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本 书 围绕 罗 克 韦 尔 自动 化 公司 控制 平台 的 核心 技术 从 不 同 角度 予以 阐 
述 。 通 过 编程 软件 的 操作 过 程 ， 展示 了 大 量 组 态 界面 。 在 阐述 参数 设置 定 
义 和 含 义 的 同时 ,说 明了 产品 的 功能 和 作用 ; 通过 产品 平台 网 络 及 通信 方 
式 的 讨论 ， 描 述 了 数据 的 交换 过 程 ; 通过 高 级 运用 的 介绍 ， 拓 展 了 标准 化 
编程 的 理念 ; 通过 第 三 方 和 传统 产品 的 运用 实例 ， 显 现 了 产品 的 高 度 兼 
容 。 

本 书 主 要 内 容 有 : Горіх ATI, SFC 编程 、 功 能 块 编 程 、 用 户 目 定义 
指令 AOL, ME PowerFlex 面板 、 变 频 需 的 首要 集成 和 集成 架构 构建 锅 。 结 
合 产 品 特点 ,循序 渐进 、 由 浅 入 深 地 介绍 了 产品 的 运用 ， 是 一 本 概念 清 
晰 、 实 用 性 很 强 的 实 训 教程 。 

本 书 可 以 作为 自动 化 项 目 开发 工程 技术 人 员 和 现场 维护 人 员 手 边 的 宝 
典 ， 还 可 作为 大 专 院 校 相关 专业 学 生 走向 实践 工作 的 指导 用 书 。 
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随 着 微 处 理 器 技术 、 电 力 电子 技术 、 网 络 技术 、 控 制 技术 的 发 展 ，PLC & 
统 实现 了 全 数字 化 、 智 能 化 、 网 络 化 ， 已 成 为 自动 控制 系统 发 展 的 主流 方向 。 
PLC 控制 技术 在 先进 制造 领域 以 及 在 提高 生产 速度 、 管 理 生 产 过 程 、 合 理 高 效 
加 工 和 保证 安全 生产 等 方面 起 到 越 来 越 关键 的 作用 。 

烟草 行业 是 全 球 各 生产 制造 行业 中 自动 化 程度 比较 高 的 行业 之 一 。 世 界 各 
地 的 许多 卷烟 厂 都 热衷 于 自动 化 技术 改造 ， 无 论 是 欧美 发 达 国家 ， 还 是 亚洲 新 
兴工 业 化 国家 的 卷烟 生产 企业 ， 在 自动 化 技术 改造 方面 都 不 遗 余力 。 中 国 烟 草 
企业 从 20 世纪 80 年 代 初 期 引进 国外 先进 的 生产 设备 开始 ， 就 在 不 断 探 索 和 追踪 
最 新 的 自动 化 技术 。 目 前 ， 烟 草 企业 对 罗 克 韦 尔 PLC 技术 学 习 的 呼声 越 来 越 强 
AL, 

我 院 作为 中 国 烟草 行业 技术 人 才 的 专门 培训 机 构 ， 多 年 来 一 直 致 力 于 追踪 
全 球 工 业 自 动 化 领域 最 新 的 技术 和 理念 并 将 其 转化 为 生产 力 ， 服 务 于 国内 的 烟 
草 企 业 ， 并 为 之 培养 、 培 训 了 大 批 的 技术 及 技术 管理 人 才 。 近 年 来 ， 为 了 满足 
烟草 企业 针对 工业 控制 方面 的 特殊 培训 需求 ， 我 院 与 罗 克 韦 尔 公司 展开 了 多 层 
次 ， 全 方位 的 人 才 培 训 合 作 。《 罗 克 韦 尔 PLC 控制 技术 》 一 书 就 是 罗 克 韦 尔 公 司 
与 我 院 机 电工 程 研 究 室 合 作 的 结盟 。 该 书 将 罗 克 韦 尔 PLC 技术 汇集 其 中 ， 并 结 
合 现场 应 用 实例 ， 将 罗 克 韦 尔 PLC 技术 详尽 地 呈现 给 读者 。 和 希望 本 书 能 为 自动 
化 领域 设计 人 员 和 企业 工程 师 及 院 校 师 生 提供 有 力 的 支持 和 帮助 ， 也 请 广大 读 
者 为 该 书 提 出 批评 和 修正 意见 。 


中 国 烟草 总 公司 职工 进修 学 院 
李 广 才 RRK 
2014 年 7 月 
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程序 控制 器 问世 以 来 ， 已 逐步 发 展 成 为 操作 方便 、 功 能 齐全 、 组 合 自 由 、 网 络 
开放 、 数 据 标准 、 兼 容 性 强 、 堆 盖 面 广 的 新 一 代 控 制 产品 ， 罗 克 书 尔 自动 化 公 
司 推出 的 ControlLogix 控制 平台 就 是 极 具 代表 性 的 新 型 产品 。《 罗 克 韦 尔 PLC dz 
HARY A% ControlLogix 控制 平台 的 核心 技术 从 不 同 角 度 予 以 讨论 。 通 过 编程 
软件 的 操作 过 程 ， 展示 了 大 量 组 态 界 面 ， 在 阅 述 参数 设置 定义 和 含义 的 同时 ， 
说 明了 产品 的 功能 和 作用 ; 通过 产品 平台 网 络 及 通信 方式 的 讨论 ， 描 述 了 数据 
的 交换 过 程 ; 通过 高 级 运用 的 介绍 ， 拓 展 了 标准 化 编程 的 理念 ; 通过 第 三 方 和 
传统 产品 的 运用 实例 ， 显 现 了 产品 的 高 度 兼容 。 

(X tob PLC 实 训 教程 》 一 书 结合 产品 特点 ， 和 循序渐进、 由浅 入 深 地 介绍 
了 产品 的 运用 ， 是 一 本 概念 清晰 、 实 用 性 很 强 的 手册 。 本 书 不 但 可 以 作为 项 目 
开发 和 现场 维护 人 员 手 边 的 宝典 ， 也 可 作为 在 校 学 生 走 向 实践 工作 的 指导 书 。 

本 书 内 容 包括 : Logis А Г]; Горіх 编程 语言 一 一 FBD、ST、SFC; 用 户 自 定 
LHA AOL: 与 变频 的 首要 集成 ; ME Powerflex 面板 ; 集成 架构 构建 器 ТАВ. 

本 书 主编 长 期 从 事 自 动 化 与 信息 化 研究 与 培训 工作 。 先 后 参与 国家 973、 
家 863、 自 然 基 金 等 项 目 10 AR, ŽIA 委员 、 国 际 工程 师 协 会 委员 ， 中 科 
院 兼职 博士 生 导 师 、 高 级 访问 学 者 ， 中 国 科 协 企 业 创 新 专家 ， 中 国 科技 部 创新 
研究 会 首 批 会 员 。 先 后 在 美国 微 阳 研究 院 、 微 软 研究 院 从 事 客座 研究 。 先 后 访 
问 德国 费 斯 托 、 西 门 子 、 虹 壳 等 公司 和 英国 埃 塞 克 斯 大 学 、 牛 津 大 学 。 

参加 编写 的 人 员 还 有 齐 海 英 、 陈 新 爽 、 张 先哲 、 钱 国 华 、 王 玉 、 林 卫 军 、 
МЮ. ARR. 128. WEARS]. BGR, GG RE. EAA, TF, EDO. SK 
春 杰 、 石 怀 忠 、 谢 俊 红 、 姚 志 超 、 王 志 国 、 张 胜利 。 

在 本 书 编写 过 程 中 ,得 到 了 罗 克 书 尔 自动 化 公司 相关 技术 人 员 的 指导 和 可 
助 ， 在 此 表示 感谢 。 限 于 作者 的 学 识 水 平 、 时 间 和 精力 ， 书 中 可 能 存在 疏忽 和 
刻 误 之 处 ， 是 请 广大 读者 及 时 指正 ， 作 者 深 表 感谢 。 


罗 克 韦 尔 自动 化 中国) 有 限 公司 
LIES 
2014 年 7 月 
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第 一 部 分 “Logix AT] 


实验 1: 创建 新 项 目 


一 、 实 验 目的 

在 本 实验 中 ， 将 介绍 Logix 产品 系列 。 

1) 创建 新 项 目 ; 

2) 编写 梯形 图 逻辑 ; 

3) 使 用 符号 化 标签 名 称 ; 

4) 使 用 标签 监视 器 /编辑 器 。 

Z., m3) RSLogix 5000 编程 软件 

在 这 部 分 实验 中 ， 将 启动 RSLogix 5000 软件 ， 通 过 该 软件 可 以 对 处 理 器 进行 编程 。 双 击 桌 面 
上 的 RSLogix 5000 图 标 ， 启 动 RSLogix 5000 软件 。 显 示 RSLogix 5000 界面 ， 如 图 1-1 所 示 。 
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图 1-1 RSLogix 5000 界面 


三 、 创 建新 控制 器 项 目 
在 这 部 分 实验 中 ， 将 使 用 ControlLogix、CompactLogix 1769-L35E 或 CompactLogix 1768-L43 处 


理 需 创建 离线 程序 。 


2_ 


罗 克 韦 尔 PLC 控制 技术 





1. 在 “文件 ”(File) 菜单 中 ， 选 择 “ 新 建 ”(New) 。 将 显示 “新 建 控制 器 ” (New Control- 
ler) 对 话 框 ， 如 图 1-2 所 示 。 

2. 根据 工作 站 的 实验 设备 验证 输入 与 下 方 显示 相符 ， 然 后 单 击 “ 确 定 ”(OK) ControlLogix 
站 配置 如 图 1-3 所 示 。 


Revision: 


Name: 


Slot: 


Create In: 





Description: | 


Chassis Type: [175541 0 10-Slot ControlLogi« Chassis "| 


New Controller E 
Allen-Bradley 
1755453 ControlLogix5563 Controller М 
15 x Cancel | 
[^ Redundancy Enabled Help 
[omo Т 





П 


[c: “RSLogix 50005Projects Browse... | r 


图 1-2 ”新 建 控制 器 (New Controller) 对 话 框 图 1-3 ControlLogix 站 配置 


“新 建 控 制 器 ” (New Controller) 

可 在 “新 建 控制 器 ”(New Controller) 窗口 中 定义 项 目 。 

1)“ 类 型 ”(Type) : 表明 将 使 用 的 Logix 控制 器 的 类 型 。 可 以 是 ControlLogix 、CompactLogix、 
DriveLogix 或 SoftLogix 控制 器 。 所 有 Logix 控制 絮 都 仅 需 要 一 个 编程 软件 包 。 

2)“ 版 本 ”( Revision) : 可 在 这 里 选择 项 目 创建 所 使 用 的 固件 版 本 。 当 前 有 效 的 版 本 为 10. 
11. 12, 13, 15 和 16。 

3) “ZPK (Name): fna НН) EE 


4) “机 


用 的 。 


2828337 (Chassis Type) : 选择 将 使 用 的 机 架 大 小 。 这 并 不 是 所 有 类 型 的 控制 项 都 适 


5) “B (Slot): 要 安装 控制 融 的 插 槽 编号 。 这 并 不 是 对 所 有 类 型 的 控制 器 都 适用 的 ， 例 
如 CompactLogix 便 固 定 使 用 插 槽 零 。 

RSLogix 5000 窗口 的 左 侧 显示 控制 器 项 目 管 理 器 ， 其 中 包括 一 个 名 为 Controller Controller! 的 
文件 夹 。 现 在 已 创建 首 个 控制 器 项 目 。 此 时 ， 尚 没有 任何 YO、 任 何 标签 数据 库 和 任何 与 控制 器 
关联 的 逻辑 ， 如 图 1-4 所 示 。 








Sexe 

控制 器 项 目 管理 器 是 以 图 形 方式 表示 控制 器 文件 的 目录 。 此 显示 界面 由 文件 夹 和 文件 
的 树 组 成 ， 其 中 包含 有 关 当 前 控制 器 文件 中 程序 和 数据 的 所 有 信息 。 此 树 中 的 默认 主 文件 
夹 包括 : 


1) Controller File Name; 


第 一 部 分 Logix 入 门 | 3 





2) Tasks; 

3) Motion Groups; 

4) Trends; 

5) Data Types; 

6) I/O Configuration, 


在 每 个 文件 夹 前 都 有 一 个 正方 形 ， 其 中 包含 + 或 -符号 。+ 符 号 表示 文件 夹 已 收 起 。 
单 击 该 符号 后 将 展开 树 并 显示 该 文件 夹 中 包含 的 文件 。 - 符号 表示 文件 夹 已 展开 ， 其 中 的 
内 容 是 可 见 的 。 
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SESS Controller Controller] 
WA Controller Tags 
C3 Controller Fault Handler 
CI Power-Up Handler 
Ej- £3 Tasks 
E с MainT ask 


5-08 MainProgram 
A Program Tags 
En MainRoutine 
CI Unscheduled Programs / Phases 
H-E Motion Groups 


Create Output Energize instruction | 2 


图 14 新 的 控制 器 项 目 


四 、 向 主 例 程 中 添加 梯形 图 逻辑 

在 本 实验 中 ， 将 添加 一 个 简单 的 电动 机 起 动 /停止 制 动 电路 的 代码 。 这 将 显示 出 使 用 RSLogix 
5000 软件 来 编程 的 便捷 性 。 

在 实验 过 程 中 ， 将 仪 使 用 梯形 图 逻辑 来 编程 ， 但 Горіх 控制 紫 还 可 使 用 功能 块 、 顺 序 功能 
和 结构 化 文本 来 编程 。 这 样 便 可 为 应 用 选择 最 适合 的 编程 语言 。 

将 继续 使 用 该 已 打开 的 项 目 。 

1. 在 控制 硕 项 目 管理 天 中 单 击 MainProgram 文件 夹 的 + ， 以 将 其 展开 ， 如 图 1-5 所 示 。 

2. 展开 后 ， 将 出 现 MainProgram, ， 如 图 1-6 所 示 。 








g €x Tasks 
日 -多 Tasks Ис: £e MainT ask 
5-59 MainTask = CR MainProgram 
| H-E MainProgram PO] [A Program Tags 
= CI Unscheduled Programs / Phases E Ва MainRoutine 


ө i. Unscheduled Programs / Phases 
Kj 1-5 控制 需 项 目 管理 项 目 列表 图 1-6 展开 后 的 MainProgram 项 目 列表 
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Ras. MainR.autine 


3. 双击 MainRoutine 图 标 (FA MEME ) 。 将 打开 例 程 编辑 硕 。 软 件 中 会 目 动 添加 一 个 


空 梯级 ， 如 图 1-7 所 示 。 


10 所 示 。XIC 指令 的 右 侧 会 再 次 出 现 绿色 点 ， 指 示 将 
插入 新 指令 的 位 置 。 在 想 要 放置 指令 的 位 置 上 释放 刀 
标 按键 。 
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H aae 








图 1-7 FEF An ew T IR 








4. 在 指令 工具 栏 中 ， 左 键 单 击 并 按 住 检查 是 否 闭 合 指令 亚 | 如 图 1-8 所 示 。 

s. 将 XIC 拖 到 梯级 0 上 ， 直 到 出 现 如 图 18 所 示 Го О үс | 
的 绿色 点 。 在 想 要 放置 指令 的 位 置 上 释放 鼠标 按键 。 JL zm 
6. 验证 出 现 的 梯级 类 似 图 1-9 所 示 。 

7. 在 指令 工具 栏 中 ， 左 键 单 击 并 按 住 检查 是 否 断 


开 指令 SE], ips 1-10 所 示 。 
8. 将 XIO 拖 到 梯级 0 上 XIC 指令 的 右 侧 ， 如 图 1- 











9. 验证 出 现 的 梯级 如 图 1-11 所 示 。 


- Huls | ио 中 





图 1-9 插入 后 的 闭合 指令 
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нај [|] ы =] BARRE ES N 
4| >| NFavorites ДБ A TimeriCounter A Input/Output A š 
a је] 


siel 





图 1-10 ”选择 并 插入 断 开 指令 图 1-11 插入 后 的 断 开 指令 


Bsta 
如 果 将 指令 放置 在 梯级 上 的 错误 位 置 ， 仅 需 在 指令 上 单 击 并 按 住 鼠 标 左 键 ， 并 将 该 指 
令 拖 到 正确 的 位 置 上 即 可 。 








10. 在 指令 工具 栏 中 ， 左 键 单 击 并 按 住 输出 站 激励 指令 ， 如 图 1-12 所 示 。 
11. 将 OTE 拖 到 梯级 0 上 XIO 指令 的 右 侧 ， 如 图 1-12 所 示 。XIO 指令 的 右 侧 会 再 次 出 现 绿色 
点 ， 指 示 将 插入 ОТЕ 指令 的 位 置 。 在 想 要 插入 指令 的 位 置 上 释放 鼠标 按键 ， 如 图 1-13 所 示 。 


х Hilel ы do 019 _ | +J нш sepe [x [| 
atj ese ATA EREE A EEN ASE A| >| \ Favorites {Bt X TimeriCounter 7 5 








图 1-12 选择 并 插入 输出 指令 图 1-13 插入 后 的 输出 指令 
12. 验证 出 现 的 梯级 与 图 1-14 所 示 相 同 。 
q| Hlal] ununa 中 


4|» | \Favorites {Bt A TimeriCourter A гра 





图 1-14 完成 后 的 程序 梯形 图 


现在 ,将 在 XIC 指令 周围 添加 一 个 分 文 。 
13. 单 击 XIC 指令 ， 将 其 选中 ， 如 图 1-15 所 示 。 
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14. 在 指令 工具 栏 中 单 击 分 支 指令 | 器 | 梯级 上 将 插入 一 个 分 支 ， 如 图 1-16 所 示 。 


+J Hte e]. 3e [e [| [ | 
4 e eres] se [e [||] 4| >| \Favorites ДБ  TimeriCounter A Input/Output A Compai 
41+ | Favorites ÁB A TimeriCounter Д Inputiou Ты ыш ш оо о о о о о ооо 





图 1-15 ”选中 将 要 插入 分 支 的 指令 图 1-16 插入 的 分 支 标示 


15. 左 键 单 击 并 按 住 分 支 的 蓝 色 突出 显示 部 分 ,将 选中 的 分 支 引 脚 拖 到 XIC 指令 的 左 侧 。 
16. 将 分 支 放置 到 绿色 点 之 上 并 释放 鼠标 按键 ， 如 图 1-17 所 示 。 

17. 在 指令 工具 栏 中 ， 左 键 单 击 并 按 住 XIC ЗН, 

18. 将 XIC 拖 到 新 创建 的 分 文 上 ， 直 到 绿色 点 出 现 。 现 在 显示 的 梯级 应 与 图 1-18 所 示 相 同 。 











4| HB etes] 3e [9 |||] +J B [me] £v o [|] 
| 4| > | NFavorites ДВЕ X TimeriCounter Д Input/Output A Сот; 4| >| \Favorites ДВЕ X TimeriCounter 人 mputiOutr 
вы [es [es | |82] 
е ? T 
e 
e 
e 
е 
е | 绿色 点 
[End) 
1-17 拖 动 分 支 标 示 至 目标 位 置 图 1-18 ”在 分 支 上 插入 闭合 指令 





19. 已 经 完成 梯级 的 添加 ， 验 证 整个 梯级 类 似 图 1-19 所 示 。 
j| 88] 





图 1-19 ”完成 后 的 分 支 程 序 图 





20. 在 工具 栏 上 单 击 “保存 ” (Save)| 圆 | 图 标 保存 程序 。 将 程序 保存 到 默认 程序 目录 C:\ 
RSLogix 5000\Projects\ 中 。 

五 、 为 梯形 图 代码 创建 标签 

在 这 部 分 实验 中 ， 将 为 程序 创建 所 需 标签 。 在 传统 的 PLC 中 ， 各 数据 项 都 用 物理 内 存 地 址 
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标识 ， 例 如 N7:0 便 是 如 此 。 而 在 Logix 控制 融 中 则 没有 固定 的 数字 格式 。 使 用 标签 。 
将 继续 使 用 已 打开 的 项 目 。 


Exe m 

标签 是 什么 ， 为 什么 标签 更 好 ? 

标签 是 内 存 区 域 的 基于 文本 的 名 称 。 通 过 使 用 基于 文本 的 系统 ， 可 以 使 用 标签 名 称 来 
记录 梯形 图 代码 和 组 织 反 映 机 器 情况 的 数据 。 例 如 ， 可 创建 一 个 名 为 North. Tank. Pressure 
的 标签 ， 有 助 于 加 速 代码 生成 和 调试 。 所 有 标签 名 称 都 存储 在 控制 器 中 。 

将 为 该 程序 创建 3 个 标签 : 即 Motor Start, Motor. Stop 和 Motor_Run， 如 图 1-6 所 示 。 


1. 首先 将 创建 标签 Motor_Start。 右 键 单 击 首 个 XIC 指令 的 ?” 并 选择 “新 建 标签 ” (New 
Tag), ， 如 图 1-20 所 示 。 





е ^ 
" New Tag... к= 
е 
: Cut Instruction Ctrl+X 
= [à Copy Instruction Ctrl+C 
е 
Delete Instruction Del 
Add Ladder Element... Alt+Ins 
Edit Instruction Enter 


图 1-20 弹出 的 新 建 标 签 菜 单 


2. 将 出 现 “新 建 标签 ”(New Tag) 窗口 ， 如 图 1-21 所 示 。 


DK 
poc] 
Help | 


Description: 


ют | | | | 


Usage: " 


Туре: | Base M | | 


Alias For: 7 | 


Data Туре: [Boor d 


Scope: J Controller1 ` 


Style: | Decimal ` | 


r 





图 1-21 新 建 标签 对 话 窗口 
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创建 标签 

创建 标签 时 ， 共 有 多 个 标签 属性 。 在 本 实验 中 将 关注 如 下 几 个 主要 属性 : 
1) “283” (Туре): 定义 标签 在 项 目 中 的 工作 方式 。 

2) “Ж” (Base); 存储 供 项 目 中 逻辑 使 用 的 一 个 或 多 个 值 。 

3) "SA" (Alias): 表示 另 一 个 标签 的 标签 。 





4)“ 生 产 者 ”(Produced) : [825 — 4 T tl] si 2 090) o 

5) “HRA” (Consumed): MA — TE il sis Be BC ç 

6) “数据 类 型 ”(Data Type): 定义 标签 所 存储 数据 的 类 型 。 例 如 ， 布 尔 型 、 整 
数 型 、 字 符 串 型 等 。 

7)“ 范 围 ”(Scope) : 定义 项 目 中 数据 的 访问 方式 。 或 者 是 以 控制 融 为 范围 ， 即 可 在 
TE dela Ural Be yi; 或 者 是 以 程序 为 范围 ， 即 特定 程序 的 可 访问 数据 。 














3. 输入 参数 如 图 1-22 所 示 。 


Name: [Motor Start 


Description: 


Usage: [wm 了 | 
Туре: [Base +] | 
Alias For: | 
Data Type: [BoL 7 ы 
5cope: [фма юлт ~] 
Style: [Decim +] 


= 





图 1-22 输入 标签 信息 
4. 单 击 “ 确 定 ”(OK) 接受 并 创建 标签 。 现 在 梯级 将 类 似 图 1-23, 











接 下 来 将 创建 标签 Motor_Stop 
图 1-23 创建 断 开 指令 标签 
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5. 右键 单 击 XIO 指令 的 ?， 并 选择 “新 建 标 签 ”(New Tag) 。 将 再 次 出 现 “新 建 标签 ”(New 
Tag) 窗口 ， 图 1-24 所 示 。 


Name: а 
Description: Cancel | 


Help 


Usage: | | M | 


Туре: Base Y nt | 
Alias For: [ +| 
Data Type: [BOOL ^ Б 
Scope: [$Manog ч] 
Style: [Decim +] 


= 





图 1-24 创建 标签 对 话 窗 口 
6. 输入 参数 ， 如 图 1-25 所 示 。 


Name: [Motor 5 topl DK 


Description: Cancel 


Help 


Usage: | | 


Туре: [Base — >| | 
Alias For: rr rs hc , -| 
Data Type: ош 7 
5cope: ['RManPrgam >] 
Style: [Decim | 


r 





图 1-25 输入 > ЮТ” Б SER A ei E 
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7. 单 击 “ 确 定 ”(OK) 接受 并 创建 标签 。 
8. 验证 出 现 的 梯级 类 似 图 1226 所 示 。 


4 Halle зине y 











现在 将 创建 标签 Motor_ Run 
图 1-26 创建 输出 指令 标签 


9. 右键 单 击 ОТЕ 指令 的 ?， 并 选择 “新 建 标 签 ” (Мем Tag)。 将 出 现 “ 新 建 标签 ” (New 
Tag) 窗口 。 
10. 输入 参数 如 图 1-27 所 示 。 


Name [Motor Furi L9 | 
Description: Cancel | 
Help | 


Usage: | , | 


Type: [Base | | 
Alias For: | 1 = | 
Data Type: [BL 7 zl 
Scope: [O MainProgam ~] 
Style: [Decima z+ 


г 





1-27 输入 “输出 ”指令 标签 信息 


11. 单 击 “确定 ”(OK) 接受 并 创建 标签 。 现 在 显示 的 梯级 应 与 图 1-28 所 示 相 同 。 

12. 在 ОТЕ 指令 的 标签 Motor. Run. 上 单 击 并 按 住 鼠 标 左 键 ， 如 图 1-29 所 示 。 

13. 将 标签 Motor Run 拖 到 XIC 指令 上 ， 直 到 ? 旁 出 现 绿色 点 (PLE 1-30) 。 然 后 ， 释 放 鼠 
标 按键 。 现 在 显示 的 梯级 应 与 图 1-30 相同 。 

请 注意 梯级 零 劳 边 的 “e” 。 这 些 “e” 表 示 该 梯级 处 于 编辑 模式 。 
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J B [miis] se [| [0| [o] >| 


KID Favorites Á Bt А TimeriCounter A Input/Output А Compare 4 





H 8] 


Motor Start Motor Stop Motor Run 
/ 





对 于 分 支 中 的 XIC 指 令 ， 不 必 有 创建 标签 。 将 使 用 标签 Motor_Run 


图 1-28 ” 自 锁 指令 标签 的 使 用 


4 ыыы ipa is EUR ›| 


Motor Stat ^ Motor Stop [] 
/ 





图 1-29 选中 将 要 使 用 的 源 标签 


4 Вај ырыр »| 


Motor Start Motor Stop Motor Run 
/ 


Motor Run 





图 1-30 将 源 标 签 拖 放 至 目标 位 置 
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14. 单 击 “ (结束 )”( (End)) 梯级 。 现 在 这 些 “e” 已 消失 。 当 单 击 鼠 标 取消 编辑 模式 时 ， 
RSLogix 5000 软件 将 自动 验证 每 个 梯级 。 这 使 得 编程 更 加 容易 。 现 在 显示 的 梯级 应 与 图 1-31 相 
[в] 。 





J HB [rires] 3e [e [o | [o] ›| 


4 | › | NFavorites (Bit Á Timer/Counter Á Input/Output Á Compare Á Compute;Math A MoveiLogical FilefShift Å ' 





Motor Start Motor Stop Motor Run 
/ 


Motor Run 





图 1-31 结束 编辑 后 的 程序 梯级 图 





15 在 工具 栏 上 单 击 “ 保 存 ”(Save) | 圆 | 图 标 保存 程序 。 
实验 2: 组 态 IO 


一 、 实 验 目的 

现在 将 进行 项 目的 IO 组 态 。 要 与 VO 模块 通信 ， 必 须 将 模块 添加 到 L/O Configuration 文件 
夹 中 。 在 此 离线 实验 过 程 中 ,将 显示 为 ControlLogix 演示 添加 1756 IO ， 以 及 为 每 个 CompactLogix 
演示 添加 1769 IO， 因 为 该 IO 是 1768-L43 和 1769-L35E 处 理 器 的 本 机 设备 。 按 照 适 用 于 实验 站 
上 设备 的 步骤 进行 。 将 为 显示 一 些 高 级 VO 功能 ， 例 如 : 

1) 无 负载 检测 ; 

2) 开路 检测 ; 

3) 输出 验证 ; 

4) 模拟 量 标定 ; 

5) 模拟 量 报警 。 

将 继续 使 用 已 打开 的 项 目 。 在 本 实验 中 ， 将 ControlLogix 1/0 添加 到 应 用 中 。 

二 、 添 加 ControlLogix L/O 

1. ЖЕЎЕ ge i Н РЫР, BES Qh = Em WG 并 选择 “新 建 模 块 ” 
(New Module) 。 

“选择 模块 ”( Select Module) 窗口 出 现 ， 如 图 2-1 所 示 。 

2. 选择 “数字 量 ”(Digital) ， 展 开 选 项 。 

3. 选择 1756-IB16D 模块 ， 如 图 2-2 所 示 。 

4. 单 击 “ 确 定 ”(OK)。 软 件 将 要 求 选择 模块 的 主 版 本 ， 如 图 2-3 所 示 。 

5. F% “EIMA” (Major Revision) 2 并 单 击 “确定 ”(OK) 。 将 出 现 1756-IB16D 的 “模块 
属性 ”( Module Properties) [а] = 
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ШЕ Select Module 


Module Description 
* Analog 
Communications 
Controllers 
Drives 
Motion 
Other 
Specialty 


By Category Favorites 
| Cancel | Help | 


图 2-1 打开 的 模块 选择 列表 窗口 





Ell Select Module 


Module Description Vendor 
=] Digital 
1756-IA16 16 Point 79'V-132V AC Input Allen-Bradley 
1756-1А161 16 Point 79V-132V AC Isolated Input Allen-Bradley 
1756-IA32/A 32 Point 74V-132V AC Input Allen-Bradley 
1756-IA8D 8 Point 79V-132V AC Diagnostic Input Allen-Bradley 
1756-IB16 16 Point 10V-31.2V DC Input Allen-Bradley 
1756-IB16D 16 Point 10%-30% DC Diagnostic Input Allen-Bradley 
1756-1В161 16 Point 10V-30V DC Isolated Input, Sink/Source Allen-Bradley 
1756-IB16ISOE 16 Channel Isolated 24V Input Sequence of Events Allen-Bradley 
1756-IB32/A 32 Point 10%-31.2% DC Input Allen-Bradley 
1756-IB32]B 32 Point 10V-31.2V DC Input Allen-Bradley 
1756-IC16 16 Point 30%-60% DC Input Allen-Bradley 
1756-IG16/A 16 Point 0V-5,5VDC TTL Input Allen-Bradley ** 


b 
Find... | Add Favorite | 
Ву Category Favorites 


DK | Сапсе! | Нер | 


图 2-2 ”展开 的 数字 模块 列表 





Select Major Revision 


Select major revision for new 1756-8160 module 
being created. 


Major Revision: р o ë O] ”| 
Cancel | Help | 


图 2-3 模块 版 本 选择 对 话 框 
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模块 组 态 向 导 

只 要 向 系统 中 添加 170 模块 就 需要 通过 模块 组 态 向 导 。 该 向 导 人 允许 逐步 通过 某 个 模块 
所 需 的 整个 组 态 。 稍 后 可 以 通过 在 IO Configuration 文件 夹 中 双击 相应 模块 或 通过 标签 监视 





ЕЕ Са ЕУ 

ТЕ Logix 中 ,组 态 VO 模块 不 再 需要 DIP FRR 10 模块 均 通 过 软件 组 态 。 
行 系统 设置 时 可 市 省 时 间 。 

所 有 模块 的 组 态 是 控制 僚 程 序 的 一 部 分 ， 而 且 这 些 组 态 可 从 控制 准 下 载 到 模块 中 ;从 
而 能 够 在 VO 模块 失效 时 进行 轻松 蔡 换 。 





6. A “ËR (Name), “7  ” (Slot) 和 “电子 匹配 ” (Electronic Keying) 参数 ， 如 图 
2-4 所 示 。 保 留 所 有 其 他 字段 的 默认 值 。 
New Module 
Type: 17564B16D 16 Point 10V-30V DC Diagnostic Input 


Vendor: Allen-Bradley 
Parent: Local 


Name: Discrete Inputs Slot: P E ] 
Description: | 


Comm Format: |Full Diagnostics - Input Data - 
Revision: P. | ~ Electronic Keying: ПЕЕ) л 


№ Open Module Properties Cancel Help | 


图 24 打开 的 数字 量 模块 属性 窗口 





各 参考 信息 

通信 格式 (Comm Format) : 

确定 与 模块 关联 的 标签 的 数据 结构 。 许 多 LO 模块 文 持 不 同 的 格式 。 每 种 格式 使 用 不 
同 的 数据 结构 。 

电子 匹配 (Electronic Keying) : 

在 将 模块 插入 机 染 插 槽 时 ， 控 制 占 会 从 新 插入 模块 读 取 的 信息 与 用 户 在 其 项 目 中 对 该 
特定 插 槽 的 组 态 进行 比较 。 将 读 取 和 比较 以 下 数据 : 








1) 供应 商 、 产 品类 型 、 产 品目 录 号 、 主 版 本 、 次 版 本 。 

2) 在 初始 模块 组 态 过 程 中 ， 用 户 可 在 以 下 模块 匹配 选项 中 选择 一 个 : 

а) 精确 匹配 (Exact Match): 上 述 参 数 必须 全 部 匹配 ， 否 则 插入 的 模块 将 拒绝 连接 。 

b) 兼容 匹配 〈Compatible Module): 必须 满足 以 下 条 件 ， 否 则 插入 的 模块 将 拒绝 连接 : 
模块 类 型 、 产 品目 录 号 和 主 版 本 必须 匹配 ， 物 理 模块 的 次 版 本 必须 等 于 或 大 于 软件 中 指定 
的 版 本 。 

с) 茶 用 电子 匹配 功能 (Disable Keying): 根本 不 使 用 电子 匹配 功能 。 
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7. 单 击 “确定 ”(OK) 以 显示 如 图 2-5 所 示 的 “连接 属性 页 面 ”( Connection Property Раѕе) „ 


Bl Module Properties: Local:2 (1756-IB16D 2.1) 





General Connection | Module Info | Configuration | Diagnostics | Backplane | 


Requested Packet Interval (ВРІ): | poo ms (0.2 -750.0 ms) 
Г Inhibit Module 


[ Major Fault On Controller If Connection Fails while in Run Mode 








Status: Offline Cancel | 


图 2-5 ”打开 的 数字 量 模块 连接 属性 窗口 





由 参考 信息 

请 求 信息 包间 隔 (RPI): 

“请 求 信息 包间 隅 ”( Requested Packet Interval) 指定 向 模块 和 从 模块 更 新 数据 的 周期 。 
RPI 的 组 态 单位 为 室 秒 。 范 围 为 0.2 ~750ms。ControlLogix 和 1768-L43 处 理 器 允许 分 别 组 态 
各 个 RPI fH, ifj 1769-135е CompactLogix 处 理 器 将 L/O 模块 的 连接 视 为 经 机 架 优化 的 连接 ， 
这 意味 着 1769 1⁄0 模块 必须 共享 相同 的 RPI 





8. 所 查看 的 前 两 个 界面 是 所 有 VO 模块 通用 的 。 从 这 里 开始 ， 其 余 界面 则 根据 所 选 具体 模 
块 的 不 同 而 不 同 。 

9. 选择 “组 态 ”( Configuration) 选项 卡 。 

将 看 到 如 图 2-6 所 示 界 面 。 其 中 显示 的 是 1756-IB16D 模块 特定 的 组 态 参 数 。 


ШШ Module Properties: Local:2 (1756-IB16D 2.1) 


[v Open Wire 


XI SI SI XI SI <l <l <l <l 
XI SI XI XI XI SII <l <l & 9 


м 
м 
м 
м 
м 
м 
м 
м 
м 


XI SI SI XI SI <l <l <l <l 


M Enable Change of State for Diagnostic Transitions 


Status: Offline Cancel | | Help | 


图 2-6 打开 的 数字 量 模块 组 态 参 数 选项 卡 
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10. 单 击 “确定 ”( OK) 关闭 向 导 。 
在 控制 器 项 目 管理 器 中 ，LO Configuration 文件 夹 的 显示 应 如 图 2-7 所 示 。 


11. 在 控制 器 项 目 管理 右 中 ,右键 单 击 
489 БасЕр!апе, 1756-A1D 


模块 ” 





， 并 选择 “新 建 
(New Module)。 将 出 现 “ 选 择 模块 ” 


(Select Module) 窗口 ， 如 图 2-8 所 示 。 


12. 选择 “数字 量 ”(Digital ) ， 展 开 选 项 。 


N Select Module 


Module 


+ 


analog 


+- Communications 


Controllers 


Description 


图 2-7 插入 数字 


3-6 ЏО Configuration 
=e 1756 Backplane, 1756-A10 
fa [1] 1756-163 Controller 
8 [2] 1756-IB16D Discrete, Inputs 


量 模块 后 的 项 目 列表 


Digital 


Drives 
Motion 
Other 
Specialty 


Favorites 


| Cancel | Help | 


图 2-8 打开 的 模块 选择 列表 窗口 


13. 深 动 浏览 列表 并 找到 1756-OBI6D, HE 2-9 所 示 。 


lll Select Module 


By Category 


1756-IV16/A 
1756-IV32]A 
1756-OA16 
1756-OA16I 
1756-OAG8 
1756-OA8D 
1756-OAG8E 
1756-OB18D 
1756-OB16E 
1756-OB16I 
1756-OB16IS 
1756-OB32 
1756-OB8 


Description 

16 Point 10V-30V DC Input, Source 

32 Point 10v-30V DC Input, Source 

16 Point 74V-265V AC Output 

16 Point 74V-265V AC Isolated Output 

8 Point 74V-265V AC Output 

8 Point 74V-132V AC Diagnostic Output 

8 Point 74V-132V AC Electronically Fused Output 
16 Point 19.2V-30V DC Diagnostic Output 

16 Point 10V-31.2V DC Electronically Fused Output 
16 Point 10V-30V DC Isolated Output, Sink/Source 
16 Point 10V-30V DC Isolated Scheduled Output, Sink/So... 
32 Point 10V-31.2V DC Output 

8 Point 10V-30V DC Output 





Vendor 
Allen-Bradley ^ 
Allen-Bradley 
Allen-Bradley 
Allen-Bradley 
Allen-Bradley 
Allen-Bradley 
Allen-Bradley 
Allen-Bradley 
Allen-Bradley — 
Allen-Bradley 
Allen-Bradley 
Allen-Bradley 
Allen-Bradley 'v 


› 
Find... | Add Favorite | 


Favorites 


图 2-9 展开 的 数字 模块 列表 模 
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14. 在 列表 中 选择 1756-0B16D， 然 后 单 击 “确定 ” (OK)。 软 件 将 要 求 选择 模块 的 主 版 本 ， 


如 图 2-10 所 示 。 

15. 选择 “ 主 版 本 ”( Major Revision) 2， 并 单 击 “ 确 
定 ” (OK)。 将 出 现 1756-0B16D 的 “新 建 模 块 ” (New 
Module) [а] =, 

16. Л “PR (Name), “Ж” (Slot) 和 “电子 
匹配 ” (Electronic Keying) 参数 ， 如 图 2-11 所 示 。 保 留 所 
有 其 他 字段 的 默认 值 。 


New Мойше 


Туре: 1755-0B15D 16 Point 19.2w-30v DC Diagnostic Output 
Vendor: Allen-Bradley 
Parent: Local 


Name: [Discrete Dupud Slot: | Ü = 


Description: | 


Comm Format: {Full Diagnostics - Output Data 


Select Major Revision 


Select major revision for new 1756-0B16D 
module being created. 


Major Revision: ШШШ 


Cancel | Нер | 
图 2-10 主 版 本 选择 对 话 框 





w 


Revision: p | = Electronic Keying: [Disable Keying “| 


Iv Open Module Properties Cancel | Help | 


图 2-11 打开 的 数字 量 模块 属性 窗口 


17. 单 击 “确定 ”(OK) 。 





18. 在 “模块 属性 ”( Module Properties) 页 面 中 选择 “组 态 ” (Configuration) 选项 卡 。 出 现 


的 组 态 数据 是 1756-0B16D 模块 所 特定 的 ， 如 图 2-12 所 示 。 


ШШ Module Properties: Local:0 (1756-0B16D 2.1) 


| Ott 
Їон 
іон 
іон 
Їон 
v|ott 
[ott 
"| Ott 
Communications Fallure 


«11119161141 
<| XI <] <] <] <] <] «I <] 
<| XI <] <] <] <] «I «1 <] 


Enable Diag. 
Latching 


X] SI XI XI XI < < <l <l 


If communications fail in (+ Leave outputs in Program Mode state 
Program Mode: C Change outputs to Fault Mode state 


Status: Offline 


图 2-12 ”打开 的 数字 量 模块 组 态 参 





数 选项 卡 
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19. fur “ME” (ОК), ЖИ. 
20. 在 控制 器 项 目 管 理 器 中 ， 验 证 1/O Configuration 文件 夹 的 显示 ， 如 图 2-13 所 示 。 
21. 在 控制 器 项 目 管理 需 中 ， 右 键 单 击 = «3 О Configuration 


: з SEEN -| £9 1756 Backplane, 1756-410 
eg 11756 Backplane, 1756-410 H:a “з : 
vasi ， 并 选择 “新 8 [0] 1756-OB16D Discrete, Outputs 








建 模块 ” (New Module) 。 将 出 现 “ 选 择 模 的 [1] 1756-L63 Controller 

Ja” (Select Module) 窗口 。 9 [2] 1756-IB16D Discrete Inputs 
22. 选择 “模拟 量 ”(Analog ) 。 图 2-13 插入 第 二 个 数字 量 模块 后 
23. 如 前 面 一 样 地 滚动 浏览 列表 ， 找 到 的 项 目 列表 


并 选择 1756-IF6I。 
24. 单 击 “ 确 定 ”(OK)。 将 出 现 1756-IF61 的 “新 建 模块 ”( New Module) 向 导 。 
25. 输入 参数 如 图 2-14 所 示 。 


New Module 


Type: 1755-IF5I 6 Channel Isolated Voltage/Current Analog Input 
Vendor: Allen-Bradley 
Parent: Local 


Name: [Analog Inputs — sj H 
Description: | 8 


Comm Format: | Float Data ` 
Revision: d | = Electronic Keying: | «ЖЕ 


M Open Module Properties Cancel | Help | 


9 2-14 打开 的 模拟 量 模块 属性 窗口 





26. 单 击 “确定 ”(OK)。 在 “模块 属性 ”( Module Properties) 页 面 中 选择 “组 态 ” (Config- 
uration) 选项 卡 ， 如 图 2-15 所 示 。 出 现 的 组 态 数据 是 1756-IF61 模块 所 特定 的 。 


ll Module Properties: Local:B (1756-IF61 1.1) 


Input Range: 


Sensor Üffset: 
Scaling | 
High Signal: High Engineering: Notch Filter: 


10.0 y = f 0.0 Digital Filter: 


Low Signal: Low Engineering: 


[100 y - [10.0 


RTS: 100 — ms 





Status: Offline Cancel | | Help | 


图 2-15 打开 的 模拟 量 模块 组 态 参数 选项 卡 
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注意 到 了 “标定 ”(scaling) 部 分 。 此 模块 确实 板 载 有 输入 标定 功能 。 与 采用 原始 工程 单位 
返回 不 同 ， 可 令 模 块 返回 采用 诸如 英寸 、PSI、 速 度 等 工程 单位 的 数据 。 这 可 节省 应 用 的 编程 时 
[н] 
27. 单 击 “报警 组 态 ”(Alarm Configuration). 选项 卡 ， 如 图 2-16 所 示 。 
lll Module Properties: Local:8 (1756-IF61 1.1) 


General | Connection | Module Info | Configuration Alarm Configuration | Calibration | Backplane | 
Channel 
[о 1 | 2 | 3 | 4 | 5 | mH Í Disable All Alarms 
[ Latch Process Alarms 


[^ Latch Rate Alarm 
Process Alarms: 


High High: 
pesci Deadband: 


Rate Alarm: 


Status: Offline 





图 2-16 打开 的 模拟 量 报警 组 态 参数 选项 卡 


现在 可 看 到 ， 可 对 模块 中 的 模拟 量 输入 进行 所 需 的 报警 操作 。 由 于 此 操作 板 载 于 模块 中 ， 又 
可 市 省 编程 的 时 间 。 
28. 继续 单 击 其 他 “模块 属性 ”( Module Prop- = C3 а 


erties) 选项 卡 ， 查 看 模拟 量 输入 的 各 个 选项 。 = 89 1756 Backplane, 1756-A10 
] [0] 1756-OB16D Discrete Outputs 








29. 完成 “确定 ” (OK), ^s НЫ] 28 Т 
Каи 完成 后 学 击 “ 确 定 (OK). ERRAR fa [1] 1756-L63 Controller1 
目 管理 器 中 ，LO Configuration 文件 夹 的 显示 应 如 8 [2] 1756-IB16D Discrete, Inputs 
图 2-17 所 示 。 8) [8] 1756-IF6I Analog, Inputs 


30. 在 工具 栏 上 单 击 “ 保 存 ” (Save) EIE 图 2-17 插入 模拟 量 模块 后 的 项 目 列表 
标 保存 程序 。 


实验 3: 将 计算 机 连接 到 控制 器 


一 、 实 验 目的 

在 本 实验 中 ， 将 介绍 使 用 RSLogix5000 软件 完成 的 在 线 操作 。 

1) 启动 RSLinx 通信 软件 ; 

2) 2HZS3B P K SJ JY o 

Z., A) RSLinx 软件 

在 这 部 分 实验 中 ， 将 启动 RSLinx 软件 ， 并 通过 该 软件 组 态 用 来 与 演示 箱 中 的 Горіх 处 理 器 通 
信 的 驱动 程序 。 


E 
1. 双击 桌面 上 的 RSLinx AKIR, Jz RSLinx 软件 。 
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2. Mi: RSWho |, 
将 出 现 罗 克 韦 尔 软件 RSLinx Gateway-| RSWho-l ] 界 面 ， 如 图 3-1 所 示 。 








54 w [RSWho - 1] 151 xi 
| =18|х| 
| т] s|®| @jiz| Nl 
[v Autobrowse [| _Венезһ | ER Not Browsing 
=- Workstation, M37881 
For Help, press F1 | 06/19/02 |04:34 PM 





图 3-1 RSWhog 界面 


Ejes a 
RSWho 


RSWho 界面 实际 上 是 RSLinx 的 网 络 浏览 器 界面 ， 借 此 可 查看 所 有 活动 的 网 络 连 接 。 

此 界面 的 左 侧 窗 格 是 树 形 控件 ， 该 部 分 以 层次 视图 显示 网 络 和 设备 。 当 网 络 或 设备 已 
折合 ， 即 指示 为 + 符号 时 ,可 单 击 + 符 写 或 双击 该 网 络 或 设备 图 标 来 展开 视图 并 开始 浏览 。 
当 网 络 或 设备 已 展开 ， 即 指示 为 -符号 时 ， 可 单 击 - 符 号 或 双击 该 网 络 或 设备 图 标 来 折 鞋 
该 视图 。 

RSWho 界面 的 右 侧 窗 格 是 列表 控件 ， 该 控件 以 图 形 化 方式 表示 网 络 中 存在 的 所 有 设 
备 。 





三 、 添 加 AB_ETHIP-1 (Ethernet/IP) 驱动 程序 

在 这 部 分 实验 中 ， 将 添加 用 来 与 Logix 处 理 顺 通信 的 Ethernet/IP 驱动 程序 。 

1. 在 “通信 ” (Communications) 菜单 中 ， 选 择 “ 组 态 驱 动 程序 ”( Configure Drivers) 。 将 显 
示 “ 组 态 驱 动 程序 ”( Configure Drivers) 对 话 框 ， 如 图 3-2 所 示 。 

2. 在 “可 用 驱动 程序 类 型 ” ( Available Driver Types) 下 拉 菜 单 中 ， 选 择 “EtherNet/IP 驱动 
TR" (EtherNet/IP Driver) ， 然 后 单 击 “ 添 加 新 驱动 程序 ”(Add New) 按钮 。 

在 RSLinx 中 ， 将 注意 到 共 列 出 了 两 种 不 同 的 以 太 网 驱动 程序 EtherNet/IP 驱动 程序 和 以 
太 网 设备 。 一 般 情 况 下 ， 应 使 用 新 的 EtherNevIP 驱动 程序 ... 它 将 自动 扫描 并 查找 网 络 中 所 
有 兼容 EtherNet/IP 的 设备 。 但 使 用 此 驱动 程序 无 法 找到 少数 几 种 较 早 的 罗 克 韦 尔 以 太 网 产品 。 
较 早 的 以 太 网 设备 驱动 程序 适用 于 所 有 罗 元 韦 尔 以 太 网 产品 ,但 其 仪 会 扫描 手动 令 其 搜索 的 
ІР 地 址 。 如 果 和 需要 ， 可 在 RSLinx 中 同时 激活 两 种 不 同类 型 的 驱动 程序 和 /或 每 种 类 型 的 多 个 
实例 。 

3. 单 击 “ 确 定 ”(OK) 接受 默认 名 称 (AB_ETHIP-1) ， 如 图 3-3 所 示 。 
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Configure Drivers 


ЖИДЕ 





图 3-2 Configure Drivers 对 话 框 







Add New RSLinx Driver 








Choose a name for the new driver. 


(15 characters maximum) 
þe Emma cmo | 


图 3-3 Жи 


4. 确保 已 启用 “浏览 本 地 子 网 ” (Browse Local Subnet) 单 选 按钮 ， 然 后 单 击 “确定 ” 
(OK), ， 如 图 3-4 所 示 。 


Configure driver: AB_ETHIP-1 





图 34 浏览 本 地 子 网 
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5. 通过 单 击 “ 关 闭 ”( Close) ， 退 出 “组 态 驱 动 程序 ”(Configure Driver) 对 话 框 。 


实验 4: 将 计算 机 中 的 项 目 加 载 到 控制 器 


一 、 实 验 目的 

1) 确定 要 使 用 的 控制 项 的 类 型 ; 

2) 打开 与 要 使 用 的 控制 天 对 应 的 项 目 ; 
3) 将 程序 下 载 到 控制 带 ; 


4) 将 使 用 实验 1 所 执行 的 步 又 中 创建 的 程序 。 ae а ч 

二 、 将 项 目下 载 到 控制 器 sce | 
oad... 

在 这 部 分 实验 中 ， 将 下 载 项 目 。 8 


Logic | Communications Tools Windov 


Who Active 











1. 最 大 化 RSLogix 5000 和 Controllerl. ACD Л H 5 

2. 在 “通信 ” (Communications) 菜单 中 ， 选 择 “ 在 
线 节点 ”(Who Active) , ， 如 图 4-1 所 示 。 

HEA ERDA’ (Who Active) 界面 ， 如 图 4-2 所 
不 。 

3. 通过 单 击 “ + ”展开 视图 ， 直 到 显示 如 图 4-3 所 示 
界面 。 

4. 单 击 “ 下 载 ”(Download) 。 软 件 将 要 求 验 证 该 下 载 。 图 4-1 通信 (Communications) 菜单 





fc Who Active 


М Autobrowse [Retesh | 


Æl workstation, USMAYRESHEARE 
* тщ Linx Gateways, Ethernet 


+) KJ AB VBP-1, 1789-д17/А Virtual Chassis 


Path: AB ETHIP-1 
Path in Project: «none» 





图 4-2 Ф277 (Who Active) 界面 


5. 出 现 以 下 揭示 后 ， 再 次 单 击 “ 下 载 ”(Download) ， 如 图 4-4 所 示 。 

6. 然后 便 会 开始 将 项 目下 载 到 控制 大。 

如 果 控 制 右 在 下 载 前 处 于 “运行 ”模式 ， 软 件 将 提示 返回 到 “运行 ”模式 。 如 采 要 求 ， 则 
选择 “是 ”( YES)。 

此 时 将 与 控制 右 在 线 连接 ， 状 态 LED Ж ЖИДЕ as EH] LED. 
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f; Who Active 


[v Autobrowse [ Betresh. ] 


Workstation, APINBGADKUMAR 1 
+) zx Linx Gateways, Ethernet 


- zx AB ETHIP-1, Ethernet Upload... | 
= J 10.112.2.102, 1756-ЕМВТ/А, 1756-ЕМВТ/А 
- £9 Backplane, 1756-А4/А | 
+ v Koaster . 
j 03, 1756-ENBT/A Update Firmware... | 
Close | 


Help | 


AB ETHIP-1*10.112.2.102^Backplane*0 





图 4-3 在 线 节 点 列表 


x 


à Download to the controller: 


Мате: <по name> 
Туре: 1756-L637A Сотто одіх5563 Controller 
Path: AB ETHIP-1*172.24.16.50*Backplane*1 


Security; «None» 


Download Cancel Help 
| Download | 





图 44 确认 下 载 对 话 杠 


实验 5: 使 用 RSLogix 5000 帮助 演示 


一 、 实 验 目 的 

在 本 实验 中 ,将 了 解 功 能 强大 的 RSLogix 5000 在 线 帮助 系统 。 在 本 实验 中 ， 将 查看 : 
1) 指令 帮助 ; 

2) 模块 接线 图 ; 

3) 在 线 参 考 资料 ; 

4) 第 三 方 供应 商 示 例 项 目 ; 

5) 起 始 页 -快速 入 门 。 

二 、 指 令 帮 助 

1. Æ “EB (Help) FAKAPA “JAW” (Instruction Help) ЖП 5-1 所 示 。 
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例 。 


fs RSLogix 5000 - Controller1 in L63 v16.ACD [1756-L63] 





File Edit View Search Logic Communications Tools Window Malis 


вашы 5) +e] || [ә 

Вет Вип f. Г Run Mode 
мерс y. E Controller OK 

NU Ed a m eg Fault " 





£=] Controller Controlleri 
[2] Controller Tags 
(73 Controller Fault Handler 
[1 Power-LIp Handler 
- Cy Tasks 
= 68 MainTask 





图 5-1 指令 帮助 菜 


将 出 现 以 下 窗口 ， 如 图 5-2 所 示 。 


~ RSLogix 5000 Online Help 





File Edit Bookmark Options Help 


[ele E= | üpiwe | 


RSLogix 5000 Instruction Set 


Programming languages are designated as follows: 
. D - Relay Ladder Logic 
. - Function Block 





Note: For more information on Structured Text programming syntax, refer to Structured Text Syntax 
Instruction Categories Supported Instructions by Language 


а un [ume] 


Not available 
Not available 


Advanced Math Instructions 





Array (FileyShift Instructions 


ASCII Conversion Instructions 


D oros|sroo|sros|sron| gn [en 


B и 
Not available 





ASCII Serial Port Instructions 


Bu) i 
Not available 


s re] B8 [ | mo [ Bi 


blat il bl 





ASCII String Instructions 


E52 18% 


2. 单 击 指令 找到 其 


三 、 查 看 LO 模块 接线 图 


如 图 5-3 所 示 填 写字 段 1。 
如 图 5-3 所 示 在 字段 2 中 选择 IA16。 


me AE 


ч [төшне ү 
Release Motes 


图 | 


帮助 窗口 


Contents 









Online Books 


vendor Sample Projects 








= Quick Start 
К< Learning Center 
BE Resource Center 


fil About RSLogix 5000 


说 明 、 其 参数 的 详细 信息 、 相 关 指 令 ， 以 及 有 关 如 何 使 用 该 指令 的 示 


在 “帮助 主题 ”( Help Topics) 下 拉 菜 单 中 选择 “目录 ” (Contents)。 
如 来 尚未 选择 “查找 ”( Find) 选项 卡 ， 则 选择 该 选项 卡 。 
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Help Topics: RSLogiz 5000 Online Help ajx] 


Contents | Index Find | 


1 Type the wordlsl you want to find 





[mw — [il smi 
2 Select some matching words to narrow your search Dptions... | 
АТВ Find Similar... | 
Find How. | 

rl Rebuild... | 


3 Click a topic, then click Display 






Communication Formats: 1/0 Modules 
Configure 1755 Digital 1/0 Modules 

Configure Digital Diagnostic Input Modules 
Madule-Defined Data Types [17564415] 

Module Create wizard/Madule Properties Dialog Вох - Configuration T ab Ove 
Module Features and Default Values [1756-1416 
ШИШЕ Diagram [1756-1418] 








8 Topics Found А words, Begin, Auto, Pause 





Print... | Cancel | 


图 5-3 填写 标 . 查找 的 实际 字段 


5. 在 字段 3 中 ， 向 下 深 动 列表 并 找到 “接线 图 (1756-IA16)” (Wiring Diagram (1756-IA16) ) 。 
6. 单 击 “显示 ”(Display) 查看 该 模块 的 接线 图 ， 如 图 5-4 所 示 。 请 注意 ， 可 能 需要 将 界面 
最 大 化 。 





5) RSLogix 5000 Online Help =l | x| 
File Edit Bookmark Options Help 


[Melee 5-5 | Oo | 
Wiring Diagram (И & Б) 
All terminals with the same 


name are connected Te леч 
together on the module. ~ наанаа 


Т? Г? 
For example, 12 can be IE] I j 
m any terminal an n 
marked L 200. I^ ES 
When you daisy chain from fe eH 


a group to another RTB, ааа 
і Group 0 | a jl ^ 3 Group 0 
always connect the daisy p rl ШЕЕ р 


chain to the terminal [rl A 

directly connected to the 1 =н! ET 

supply wire, as shown. jar in 
This wiring example shows a ra 

a single voltage source. lp ED) 

EE ти] 

[ББ 

П" ISI 

kaku m 


imi] [is] 


Group 1 КУТТИ? Group 1 
Ip ЧЕ 


[2312 





Daisy chain to 
other RTBs 








4 э 
düsat| | 52 e "ouod | @ Denni... | EB)intro2...] #8 510...| Hlunttie.. [Ers E12 (3 Ө 89544 2:45 PM 


图 54 模块 的 接线 图 
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7. 接线 图 查看 完毕 后 ， 关 闭 显示 窗口 。 
四 、 使 用 在 线 参 考 资 料 
l. 在 “帮助 ”( Help) FARAPA “ERBE (Online Books), ， 如 图 5-5 所 示 。 


fs RSLogix 5000 


File Edit View Search Logic Communications Tools Window BaS 


| als |ы | &| | 上- ШЕЙ M Contents 


Instruction Help 
No Controller n. 


















Release Notes 






Online Books 


Vendor Sample Projects 


b 
a 


ишин 






A 


ál 









= Quick Start 
BE Learning Center 
Б Resource Center 







Ñ About RSLogix 5000 





图 5-5 在 线 书 籍 选项 


安装 RSLogix 5000 软件 时 ， 还 可 选择 安装 在 线 参考 资料 。 如 果 已 安装 这 些 资料 ， 则 可 在 这 
通过 RSLogix 5000 帮助 查看 。 
通过 此 工具 浏览 可 用 的 各 类 型 手册 。 
五 、 第 三 方 供应 商 示 例 项 目 
І. 在 “帮助 ”(Help) 下 拉 荣 单 中 选择 “供应 商 示 例 项 目 ” (Vendor Sample Projects), Ado- 
be Acrobat 查看 做 将 打开 并 显示 多 个 第 三 方 模块 ， 从 而 允许 查看 并 重复 使 用 RSLogix 5000 的 示例 
程序 ， 如 图 5-6 所 示 。 


S! Adobe Reader - [Vendor Sample Projects.pdf] 
"T. File Edit View Document Tools Window Help - m x 


3 RWsseacoy — а, db search e І» select - e - н 时 | 6 | | & D*. (dguep- YA 2 m UC 





(770) 814-7920 USA 
Catalog Number EtherNet/IP Product Description Sample File 
Smart Camera for Machine Vision Inspections DVT Smart Sensor 0LACD 














INSTRUMENT 5 
Catalog Number Product Description rr e E 
1756 Weigh Scale Module, Single Channel HI 56 WS 0LACD 
1756 Weigh Scale Module, Dual Channel HI 56 WS OLACD 
Hiprom Technologies TR 
Catalog Number Product Description CAA re 
1756HP-GPS 1756 Hiprom GPS Module GPS withSOE АСЮ 
> 
Е )Soft Technology, Inc. AAAT > 
а i 14 4 2of5 РМ Ө о Ыы ü 


图 5-6 供应 商 示例 项 目 
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2. 完成 后 关闭 Adobe Acrobat。 

六 、 快 速 入 门 页 面 

在 “帮助 ”(Help) 下 拉 汪 单 中 选择 “快速 入 门 ”(Quick Stat); Jd; “KRATI?” (Quick 
Start) 查看 其 中 内 容 ， 如 图 5-7 所 示 。 





Quick Start 


Quick Start - My First Project 


«н Create а New Project 

ан Modify the Main Task 

æ Modify the Main Program 

® Modify the Main Routine 

® Configure an Input Module 
=“ Configure an Output Module 
wu Create a Tag 

® Create a User-Defined Type 
Enter Ladder Diagram 


Routine Logic 


m Reference a Tag In à 
Routine 


æ Verify a Project 

ан Download a Project 

ан Go Online 

@ Change a Controller's Mode 


wu Monitor & Edit Data Online 


图 5-7 快速 入门 界面 


实验 6: 标签 和 数据 范围 划 定 


一 、 实 验 目的 

在 这 部 分 实验 中 ， 将 查看 RSLogix 5000 中 的 标签 监视 带 / 编 辑 融 。 还 将 讨论 控制 融 范 围 标 签 
SER 范围 标签 的 概念 。 

二 、 将 继续 使 用 该 已 打开 的 项 目 

1. 在 控制 融 项 目 管理 带 中 ， 双 击 “ 控 制 带 标 签 ”( Controller Tags) ， 步 又 如 图 6-1 所 示 。 

将 出 现 标签 监视 天 / 编 辑 画 窗 口 。 可 看 到 窗口 左下 角 的 两 个 选项 卡 ， 它 们 分 别 标记 为 “监视 
标签 ”( Monitor Tags) 和 “编辑 标签 ”( Edit Tags) ， 如 图 6-2 所 示 。 


g = Controller Controller 1 


| — Power-Up Handler Monitor T Edit Tags 
E e Tasks 





图 6-1 选择 “控制 器 标签 ” 图 6-2 监视 器 /编辑 絮 窗 口 


Ё®ж{аа 


监视 /编辑 标签 选项 卡 
选择 “监视 标签 ”( Monitor Tags) 选项 卡 后 ， 将 显示 标签 的 实际 值 。 例 如 ， 如 采 要 碍 
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看 输入 按钮 ， 则 软件 将 显示 该 按钮 已 主动 激活 或 禁用 。 


选择 “编辑 标签 ”( Edit Tags) 选项 卡 后 ， 可 创建 新 标签 或 修改 现 有 标签 属性 。 
如 果 无 法 创建 或 修改 标签 参数 ， 请 验证 已 选择 “编辑 标签 ”( Edit Tags) 选项 卡 。 





首先 会 注意 到 其 中 存在 VO 模块 标签 ， 然 后 会 想起 来 这 是 前 面 刚 创建 的 3 个 标签 ， 如 图 6-3 
тк. 


5соре: | fJ Controller "| Show All 


Name t. | Alias For 










[раг Туре 





图 6-3 ”标签 编辑 融 窗 口 


注意 “标签 编辑 带 ”(Tag Editor) 窗口 左上 角 处 标记 为 “范围 ”(〈Scope) 的 字段 。 在 本 实 


验 的 前 面部 分 ， 已 简要 地 介绍 过 控制 器 范围 和 程序 范围 | 
3 的 ' Scope: | BJ Controller -| | Sh 
的 标签 。 当 前 的 选择 是 Controller! (控制 器 )， 如 图 6-4 r=. | 
РЕ 图 64 标签 “范围 ”选择 窗口 

之 前 创建 标签 时 ， 是 在 程序 范围 中 创建 的 。 

2. 单 击 “ 范 围 ”(Scope) 选择 框 的 向 下 鼻头 。 

3. 选择 “程序 一 主 程序 ” (Programs 一 MainProgram) ， 如 图 6-5 所 示 。 


* Controller Tags - Сопіго1ег1(сопі  * Controller Tags - Controller1 {control 


Scope: | fa Controller -| | Show... 


H- E Programs 
十 一 — ' 
—Equipment Phases L B MainProgram 


| 
-一 点 dd-Dn Instructions | 一 Equipment Phases 





图 6-5 控制 程序 选择 列表 


标签 编辑 器 的 视图 现 已 切换 到 程序 级 别 ， 可 查看 之 前 创建 的 标签 ， 如 图 6-6 所 示 。 


Ф Program Tags - MainProgram 


Scope: [GMainProgram "| Show All 


à | Alias For 





Motor Start | 
Motor Stop BOOL 


图 6-6 Жо: Ли 





4. 在 工具 栏 上 单 击 “保存 ”(Save) | 圆 | 图 标 ， 保 存 程序 。 
三 、 查 看 ControlLogix L/O 标签 
已 在 项 目 中 组 态 了 ControlLogix 1⁄0 模块 ;现在 看 一 下 在 RSLogix 5000 中 是 如 何 显示 该 信息 的 。 
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将 继续 使 用 该 已 打开 的 项 目 。 

1. 在 控制 带 项 目 管理 锅 中 ， 双 击 “ 控 制 部 标签 ”( Controller Tags) 。 

2. 将 出 现 标签 编辑 人 窗口， 如 岁 6-7 所 示 。 向 右 拖 动 以 增加 标签 名 称 字 上段 的 宽度 。 这 样 便 可 
查看 整个 标签 名 称 。 













1-25) Controller Controllerl 
Controller Tags 
[ГЄ] Controller Fault Handler 
[1 Power-Up Handler 


— — 一 1 











Scope: | B Controller "| Show... | ShowAl 


Name A | Alias 
п AB:1756_D0_DC_Diag'C0 
AB:1756_D0_DC_Diag:l:0 
AB:1756_D0:0:0 
AB:1756_DI_DC_Diag:C:0 
AB:1756_DI_DC_Diag:l:0 
AB:1756_AI6_Float:C:0 
AB:1756_AI6_Float:1:0 











图 6-7 ”标签 编辑 融 窗 口 


Scope: | BJ Controllert -| Show... | Shi 
e 


Name 


pleteaoc  — — 0 0 


Е + Local: Ü:l 





通过 查看 标签 编辑 器 的 左上 角 ， 可 注意 到 当 
前 处 于 控制 器 范围 内 。 所 有 O 模块 标签 均 是 在 
控制 器 范围 内 创建 的 ， 如 图 6-8 所 示 。 

3. 通过 单 击 “监视 标签 ” (Monitor Tags) 选 
项 卡 切换 到 “监视 标签 ” (Monitor Tags), ， 如 图 







= E УХ y MEE 
6-9 所 示 。 图 6-8 ”控制 器 范围 选择 界面 
Scope: | B Controller -| Show... | Shoy/Al 
Name à | Value € | Data Туре De 


Ptoatoc y — | 


..) AB:1756_D0_DC_Diag:C:0 





{. 
| |4 Locat0! (...) АВ:1756 DO DC Diagl:0 
E + Local 0:0 (...) AB:1755 00:0:0 

| |+ Locat2C (-..) AB:1756 DI DC DiagC:O 
| [4 Locat2! {...} АВ:1756 DI DC, Diagl:0 
| |F Locat&C {...} AB:1756 AIB FloatC:O 

| [4 Locat8! {...} АВ:1756 AIB Floatl:0 

4 [ [Monitor Tags 人 EditTags | 





图 6-9 “监视 标签 ”(Monitor Tags) 界面 
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上 面 的 条 目 是 已 添加 模块 的 标签 结构 。 其 中 包含 的 标签 要 多 于 实际 显示 的 标签 。 注 意 标 签 
名 称 劳 边 的 + 符号 ， 这 表示 可 展开 标签 结构 以 查看 更 多 信息 。 


4. 通过 单 击 + ， 展 开 并 查看 VO 模块 的 标签 。 
对 于 各 个 模块 ,“ 组 态 ” (Configuration) 标签 下 将 显示 在 模块 组 态 向 导 中 输入 并 选择 的 所 有 
数据 。 


在 查看 VO 模块 的 标签 时 ， 可 看 到 输出 模块 1756-0B16D 具有 关联 的 输入 数据 。 可 能 会 问 ， 
为 什么 输出 模块 会 有 输入 ? ОВІ6р 是 诊断 模块 。 所 有 诊断 数据 都 通过 这 些 输入 返回 到 控制 


HH 


йо 





























s. 在 工具 栏 上 单 击 “ 保 存 ”(Save) | 圆 | 图 标 保存 程序 。 

四 、 分 配 别 名 标签 

在 这 部 分 实验 中 ， 将 了 解 别名 标签 。 将 继续 使 用 该 已 打开 的 项 目 。 
E: 确保 所 使 用 的 是 离线 文件 。 





Sextus 
别名 


别名 标签 允许 用 户 创建 代表 男 一 个 标签 的 标签 : 

1) 两 个 标签 共享 相同 的 值 ; 

2) 当 一 个 标签 值 改变 时 ， 为 一 个 标签 也 反映 该 变动 。 
在 下 列 情况 下 使 用 别名 : 

1) 在 绘制 接线 图 前 对 逻辑 进行 编程 ; 

2) 为 VO 设备 分 配 捅 述 性 名 称 ; 

3) 为 复杂 标签 提供 更 简单 的 名 称 ; 

4) 为 数组 元 素 使 用 描述 性 名 称 。 


1. 在 控制 硕 项 目 管理 天 中 ， 双 击 “ 主 例 程 ”(MainRoutine) ， 如 图 6-10 所 示 。 


将 出 现 梯形 图 编辑 器 , 如 图 6-11 所 示 。 一 c Tasks 
在 实验 的 上 一 部 分 中 ,已 向 项 目 中 添加 了 10 Ë gom i 
块 。 现 在 来 为 0 模块 的 程序 中 的 标签 指定 别名 。 
р A I Program Tags 
1) 将 Motor. Start 指定 为 插 槽 2 rH 1756-IB16D 的 输 E^ Мае 
人 点 0 的 别名 。 CI Unscheduled Programs | Phases 


2) 将 Motor. Stop 指定 为 搬 槽 2 中 1756-IBI6D 的 输 
入 点 工 的 别名 。 

3) 将 Motor Run НЕ УЛ О 中 1756-0B16D 的 输出 点 0 的 别名 。 

2. 右键 单 击 标签 Motor_Start， 并 选择 “编辑 “Motor_Start” 属 性”(Edit “Motor_Start ” Prop- 
erties) ， 如 图 6-12 所 示 。 

将 出 现 Motor_Start 的 “标签 属性 ” (Tags Properties) 窗口 。 当 前 该 标签 定义 为 基础 标签 。 

3. 选择 “别名 ”( Alias) 作为 “类 型 ”(Type) ， 并 注意 “标签 属性 ”(Tag Properties) 窗口 
会 发 生变 动 ， 如 图 6-13 所 示 。 


图 6-10 项 目 管 理 需 列表 
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s Bee аи [o |] 2| 


| 4| > | Favorites {Bt X TimeriCounter 





Motor_Start Motor_Stop Motor Run 


/j—_— m 


Motor Run 





图 6-11 梯形 图 编辑 器 界面 


fo Тар Properties - Motor_Start (=ЈЕЗ 
hdatar Chan : 
Edit "Motor Start" Properties General | 
Find All "Motor. Start" 
Motor | А Мате: [Motor Start 
J 1 Go To Cross Reference For "Motor Start 
Monitor "Motor Start" Description: 


Trend "Motor. Start" 














—— Cut Instruction Ctrl+x 

Copy Instruction Ctrl+C 
Paste Ctr|+V Tow = - | 
PATER pa Айаз For: 
Add Ladder Element... Alt+Ins a F: 
Edit Instruction Enter Data Type: [BOOL —— — zd 
Edit Main Operand Description Ctrl+D 

Scope: s MainProgram 
Toggle Bit Ctrl+T 

Style: | Decimal X | 
Force Оп 
Force Off 





Remove Force 


Go То... Ctrl+G 





Cancel | Apply | Нер | 


图 6-12 选择 “编辑 项 目 ” 条 目 图 6-13 打开 的 “标签 属性 ”窗口 
4. 单 击 “别名 ”(Alias For) 的 向 下 稍 头 。 将 出 现 标签 浏览 硕 ， 如 图 6-14 所 示 。 


Айаз For: [| x | | 








Data Type: Н 
B +I Local:0: C 
Scope: 8 +I Local:D:l 
J +I Local:0:O 
Style: 


J +I Local:2:C 
g +I Local: 2:l 


-— —1 | Controller 
| | Program 


Show: Show All >> | 










„ке — v, Í]pmQRqp—-— 


图 6-14 “别名 ”标签 浏览 
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在 浏览 需 中 同时 显示 控制 希 范 围 和 程序 范围 的 标签 。 需 要 在 控制 融 范 围 标签 中 选择 地 址 。 

5. 单 击 “程序 范围 标签 ”〈Program Scoped Tags) 按钮 取消 选择 “程序 范围 标签 ” ( Program 
Scope Tags ) 。 

界面 将 更 改 为 仅 显 示 “ 控 制 器 范围 标签 ” (Controller Scoped Tags) (ik: 此 窗口 可 调整 大 
小 ) ， 如 图 6-15 所 示 。 





-- Local 0:C 


+I Local: Ü:l 


+I Local 0:O 


5 
J 
3 +I] Local 2:C 





++ Local: 2:1 


| Controller 
Program | 


Show: Show All >> | 


图 6-15 fla qu Elba 
注 : 此 窗口 可 调整 大 小 。 


6. 展开 Local :2:I 并 选择 Local :2 : I. Data, 

7. 单 击 Local;2:L Data 数据 类 型 (DINT) 劳 边 的 向 下 箭头 。 这 将 打开 1756-IBI6D 模块 的 数 
据点 表格 。 

8. 选择 表格 中 的 0， 如 图 6-16 所 示 。 

当选 择 标 签 浏 览 硕 中 的 0 后 ， 该 窗口 将 关闭 ， 并 且 将 出 现 “ 标 签 属性 ” (Tag Properties) X} 
话 框 ， 如 图 6-17 所 示 。 


fs Tag Properties - Motor Start 


General" | 





Name: [Motor 5 tart 


+I Local: 0:l Description: 
+I Local 0:O 
+I Local 2:C 
—| Local: 2:1 
Local 2:l.Fault 
Local 2:l.Data 















T [И -] | 


Alias For: Local:2:l.Data.Ü 了 | 


8 9 1011121314115 Data Туре: 
: [pooL m 


1617/18/19 20121 22 23 : 
24 25 |26 27 |28/29/30/31 Scope: L$ MainProgram 


Show: Show АІ Style: | Decimal v | 





Сапсе! | Apply | Help | 
图 6-16 ”选中 数据 表 中 的 “0” 位 图 6-17 完成 别名 制定 


Motor. Start 现在 已 被 指定 为 Local:2:L Data. 0 的 别名 。 这 表示 插 槽 2 中 的 1756-IBI6D, 
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9. 单 击 “ 确 定 ”(OK) ， 关 闭 并 将 所 做 更 改 应 用 到 标签 Motor Statt; 如 图 6-18 所 示 。 





仔细 查看 梯形 图 代码 中 的 Motor, Start 标签 。 在 标签 Motor. Start 下 可 看 到 < Local:2: 
L Data. 0 > 。 这 表示 Motor. Start 已 被 指定 为 Local:2:L Data. 0 的 别名 。 这 意味 着 标签 在 代 公 中 
彼此 所 代表 的 意义 相同 。Motor_Start 要 比 Local :2 :1. Data. 0 更 易于 阅读 。 








ТО. 使 用 以 前 的 步 又 ， 指 定 剩余 两 个 标签 的 别名 如 下 : 
1) Motor Stop = Local :2 1I. Data. 1 
2) Motor Run = Local :0 : O. Data. 0 
11. 完成 后 ,梯形 图 代码 应 如 图 6-19 所 示 。 


12， 在 工具 栏 上 单 击 “保存 ” (Save) 图 标 [ 圆 


Motor Start 
«Local 2:l.D ata. 0» Motor Stop 


masi; kama 








Motor Run 








保存 程序 。 
13. 最 小 化 RSLogix 5000 软件 。 图 6-18 
Motor Start Motor Stop Motor Run 
«Local 2:l.D ata. 0> «Local 2:l.Data.1» «Local 0: O.D ata.0» 
/ 
Motor Run 
«Local. 0:D.D ata.0» 
图 6-19 
rn ТМ mil? ` = TE 
实验 7: 测试 逻辑 程序 
一 、 实 验 目的 


在 本 实验 中 ， 将 验证 程序 的 操作 情况 。 
注 : 在 开始 测试 的 逻辑 前 ， 请 先 下 载 程序 。 


Pie a 
| LO 映射 


演示 箱 中 有 一 组 针对 此 实验 的 按钮 。 这 些 按钮 的 映射 关系 如 下 : | 
x 1) Motor. Start = DIO x 


2) Motor Stop = DII 
3) Motor. Run - DOO 


二 、 将 控制 器 置 于 运行 模式 并 测试 程序 

І. 如 采 尚 未 处 于 运行 模式 ， 则 在 “控制 硕 面 板 ” (Controller Faceplate) 中 选择 “运行 模式 ” 
(Run Mode) ， 如 图 7-1 所 示 。 

控制 右 将 转 到 运行 模式 。 这 可 通过 查看 控制 右上 的 运行 LED 进行 验证 。 现 在 该 LED 应 发 绿 
色光 。 也 可 在 RSLogix 5000 中 通过 查看 控制 右面 板 进行 验证 ， 如 图 7-2 所 示 。 

可 注意 到 ， 这 与 控制 器 面板 非常 相似 。 

2. 在 控制 需 项 目 管理 硕 中 单 击 MainProgram 的 “+”， 以 将 其 展开 ， 如 图 7-3 所 示 。 

3. 双击 MainRoutine， 以 调 出 梯形 图 编辑 器 ， 如 图 74 所 示 。 
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Rem Prog П. Е Program Mode 
No Forces Go Offline 
No Edits 








Rem Run — Run Mode wass z 





=) 3 Controller 
Contr ТЕРШЩ р | F Controller OK 
CI Contr CES i Bl Battery Fault 
CI Powe РСЕ => [Z 1/0 OK 
3 Єз Tasks D| 
- *@ Mainl zm 
Е o3 M 
B Controller Properties 
CI Пп5сһё:шетр Pase 
图 7-1 选中 控制 器 面板 “运行 模式 ” 图 7-2 控制 右面 板 LED 指示 
3 Cy Tasks 
31.85 Tasks - Чај MainTask 
= С) MainTask - С MainProgram 


„а ШЕШ 


时 Snechedued Programs / Phases 


图 7-3 BH ЛИД Уе 


A Program Tags 
CI Unscheduled ШШ. Phases 


图 7-4 选中 双击 “MainRoutine” 


重要 事项 | 
在 程序 中 ， 实 际 上 将 发 现 是 之 前 在 实验 练习 中 组 态 的 别名 地 址 。 出 于 本 实验 的 考虑 ， 已 删除 
对 别名 的 所 有 引用 。 保 留 的 别名 原样 未 动 ; 如 图 7-5 所 示 。 


Motor Start Motor Run 


A P  ÁHÁ B v@ —ə rD—zC=—. 
Motor_Run 


Motor Stop 


图 7-5 梯形 图 逻辑 


现在 将 看 到 梯形 图 逻辑 。 注 意 梯形 图 两 侧 的 绿色 电源 卡 轨 。 这 表示 人 处 于 在 线 状态 ， 且 例 程 正 
在 执行 。 
可 注意 到 ХО 指令 Motor Stop 为 绿色 。 这 意味 着 该 指令 处 于 “ 真 ”(true) 或 “开启 ” (on) 
状态 。 这 是 因为 Motor_Stop 按钮 未 按 下 ， 如 图 7-6 所 示 。 
4. 按 下 ControlLogix 按钮 面板 上 的 ОП 按钮 。 这 将 会 使 ХО 指令 与 Motor Stop 关联 。 可 注意 
到 绿色 消失 〈 见 图 7-7) 。 这 是 因为 该 指令 不 再 为 真 ， 如 图 7-7 所 示 。 
Motor Stop Motor Stop 
— m — 
图 7-6 XIO 指令 为 真 图 7-7 XIO 指令 为 假 
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5. 按 下 按钮 DIO (Motor_Start) 。XIC 指令 将 变 为 真 ， 并 变 成 绿色 。Motor_Run 将 通电 (EN 
绿色 ) 。 实 验 站 上 的 指示 灯 DOO 将 亮 起 ， 如 图 7-8 所 示 。 
МЇ] ы] z]y 
i| aae 





Motor Stop Motor Run 





图 7-8 Fe F "Motor Run" 后 的 梯形 图 


6. 验证 输出 DOO (Motor Run) ， 在 释放 按钮 DIO ( Motor. Start). 后 仍 为 完 起 状态 。 刚 写 入 的 
梯形 图 逻辑 是 简单 的 三 线 控制 或 者 电动 机 起 动 / 集 止 制 动 电路 ， 如 图 73 所 示 。 


[1251Ж] Е #5 












Molor Start 


2 „| 0 —— 
Мас Run 


Motor. Stop Motor Fun 





图 7-9 松 开 “Motor_Run” 后 的 梯形 图 


7. 按 下 按钮 ОП (Motor_Stop) ， 并 验证 输出 DOO (Motor Кип) 已 关闭 ， 如 图 7-10 所 示 。 
АЕ Е vf 


Б 5155105 








Moto: Statt Motor Stop Motor Run 


Jp———————————————ÓáÓ—— 
Мою Run 


7-10 Je "Motor Stop” 后 的 梯形 图 
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实验 8: 在 线 添 加 逻辑 和 标签 
一 、 实 验 目的 || sepas] | 更 | 区 | s] 


在 本 实验 中 ， 将 执行 在 线 编辑 操作 。 

1) 向 逻辑 中 添加 一 个 定时 髓 ， 并 使 其 基 
于 电动 机 运行 而 执行 ; 

2) 添加 梯形 图 人 逻辑， 以 在 电动 机 停止 时 
重 置 定时 如 。 将 继续 使 用 该 已 打开 的 项 目 。 

二 、 向 逻辑 中 添加 定时 器 

1. 右键 单 击 梯级 零 左 侧 的 蓝 色 区 域 ， 并 
选择 “开始 待 决 梯级 编辑 ” (Start Pending 
Edits), ， 如 图 8-1 所 示 。 

2. 现在 的 梯形 图 编辑 带 类 似 图 8-2 所 示 。 

电源 卡 轨 上 带 “1I” 的 梯级 是 将 执行 编辑 
的 梯级 。 

3. Hu ОТЕ 指令 ， 使 其 突出 显 
8-3 所 不 。 





示 ， 如 图 





Ë MainProgram - MainRoutine* 


[Бүр |5] se|se| ZZ ымы] 


| 5] 
Шш; vaj al ES 


Motor _Start 
<Local:1:l.Data.0> 


Motor _Stop 
<Local:1:l.Data.1> 










Motor Start 
€Local:2:l.Data.0» 


Motor Stop 
€Local:2:l.Data.1» 
z: 


Motor Run 


d  CutRung Ctrl+X 
Copy Rung Ctrl+C 
(En 
Delete Rung Del 
Add Rung Ctri+R 
Edit Rung Comment Ctrl+D 
Export Rung... 


图 8-1 


选择 “Start Pending Rung Edits” 


=15 


Motor Run 
«Local 1:O.Data.0» 


i 


Motor Run 


«Local 1:O Data.0» 





Motor. Start 
<Local:1:l.Data .0> 
Ц 


Motor Run 


r 
r 
r 
r 
r 
r «Local 1:O.Data.0» 
r 

r 


Motor Stop 
< осаі1:1.раќѓа 1> 


Motor Run 
«Local 1:O.Data.0» 


(End) 一 一 一 一 一 一 一 一 一 | 


图 8-2 进入 竺 决 梯级 编辑 状态 的 梯形 图 


4. 在 指令 


图 8-3 选中 OTE 指令 标签 





工具 栏 中 单 击 “定时 器 /计数 器 ”(Timer/Counter) 选项 卡 ， 如 图 84 所 示 。 


«| EJ [hes [ es CIRCE 
s Lr Favores 7 X Favorites Z Бї 








图 84 WP "iE pas ib Xu: ОЛЕ 


5. 单 击 “定时 器 开启 СТОМ)” (Timer On (TON) ) Zl, mE 8-5 所 示 。 
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Ë MainProgram - MainRoutine* 一 [n 


[eed |>] sese ZF ss l 














Motor Stop Motor Run 
«Locat:1:l.Data.0» «Locak1:lData.1» «Local 1:O.Data.0» TON 
= —- Тїте On Delay 
Timer 
Preset 
Ассит 


Motor Run 
«Local 1:O Data .0> 


фт D OD CO CO O OD g 









Motor Start Motor Stop Motor Run 
«Locat:1:l.Data.0» <Local:1:l.Data.1> <Local:1:O Data.0> 


{ F 一 人 六 一 
Motor Run 
«Local 1:O Data.0» 


(End) 一 一 一 一 一 一 一 一 一 | 


图 8-5 搬入 的 定时 需 


aiie 9. ç 4 4 “4 ong 


已 在 OTE 指令 右 侧 的 代码 中 插入 一 个 定时 器 。 

在 RSLogix 5000 中 可 将 多 个 输出 指令 串 在 一 起 ， 不 必 创建 分 支 。 

6. 在 定时 器 指令 上 ， 右 键 单 击 文 字 “ 定 时 器 ” (Timer) 旁边 的 蓝 色 区 域 ， 并 选择 “新 建 标 
签 ”(New Тав), ， 如 图 8-6 所 示 。 

将 出 现 “ 新 建 标签 ” ( New Tag) 窗口 。 可 注意 到 “数据 类 型 ” ( Data Type) 已 设置 为 “ 定 
时 器 ”(TIMER) 。 这 是 因为 正在 定时 器 指令 中 创建 标签 。 

7. fE ARE" (Name) 字段 中 输入 “Timer” ， 然 后 单 击 “ 确 定 ”(OK) ， 如 图 8-7 所 示 。 












Motor Run 
«Local:0:O.D ata.0» TON = [Timer НЕ |] 
Timar Un Dola Description: Cancel | 











Mew Tag... 








Help | 


Cut Instruction Ctri-X 





Copy Instruction Ctrl+C 
| F ud ағу __| Motor Run Те Бау о о] 
Delete Instruction Del ocat0:0 Data. > 
>n . B v 
Add Ladder Element... Alt+Ins Tee [Base 2] Connection] 
Edit Instruction Enter Alias For: -| 


Edit Main Operand Description Ctr|]+D 











Data Type: [TIMER m 
Scope: Е MainProgram v | 
Style: | | 


Г 





Ctrl+G 





图 8-6 АЕ ДҮЙ S 图 8-7 输入 “定时 器 ”标签 信息 





8. 验证 已 在 定时 天 指令 中 创建 的 标签 ， 如 图 8-8 所 示 。 
9. 在 定时 器 指令 中 双击 文字 “ 预 设 值 ”(Preset) 旁边 的 0。 
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Ë MainProgram - MainRoutine* 


ыша) 2121 Мм T мы £j 






















Motor Start Motor Stop Motor Run 
«Local: 1:Il Data.0» «Local1:l.Data.1» — «Local 1:O Data.0» TON 
/人 Timer On Delay 


Timer Timer 
Preset 0 
Accum 0 






Motor Run 
«Local 1:O.Data.0» 






Motor Start Motor Stop Motor Run 
«Locat:1:I.Data.0» «Locat:1:I.Data.1» «Local 1:O.Data.0» 


A 一 一 







Motor Run 
«Local 1:O.Data.0» 


„== EM M ч 


图 8-8 Gf bin EE ár 





10. 9 ЛІН 32767, TE Logix F, “HTAA” (Timer Preset) 为 32 位 DINT， 这 意味 着 定 
时 需 的 最 大 值 为 2,147 ,483 ‚647 


11. 按 回 车 键 。 现 在 显示 的 TON 指令 应 与 图 8.9 Timer On Delsy 
所 示 相同 的 “ 预 设 值 ” ( Preset) 现在 为 32767ms。 保 а 22 
留 累计 值 为 零 。 现 在 已 准备 好 验证 所 进行 的 编辑 。 Accum MENU] 





12. 单 击 “ 确 定 所 有 编辑 ” (Finalize АП Edits) 图 


А. Motor Run 
标 8]. Е 





13. 在 询问 是 否 确定 所 有 编辑 时 ， 单 击 “ 是 ” 图 8-9 配置 定时 器 参数 
(YES)。 黎 形 图 编辑 此 现在 显示 如 图 8-10 所 示 。 





Ë MainProgram - MainRoutine* - [n 








Lees |>] 更 到 | sepe ыы Ф| 


i] 5 



















Motor Start Motor Stop Motor Run 
«Locat:1:l.Data.0» «Locak1:l.Data.1» — «Local 1:O.Data.0» TON 
:上 Timer On Delay N5— 


Timer Timer NM 一 


Motor Run 
E P 767 
<Local:1:O Data .0> saysi E а 






图 8-10 “确定 所 有 编辑 ”后 的 梯形 图 
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三 、 测 试 逻辑 

1. 按 下 DIO ( Motor Start) 按钮 。 
2. 验证 DOO (Motor Run) 已 亮 起 ， 定 时 器 指令 已 开始 递增 。 
3. 现在 按 下 按钮 DII (Motor Stop) 。 
4 
5 





. 验证 DOO БХИ, ено жи. 
. 保存 并 退出 RSLogix 5000, 


实验 9: 规划 Logix 控制 器 中 的 标签 数据 库 


一 、 实 验 目 的 

在 本 实验 中 ， 将 介绍 并 演示 如 何 通 过 用 户 自 定义 数据 类 型 和 数据 范围 划 定 来 规划 标签 数据 库 。 

1) 了 解 使 用 UDT 的 优势 ; 

2) 学 习 如 何 优化 UDT 规划 ; 

3) 使 用 数据 范围 划 定 帮助 简化 ， 并 加 快 开发 工作 。 

现在 将 重点 关注 Logix 控制 絮 中 的 数据 规划 。 

二 、 打 开 现 有 控制 器 文件 

在 实验 的 本 部 分 中 ， 将 打开 一 个 现 有 程序 。 

1. 在 计算 机 桌面 上 ， 双 击 Lab Files 文件 夹 。 

2. 双击 名 为 Conveyor_Program_S3. ACD 的 现 有 项 目 ， 将 在 RSLogix 5000 中 启动 该 项 目 。 

三 、 为 传送 带 创建 用 户 自 定义 数据 类 型 

已 重新 组 织 了 程序 规划 以 更 好 地 利用 Logix， 现 在 已 准备 好 ， 并 开始 对 数据 规划 进行 重新 组 
织 。 可 注意 到 ， 工 程 师 规划 数据 的 方式 仍 像 传 统 PLC 使 用 这 有 整数 、 实 数 和 定时 天 数据 表 一 样 。 
问题 是 ， 当 与 设备 关联 的 数据 分 布 到 控制 右 内 存 各 处 时 便 很 难 进行 跟踪 。 已 再 次 决定 充分 利用 
Logix， 使 用 用 户 自 定义 数据 类 型 。 








Esa m 
用 户 自 定义 数据 类 型 
用 户 自 定义 数据 类 型 也 称 为 UDT 或 结构 ， 借 此 按 逻 辑 方式 对 数据 进行 组 织 或 分 组 ， 以 
便 所 有 与 设备 关联 的 数据 都 可 组 合 在 一 起 。 

例如 ， 每 个 传送 带 都 有 8 个 整数 值 、3 个 实数 值 、2 个 定时 器 和 11 个 与 其 关联 的 布尔 
值 。 在 传统 的 PLC 中 ， 可 能 需要 4 个 不 同 的 数据 表 。 然 后 ， 当 具有 多 条 传送 带 时 ， 可 能 需 
要 详细 地 将 传送 带 映 射 到 各 个 数据 表 中 。 这 样 就 会 变 得 很 难 管理 。 

通过 UDT 能 够 实现 的 是 将 不 同 的 数据 类 型 (整数 、 实 数 、 定 时 器 、 布 尔 等 ) 组 合 到 一 
起 ， 共 同 作为 用 户 自 定 义 数据 类 型 。 然 后 便 可 创建 该 UDT 类 型 的 数组 。 这 可 使 得 编程 工 
作 、 代 码 的 记录 和 数据 的 跟踪 都 更 加 轻松 。 












L 在 控制 器 项 目 管理 器 中 ,双击 “控制 器 标签 ” | Cole conma Poran 
f ; ‘Controller Tags: Tags 
( Controller Tags) А 如 图 9-1 所 7N o Controller Fault Handler 
将 出 现 标签 编辑 器 。 可 注意 到 ， 标 签 数据 库 的 外 观 与 “| СО PowerUp Hander 


Taecke 


传统 PLC 非常 类 似 , 如 图 9-2 所 示 。 图 9-1 选中 “控制 器 标签 ” 


40 | FEER PLC 控制 技术 
Scope: | "J Conveyor_Progrė "| Show... | Show All 


€ | Force Mask 


















Description 
















dere í...) Decimal BDOOL[54] 

HU {...} Float 'REAL[E4] 
+-ЕЗ кА {...} Float 'REAL[B4] 
+-N7 "mn {...} [Decimal 'INT[B4] 
-PD wes Eo IPID 
3.T10 Loo у |TIMERI[64] 
3.T4 TD [EUH [TIMER[64] 


图 92 ”标签 编辑 融 界 面 









вара 
Горіх 标签 数据 库 
在 传统 PLC 中 ， 用 物理 地 址 标识 各 个 数据 项 ， 例 如 N7:0 或 В3:0/0. 不 使 用 地 址 注释 
或 符号 ， 就 很 难 阅读 逻辑 。 


在 Logix 控制 器 中 没有 固定 的 内 存 N7:0 或 B3:0/0, Горіх 内 存 是 基于 标签 的 系统 。 标 签名 称 
本 吴 就 可 以 标识 数据 。 借 此 便 能 够 组 织 数据 以 模拟 机 器 。 可 在 实际 中 使 用 分 配 的 标签 名 称 记 录 代 
但 ， 例 如 Nozzle_1_Temperature 。 





Esas m 
创建 Logix 项 目标 签 的 指导 原则 见 表 9-1 
表 9-1 指导 原则 
指导 原则 详细 信息 





用 户 目 定义 数据 类 型 (结构 ) 是 可 以 组 织 数据 以 严 配 机 融 或 进程 。 用 户 自 定义 数据 类 型 
提供 以 下 优势 : 

一 个 标签 包含 系统 特定 方面 的 所 有 相关 数据 。 这 样 将 相关 数据 保存 在 一 起 便于 查找 ,不 
1) 创建 用 户 自 定 | 考虑 其 数据 类 型 
义 数 据 类 型 每 个 数据 (成 员 ) 得 到 一 个 描述 性 名 称 。 这 样 自动 为 逻辑 创建 初始 水 平 的 文档 

可 以 使 用 该 数据 类 型 创建 具有 相同 数据 规划 的 多 个 标签 

例如 ,使 用 用 户 自 定义 数据 类 型 存储 铅 的 所 有 参数 ,包括 温度 、 压 力 、 阀 门 位 置 和 预 设 值 。 
然后 基于 该 数据 类 型 为 每 个 铅 创 建 标签 








数组 在 一 个 公共 标签 名 称 下 创建 数据 类 型 的 多 个 实例 

数组 使 可 以 组 织 一 组 使 用 相同 数据 类 型 并 执行 类 似 功能 的 标签 

以 一 维 、 二 维 或 三 维 组 织 数 据 以 匹配 数据 表示 的 内 容 

例如 ,使 用 二 维 数组 组 织 油库 的 数据 。 数 组 的 每 个 元 素 表 示 一 个 油 负 。 元 素 在 数组 中 的 
Tu Pt ON E BAJ B Jl yz Pr 

重要 说 明 :尽量 减少 使 用 BOOL 数组 。 许 多 数组 指令 不 能 在 BOOL 数组 上 使 用 。 这 使 得 
更 难以 初始 化 和 清除 BOOL 数据 数组 

通常 对 PanelView 屏幕 的 位 级 别 对 象 使 用 BOOL 数组 。 否 则 ,使 用 DINT 标签 的 各 个 位 或 
DINT 数组 


2) 使 用 数组 快速 
创建 一 组 类 似 标签 
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x 指导 原则 


详细 信息 


( 续 ) 





3) 利用 程序 范围 
标签 











如 果 和 希望 多 个 标签 具有 相同 名 称 , 请 在 每 个 不 同 程序 的 程序 范围 定义 每 个 标签 ( 程序 标 


签 ) 


。 这 是 可 以 在 多 个 程序 中 重新 使 用 逻辑 和 标签 名 称 





避免 同时 为 控制 器 标签 和 程序 标签 使 用 相同 的 名 称 。 在 程序 中 ,如 果 程序 的 程序 标签 二 


控制 器 标签 名 称 相同 , 则 不 能 引用 控制 右 标 签 
某 些 标签 必须 是 控制 辟 范 围 (控制 名 标签 ) 





如 果 乔 望 将 标签 用 于 : 


则 分 配 此 范围 : 





项 目 中 的 多 个 程序 中 





消息 (MSG ) 指令 中 


控制 右 范 围 ( 控制 融 标 签 ) 





在 控制 器 之 间 产 生 或 使 用 数据 与 PanelView 终端 通信 





以 上 都 不 是 





程序 范围 ( 程序 标签 ) 








4) 对 于 整数 ,使 用 

















数据 类 型 


要 提高 逻辑 效率 ,请 尽 可 能 少 用 SINT 或 INT 数据 类 型 。 


条 件 允 许 时 ,对 整数 使 用 DINT 


Logix 5000 控制 器 通常 将 值 作为 32 位 值 (DINT 或 REAL) 进行 比较 或 操作 

控制 器 在 使 用 值 前 ,通常 会 将 SINT 或 INT 值 转换 为 DINT 或 REAL fH 

如 果 目 标 是 ІМТ sk INT 标签 , 则 控制 器 通常 会 将 该 值 转换 回 SINT 或 INT (Ë 

与 SINT 或 INT 的 转换 自动 进行 ,无 需 额外 编程 。 不 过 将 占用 额外 的 执行 时 间 和 内 存 





5) 限制 标签 名 称 
为 40 个 字符 


下 面 是 标签 名 称 的 规则 : 


仅 字 母 字符 (A-Z 或 az) 数字 字符 (0-9) 和 下 划 线 (_) 


必须 以 字母 字符 或 下 划 线 开始 


不 能 多 于 40 个 字符 


不 能 连续 出 现下 划 线 字符 (_) 或 以 下 划 线 字符 (_) 结 尾 





6) 使 用 混合 大 小 
写 


7) 考虑 标签 的 字 
母 顺 序 


x 
x 
x 
x 
x 
x 
x 
x 
x 
x 
x 
x 
x 

















不 区 分 大 小 写 
尽管 标签 不 区 分 大 小 写 ( 大 写 A 和 小 写 a 相同 ) ,但 混合 大 小 写 更 容易 阅读 
这 些 标签 更 容易 阅读 : 相 比 这 些 标签 : 
Tank_1 ТАМК_1 
Tank1 TANKI 

tank. ] 

tank1 














RSLogix 5000 软件 以 字母 顺序 显示 相同 范围 的 标签 。 要 更 容易 监视 相关 标签 ,请 对 要 保 


存在 一 起 的 标签 使 用 类 似 的 开始 字符 





STREHI REAPER Тапк 开始 将 标签 保存 在 一 起 


否则 ,标签 可 能 彼此 分 隔 








x 
x 
x 
x 
x 
x 
x 
x 
x 
x 
x 
x 
x 
x 
x 











标签 名 称 标签 名 称 
Tank North North. Tank 
Tank. South South Tank 





2. 在 标签 编辑 器 中 单 击 NT 293488 +, ， 如 图 9-3 所 示 。 


这 将 展开 NT 数组 ， 显 示 其 中 的 所 有 元 素 。 可 注意 到 从 N7 [0 





到 N7 [7] 的 数据 已 
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然后 是 从 N7 [20] 到 N7 [27] 和 从 N7 [40] 到 N7 [47]。 这 些 区 域 分 别 对 应 3 个 传送 带 ， 是 
传统 的 PLC 数据 表 布 局 。 


Scope: | ] Conveyor Progr: -] Show... | Show All 














Name A [Value | Force Mask € | Style Data Type | Description 
› ба? t...) Decimal INT[64] 

[Ҥ-М7[0] 0| [Decimal [INT [Motor Speed Low 
+ N7[1] 0| |Decimal [INT | Motor Speed High 
ЕН N7[2] Ü | [Decimal Тї | Motor Speed Scaled Low 
H N7[3] 0 | [Decimal [INT | Motor Speed Scaled High 
由 N7[4] 0| [Decimal [INT [Motor Speed Scaled 
3: N7[5] 0| [Decimal [INT [Motor Speed Feedback Low 
+ N7[6] 0| [Decimal [INT [Motor Speed Feedback High 
由 N7D] 0| [Decimal [INT [Motor Feedback 

”用 N78] ol Decimal INT T 
+-М7[9] 0| [Decimal [INT 
3:-N7[10] 0| [Decimal [INT 
用 N7[11] ol [Decimal [INT 
用 -N7[12] 0| [Decimal [INT 
c N7[13] 0| [Decimal [INT 
#-N7[14] 0| [Decimal [INT 
c N7[15] ol [Decimal [INT 
下-N7[16] 0| [Decimal [INT 
+-N7[17] 0| [Decimal [INT 
c-N7[18] ol [Decimal [INT 
N7019] о! |Decimal [INT 
本-N7[20] 0| |Decimal [INT [Motor Speed Low 
HE-N7[21] 0| |Decimal Тї |Motor Speed High 
+ N7[22] Ü | [Decimal [INT | Motor Speed Scaled Low 


图 93 展开 后 的 N 数 组 


3. 仔细 查看 B3, F8 fil T4, 

它们 都 将 采用 相同 的 格式 : eps Т 从 [0] ЖЕП, fex" 2 从 [20] 开始 ， 传 送 带 3 从 
[40] 开始 。 这 样 做 的 目的 是 在 标签 数据 库 中 查找 传送 带 数 据 更 加 容易 。 但 是 为 传送 带 使 用 了 4 
个 数据 表 ， 浪费 了 内 存 。 

通过 创建 UDT 可 更 好 地 实现 上 述 需求 。 现 在 就 来 创建 UDT, 

4. 在 控制 句 项 目 管 理 器 中 的 “数据 类 型 ” (Data Types) 文件 夹 下 ， 单 击 “ 用 户 自 定义 ” 
( User-Defined) Л) +, 11 9-4 所 示 。 

将 注意 到 这 里 有 一 个 名 为 Conveyor 的 UDT (已 为 启动 UDT 的 创建 ) ， 如 图 9-5 所 示 。 


21-5) Data Types 
-ER User-Defined 








日 :5 Data Types 









































由 | User-Defined Conveyor 
由 上 上午 Strings +) Суф Strings 
[+] um Predefined +] Lg Predefined 
L4& Module-Defined La Module-Defined 
图 9-4 数据 类 型 列表 图 9-5 选择 “Conveyor” 用 户 自 定义 数据 


5. 双击 Conveyor， 如 图 9-6 所 示 。 
这 将 为 Conveyor 数据 类 型 打开 UDT 28180. MUAA, UDT 混合 不 同 的 数据 类 型 。 在 编程 
是 


时 这 是 非常 有 用 的 工具 。 
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Name: [Conveyor 


Description: 






This is used to pull | 
together into one 
place all the data 

that is used by a 

Conveyor instead of 

using 4 different | 


Members: Data Туре Size: 52 byte(s) 


[Name |paarpe _ — jStle |Description | 
Okay To Start Motor 
Motor Running Speed 
Motor. Dverload 
Motor Stopped | Speed 
Motor - Üver - Speed 
Motor - Energy Management. Speed | 
Motor. UnderSpeed | [Decima | 
А Start Push Button Timer | | | 
+] Energy Management Timer 


Ld [ 
Fi 








图 9-6 打开 的 UDT 编辑 融 界 面 


гака 

用 户 自 定义 数据 类 型 的 指导 原则 

创建 用 户 自 定义 数据 类 型 时 ， 请 记 住 以 下 指导 原则 : 

如 果 包 括 表示 1⁄O 设备 的 数据 ， 则 必须 使 用 逻辑 将 数据 复制 到 UDT 中 。UDT 中 不 可 为 


LO 指定 别名 。 
如 果 要 在 UDT 中 包括 数组 ， 应 将 数组 限制 为 一 维 。UDT 不 文 持 多 维 数组 。 
创建 UDT 时 ， 将 类 似 的 数据 类 型 组 合 到 一 起 。 这 将 创建 更 为 紧凑 的 UDT。 
16 bytes 12 bytes 
Г__ Mu Т пагана C NJ 
ШИН ШЕШЕ 


DATATYPE Sample1 DATATYPE Sample! 


BOOL Bit1; BOOL Вії; 

SINT Tiny-Velue" > BOOL Bit2; 

BOOL вію; — > SINT Tiny Value 

INT Small Value INT Small Value 

DINT Big Value DINT Big, Value 

REAL Float, Value REAL Float, Value 
END TYPE END TYPE 





查看 UDT 后 ， 会 注意 到 类 似 的 数据 类 型 并 未 组 合 到 一 起 。BOOL 和 REAL 数据 类 型 混在 一 
起 。UDT 的 当前 大 小 是 52 个 字 节 。 将 BOOL 组 合 在 一 起 可 降低 这 一 数字 。 

6. 要 进行 此 操作 ， 单 击 Motor Overload 的 左 侧 ， 如 图 9-7 所 示 。 这 样 将 选中 整 行 。 

7. 单 击 “ 向 上 移动 ”( Move Up) 按钮 ， 如 图 9-8 所 示 。 这 会 在 UDT 中 将 Motor_Overload fy 
签 向 上 移动 。 

8. 对 其 他 BOOL 标签 重复 此 操作 ， 直 到 它们 均 组 合 到 一 起 。 

9. 单 击 “ 应 用 ”(Apply) 。 请 注意 UDT 的 大 小 。 已 节省 了 12 个 字 节 。 
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Members: 














Okay To Start Motor mm 






























— Motor Running Speed | 

E Motor (verload BOOL nm 

ШШ Motor Stopped Speed | | Float | 
Motor Üver Speed 18001 [Decimal | 
Е Motor _Energy_ Management_Sp |REAL Float | 
| | Motor UnderSpeed [BOOL- [Decimal | 
E 

= 























Hj Star Push Button Timer |TIMER | | 
[+] Energy Management. Timer .|TIMER | | 


1. 





图 0-7. P "Motor Overload" 标签 


Members: эз pe Size: 52 byte(s 


| [Name |paarTpe |Swe |Description | 
Okay. To Start_ Motor BOOL гсш киин 
Motor_Overload BOOL Decimal 
Motor Running Speed REAL 
Motor S topped Speed REAL 
Motor Üver Speed |BOOL 
Motor Energy Management 5p [PEAL 
Motor_UnderSpeed BOOL 
Start, Push, Button, Timer [TIMER 


























a 





图 9-8 m Efe zl "Motor Overload" 标签 
10. 完成 对 BOOL 标签 的 移动 后 ， 验 证 UDT 的 显示 如 图 9-9 所 示 。 


Name: [Conveyor 


This is used to pull 
together into one 
place all the data 

that is used by a 

Conveyor instead of 

using 4 different 了 | 


Data Type Size: 40 byte[s] 


Description: 





Okay To Start Motor 
Motor Overload 


Motor Over Speed 10 ecimal 





Motor LUnderSpeed Decimal 

Motor Running Speed ГТ [Float 

Motor Stopped Speed | 

Motor Energy Management Speed 
| dE 由 Start Push Button Timer 


x H Energy Management Timer | TIMER 


图 9-9 FER BOOL 标签 的 移动 后 数据 大 小 


11. 回 到 “控制 器 标签 ”( Controller Tags) ， 展 开 N7 标签 并 注意 N7 [0] 到 N7 [7] 及 其 描述 。 
12. 使 用 标签 的 描述 将 这 些 标签 添加 到 UDT。 手 动 执 行 行 此 操作 (并 要 记 住 参考 前 文中 的 指 
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导 原 则 4) 。 
13. 完成 后 ， 单 击 “应 用 ”(Apply) 接受 所 做 的 更 改 ， 并 验证 UDT 应 类 似 图 9-10 所 示 。 


Members: 


Motor Over Speed 
Motor UnderSpeed 
Motor Running Speed 
Motor Stopped Speed 




















Fš Start_Push_Button_Timer TIMER 
Е: Energy_Management_T imer TIMER 


|  MeorSpeeilou — — DN — реста | 
| MoorSpeedHoh — |DNT — — Demi | | 
[-| MeorSededlon Im [рєш | 
| MeorSeded High _ От — — Demi | | 
|  MetrSpeed Seded |DINT — [бешш | 
| моо Speed РАК Low [DINT [рєш | | 
| моо Speed Рак Hih [DINT [рєш | 
[мек Im — реа | 
шз ижэ э эи J л. 





图 9-10 程序 中 定义 传送 的 完整 UDT 


现在 已 拥有 一 个 在 程序 中 定义 传送 带 的 完整 UDT, 

14. 单 击 “确定 ”(OK) Jh] UDT 编辑 窗口 。 

15. Æ “XPF (File) 菜单 中 ,选择 “关闭 ”( Close)。 软 件 将 询问 是 否 要 保存 对 文件 所 做 
的 更 改 ， 选 择 “ 否 ”(No)。 

四 、 使 用 传送 市 UDT 

现在 将 使 用 刚 创 建 的 UDT 传送 带 。 意 识 到 UDT 将 帮助 优化 标签 数据 库 ， 并 使 代码 的 故障 处 

















理 和 开发 更 容易 。 B-E Controller Conveyor_Program 
1. 在 RSLogix 5000 的 工具 栏 菜单 中 ， 选 择 “ 文 Controller Tags 
Horm (File > Open), CI Controller Fault Handler 


CI Power-Up Handl 
2. 双击 名 为 Conveyor. Program, S4. ACD 的 现 有 H-S vri iia p rtandier 


项 目 文件 。 这 样 将 在 RSLogix 5000 中 启动 该 项 目 。 
3. 在 控制 器 项 目 管理 器 中 ， 双 击 “控制 器 标 图 911 选中 “控制 天 sus 
签 ”(Controller Tags) ， 如 图 9-11 所 示 。 
这 将 打开 标签 编辑 器 。 查 看 标签 编辑 器 ， 会 发 现 数据 库 中 有 一 个 新 标签 Conveyor 1 ， 如 图 9- 
12 所 示 。 
Scope: | 目 Conveyor_Progr "| Show... | Show All 
| Name — — [Value «|FoceMask €| Style — —  |DataTye — |Descipion | 
a C | ср сое шш | 
e 


Cat tn Fa | | 
Lem [ы шаа шыш | | 
— 


[m e T 
em | (tl a шыт |] 
en | col ы e | | 


图 9-12 打开 的 标签 编辑 器 界面 
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4. 单 击 Conveyor 1 223 85 + 展开 该 标签 ， 如 图 9-13 所 示 。 可 注意 到 标签 的 格式 与 刚 创建 的 
UDT 相同 。 这 可 通过 查看 “类 型 ”(Type) 列 进 行 确认 。 


Scope: | 目 Conveyor Progr: -| Show... | Show All 
Name — а |Маџее [Росе Маже Style — [Data Type 
шз |] ч... Decima [BODL 

h | Cone 10 _ 4...) `_____ (Conveyor | 

onveyor_1.0kay_To_Start_Motor 

Decimal — | 

[Decimal | 





中 
D". 
=, 
= 


оо 
ы 
c 
请 


onveyor 1.Motor Over Speed 

onveyor 1.Motor LInderSpeed 

onveyor 1.Motor Running Speed 

onveyor 1.Motor Stopped Speed 

onveyor 1.Motor Energy - 
-Conveyor 1.Start, Push Button Timer 
-Conveyor 1.Energy Management, Timer 
-Conveyor 1.Motor Speed Low 
-Conveyor 1.Motor Speed High 
| RConveyor lMotor Scaled Low — | 
EE Conveyor 1 Motor Scaled -Hih | 
EE Conveyor 1 Motor Speed Scaled | 
Conveyor] Мош орев Рк Low | 0 


D o m 
m 口 | 口 
P oo 

rp 


| | 
EHITEHTEHTEHTEH TECH TECH TECH TEC 
=] 

= 

m 

п 





图 9-13 ”展开 的 “Conveyor 1” 列表 
5. 在 控制 右 项 目 管 理 器 中 ,， 单 击 各 个 程序 的 + ， 如 图 9-14 展开 连续 任务 中 的 3 个 传送 带 程 序 。 
6. 双击 例 程 C2. Start Stop, ДП 9-15 所 示 。 这 将 打开 该 例 程 ， 并 可 进行 查看 和 编辑 操作 。 


日 - 久 Tasks 
| BAS MainTask 
| E EB Conveyor. 1 
| | Í A Program Tags 
1 Eh Conveyor 1 
: B C1 Alarm Status 
B C1 Energy Manag 
~B) C1, Start, Stop 










5-08 Conveyor. 2 | BS Conveyor 2 

_ |] Program Tags | | 上 Program Tags 
-HA Conveyor 2 00 Eh Conveyor 2 
1 В) C2. Alarm Status | | 上 C2 Alarm Status 
— [Bl C2, Energy. Manag | | L C2 Energy Manag 
88) C2. Start. Stop ЕЕ" C2 Start Stop 


日 cs Сопуеуог 3 
1 4g Program Tags 
1 “Ва Conveyor 3 
8) C3. Alarm Status 
i- -B C3 Energy Manag 
| ËJ C3. Start, Stop 
5-99 Simulation 


图 9-14 展开 的 3 个 传送 之 程序 图 9-15 选中 “C2_Start_Stop” 标 签 
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7. 现在 显示 的 是 梯形 图 例 程 C2_Start_Stop， 如 图 9-16 所 示 。 可 注意 到 ， 在 此 实例 中 Conveyor 
2 的 寻 址 方式 仍 使 用 的 是 传统 PLC 的 寻 址 方式 。 例 如 ， 在 梯级 0 上， 定时 此 的 地 址 为 T4 [20]. 





Mapped Start Start PB a 
PB Timer 
B3[20] TON 
Timer Оп Delay 
Timer T4[20] — 












Start PB Okay То 
Timer Start 
T4[20]DN B3[21] 
c 
Mapped 
Okay To Mapped Stopped Mapped E-Stop Conveyor 
Start PB PB Start 
B3[21] B3[22] B3[23] B3[24] 
1 | p—s; 
Mapped 
Conveyor 
Start 
B3[24] 
Mapped Motor 
Conveyor Start PB Speed 
Start Timer Scaled 
B3[24] T4[20] DN CPT 
2 / Compute 
Dest N7[24] 
De 
Expression F8[20]4([N7[23]N7[22]]/[N7[21]-N7[20]) 
e. Motor x| 
«|» |N Conveyor 1 A C1_Start_ Stop AC2 Start_Stop / 4 › 


图 9-16 打开 的 例 程 梯形 图 


8. 双击 例 程 Cl_Start_Stop， 如 图 9-17 所 示 。 这 将 打开 该 例 程 ， 并 可 进行 查看 和 编辑 操作 。 





9. 现在 显示 的 是 梯形 图 文件 CI Start Stop, ， 如 图 9-18 Еа Conveyor. 1 
所 示 。 可 看 到 传送 带 1 的 寻 址 方式 使 用 的 是 UDT。 如 图 9-19 19) Program Tags 
所 示 ， 代 码 现在 可 以 自 文档 化 ， 而 且 标签 名称 可 描述 其 具体 ко 
的 意义 。 无 需 再 像 传统 PLC 中 一 样 添加 地 址 描述 。 代 码 中 B) C1_Energy_Manag 
仍 有 一 些 较 早 样式 的 地 址 ， 将 稍 后 处 理 它们 。 Hg Start Stop 
现在 ， 继 续 更 新 其 他 两 个 传送 带 程 序 以 使 用 UDT。 但 首 。 ” 日“ Conveyor_2 
先 需 要 创建 两 个 新 标签 。 图 9-17 选中 “Cl_Start_Stop” 标 签 


10. 在 工具 栏 菜 单 中 , 选择 “窗口 > 控制 器 标签 -Conveyor_Program( 控制 器 ) " (Window > Con- 
troller Tags-Conveyor_Program (controller) ) ， 如 图 9-19 所 示 。 这 会 将 标签 编辑 絮 窗 口 置 于 顶层 。 
11. 在 标签 编辑 器 窗口 的 左下 角 处 ， 单 击 “ 编 辑 标 签 ”(Edit Tags) 选项 卡 ; 如 图 9-20 所 示 。 
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Mapped Start n 
PB 


B3[0] TON 






Timer On Delay 
Timer — Conveyor 1.5tart Push, Button, Timer 
Preset 2000 € 
Ассит 








Conveyor 1.5tart Push Button TimerDN Conveyor 1.0kay_ То Start, Motor 

























Mapped 
Mapped Stopped Mapped E-Stop Conveyor 
PB PB Start 

Conveyor 1.ОКау To Start Motor B3[2] В3[3] B3[4] 

1 上 下 上 
Mapped 
Conveyor 
Start 
ВЗА] 
Марред 
Conveyor 
Start 
В3(4] Conveyor 1.Energy Management Timer.DN 
2 / Compute 
Dest 
Expression Conveyor_1.Motor_Running_Speed 
Conveyor_1.Energy_Management_Timer. DN 
Compute 
Nest | 
4| |N Conveyor AC1_Start Stop A C2 Start Stop / 4| | ‚| | 
图 9-18 更 新 后 的 例 程 梯形 图 
; Window Help 
= New Window 
. Cascade 
х Tile Horizontal 
= Tile Vertical 
а р ба 
Arrange Icons 
- Split 
dos Monitor Tags 
一 se 
| Close All 
T Routines › 
v 1 Conveyor 1-C1 Start Stop 
2 Controller Tags - Convevor. Programicontroller) 
图 9-19 选中 “Conveyor_Program (controller) " 图 9-20 ”打开 的 标签 编辑 器 
置 于 窗口 顶层 


在 这 里 将 创建 两 个 新 标签 ，Conveyor 2 和 Conveyor 3, 

12. 在 标签 编辑 髓 中 列表 的 底部 ， 可 注意 到 那里 有 一 个 开放 空间 ， 可 创建 一 个 新 标签 。 

13. 在 “名 称 :”( Name:) ЭН, 输入 “Conveyor 2” FÆ “XAL” (Type) 列 中 输入 
“Conveyor”， 如 图 9-21 所 示 。 这 样 便 会 创建 一 个 传送 带 类 型 的 名 称 为 Conveyor_2 的 标签 。 
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ET ШШ ШШ 
UM созше? | — — шш an | 





NS. o o аа ү ш 











只 要 记录 中 仍 可 看 到 铅笔 图 标 ， 便 仍 处 于 编辑 模式 下 
图 9-21 创建 的 新 标签 “Conveyor_2” 


14. 要 创建 新 标签 ， 单 击 Conveyor 2 下 面 的 新 空白 行 ， 并 验证 标签 编辑 器 的 显示 如 图 9-22 所 
不 。 



















Ej ТШны — 3 
Djseesa: la | | 
ш т EM 


图 9-22 ”选中 空 日 行 


15. 使 用 与 上 述 相同 的 方法 ， 为 Conveyor 3 创建 标签 。 
16. 完成 后 ， — duce MM QE 
ё | Alias For Base Tag Data Type 
eo — em wwswui 
Ecmao | | jemwee ll 
ee _ | — | ты a | 
esn | — | кы — [Fx | 
Gew | ln on | 
Noo | Шы» | 
Weno — | [| мы | — —] 
mr | erea ИЄ 
fes; | 
Ej 
L | 








cw? ll emma | 

cvs ln | 

8 т ME _ 
图 9-23 新 的 标签 数据 库 


现在 将 更 新 梯形 图 代码 并 使 用 这 些 新 标签 。 将 从 Conveyor 2 开始 。 
仅 修 改 Alarm, Status 和 Energy. Manag 例 程 ， 如 图 9-24 所 示 。 使 用 表 9-2 并 参考 Conveyor. 1 例 





au mi АЕ 
| Okyo Stat Moor вт — Demi | — 

[| Meorüvekad — — BOL — Demi | — 
| моо Dve Speed [Boo — ета | | 
| Motor UndeSped _ в — — Demi | | 
| мао Running Speed — [БА — Fea | — | 
| MotorStopped Speed — |REAL |а 
_|[ Moto Energy Management Sp REAL — — Fb | — — 
| SttPuhButn Time — [MR J 
| Energy Management Time — TIMER — — | T — | 
[| MotorSpeedlon — [От — — Demi | — | 
[| моо Speed High — [От [еш | | 
[| MeorSededlon —  |DNT [ешт | — 
[| моо сава Hih Im — — Demi | 
| Motor Speed Seded |DNT [реш | — — 
| Motor Speed Рак Low [DINT — Demi | | 
| мао реса Рак Hih — |DINT [рет | — | 
[| MotorFeedback Im [ез | — 
к —— е — 





图 9-24 更 新 后 的 梯形 图 代码 标签 
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ж 9-2 


C] wwe ОО о [елы [Т ма брен ——— 
| ewgn | о | Dess Т Мокен 
| ewga | о | Dec [МТ Motor Speed ScaledLon _ 
L| ss | о | Dem (NT MorSpeedScaedHion — 
L| ss | о | Deme NT MorSpeedScaed _ 
L| ss | ea [МТ Motor Speed Feedback Low 
L| s | о | ета |INT Motor Speed Feedback Не 
| ewen | o | Deme INT Мазаев 
































Ps] e leo] шы |, 
| man [у [шо [Тын sa — 
| em [ашу [6| меп Ery Meneg me — 
ШШ as кшш 
[S De TIMER 


x O | pemp 
— Lesen (0 | Dema Юй [Oro | 
| ш [рет [BOOL Mapped Stopped PE _ 
| Fi | 5 | реса BODL (мәр | 
| sa | 5 | (Dea (BODL [Mapped Conveyor Sat — | 
| s | 5 | eemal (BODL [MappedErtanes PE 
| sj |» | pes 

s= 


memet = 
| s | о | оета Юй Сома Overoed _ 
L| s | 0 | Dem вй Сонан OverSpeed _ 
L| s | о | Dea вй Сона рева _ 


让 从 一 个 示例 开始 。 

17. 在 控制 器 项 目 管理 器 中 ， 双 击 例 程 C2_Alarm_Status。 

重要 说 明 : 

目前 ， 将 忽略 任何 在 描述 中 包括 文字 “映射 ”的 ВЗ Hub. 

18. 在 梯级 零 上 ， 注 意 描述 为 C2 电机 过 载 的 ОТЕ 指令 ， 如 图 9-25 所 示 。 通 过 查看 前 一 页 中 
的 图 ， 可 发 现 此 描述 与 UDT 中 的 第 二 个 成 员 相 匹配 。 


Mapped 
Motor 
()verload 


B3[27] 








Mapped 


图 9-25 ”匹配 后 的 C2 电机 过 载 OTE 指令 
19. 要 更 改 地 址 ， 双 击 ВЭ [28], ， 如 图 9-26 所 示 。 这 将 打开 一 个 下 拉 框 ， 以 便 选择 一 个 新 标 


20. 单 击 向 下 箭头 〈 这 将 打开 标签 浏览 亏 ) ， 深 动 浏览 列表 直到 找到 Conveyor_2 
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21. 单 击 + 展开 该 标签 ， 然 后 选择 Conveyor 2. Motor_Overload ， 如 图 9-27 所 示 。 









Wet 日 3[63] 
Motor T [:j-Conveyor 1 Conveyor This is used pull... 
Overload B Е-Сопуеуог_2 Conveyor This is used pull... 





onveyor 2.Okay To Start, ... BOOL This is used pull... 












[ болой 
[ Program 


Show: Show А] 






图 9-26 选中 B3 [28] 图 9-27 展开 的 标签 列表 
22. 双击 Conveyor_2. Motor_Overload。 将 会 使 Conveyor_2. Motor. Overload 成 为 ОТЕ 指令 的 新 标 


23. 单 击 标签 编辑 器 的 空白 处 ， 验 证 梯级 的 显示 ， 如 图 9-28 所 示 ，( 请 再 次 注意 自 文档 化 的 
代码 ) 。 


This is used to pull 
together into one 
place all the data 
that is used by a 


Mapped Conveyor instead of 
Motor using 4 different 
Overload tags. 


Er Conveyor _2 Motor Overload 
k= ЖЕ 让 Sa 





图 9-28 更 新 后 的 标签 描述 信息 


24. 现在 ， 继 续 并 完成 此 例 程 的 更 新 。 然 后 更 新 传送 带 2 的 Energy_Manag 例 程 。 

25. 为 传送 涡 3 重复 相同 的 步骤 。 

26. 可 看 到 到 标签 Conveyor. 2. Motor. Overload 确实 有 描述 。 对 于 版 本 V12 和 较 早 版 本 的 
RSLogix 5000 ， 在 UDT 编辑 需 中 输入 的 描述 并 不 会 在 UDT 编辑 器 以 外 显示 。 








Exe 
UDT 传递 和 附加 描述 选项 

从 RSLogix 5000 的 版 本 13 开始 , “工作 站 选项 ” (Workstation Options) 下 提供 两 个 新 
设置 ， 如 图 9-29 所 示 。 

如 有 果 启 用 传递 描述 ， 则 只 要 不 为 标签 提供 显 式 描述 : 
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Workstation Options 


=) Application Ehange general appearance for RSLogix 5000 
Dip Tag Description Display Width: [20 =] (characters) 
Font/Color 
Tag Editor Display Tag Description Display Justification: [Center -| 
El Тыш [v Show Pass-Through Descriptions 
Font/Color [v Append To Base Tag Descriptions 
SFC Editor [v Show Grid 
Element Naming IV Show Sheet Boundaries 
Display 
Font/Color Iv Show Full Drag 
E- FBD Editor 
FontColor 
1- Structured Text Editor 
Font/Color 


Trends 24 


图 9-29 打开 的 “工作 站 选项 ”界面 


1) 在 标签 是 别名 时 将 会 显示 基础 标签 的 描述 ,或 者 ; 

2) 在 标签 是 成 员 时 将 会 显示 定义 的 数据 类 型 的 成 员 描述 ， 或 者 ; 

3) 在 标签 是 位 、 数 组 元 素 或 成 员 时 将 会 显示 基础 标签 的 描述 ， 或 者 ; 

4) 将 会 显示 定义 的 基本 数据 类 型 的 描述 。 

如 果 选 中 此 复 选 框 ,“ 附 加 到 基础 标签 描述 ”( Append to Base Tag Descriptions) ЖЕ 
便 会 启用 。 如 果 要 使 传递 描述 中 包含 基础 标签 描述 ， 则 选中 “附加 到 基础 标签 描述 ” (Ap- 
pend to Base Tag Descriptions) 复 选 框 。 根 据 传递 描述 规则 添加 任意 附加 描述 。 在 提供 此 功 
能 之 前 ， 用 户 必须 手动 从 UDT 编辑 器 中 剪 切 描述 ， 并 在 标签 编辑 器 里 手动 将 这 些 描述 粘贴 
到 标签 中 。 这 样 会 使 编程 工作 多 花费 许多 个 小 时 。 








来 了 解 此 新 功能 的 工作 方式 。 

27. 在 控制 器 项 目 管 理 避 中 的 “数据 类 型 ” ( Data Types) 文件 夹 下 ， 单 击 “ 用 户 目 定义 ” 
( User-Defined) 旁边 的 + ， 如 图 9-30 所 示 。 

将 注意 到 有 一 个 名 为 Conveyor 的 UDT， 如 图 9-31 所 示 。 





日- Data Types 





a- Data Types c £u User-Defined 
由 上 只 User-Defined E Ен согуеуог 
Гуй Strings &- Lg Strings 
«Ly Predefined 9-46 Predefined 

La Module-Defined L4& Module-Defined 
图 9-30 m HAE ls e 图 9-31 选择 “Conveyor” 


28. 双击 文字 Conveyor， 如 图 9-32 所 示 。 这 将 为 Conveyor 数据 类 型 打开 UDT 编辑 器 。 
29. 为 UDT 的 成 员 添 加 一 些 描 述 ， 完 成 后 单 击 “ 应 用 ”( Apply)。 

30. 更 改 UDT 的 描述 ， 如 图 9-33 所 示 。 

31. 单 击 “ 应 用 ”( Apply) ， 然 后 单 击 “ 确 定 ”(OK)， 关 闭 UDT 编辑 器 。 
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Мате: [Conveyor 


Description: 






This is used to pull 
together into one 
place all the data 

that is used by a 

Conveyor instead of 

using 4 different 了 | 


Members: Data Type Size: 72 byte(s) 








[Е E Energy. Management. Timer TIMER 
ШЩ Моо Speed Lon DNT e 


Motor Speed High DINT err 
Motor Scaled Low DINT Decimal 
Motor Scaled High DINT Decma | | 


Motor Speed Scaled zu Decimal | | 
Moto Speed ar от Dem | 


Motor_Speed_Fdbk_High err 
Motor Feedback DINT — . [Decimal 
图 9-32 打开 的 UDT 编辑 器 界面 


Name: [Сопуеуог 


Description: Convevor Data 




















ий 


9 9-33 更改 UDT 描述 信息 


32. ТЕЎЕП ds H S Eds, ААН Mf C2_Alarm_Status АП 9-34 所 示 。 

现在 可 看 到 ,输入 的 描述 现在 已 显示 在 标签 上 。 该 描述 包括 UDT 描述 (传送 带 数 据 ) 和 
UDT 成 员 描 述 (电动 机 过 载 指 示 )。 

33. 在 工具 栏 菜 单 中 ， 选择 “工具 > 选项 ”(Tools > Options), ， 如 图 9-35 所 示 。 

将 出 现 “ 选 项 ”( Options) 窗口 ， 如 图 9-36 Br. 

34. 在 “应 用 程序 ”( Application) 下 ， 单 击 “ 显 示 ”(Display) 。 窗 口 如 图 9-37 所 示 。 

35. 调整 “工作 站 选项 ”(WorkStation Options) 窗口 的 位 置 ， 以 便 既 可 看 见 该 窗口 同时 又 可 
看 到 C2. Alarm Status 例 程 中 的 ОТЕ 指令 。 

36. 单 击 “附加 到 基础 标签 描述 ”( Append To Base Tag Descriptions) 劳 边 的 复 选 框 关 闭 此 选 
项 ， 然 后 单 击 “应 用 ”(Apply) 接受 所 做 的 更 改 ， 如 图 9-38 所 示 。 

可 以 看 到 到 描述 已 更 改 。UDT 描述 “传送 带 数据 ”已 移 除 。 
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18| 818] 







Mapped 
Motor Conveyor Data Motor 
Overload Overload Indication 


B3[27] Conveyor_2.Motor_Overload 




















Mapped Conveyor Data Motor 

Conveyor has gone into an 
Start Conveyor Data overspeed condition 

B3[24] GRT Conveyor, 2.Motor Üver Speed 











Greater Than [А>В) 


Source À Conveyor. 2.Motor Feedback 
pe 


Source В Conveyor. 2.Motor Speed Fdbk, High 
De 











Mapped Conveyor Data Motor 

Conveyor has gone into an 
Start Conveyor Data underspeed condition 

B3[24] Conveyor 2.Motor UnderSpeed 










Less Than (A«B] 
Source À Conveyor 2.Motor Feedback 
Qe 


Source В Conveyor 2.Motor Speed Fdbk Low 
ge 








图 9-34 标签 上 显示 的 描述 信息 


| has Window Help 
Options... 
Security b 





Translate PLC5/SLC 


Import... 
Export... 


Motion Direct Commands... 
Monitor Equipment Phases 


Ef ControlFLASH 
S) Logix5000 Task Monitor 





K 9-35 ”工具 选项 菜单 
|WorkstationOptions _ _ C t C r хі 


Categories: 






Ehange general preferences for RSLogix 5000 


Project Directory: 














Display 


^ Font/Color a n 
Tag Editor Display [c ARSLogix 5000AProlects Browse... 
E- Ladder Editor "e 
- Display [V Enable Automatic Project Backup 
— Font/Color Number of Backups: |3 У copies 
El- SFC Editor 
- Element Naming М Enable Look Ahead 
бале. [^ Enable Duplicate Destructive Bit Detection 
Font/Color 
日 .FBD Editor М Enable Instruction Defaults 
^ Font/Color 
日 Structured Text Editor 
- Font/Color 
~ Trends >| 


Cancel | Apply | Help | 





图 9-36 打开 的 “选项 ”(Options) 窗口 
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Categories: 





Ehange general appearance for RSLogix 5000 





El- Application 















Tag Description Display Width: [0 E (characters) 
Font/Color 
Tag Editor Display Tag Description Display Justification: [Center -] 
B s: F Show Pass-Through Descriptions 
Fonticola [V Append To Base Tag Descriptions 
E- SFC Editor Iv. Show Grid 
Element Naming [V Show Sheet Boundaries 
Display 
Font/Color М Show Ful Drag 
E- FBD Editor 
Font/Color 
E- Structured Text Editor 
Font/Color 
Trends >] 





图 9-37 打开 的 “显示 (Display) ”选项 界面 


37. 单 击 “显示 传递 描述 ” (Show Pass-Through Descriptions). 劳 边 的 复 选 框 ， 关 闭 此 选项 ， 
然后 单 击 “ 应 用 ”( Apply) 接受 所 做 的 更 改 ， 如 图 9-39 所 示 。 

可 以 看 到 描述 已 再 次 更 改 。 描 述 处 已 没有 任何 内 容 。 这 是 在 版 本 V12 和 更 早 RSLogix 5000 版 
本 中 梯级 的 显示 方式 。 





Motor Overload 


Indication Conveyor 2.Motor Üverload 
Conveyor. 2.Motor. Ü verload — 
— 


Motor has gone into 
an overspeed 


condition Conveyor_2.Motor_Dver_5peed 
Conveyor_2.Motor_Over_Speed — 
— 


Motor has gone into 
an underspeed 





condition Convevor_2.Motor_LlnderSpeed 
Conveyor_2.Motor_UnderS peed — 
— 
图 9-38” 移 除 基础 描述 信息 后 的 梯形 图 图 9-39 移 除 传递 描述 信息 后 的 梯形 图 


38， 重 新 打开 两 个 选项 ， 接 着 单 击 “应 用 ” Appl), ， 然 后 单 击 “确定 ”(OK) 。 
39. 完成 后 ， 单 击 “ 保 存 ”(Save) ИШ. 
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40. 在 “文件 ”(File) 菜单 中 选择 “关闭 ”( Close)。 

五 、 使 用 数据 范围 划 定 

在 本 实验 中 ， 将 了 解数 据 范 围 划 定 的 优势 。 

刚 使 用 过 的 用 户 自 定义 数据 类 型 ， 可 以 更 好 地 组 织 标签 数据 库 ， 并 可 创建 自 文档 化 的 代码 。 
接 下 来 将 要 进行 的 最 后 一 步 是 数据 范围 划 定 ， 将 标签 的 范围 划 定 为 程序 级 别 。 通 过 数据 范围 划 定 
如 下 : 

1) 对 不 同 的 程序 可 以 使 用 相同 的 标签 名 称 ， 因 为 各 程序 范围 内 的 标签 彼此 隔离 

2) 开发 标准 代码 ， 可 复制 使 用 多 次 ， 无 需 担忧 标签 名 称 冲突 ; 

3) 不 再 需要 管理 标签 名 称 和 数据 位 置 ; 

4) 加 速 项 目 开发 过 程 。 











Bsz 

数据 范围 划 定 

创建 标签 时 ， 将 其 定义 为 控制 器 标签 (全 局 数据 ) 或 特定 程序 的 程序 标签 (本 地 数 
JE). 

Горіх 控制 器 允许 将 应 用 分 割 为 多 个 程序 。 无 需 管理 程序 间 标 签名 称 的 冲突 问题 ， 可 以 
更 轻松 地 在 多 个 程序 中 重复 使 用 代码 和 标签 名 称 。 

程序 范围 内 的 数据 与 其 他 程序 隔离 。 例 程 不 能 访问 其 他 程序 的 程序 范围 内 的 数据 。 可 
以 在 多 个 程序 内 重复 使 用 程序 范围 标签 的 标签 名 称 。 


六 、 打 开 现 有 的 控制 器 文件 

在 实验 的 该 部 分 中 ， 将 打开 一 个 现 有 程序 。 

1. 在 计算 机 桌面 上 ， 双 击 Lab Files 文件 夹 。 

2. 双击 名 为 Conveyor_Program_S5. ACD 的 现 有 项 目 。 

将 在 RSLogix 5000 中 局 动 该 项 目 。 

七 、 对 程序 进行 数据 范围 划 定 

1. ТЕЎ Н, АХ е 35° ( Controller Tags)， 打 开标 签 编辑 各 ， 如 图 
9-40 所 示 。 


Scope: | BJ Conveyor Progr: -| Show... | Show АІ 


Name a | Alias For Base Tag Data Type 
| BOOL[B4] 
Control. Dutput | | |REAL 
出 -Conveyor_ 1 | | [Conveyor 
+-Conveyor_2 | | |Conveyor 





+-Сопуерог_3 | Сопуерог 
Process Variable | | IREAL 
出 -Temp_Loop_PID PID 


图 9-40 打开 的 标签 编辑 器 
2. 验证 已 处 于 “编辑 标签 ” (Edi Tags) 选项 卡 中 (如果 不是 ， 则 无 法 执行 剪 切 /粘贴 操 
作 )。 
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打开 标签 编辑 器 后 ,将 看 到 有 许多 旧 标 签 不 见 了 (N7、F8、T4)。 在 创建 传送 带 UDT 并 修 
改 代 码 后 ， 便 不 再 需要 这 些 标签 了 。 标 签 Conveyor_1 Conveyor 2 和 Conveyor_3 仍 存在 。F9 和 PD 
文件 被 更 改 为 标签 名 称 ， 而 不 是 像 传统 PLC 一 样 采用 数据 表 编 号 的 方式 。 在 将 PID 移动 到 周期 
性 任务 中 后 , 已 将 T10 文件 删除 。 

现在 ， 要 将 标签 Conveyor_1 Conveyor 2 和 Conveyor_3 从 控制 器 范围 移动 到 程序 范围 。 

3. 双击 “数据 类 型 ” (Data Type) 列 ， 如 图 941 所 示 。 便 会 将 标签 排列 为 更 适合 于 进行 的 
编辑 。 






5cope: 3] Conveyor Progre "| Show... | Show All 


Name Alias For 





Base Tag Data Type 













由 -B3 BOOL[54] 

H-Conveyor 1 | Conveyor 
- - + Дај. 

上 出 -Conveyor_2 | Conveyor 

FE]-Conveyor 3 | | Conveyor 

四 Tenp_ Loon РО PD 
Control Output REAL 










[REAL 


Process Variable 





dl. 





图 9-41 排列 后 的 数据 标签 


首先 ， 会 将 标签 Temp_Loop_PID、Control_Output 和 Process_Variable 移动 到 Temperature_Loop 
程序 范围 。 
4. 单 击 标签 Temp_Loop_PID 的 左 侧 ， 如 图 9-42 所 示 。 这 样 将 选中 整 行 。 


э] vi ww 


lH-Temp_Loop_PID 
— ~ Фа ж 





图 9-42 ”选中 目标 标签 


5. fü Shift 键 并 单 击 标签 Process. Variable 的 左 侧 ， 如 图 9-43 所 示 。 这 样 将 选中 所 有 3 个 标 


Ж 


m [ 四 -Temp_Loop_PID 

[ | Control Output 
a BÉ Process Variable 

ж IP” 


图 943 选中 多 行 目 标 标签 






б. 在 工具 栏 菜单 中 ， 选 择 “ 编 辑 >Y” (Edit > Сш), ， 如 图 9-44 所 示 。 

7. Æ “WWE” (Scope) 下 拉 菜 单 中 ， 单 击 向 下 箭头 。 单 击 “ 程 序 ” (Programs) 旁边 的 +， 
展开 该 标签 ， 如 图 945 所 示 。 这 将 显示 所 有 当前 的 控制 器 ERA 
和 程序 标签 数据 库 。 ala Undo EH Г 

8. 选择 PID. Loop 范围 ， 如 图 9-46 所 示 。 isdi shri 


这 将 会 为 程序 PID_Loop 的 程序 范围 标签 打开 标签 编辑 








a Force Copy Ctrl+C 
йт, АП 9-47 所 示 。 Edits = Paste Ctr|+V 





9. 单 击 打开 的 标签 名 称 文件 ， 以 便 光 标 出 现在 图 9-48 —n 
位 置 。 图 9-44 “打开 的 标签 编辑 全 
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Scope: | 3 Conveyor Progre "| .| Show 


Convevor_1 
Conveyor 2 
Conveyor 3 


Scope: | " Conveyor Progr: = .| Show 


=R La i 


SimProg 
Equipment Phases 





图 945 打开 范围 选择 列表 图 9-46 ”选择 目标 程序 


Scope: [фро Loon "| Show... | Showal 
Name lMasFo |BaseTaglDaalype O 





图 9-47 打开 的 目标 程序 标签 编辑 带 
10. 在 工具 栏 瑟 单 中 ,选择 “编辑 > 粘贴 ”( Edit > Paste) ， 如 图 9-49 所 示 。 





Unda Ctr)+z 
125 Redo Ctr|+Y [ех 
те c, СХ 
исе Сору Ctrl+C 
‘dits | 
Delete Del B 
== Insert Ins 
E] Toggle Bit СЕЯТ. 
49-48 ”选中 首 行 图 9-49 ”选中 标签 编辑 菜单 Paster 


11. 验证 3 _ 如 图 9-50 所 示 。 


四 rm ë СНИ 
ma | ва 
Process vaise | | [и — | 





图 9-50 ”粘贴 创建 的 新 标签 
12. HHE “001490. Ы” (Controller scope) 标签 。 将 显示 如 图 9-51 中 界面 。 


Scope: | 8 Conveyor Progr: | Show... | Show All 
| |Nam — ——  — — айас Рог |BasTag|DaaTwe O O | 
DE | | lc — — 


Decem] | | mem | 
“ыы? — — — | | mem 
Djeewee: | | ow — | 
ш o Jj 





图 9-51 打开 的 “控制 锅 范 围 ” 标 签 
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13. 将 标签 Conveyor. 1 剪 切 /粘贴 到 Conveyor. 1 程序 范围 中 。 

14. 将 标签 Conveyor 2 剪 切 /粘贴 到 Conveyor_2 程序 范围 中 。 

15. 将 标签 Conveyor 3 前 切 / 精 贴 到 Conveyor 3 程序 范围 中 。 

16. 完成 后 ， 验 证 ВЗ 是 控制 器 范围 中 唯一 所 剩 的 标签 ， 如 图 9-52 所 示 。 
Scope: | 9 Conveyor Prog v] — Show. | ShowAl 


[Name [Аас Рог [BaseTag|DataTwe | 
jep | | eoo 








Д а И 


9-52 剪 切 完成 后 的 控制 絮 标 签 


17. 完成 对 标签 的 移动 后 ， 单 击 “ 校 验 控制 絮 ” тышаш) М. к 会 显示 4 
个 错误 ,但 这 属 正常 情况 。 这 些 错误 与 仿真 项 程 序 相关 。 | scope KR "i 
之 前 ， 提 到 过 程序 范围 内 的 数据 与 其 他 程序 隔离 。 F 
例 程 不 能 访问 其 他 程序 的 程序 范围 内 的 数据 。 但 是 ， 可 











E К mt 
以 在 多 个 程序 内 重复 使 用 程序 范围 标签 的 标签 名 称 。 让 上 {| H Conveyor_2 
其 来 证 明 这 一 点 ， 进 入 所 有 3 个 传送 带 的 程序 范围 标签 ， 要 
将 标签 名 称 Conveyor 1, Conveyor. 2 和 Conveyor_3 均 更 改 | | yas T 





为 Conveyor, 
18. 在 “范围 ” (Scope) 下 拉 菜 单 中 选择 Conveyor. 199-53 打开 的 “范围 ”(Seope) 
1， 如 图 9-53 所 示 。 pem 
19. 将 标签 名 称 “Conveyor 1” 更 改 为 “Conveyor”， 如 图 9-54 所 示 。 


Scope: [C conveyor 1 -| Show... | Show АШ 


s Alias For Base Tag| Data Type 














图 9-54 更 名 后 的 标签 


20. 修改 其 他 2 个 标签 ， 将 Conveyor_2 和 Conveyor 3 也 改 为 相同 名 称 。 


21. 标签 名 称 更 改 完成 后 ， 单 击 “ 校 验 控制 锅 ”( Verify Controller) I] «is. 
JR: 7л ux. BARER. KERSEET HR. ҤЙ m 2 ENE 
fu fU o XXE DSL ON S Fe ILES РУ FI bi 25 (HTM PS © 





Sexe 

对 标签 进行 数据 范围 划 定 ， 这 使 得 更 容易 在 多 个 程序 间 重复 使 用 代码 和 标签 名 称 。 在 
此 情况 下 可 创建 使 用 程序 范围 标签 的 名 为 Conveyor 的 程序 。 然 后 ， 可 根据 传送 带 段 数 向 项 
目 中 添加 相应 数量 的 此 程序 ， 无 需 再 修改 代码 或 标签 。 





22. чо Uem, ЕРЕ “ЭСИ > BI" (File > Close). 
. 当 软 件 询问 是 否 保 存 更 改 时 ， 应 选择 “ 否 ”(No) 。 
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实验 10: INT 与 DINT 数据 类 型 


一 、 实 验 目 的 

1. 使 用 INT 数据 类 型 与 DINT 数据 类 型 执行 程序 。 

2. 使 用 INT 数据 类 型 与 DINT 数据 类 型 确定 程序 大 小 。 

二 、 打 开 现 有 控制 器 文件 并 将 其 下 载 到 控制 器 中 

1. 在 计算 机 桌面 上 ， 双 击 Lab Files 文件 夹 。 

2. 双击 Z_A3_Int_Dint_CLX ACD 文件 ， 以 在 RSLogix 5000 中 启动 该 项 目 。 

3. 在 工具 栏 荣 单 中 ， 和 选择 “通信 > 在线 节点 ” (Communication > Who Active) 。 

4. 浏览 到 ControlLogix 3 АЗЛ 1 中 的 控制 器 〈 请 注意 站 上 1756-ENBT 模块 的 IP 地址 
10. 112. 2. 1x3, ， 其 中 x 是 学 员 站 的 编号 ) 。 

5. 单 击 “下 载 ”( Download) 转 到 “远程 运行 ”(Remote Run) 模式 。 

三 、 使 用 INT 数据 类 型 与 DINT 数据 类 型 执行 


Sexe 


INT 5 DINT 数据 类 型 

所 有 Logix 控制 器 都 使 用 32 位 RISC Jb las, AA AA O HO 32 位 运算 进行 过 优化 。 
为 此 , ЗЕ 32 位 的 数据 类 型 需要 额外 地 执行 时 间 和 内 存 开 销 。 非 32 位 数据 类 型 为 BOOL, 
SINT 和 INT。 因 此 ,编程 时 请 尽 可 能 地 使 用 DINT, 











1. 在 控制 带 项 目 管理 如 中 展开 “ 主 程序 ”( MainProgram) ， 如 图 10-1 所 示 。 


2. 双击 “ 主 例 程 ” (MainRoutine ) ， 如 图 10-2 所 示 。 [m таѕѕ 
5-58 MainTask 








这 将 打开 例 程 ， 可 供 查 看 。 日- MainProgram 
现在 显示 的 是 梯形 图 例 程 “ 主 例 程 ” ( MainRoutine) 。 р понти 
此 例 程 可 决定 程序 的 执行 方式 。 共 有 2 个 可 调用 的 例 程 : | В) Math DINT 
Math. DINT 和 Math_INT。 这 两 个 例 程 完全 相同 ， 但 一 个 采 ко 
用 的 是 DINT 数据 类 型 ， 另 一 个 采用 的 是 INT 数据 类 型 。 22 unscheduled Programs / Phases 
当前 正在 执行 的 是 Math_INT 文件 。 图 10-1 Ж ИҢ И Ж 
иӊ] aael ыг | sper sim] #[# Ыы] 51 








Run_DINT SR 
ü Jump To Subroutine 
| Routine Name Math, DINT | 
Run, DINT SR 
Routine Name Math, INT 


(End) 





图 10-2 ”打开 的 主 例 程 界面 
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3. 右键 单 击 MainTask 文件 夹 ， 并 选择 “属性 ”(Properties) ， 如 图 10-3 所 示 。 
51-3 Tasks | | 

Ei 

= 












^ [ New Program... 
er 9% New Equipment Phase... 


| Ё Cut Ctrl+x 
-B Copy Ctrl+C 
i B m Paste Ctri+V 
2 (71 Unsch Delete Del 
[2-3 Motion Gre 
ГЫ Ungro Cross Reference Ctrl+E 





-£I Trends 
日 -多 Data Type 





图 10-3 ”打开 的 项 目 编辑 菜 


4. 出 现 “ 任 务 属性 -主任 务 ” (Task Properties-MainTask) 窗口 后 ， 单 击 “ 监 视 ” (Monitor) 
选项 卡 ， 如 图 104 所 示 。 


四 
General| Configuration | Program / Phase Schedule Monitor | 
Scan Times [Elapsed Time]: 
Last: зш —— ms 
Interval Times (Elapsed Time Between Triggers]: 
Мах: [14.823000 — — ms 
Min: 13.052000 ms 





图 10-4 监视 (Monitor) 选项 卡 


5. 单 击 “ 重 置 ”(Reset) 按钮 。 

б. 当前 ， 探 制 右 正在 执行 Math, INT 例 程 。 扫 描 时 间 约 为 14. Sms。 请 记 住 此 例 程 使 用 的 是 
INT 数据 类 型 。 

7. 不 要 关闭 “任务 属性 ” (Task Properties) 窗口 。 将 “ 主 例 程 ” (MainRoutine) 窗口 置 于 顶 
E. 

8. 右键 单 击 梯级 零 上 的 标签 Run_DINT， 并 选择 “切换 位 ” (Toggle Ви), 11 10-5 所 示 。 
这 将 导致 程序 执行 Math_DINT， 并 停止 执行 Math_INT。 

9. 在 工具 栏 菜 单 中 ， 选 择 “ 窗 口 > 任务 属性 > 主任 务 ” (Window > Task Properties-Main- 
Task ) 。 这 会 将 “任务 属性 ” (Task Properties) 窗口 置 于 顶层 。 

10. 单 击 “ 重 置 ”( Reset) 按钮 。 扫 描 时 间 现 在 约 为 Sms， 几 乎 快 了 3 fiis 
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Run 0 
0 E Edit "Run DINT" Properties 
-—— 
Find All "Run. DINT" 
Go To Cross Reference For "Run, DINT" 
Monitor "Run. DINT" 
Run 


Trend "Run, DINT" 


jb Cut Instruction Ctri-X 
Copy Instruction Ctrl+C 
К! Paste Ск 
(Епа) 
Delete Instruction Del 
Add Ladder Element... Alt--Ins 
Edit Instruction Enter 
Edit Main Operand Description Ctrl+D 
Save Instruction Defaults 
Clear Instruction Defaults 
Toggle Bit > Ctrl+T 
Force On 
Force Off 
Remove Force 
Go To... Ctrl+G 
图 10-5 选择 “切换 位 ”选项 


11. 单 击 “确定 ”(OK) ， 关 闭 “ 任 务 属 性 ” (Task Proper- 
ties) 窗口 。 


PR | 
Communications Tools wind: 





"T ME PE | | í zx Who Active 
12. 在 “通信 ” (Communication) 菜单 中 选择 “ 脱 机 ” (Go 8 
i = Select Recent Path... 

Offline) ， 如 图 10-6 所 示 。 l CK | 

四 、 理 解 使 用 INT 数据 类 型 与 DINT 数据 类 型 ， 确 定 程 (| Gooffine | 
序 大 小 的 效果 at Upload... 

如 前 文 所 述 ， 非 32 位 的 数据 类 型 需要 额外 的 执行 时 间 和 内 " Bownload ~ 
存 开销 。 由 于 , 已 了 解 了 执行 方面 ， 现 在 来 了 解 内 存 方面 的 情 “ 
n. 图 10-6 选择“ 脱 机 ” 


l. 在 控制 融 项 目 管理 融 中 ， 将 看 到 一 个 名 为 Z_Big_Add 的 (Go Offline) 模式 


例 程 ， 如 图 10-7 所 示 。 此 例 程 有 30 个 使 用 了 INT 数据 类 型 的 Add 指令 。 


2. 在 RSLogix 5000 的 控制 器 面板 中 ， 单 击 “ 控 制 器 属性 ” (Controller Properties) Mj... Й 
АП 10-8 所 示 。 


B Єч Tasks 
51-584 MainTask 





5-3 MainProgram Offline П. Е RUN w 
Program Tags No Forces h. - чә 1 
En MainRoutine No Edits e F vb 
Ë Math_DINT Hedundancy 5.5 D| 
Math_INT 
Z Big Add 
图 10-7 ”展开 的 项 目 管理 需 列 表 图 10-8 ”打开 的 控制 右面 板 
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3. 出 现 “控制 器 属性 ” (Controller Properties) 窗口 后 ， 单 击 “ 内 存 ”(Memory) 选项 卡 ， 如 
图 10-9 所 示 。 





f Controller Properties - Z A3 Int Dint CLX ' -Ioj x| 


General | Serial Port | System Protocol | User Protocol | Malor Faults | Minor Faults | 
Date/Time | Advanced | SFCExecution| Fie | Redundancy | Nonvolatile Memory Memory 





Memory Option: |# ТТЕ 





Estimated |/0 Memory 一 一 一 一 一 一 一 -一 Estimated Data and Logic Memory 

* Total: 505,856 bytes £ Total: 8,388,508 bytes 
[ ] Free: 488,352 bytes š L] Free: 8,358,824 bytes 

= В Used: 17,504 bytes = В Used: 29,784 bytes 
4 Мах Used: 17,504 bytes Ў 4 Мах Used: 29,784 bytes 

Largest Block Free: 488,352 bytes Largest Block Free: 8,358,824 bytes 





10-9 打开 的 “控制 右 属 性 ”界面 


4. т “PFE” (Estimate) 按钮 。 在 “ 售 计 数据 和 人 逻辑 内 存 ” (Estimated Data and Logic 
Memory) 下 可 看 到 已 使 用 38448 FERNE 

5. 保持 “控制 器 属性 ” (Controller Properties) 窗口 处 于 打开 状态 。 

6. 在 控制 器 项 目 管理 器 中 ， 双 击 “ 控 制 右 标签 ” ( Controller Tags) 打开 标签 编辑 器 。 当 标签 
编辑 骨 出 现时 ， 确 保 在 “编辑 ”(Edit) 选项 卡 中 。 

7. 查看 标签 编辑 入， 将 看 到 一 个 名 为 Data File Int 的 标签 ， 如 图 10-10 所 示 。 此 标签 定义 为 
整数 数据 类 型 。 此 标签 当前 用 于 Z_Big_Add # Controller Tags - Z_A3_Int_Dint_CLX(controller) — 


例 程 中 。 Scope: [$c E: Show... | ShowAll 
8. 将 Data _ File Int 的 类 型 从 INT | [Name  &|AissFo |BaseTag|DataT»pe | 
А DINT[1000 
[1000] 更 改 为 DINT [10001。 做 出 重 改 后 ， P | =L Data Fie_Dint T Ee 


[ео лен nm —] 

界面 应 类 似 于 图 10-11 所 示 。 emen or 

关闭 标签 编辑 器 。 将 再 次 显示 “控制 Diem | В 

i о тосо — t 

器 属性 ”( Controller Properties) BEI, B LLL. 
10. 再 次 单 击 “ 评 舍 ” (Estimate) Ж 





钮 。 现 在 在 “估计 数据 和 逻辑 内 存 ” ( Esti- 图 10-10 打开 的 例 程 标签 编辑 融 
mated Data and Logic Memory) 下 可 看 到 已 使 用 36724 字 市 的 内 存 。 比 之 前 少 了 1724 个 字 节 。 这 
是 因为 留 出 了 额外 的 内 存 来 保存 临时 转换 的 值 。 既 然 数 据 类 型 是 DINT， 就 无 需 再 分 配 该 部 分 内 
存 。 

11. #1 “Е” (OK), B] “РЕ” (Controller Properties) 窗口 。 

12. 在 工具 栏 菜单 中 ,选择 “文件 > 退出 ”(File > Exit) ， 退 出 并 且 不 保存 所 做 的 更 改 。 
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参 Controller Tags - Z A3 Int Dint CLX(controller) 


Scope: | $ 2 АЗ іт Din c > | Show... | Showan 






[Wee [дви [Base Tog] Data Type — 

[koaa нере | [ onmo 

| — | ownon 
LDjemeom | | 
Djemem — | — | 








L| пао 


图 10-11. 更 改 为 DINT 数据 类 型 
五 、 实 验 小 结 
在 本 实验 中 ， 展 示 了 非 32 位 数据 类 型 对 程序 大 小 的 影响 。 程 序 编译 后 ， 系 统 便 会 分 配 附 加 
内 存 。 控 制 右 需 要 通过 内 部 寄存 带 来 存储 已 转换 类 型 的 数据 。 在 使 用 的 示例 程序 中 ， 共 有 30 个 
采用 了 INT 数据 类 型 的 Add 指令 ， 它 们 使 程序 大 小 增加 1724 FFT. 


实验 11: 使 用 任务 和 任务 中 的 程序 进行 分 自 


一 、 实 验 目的 

在 这 部 分 实验 中 ,将 了 解 以 下 概念: 

在 传统 PLC 中 ， 使 用 任务 来 对 项 目 进行 分 段 与 使 用 任务 中 的 程序 来 对 项 目 进行 分 段 。 有 三 
种 不 同类 型 的 “任务 ”: 

1) 主任 务 = Logis 中 的 连续 任务 

2) STI 任务 = Logix 中 的 周期 性 任务 ; 

3) PIZDI 任务 = Logix 中 的 事件 任务 。 

但 是 ， 只 能 有 一 个 STI 和 PIZDI。 在 Logix 中 可 以 有 多 个 周期 性 任务 和 事件 任务 。 这 可 以 是 
一 个 功能 强大 的 工具 ， 但 在 执行 前 应 先 了 解 它 。 

在 使 用 Logix 编程 时 会 遇 到 以 下 问题 : 对 项 目 进行 分 段 的 最 佳 方法 是 什么 ?是 在 一 个 任务 中 
使 用 多 个 程序 更 好 ? 还 是 使 用 党 有 一 个 程序 的 多 个 周期 性 任务 更 好 ? 最 常见 的 回答 是 使 用 带 有 一 
个 程序 的 多 个 周期 性 任务 ， 这 在 99% 的 情况 下 都 是 错误 的 选择 。 为 什么 会 这 样 ? 通过 在 线 示 例 
可 以 最 好 地 回答 这 一 问题 。 

将 通过 使 用 一 个 程序 来 说 明 ， 该 程序 有 一 个 带 有 5 个 单独 程序 连续 任务 、5 个 分 别 沉 有 一 个 
程序 的 周期 性 任务 ， 以 及 一 个 带 有 5 个 程序 的 周期 性 任务 。 

对 于 连续 任务 ， 所 有 程序 都 相同 ， 一 个 简单 循环 需要 Sms 的 程序 执行 时 间 。 因 此 ， 带 有 5 个 程 
序 连续 任务 的 执行 时 间 约 为 25ms。5 个 周期 性 任务 包含 的 程序 与 连续 任务 相同 ， 因 此 执行 时 间 也 是 
每 个 5ms。 问 题 是 现在 变 为 周期 性 任务 的 运行 速率 应 该 是 多 少 ? 任务 的 运行 优先 级 是 多 少 ? 


























四 参考 信息 

周期 性 任务 优先 级 

对 于 周期 性 任务 ， 可 指定 从 1 到 15 的 优先 级 。1 是 最 高 的 优先 级 ，15 是 最 低 的 优先 
级 。 优 先 级 较 高 的 任务 始终 会 中 断 优先 级 较 低 的 任务 。 如 果 任 务 优先 级 相同 时 会 如 何 呢 ? 
它们 将 进行 任务 切换 。 
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任务 切换 的 意思 是 ， 当 优先 级 相同 的 多 个 任务 执行 时 ， 
行 切换 。 例 如 ， 如 果 有 3 个 优先 级 相同 的 周期 性 任务 ， 则 任务 1 


运行 Ims 时 间 片 时 任务 之 间 便 会 进 
运行 Ims 后 将 切换 到 任务 2， 任 


F 2 运行 1ms 后 再 切换 到 任务 3， 任 务 3 也 将 运行 1Ims。 然 后 一 直 按 此 模式 进行 下 去 ， 直 到 所 有 


这 些 任务 都 执行 完毕 。 


大 部 分 人 都 会 选择 21ms 或 25ms 的 周期 性 任务 周期 ， 并 会 设置 相同 的 优先 级 。 


二 、 打 开 现 有 控制 器 文件 并 将 其 下 载 到 控制 器 

在 这 部 分 实验 中 ， 将 打开 一 个 现 有 程序 。 

1. 在 计算 机 桌面 上 ， 双 击 Lab Files 文件 夹 。 

2. 双击 Z_Al_program_task_CLX. ACD 文件 以 在 RSLogix 
5000 中 启动 该 项 目 ， 如 图 11-1 所 示 。 

3. 在 工具 栏 菜 单 中 ， 选 择 “ 通 信 > 在 线 节 点 ” (Com- 
munication > Who Active) 。 

4. 浏览 到 ControlLogix 演示 箱 插 槽 1 中 的 控制 带 (请 注 
意 站 上 1756-ЕМВТ 模块 的 IP 地址 192. 168. 1. х+10, Hon x 
是 学 员 站 的 编号 )。 

5. 单 击 “ 下 载 ” (Download) 转 到 “远程 运行 ” ( Re- 
mote Кип) 模式 。 

三 、 使 用 多 个 周期 性 任务 或 一 个 周期 性 任务 








ЕЧ ']LFP2.ppt 

12 А1 ргосгат азк_ СІХ.АСО! 
(QUIZ A2 program task CLX.ACD 
2 A3 Int Dint, CLX.ACD 
0\2 A4 PM CLX.ACD 

2 AS Porting CLX.ACD 

Ф802 A6 Alias CN CLX.ACD 
2 A7 Base PIE CLX.ACD 
2 A7 PIE CLX.ACD 

(Mz А8 СРЕ Sloti.ACD 

(Mz A8 CPE Slot3.ACD 


图 11-1 选择 打开 项 目 文件 


在 此 部 分 中 ,将 探索 哪 种 编程 方法 更 好 : 多 个 任务 或 带 有 多 个 程序 的 一 个 任务 。 
1. 在 控制 融 项 目 管理 带 中 ， 可 注意 到 有 一 个 连续 任务 和 七 个 周期 性 任务 。 可 能 需要 最 小 化 
任务 文件 夹 。 名 为 Manager 的 周期 性 任务 用 于 处 理 其 他 任务 属性 。 当 前 ， 该 连续 任务 和 五 个 周期 





性 任务 都 已 禁用 ， 因 此 它们 不 会 执行 ， 如 图 11-2 所 示 。 


2. 在 控制 天 项 目 管理 带 中 ， 右 键 单 击 周期 性 任务 Periodic 并 选择 “属性 ” 


图 11-3 所 示 。 


MI ч 
GÐ Perc Ë New Program... 
| [Ж Peric 9$ New Equipment Phase... 









= k= Tasks i с Peric 
F| ЖЕ Е Рек ф Cut сиї+х 
s. ; : C3 uns B 
由 -让 MainTask | Ctrl+C 
“г F3 Paste Ctr--V 
由 [加 Manager £3 ung Ë е е i 
- f i Delete De 
9-48) Periodic -C3 Trends 
51-9 Data Ту 
: Cross Reference Ctrl+E 


c с Periodicl 


图 11-2 ЖАНЕ] 


Ü Strir 


(Properties) , 4H 












图 11-3 打开 的 任务 菜单 


3. 出 现 “ 任 务 属性 ”(Task Properties) 窗口 后 ， 单 击 “ 监 视 ”(Monitor) 选项 卡 ， 如 图 114 


所 示 。 


“жаа 


任务 属性 监视 选项 卡 


1) 扫 拉 时间 〈 消 逝 时 间 ) (Scan Times (Elapsed Time) ) : 这 将 显示 相应 任务 的 最 大 消 
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逝 时 间 和 最 后 一 次 消逝 时 间 。 

2) 间隔 时 间 (触发 之 间 的 消逝 时 间 ) (Interval Times ( Elapsed Time Between Trig- 
gers) ) : 这 将 显示 周期 性 任务 触发 之 间 的 最 大 时 间 和 最 小 时 间 。 此 时 间 值 应 约 等 于 周期 性 
任务 的 执行 周期 。 

3) 任务 重合 计数 (Task Overlap Count): 这 是 任务 触发 执行 的 次 数 ， 当 前 未 显示 任何 





值 是 因为 它 正 在 执行 。 当 发 生 该 情况 时 ， 控 制 右 将 记录 一 次 次 要 故障 。 


4) EE (Reset): 此 按钮 可 将 所 有 字段 都 重 置 为 零 。 


ШШ Task Properties - Periodic 





General | Configuration | Program / Phase Schedule Monitor | 


Scan Times [Elapsed Time]: 


Max: [5.1 52000 ms 
Last: [4.748000 ms 


Interval Times (Elapsed Time Between Triggers): 


Max: [75. 371000 ms 
Min: [74.627000 ms 


Task Overlap Count: 


p— 





OK | Cancel | | Help | 


[К 11-4 监视 (Monitor) 选项 卡 界面 


4. 单 击 “ 重 置 ”(Reset) 按钮 。 

5. 可 看 到 任务 的 扫描 时 间 约 为 5ms， 间 隔 约 为 75ms。 任 务 的 周期 为 75ms。 

6. 在 控制 器 项 目 管理 器 中 ， 双 击 “ 控 制 器 标签 ” (Controller Tags) 。 这 将 打开 标签 监视 器 。 
在 “标签 监视 项 ”(Tag Monitor) 窗口 中 ， ü 
能 控制 程序 的 执行 方式 。 

7. 验证 已 处 于 “监视 标签 ”(Monitor —I LstPeidc а 
Tags) 选项 卡 中 。 

8. 在 标签 监视 器 中 ， 在 Inhibit_Peri- 
odic 的 值 列 中 输入 1 并 按 回 车 键 。 该 值 将 恢复 为 零 ， 如 图 11-5 所 示 。 

9. 在 标签 监视 器 中 ， 在 Uninhibit_Periodic 的 值 列 中 输入 1， 并 按 回 车 键 。 该 值 将 恢复 为 零 ， 
如 图 11-6 所 示 。 


这 将 导致 其 他 已 禁用 的 周期 性 任务 开 uninnipir_Lontnuous u 
юв, 


10. Æ “AO” (Window) 菜单 中 选 
择 “ 任 务 属性 -周期 性 ” (Task Properties- 








11-5 修改 Inhibit_Periodic 参数 


11-6 ”修改 Uninhibit_Periodic 参数 
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Periodic) 。 这 会 将 “任务 属性 ” (Task Properties) 窗口 置 于 顶层 ， 如 图 11-7 所 示 。 
П. 出 现 “ 任 务 属 性” (Task Properties) 窗口 Window Help 








后 ， 单 击 “ 重 置 ”(Reset) 按钮 。 New Window 
12. 通过 查看 “任务 属性 ” (Task Properties) fi n 
口 ， 将 看 到 任务 的 扫描 时 间 现 在 约 为 21ms。 这 是 因 eee 
为 在 5 个 周期 性 任务 之 间 进 行 了 任务 切换 ， 如 图 11- Arrange Icons 
8 所 示 。 = 
如 果 将 周期 性 任务 的 周期 降低 到 22ms 会 怎样 ? Close Ай 
13. 在 “窗口 ” (Window) 菜单 中 选择 “控制 er 
ЖЕЙ £ s-Al _program task (控制 器 )” ( Controller odham_task(controller) 
Tags-Al, program, task (controller) ) , 1 11-9 所 示 。 
这 会 将 标签 监视 器 窗口 置 于 顶层 。 图 11-7 打开 的 窗口 菜单 
ашы 














General | Configuration | Program / Phase Schedule Monitor | 


Scan Times [Elapsed Time]: 


Max: [21 .522000 ms 
Last: [7 196000 ms 


Interval Times [Elapsed Time Between Triggers]: 


Max: [75.302000 ms 
Min: [74.728000 ms 


Task Overlap Count: 


OK | Сапсе! | 


图 1148 打开 的 任务 属性 窗口 
Window Нер 


New ‘Window 


Cascade 

Tile Horizontal 
Tile Yertical 
Arrange Icons 


Close 
Close All 


v  LlTaskProperties - Periodic 
2 Controller Tags - A1. program task(controller) 





图 11-9 ”打开 的 窗口 菜单 
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14. 在 标签 监视 器 中 ， 在 Periodic_to_22 的 值 列 中 输入 1， 并 按 回 车 键 。 该 值 将 恢复 为 夫 


样 会 将 所 有 周期 性 任务 的 周期 更 改 为 2w， pre o 
[DLL ТАЕ 





如 图 11-10 所 示 。 

15. 将 “任务 属性 -周期 性 ” (Task Prop- 
erties-Periodic) 窗口 置 于 顶层 。 

16. 单 击 “ 重 置 ” (Reset) 按钮 ， 如 图 11-11 所 示 。 可 看 到 ,该 任务 的 扫描 时 间 仍 约 为 
21ms ,但 现在 间隔 时 间 的 最 大 值 显示 为 约 24ms。 最 好 是 第 一 次 便 采 用 此 周期 性 任务 速率 ， 是 这 
样 吗 ? 





图 11-10 修改 Periodic. to_22 的 值 





ШШ Task Properties - Periodic - [Bf х| 


General Configuration | Program / Phase Schedule Monitor | 













Scan Times (Elapsed Time]: 


Max: [21 .636000 ms 
Last: [7.032000 ms 


Interval Times (Elapsed Time Between Triggers): 


Мах: [24.658000 ms 
Min: П 9.340000 ms 


Task Overlap Count: 


Е 
OK | Сапсе! | 


图 11-11 打开 的 任务 属性 窗口 


17. 在 控制 带 项 目 管理 硕 中 ， 右 键 单 击 周期 性 任务 Periodic4， 并 选择 “属性 ” (Properties), 


如 图 11-12 所 示 。 s na 
р “ "-— C4 Uns: CE New Program... 
Тан 任务 属性 -Periodic4 ( Task Proper- 5-69 Motion € [42 New Equipment Phase... 





ties-Periodicd&) 窗口 后 ， 单 击 “ 监 视 ”(Monitor ) 0 Ung ' EE 
s C3 Trends d% Cut CtrH-x 
选项 卡 。 2-8 Data ту Bà Сору Ctrl+C 
19. Ш “Ш” (Monitor) 选项 卡 后 ， 单 击 7. be К! Paste Ctrl 

+ rir A ETT » 

“WA” (Reset) 按钮 ， 如 图 11-13 所 示 。 在 此 处 O Prec M ри 
看 到 的 情况 会 出 乎 大 多 数 人 的 预料 。 _ ЧЁ Mod Cross Reference Ctrl+E 


会 发 生 任 务 重 大 ,而 且 扫 描 时 间 不 是 21ms。 
这 都 是 因为 进行 了 任务 切换 。 

请 记 住 周期 性 任务 每 隔 1ms 将 进行 一 次 任务 切 图 11-12 ”项目 任务 菜单 
换 。 使 用 时 间 线 可 轻松 地 显示 这 一 点 。 例 如 ， 在 下 面 : 

[РІ P2 РЗ P4 PSIPI P2 P3 P4 PSIPI P2 РЗ PA Р51РІ P2 РЗ PA PSIPI P2 P3 P4 PS | 
每 次 出 现 PI 就 表示 周期 任务 1 执行 了 ms, 

那么 周期 性 任务 Pl 将 执行 多 长 时 间 呢 ? 数 一 下 查 到 第 五 个 P1 时 共有 多 少 个 PX。 共 有 21 个 ， 
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即 需要 21ms， 这 就 是 看 到 的 情况 。 那 么 ， 周 期 性 任务 PS 需要 多 长 的 执行 时 间 ? 通过 计数 将 得 到 
25ms ， 这 就 是 Periodic5s 。 这 和 之 前 看 到 的 情况 一 致 。 
— [D| xi 


General | Configuration | Program / Phase Schedule Monitor | 





Scan Times [Elapsed Time]: 


Max: [24. 410000 ms 
Last: 24.012000 ms 


Interval Times (Elapsed Time Between Triggers): 


Max: [451 04000 ms 
Min: [42. 816000 ms 


Task Overlap Count: 


[181 





图 11-13 打开 的 任务 属性 窗口 


20. 返回 到 “标签 监视 器 ”(Tag Monitor) 并 在 Periodic_to_75 的 值 列 中 输入 1。 该 值 将 恢复 
为 零 。 这 样 会 将 所 有 周期 性 任务 的 周期 更 改 回 75Sms。 

因此 ， 按 22ms 来 运行 周期 性 任务 并 不 是 一 个 好 主意 。 可 认为 , “我 将 按 26ms 来 运行 它们 ， 
这 样 就 有 一 定 的 裕 量 ， 也 就 没有 问题 了 。 

21. 将 标签 Task 22 的 值 修 改 为 260000， 如 图 11-14 所 示 。 这 样 便 会 将 该 周期 性 任务 的 周期 更 
改 为 26ms。 








22. 在 Periodic_to_22 的 值 列 中 输入 1， 并 按 回 车 BTask2 | 
键 。 该 值 将 恢复 为 零 。 这 样 会 将 所 有 周期 性 任务 的 周 
Uninhibit_Continuous 





期 更 改 回 26ms。 

23. 切换 回 “ 任 务 属 性 -周期 性 ” (Task Properties- 
Periodic) 窗口 。 

24. 单 击 “ 重 置 ”( Reset) 按钮 。 看 起 来 一 切 都 好 ， 但 Periodic4 却 需要 关注 一 下 。 

25. 切换 到 “任务 属性 -Periodic4” (Task Properties-Periodic4) 窗口 。 

26. 单 击 “ 重 置 ”( Reset) 按钮 。 发 现 没 有 任何 任务 重 车 发 生 ， 扫 描 时 间 约 为 24ms。 一 切 正 
常 ， 任 务 在 预期 的 时 间 内 执行 ， 而 且 示 发生 任 何 重合 。 
27. 单 击 “ 确 定 ”(OK)， 关 闭 两 个 “任务 属性 ”( Task Properties) 窗口 。 
28. 在 “标签 监视 器 ” (Tag Monitor) 窗口 中 ， 在 Inhibit_Periodic 的 值 列 中 输入 1 并 按 回 车 
该 值 将 恢复 为 零 。 刚 刚 禁 用 了 所 有 周期 性 任务 的 执行 。 
29. 在 “标签 监视 项” (Tag Monitor) 窗口 中 ， 在 Combined, Periodic 的 值 列 中 输入 1 并 按 回 
车 键 。 该 值 将 恢复 为 去 。 刚 刚 开始 执行 Combined. Periodic 任务 。 

30. 在 控制 融 项 目 管 理 器 中 ， 右 键 单 击 周期 性 任务 Combined_Periodic 并 选择 “属性 ” (Prop- 
erties ) 。 


31. 出 现 “ 任 务 属 性 ”(Task Properties) 窗口 后 ， 单 击 “ 组 态 ” (Configuration) 选项 卡 。 将 


图 11-14 周期 任务 属性 


` 


5 
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注意 到 周期 已 设置 为 25ms。 

32. 单 击 “监视 ”(Monitor) 选项 卡 并 单 击 “ 重 置 ”( Reset) 按钮 ， 如 图 11-15 所 示 。 

可 看 到 执行 时 间 短 于 25ms， 而 且 示 发 生 任 何 重 合 , 但 是 当 具 有 5 个 单独 的 周期 性 任务 时 ， 
便 会 发 生 重 关 ， 这 时 便 必须 将 周期 时 间 设 置 为 26ms。 在 此 情况 下 ， 程 序 不 会 有 额外 的 任务 切换 
开销 。 

















| Task Properties - Combined_Perioidc -Ioj x| 


General| Configuration | Program / Phase Schedule Monitor | 


Scan Times [Elapsed Time]: 


Max: [23 928000 ms 
Last: [23 454000 ms 


Interval Times (Elapsed Time Between Triggers): 


Max: [25.1 32000 ms 
Min: [24.874000 ms 


Task Overlap Count: 


E 





图 11-15. 打开 的 任务 属性 窗口 


可 看 到 ， 与 之 前 相 比 扫描 的 时 间 小 于 周期 性 任务 Periodic4 的 时 间 。 使 用 Combined | Periodic 
~ 人 日 „её L 
HO n о E . " | Communications Tools Wind 
33. 单 击 “确定 ” (OK)， 关 闭 “ 任 务 属性 ” (Task Proper- : 9. Who Active = 
tes) 窗口 。 
= Select Recent Path... 
34. 在 “通信 ” (Communication) 菜单 中 选择 “ 脱 机 ” (Go : 


Offline) ， 如 图 11-16 所 示 。 [воне] 


35. 在 工具 栏 菜单 中 ,选择 “文件 > 退出 ” (File > Ext), * 








退出 并 且 不 保存 所 做 的 更 改 。 " Download 
四 、 实 验 小 结 | 
在 本 实验 中 ， 介 绍 了 通过 一 个 任务 中 的 多 个 程序 进行 程序 1116 ”通信 菜单 





分 段 要 优 于 使 用 多 个 任务 。 这 样 性 能 会 更 好 ， 而 且 不 必 担 忧 任务 切换 问题 。 

另外 ， 也 和 希望 避免 将 多 个 任务 设置 为 相同 的 优先 级 ， 避 免 采 用 类 似 的 周期 时 间 ， 以 防止 由 于 
任务 切换 而 增加 扫描 时 间 。 

示例 程序 的 所 有 周期 性 任务 都 采用 了 相同 的 周期 时 间 和 优先 级 。 如 末 项 目 有 如 下 规划 ， 那么 
应 怎样 呢 ? 

1) Periodicl 任务 周期 2ms， 优 先 级 1, ， 执 行 时 间 lms; 

2) Periodic2 任务 周期 4ms， 优 先 级 2， 执行 时 间 0. Sms ; 

3) Periodic3 任务 周期 Sms， 优 先 级 2， 执 行 时 间 2ms; 
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4) Periodic4 任务 周期 13ms， 优 先 级 7， 执行 时 间 4ms; 

5) Periodic5 任务 周期 20ms， 优 先 级 10, ЕУ] 9ms。 

该 程序 的 更 好 规划 如 下 : 

1) Periodicl 任务 周期 2ms ， 优 先 级 1， 执行 时 间 1ms; 

2) Periodic23 任务 周期 4ms， 优 先 级 2， 执 行 时 间 2. 0ms (将 Periodic2 和 Periodic3 组 合 到 一 
Ж); 

3) Periodic45 任务 周期 13ms， 优 先 级 7， 执行 时 间 11тӊ (将 Periodic4 和 Periodic5 组 合 到 一 


起 )。 
这 里 通过 组 合 的 方式 避免 了 多 个 任务 具有 相同 的 优先 级 ， 也 避免 了 多 个 任务 按 类 似 的 周期 运行 。 





实验 12: 理解 周期 性 任务 对 连续 任务 的 影响 


一 、 实 验 目的 

在 这 部 分 实验 中 ， 将 了 解 以 下 概念 : 

周期 性 任务 对 连续 任务 的 影响 ,将 使 用 Logix5000 任务 监视 项 工具 来 分 析 此 项 目 中 连续 任务 
和 周期 性 任务 之 间 的 交互 。 该 工具 随 RSLogix5000 的 提供 ， 可 用 于 监视 在 线 项 目 中 任务 的 运行 情 
况 。 

在 传统 PLC 中 ， 有 三 种 不 同类 型 的 “任务 ”: 

1) 主任 务 = Logix 中 的 连续 任务 ; 

2) STI 任务 = Logix 中 的 周期 性 任务 ; 

3) PII/DII 任务 = Logix 中 的 事件 任务 。 

但 是 ， 只 能 有 一 个 STI 和 PIDI, Æ Logix 中 可 以 有 多 个 周期 性 任务 和 事件 任务 。 这 可 以 是 
一 个 功能 强大 的 工具 ， 但 在 执行 前 应 先 了 解 它 。 

二 、 打 开 现 有 控制 器 文件 并 将 其 下 载 到 控制 器 中 

在 实验 的 该 部 分 中 ， 将 打开 一 个 现 有 程序 。 

1. ТЕТЛА E, ХХ Lab Files 文件 夹 。 

2. 双击 Z_A2_program_task_CLX. ACD 文件 以 在 RSLogix 5000 中 启动 该 项 目 ， 如 图 12-1 所 示 。 








3. 在 工具 栏 菜单 中 ， 选 择 “ 通 信 > 在线 节点 ” (Communi- | яро о 
cation > Who Active) 。 |Z_A!l_prog am task CLX.ACD 

4. 浏览 到 ControlLogix CR RE HE 1 中 的 控制 器 (请 注意 
站 上 1756-ENBT 模块 的 IP 地 址 10. 112. 2. 1x3 ep x 是 学 员 站 pp 


Z AS Portng_CLX.ACD 
Z Аб Ahas CN CLX.ACD 
2 A7 Base PIE CLX. ACD 


的 编号 ) 。 

5. 单 击 “ 下 载 ” (Download) 转 到 “远程 运行 ” (Remote 
Run) 模式 。 | 

三 、 理 解 周 期 性 任务 对 连续 任务 的 影响 图 12-1 项 目 列表 

在 本 实验 中 ,将 了 解 周期 性 任务 对 连续 任务 的 执行 所 产生 的 影响 。 

在 控制 融 项 目 管理 器 中 ， 可 注意 到 有 一 个 连续 任务 和 七 个 周期 性 任务 。 可 能 需要 最 小 化 任务 
文件 夹 。 名 为 Manager 的 周期 性 任务 用 于 处 理 其 他 任务 属性 。 当 前 ， 该 连续 任务 和 5 个 周期 性 任 
务 都 已 禁用 ， 因 此 它们 不 会 执行 。 

1. 在 控制 硕 项 目 管理 顺 中 ， 双 击 “ 探 制 吉 标签” (Controller Tags) 。 这 将 打开 标签 监视 器 。 
在 “标签 监视 项 ”(Tag Monitor) 窗口 中 ， 能 控制 程序 的 执行 方式 。 
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2. 验证 已 处 于 “监视 标签 ”( Monitor Tags) 选项 卡 中 。 
3. 在 “标签 监视 器 ”(Tag Monitor) AOF, Æ Inhibit Periodic 的 值 列 中 输入 1 并 按 回 车 键 。 
这 将 禁用 周期 性 任务 。 

4. 在 “标签 监视 器”(Tag Monitor) 窗口 中 ， 在 Uninhibit_Continuous 的 值 列 中 输入 1 并 按 回 
车 键 。 这 将 禁用 Combined. Periodic 任务 并 令 连 续 任 务 开始 执行 。 

5. fred aD HT SED, Par MainTask 并 选择 “属性 ”(Properties ) 。 

6. 出 现 “ 任 务 属性 -主任 务 ” (Task Properties-MainTask) 窗口 后 ， 单 击 “ 监 视 ” (Monitor) 
选项 卡 ， 如 图 12-2 所 示 。 

7. 可 看 到 ， 连 续 任 务 的 扫描 时 间 约 为 23. 872ms 到 25. 862ms ( 见 图 1222) 。 


| Task Properties - MainTask i - | 口 | x| 


General | Configuration | Program / Phase Schedule Monitor | 

















Scan Times [Elapsed Time]: 


Max: [25. 832000 ms 
Last: [23 984000 ms 


Interval Times (Elapsed Time Between Triggers): 


Max: [25.862000 ms 
Min: [23 872000 ms 


Task Overlap Count: 


厅 一 


OK | Cancel | Apply | Help | 


图 12-2 ”打开 的 任务 属性 窗口 
现在 将 打开 Logix5000 任务 监视 禹 工具 ， 以 同时 监视 所 有 项 目 任务 。 





8. 在 计算 机 桌面 上 ， 双 击 Logix5000 (F3 a Ar pa. 

9. 在 工具 栏 菜单 中 ,选择 “ 通 信 > 监 视 ” (Communications > Monitor) ， 如 图 12-3 о 

10. 出 现 RSWho 窗口 后 ， 左 键 单 击 以 太 网 驱动 程序 前 面 的 + 符号 展开 其 中 的 选项 ， 如 图 12-4 
Br 





211 091х5000 Task Monitor 
| Communications Options Нер 


10.88.76.118 
1756-ENBT/A 





图 12-3. AEF I (706 图 124 监控 对 象 选择 列表 
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11. 出 现 以 下 界面 后 ， 左 键 单 击 演示 箱 中 1756-ENBT 的 IP 地 址 前 面 的 + 符号 ， 以 展开 其 中 











的 选项 (10.112.2. Ix3, ， 其 中 x 是 学 员 站 的 编号 ) ， 如 图 12-5 所 示 。 


[7 Autobrowse 25 | — Browsing - node 10.88.76.118 found 
1-83 workstation, USMAYFEHABENS " 


zx Linx Gateways, Ethernet 


E xm 10.88.76.118 
Ñ 10.88.76.118, 1756-ENE | 1756-ENBT/A 





图 12-5 选择 监控 对 象 
12. 在 ControlLogix 演示 箱 插 槽 1 中 选择 1756-L63 并 单 击 “确定 ”(OK) 。 如 图 12-6 所 示 。 


127 Logix5000 Task Monitor - А2 ргоргат_їаѕК{ 1 /56-1 63] 


Communications Options Help 





Tasks | Processes | Performance | Networking | EtherNet/IP | EtherNet/IP | 





[Name — (| Rae | CPU | Priorty | LastScan | Mas Scan | Watchdog | Overlap | Status | 


big) Combined.. 25.000us 0.00% 5 Ü Ü 500.000us 0 Inhibited 
p MainTask — *500,000us 4.87% Lowest  24,34D0us — 25,252us 500,000us 0 Running 
Periodic 75,000us 0.00% Б 0 5,026us 500,000us Ü Inhibited 
ш Репоаіс1 75,000us 0.00% 5 0 0 500.000us 0 Inhibited 
Periodic2 75, 000us 0.00% Б 0 0 500.000us 0 Inhibited 
Periodic3 75,000us 0.00% 5 0 0 500.000us 0 Inhibited 
©) Periodic4 75, 000us 0.00% Б 0 0 500.000us 0 Inhibited 
us Manager 10.000us 1.05% 1 8Bus 35b5us 500,000us 0 Running 


图 12-6 选中 的 监控 任务 列表 










Bsta 
Logix5000 任务 监视 器 任务 选项 卡 概述 

Logix5000 任务 监视 需 为 连接 的 控制 右 显 示 有 关 CPU 分 配 的 控制 右 应 用 信息 。 

“AER” (Tasks) 选项 卡 显示 与 控制 器 内 各 个 任务 有 关 的 信息 。 每 个 任务 都 具有 一 个 
指示 任务 类 型 及 其 状态 (Вр, 已 禁用 或 未 禁用 ) 的 图 标 。 





参数 : 

1) 名 称 (Name): 任务 的 名 称 ， 以 及 表示 任务 类 型 的 图 标 。 

2) 速率 (Rate): 计划 的 任务 更 新 时 间 间 隔 (以 毫秒 为 单位 ) 。 

3) CPU: 每 个 任务 的 处 理 器 占用 百分比 。 

4) 优先 级 (Priority): 获取 执行 所 需 资源 的 任务 相对 优先 级 。 任 务 的 优先 级 数 越 低 ， 代 表 
的 优先 级 越 高 。 

5) 上 次 扫描 时 间 (Last Scan): 任务 从 开始 执行 到 结束 已 耗 用 的 时 间 (以 毫秒 为 单位 )。 

6) 最 长 扫描 时 间 (Мах Scan) : 任务 从 开始 执行 到 结束 所 需 的 最 长 时 间 。 

7) 看 门 狗 (Watchdog): 为 任务 分 配 的 最 长 执行 时 间 。 
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8) 状态 (Status): 任务 的 内 部 状态 。 有 效 的 状态 包括 : 

а) 已 停止 (Stopped): 任务 未 运行 ， 但 也 未 禁 

b) 运行 中 (Running) : 任务 当前 正在 进行 扫描 和 执行 。 

c) 已 禁用 (Inhibited): 任务 已 被 禁止 执行 (任务 已 禁用 )。 

9) "imr (Refresh) 按钮 : 通过 “刷新 ”(Refresh) 按钮 可 刷新 任务 名 称 。 如 果 已 添加 任 
务 或 已 对 其 名 称 进行 编辑 ， 则 需要 单 击 “刷新 ”(Refresh) 按钮 来 刷新 名 称 列 表 。 

10) 日 志 (Log): 选中 后 将 启用 对 此 选项 卡 的 记录 。 与 此 选项 卡 相关 的 数据 将 按照 CSV 的 
格式 记录 下 来 ， 并 将 以 此 文件 名 保存 在 C: ЖАИ Н К: 

C:\[ controller name |. Tasks| mmddyyy |. csv 

软件 将 按照 组 态 的 更 新 速率 〈 默 认 值 : 29 1000ms) 向 此 文件 中 记录 。 可 更 改 记 录 速 率 ， 有 具 
体 方 式 是 选择 “选项 - > 通信 更 新 速率 ” (Options- > Communication Update Rate) 并 设置 一 个 介 于 
200ms 和 5000ms 之 间 的 值 。 

11)“ 重 置 最 长 扫描 时 间 ”( Reset Max Scan) 按钮 : 单 击 此 按钮 可 重 置 每 个 任务 的 “最 长 扫 
描 时 间 ”(Max Scan Time) ， 从 而 可 提供 更 精确 的 最 长 扫描 时 间 值 。 任 务 列 表 中 至 少 有 一 项 突出 
显示 时 ， 才 可 局 用 该 按钮 。 右 键 单 击 列 表 中 的 项 时 ， 将 出 现 一 个 弹出 沫 单 ， 可 用 于 重 置 扫描 时 
间 。 只 有 在 任务 列表 中 有 突出 显示 的 项 时 ， 此 弹出 菜单 才 会 出 现 。 人 允许 在 列表 中 突出 显示 多 个 任 
务 ， 可 以 同时 重 置 所 有 这 些 任务 的 最 长 扫描 时 间 。 

12)“ 重 置 重 车 计数 ”( Reset Overlap Count) 按钮 : 单 击 此 按钮 将 所 选任 务 的 重合 计数 设置 
为 零 。 任 务 列表 中 至 少 有 一 项 突出 显示 时 ， 才 可 启用 该 按钮 。 同 样 ， 右 键 单 击 列表 中 的 项 时 ,将 
出 现 一 个 弹出 沫 单 ， 可 用 于 重 置 重 和 琶 计 数 。 只 有 在 任务 列表 中 有 突出 显示 的 项 时 ， 此 弹出 沫 单 才 
会 出 现 。 人 允许 在 列表 中 突出 显示 多 个 任务 ， 可 以 同时 重 置 所 有 这 些 任 务 的 重 辣 计数 。 可 注意 到 一 
些 “ 任 务 ”(Task) 文件 夹 上 有 一 个 符号 。 该 暂停 符号 表示 任务 当前 已 禁用 或 未 执行 。 

在 任务 监视 器 界面 中 可 看 到 有 两 个 任务 正在 运行 ， 六 个 已 禁用 。 还 可 在 一 个 界面 中 查看 这 两 
个 运行 中 任务 的 最 大 扫描 时 间 和 上 次 扫描 时 间 。 

13. 单 击 工 具 栏 上 的 最 小 化 按钮 最 小 化 “任务 监视 右 ” 界 面 ， 如 图 12-7 所 示 。 



































| 


| EtherNet/IP | 
i 
0 0 500,000us Ü Inhibited 
21 24 344us 27 ,250us 500 000us Ü Running 
0 5,182us 500,000us 0 Inhibited 
Ü ü 500. 000us 0 Inhibited 
ü 0 500,000us 0 Inhibited 
ü Ü 500,000us 0 Inhibited 
АЛАИ 0 —_ O _ 500000 Ü — Inhibited | 





92us 432us 500,000us Ü Running 





图 12-7 任务 监视 器 运行 截图 


来 看 一 下 周期 性 任务 对 连续 任务 的 影响 。 
14. 单 击 “确定 ”(OK) ， 关 闭 “任务 属性 ”(Task Properties) 窗口 。 
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15. 转 到 “标签 监视 项 ”(Tag Monitor) 窗口 。 
16. 将 标签 Task_22 的 值 修 改 为 23000 并 按 回 车 键 。 
25ms, 


17. 在 Periodic to 22 的 值 列 中 输入 1 并 按 回 车 键 。 该 值 将 恢复 为 零 。 


lE Г Program Mode 

^. E Controller Fault 

E Battery Fault 

Е |/0 Not Present 


务 的 周期 更 改 为 23ms。 

18. 在 Uninhibit_Periodic 的 值 列 中 输 
入 1 并 按 回 车 键 。 该 值 将 恢复 为 零 。 刚 
刚 激 活 了 所 有 周期 性 任务 。 

19. 通过 查看 控制 器 面板 可 注意 到 ， 
控制 带 已 发 生 政 障 ， 如 图 12-8 rn; 

20. 在 界面 底部 的 工具 栏 上 单 击 
Logix5000 任务 监视 器 将 其 最 大 化 ， 如 图 
12-9 所 示 。 

注意 ， 该 两 个 原本 处 于 运行 中 状态 
的 任务 现 已 停止 ， 因 为 控制 咒 发 生 故 隐 ， 
如 图 12-10 所 示 。 


Faulted 





No Forces 
No Edits 
Hedundancy 


a, 


包 Logix5000 Task Monitor - A2_program_task[1756-L63] 


Communications Options Help 


Tasks | Processes | Performance | Networking | EtherNet/IP | EtherNet/IP | 


0.00% 

0.00% ns 
0.00% 5 
0.00% 

0.00% 

0.00% 

0.00% 

0.00% 


25.000us 
“500.000us 
25.000us 
25.000us 
25.000us 
25.000us 
25.000us 
10.000us 


500, б Bus 
21.246us 
22.068us 
22.690us 
23.342us 
24.048us 

356us 


图 12-10 ”监控 任务 列表 
21. 最 小 化 Logix5000 任务 监视 器 并 单 击 RSLogix5000 屏幕 
中 文字 “故障 ” (Faulted) 劳 边 的 “控制 器 ” (Controller) 图 


标 瑞 将 出 现 一 个 下 拉 菜单 。 选 择 “ 转 到 故障 部 分 ” 
Faults) ， 如 图 12-11 所 示 。 

22. 将 出 现 “ 控 制 器 属性 -A2_program_task” (Controller 
task) 窗口 。 发 生 的 错误 是 “主任 务 ” 


( Со To 


Properties-A2 | program - 


(MainTask) (连续 任务 ) 的 “看 门 狗 故障 ” (Watchdog 
Fault), ， 如 图 12-12 所 示 。 这 意味 着 连续 任务 未 能 在 500ms 内 





完成 执行 过 程 。 发 生 这 一 情况 的 原因 是 因为 周期 性 任务 耗 用 了 
连续 任务 的 执行 时 间 。 


23. 单 击 “清除 主要 故障 ”( Clear Majors). 按钮 。 





500.000us 
500.000us 
500.000us 
500.000us 
500.000us 
500.000us 
500.000us 
500.000us 





这 样 便 可 将 周期 性 任务 的 周期 更 改 为 


这 样 会 将 所 有 周期 性 任 


















图 12-8 ils IE 


w 





Inhibited 
Stopped 
Stopped 
Stopped 
Stopped 
Stopped 
Stopped 
Stopped 





а|ж®|ы| 8 saje 2-1 





Faulted бы ш Program Mode 
No Forces Go Offline 
No Edits Upload... 
Redundancy Download 
Program Mode 
Run Mode 
a- Con Test Mode 
: -= Clear Faults 
Е 
5-69 таз 














岛 Controller Properties 


mi MainTaeb 


图 12-11 故障 沫 单 
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£f; Controller Properties - A2 program task D - | 口 | xj 








Date/Time | Advanced | SFC Execution| Fie | Redundancy | Nonvolatie Memory | Memory | 
General | SerialPort | System Protocol | User Protocol Major Faults | Minor Faults | 


1 major fault since last cleared. Clear Majors | 


Recent Faults: 


1/1/1988 1:03:55 АМ 
(Туре 06) watchdog Fault 
(Code 01) Task watchdog expired. May have been 








Routine: MainRoutine 


图 12-12 fases TE УТА 


24. 单 击 “确定 ”(OK) XA “JE РЕ” (Controller Properties) 窗口 。 需 要 修改 周期 
性 任务 的 周期 ， 以 防止 “看 门 狗 故 障 ” 的 再 次 发 生 。 

25. 在 “标签 监视 项 ”(Tag Monitor) 窗口 中 ,在 Task 22 的 值 列 中 输入 27000 并 按 回 车 键 。 
这 会 将 周期 任务 周期 更 改 为 27ms。 

26. Е “в” (Тав Monitor) 窗口 中 ， 在 Periodic_to_22 的 值 列 中 输入 1 并 按 回 车 键 。 
这 会 令 对 周期 进行 的 更 改 生效 。 


27. 将 控制 器 设 为 运行 模式 。 ш 
Periodic. to_22 的 值 将 恢复 为 零 。 此 时 General| Configuration| Program / Phase Schedule Monitor | 
mt Scan Times (Elapsed Time}: 

28. 打开 b x ( MainTask ) Мас аю т 
的 “属性 ”(Properties) 窗口 。 Last [218404000 ms 

29. 出 现 “ 任 务 属性 -主任 务 ” Interval Times (Elapsed Time Between Triggers}: 

(Task Properties-MainTask ) 窗口 后 ， Max [258793000 —— m 
Hay "ETE" (Monitor) 选项 卡 。 Mis [708 — ms 


30. 单 击 “ 重 置 ”( Reset) 按钮 ， 
如 图 12-13 所 示 。 

可 注意 到 ， 该 任务 的 扫描 时 间 已 ж 
大 幅 增 加 。 在 之 前 情况 下 ， 连 续 任务 
是 唯一 的 任务 ,执行 的 时 间 为 
217.919 ~ 268.739ms。 发 生 这 种 情况 
的 原因 是 周期 性 任务 的 优先 级 要 高 于 Е 12-13 J pi] 


Task Dverlap Count: 
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连续 任务 。 

31. 单 击 “ 确 定 ”(OK) ， 关 闭 “ 任 务 属 性 ”(Task Properties) 窗口 。 

32. 在 界面 底部 的 工具 栏 上 单 击 Logix5000 任务 监视 器， 将 其 最 大 化 。Logix5000 任务 监视 带 
将 显示 如 图 12-14 所 示 界 面 。 





= Logix5000 Task Monitor - A2_program_task[1756-L63] 


Communications Options Help 


Tasks | Processes | Performance | Networking | EtherNetAP | EtherNet/IP | 





[Name | Rae | CPU | Prot | LastScan | MaxScan | Watchdog | Overlap | Status | 


GB Combined... 25.000us 000% 5 Ü Ü 500.000us 0 Inhibited 


a MainTask “500.000us 48.73% Lowest 244348us 253724us 500.000us Ü Running 
ug Periodic 27.000us 17.60% 5 21.172us 21.63Bus 500,000us 0 Running 
G Periodic1 27.000us 17.37% 9 22152us | 22,450us 500,000us 0 Running 
us Periodic2 27.000us 17.22% 5 22432us 23.058us 500,000us 0 Running 
us Periodic3 27 000us 17.15% 5 23,2222.us  . 23,700us “500.000us 0 Running 
us Periodic4 27.000us 17.30% 9 23,936us | 24,310us 500,000us 0 Running 
uS Manager 10,.000us 1.07% 1 82us 356us 500.000us 0 Running 


图 12-14 ”监控 任务 列表 


可 注意 到 ，Logix5000 任务 监视 肯 显 示 连 续 任 务 和 6 个 正在 执行 的 周期 性 任务 ， 如 图 12-15 所 
示 。 连 续 任 务 的 “最 长 扫描 时 间 ”( Max Scan) fü (在 图 12-15 中 突出 显示 ) 实际 上 显示 已 超出 
“看 门 狗 ”( Watchdog) (8, Mf SP ELIE ПИ v B c 


ГУП Logix5000 Task Monitor - A2 program task[1756-L63] a | 口 | хі 
Communications Options Help 





Tasks | Processes | Performance | Networking | EtherNet/IP | 


Inhibited 
Lowest 268,110us 500,016us 0 Running 


27.000us 17.54% 5 21.4700 и 21.800us ^ 500,000us Running 
27.000us 17.19% 5 21,904us 22,494us 500,000us Running 
E z ALI B unio 





图 12-15 ”监控 任务 列表 中 导致 故障 的 任务 信息 


33. 关闭 并 退出 Logix5000 任务 监视 器 。 
34. 在 RSLogix 5000 FL LEG, W ВИА > 脱 机 - | Communications Tools — Wind: 
( Communication > Go Offline) , 11 12-16 所 示 。 
35. 在 工具 栏 菜单 中 ,选择 “文件 > 退出 ” (File > Exit), 
退出 并 且 不 保存 所 做 的 更 改 。 з ! 
四 、 实 验 小 结 (| soone |] 
在 本 实验 中 ,介绍 了 周期 性 任务 的 执行 将 对 连续 任务 的 执 ” е 
行 造成 的 影响 。 对 周期 性 任务 与 连续 任务 的 需求 进行 平衡 很 重 „шнш: а 
要 。 请 记 住 ， 控 制 器 中 的 通信 是 在 连续 任务 执行 过 程 中 (在 系 ` 
统 内 务 处 理 时 间 片 过 程 中 ) 提供 服务 的 。 因 此 ， 如 果 令 连续 任 图 12-16 ”通信 菜单 





zx Who Active 
= Select Recent Path... 
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务 的 执行 时 间 不 足 ， 则 控制 器 的 通信 也 将 受到 影响 。 这 将 影响 消息 块 传送 、HMI 更 新 、 
RSLogix5000 、 控 制 带 建立 连接 等 。 

使 用 Logix5000 任务 监视 项 工具 〈 随 RSLogix5000 提供 ) 来 分 析 连 续 任务 和 周期 性 任务 之 间 
的 交互 ， 并 用 其 来 轻松 查看 项 目 中 所 有 任务 的 所 有 参数 。 该 工具 是 了 解 控 制 絮 的 非常 实用 的 在 线 
窗口 ， 可 在 一 个 界面 中 显示 所 有 任务 的 运行 情况 。 有 关 此 实验 材料 中 未 包括 的 控制 器 在 线 操作 的 
附加 视图 和 信息 ， 请 参见 “过 程 ” (Processes), 、“ 人 性 能 ” (Performance) 、“ 网络 ” (Networking) 
和 “EtherNet LP” 选项 卡 选 项 。 


实验 13: 使 用 部 分 导入 /导出 工具 














一 、 实 验 目的 

在 本 实验 中 ,将 了 解 以 下 概念: 

使 用 部 分 导入 /导出 工具 来 帮助 加 速 程序 开发 。 

二 、 关 于 梯形 图 部 分 导入 /导出 工具 

大 多 数 情况 下 ， 应 用 开发 时 都 会 有 许多 代码 段 重 复 许 多 次 。 例 如 ， 在 传送 帝 系 统 中 具有 与 各 
个 传送 市 关联 的 核心 代码 ; 启动/ 停止 、 报 警 和 电源 管理 代码 。 

之 前 ， 通 党 可 能 会 采用 片段 文件 的 方法 ， 具 体操 作 是 剪 切 梯形 图 的 梯级 并 将 其 保存 为 桌面 上 
的 片段 文件 ,或 者 直接 剪 切 /复制 粘贴 。 但 当 进 行 此 操作 时 ， 可 能 必须 花 时 间 来 创建 所 有 标签 并 
更 改 标签 名 称 。 正 期 符 着 更 方便 快速 的 方法 。 





Eee a 

梯形 图 部 分 导入 /导出 工具 

这 是 RSLogix 5000 版 本 13 的 新 功能 。 

梯形 图 部 分 导入 /导出 工具 提供 的 基本 功能 是 从 项 目 中 提取 特定 梯级 的 代码 并 将 其 保存 
到 外 部 文件 中 (1L5X) 。 之 后 ， 可 以 将 代码 导入 到 任何 RSLogix 5000 项 目 中 。 其 中 一 个 重要 





区 别 是 ， 部 分 导入 /导出 功能 不 仅 限 于 诸如 片段 文件 的 梯形 图 梯级 。 导 出 文件 包含 所 有 的 标 
签 定义 、UDT 和 关联 的 注释 。 因 此 ， 导 入 文件 后 ， 所 有 创建 工作 便 已 完成 ， 产生 的 代码 不 
会 验证 出 任何 错误 。 

除 此 之 外 ，RSLogix 5000 的 功能 还 更 进一步 ， 它 提供 一 个 列 出 所 有 关联 标签 、UDT 和 
说 明 的 对 话 框 ， 从 而 可 在 导入 之 前 进行 相应 的 修改 。 这 有 助 于 避免 潜在 的 标签 命名 冲突 。 





三 、 使 用 梯形 图 部 分 导入 /导出 工具 导出 到 LSX 文件 

1. ТЕТЛА F, ХХ Lab Files WFK, 

2. 双击 LFP2 文件 夹 。 

3. 双击 Z_A7_Base_PIE_CLX. ACD 文件 ， 以 在 RSLogix 5000 中 启动 该 项 目 ， 如 图 13-1 所 示 。 

4. 在 控制 右 项 目 管理 器 中 ， 双 击 Conveyor 文件 夹 以 将 其 展开 。 这 便 是 代码 保存 的 位 置 。 一 
H. Conveyor 文件 夹 展开 后 ， 其 类 似 图 13-2 所 示 的 项 目 管 理 需 列表 。 

5. 双击 Conveyor 例 程 ， 以 打开 梯形 图 编辑 器 。 

б. 在 工具 栏 菜 单 中 ， 选 择 “编辑 > 全 选 ” (Edit >Select АП), ， 如 图 13-3 所 示 。 这 将 选中 此 
例 程 中 的 全 部 8 个 梯级 。 

7. 右键 单 击 梯 级 0 的 左 侧 ， 并 选择 “导出 梯级 ”(Export Rung), ЖП 13-4 所 示 。 


第 一 部 分 Logix 入 门 | 79 








few] Controller Language. Example 
À Controller Tags 

(3 Controller Fault Handler 

(71 Power-Up Handler 
=) СЗ Tasks 

= 68 MainTask 
+ C3 MainProgram 

(73 Unscheduled Programs | Phases 
= €x Motion Groups 
CI Ungrouped Axes 


CI Add-On Instructions E imm Tasks 
= C3 Data Types 日 -二 MainTask 
C User-Defined | I EF a Conveyor 
+) Lg Strings ND 
L4 Add-On-Defined i | "a T а 
+ L 38 Predefined : Conveyor 


С Module-Defined Lag чиш Programs | Phases 


CI Trends 
图 13-1 项 目 列表 图 13-2 项 目 管理 器 列表 






















Motor Overload Input 
«Local 2:l.Data.5» 





8 


[Edit View Search Logic Communications 












% Cut Rung Ctrl+x 


a x2. Undo Ctrl+z Copy Rung Ctrl+C 
Offli EX Redo Coty К! Paste Ctri+v 
МР $ Cut Он Delete Rung Del 
NoE Сору UE Add Rung Ctrl+R 
Вей, R3 peste син Edit Rung Enter 
= Delete Ladder Element Del Edit Rung Comment Ctrl+D 

Add Ladder Element... Alt--Ins Import Rung... 

Edit Ladder Element › 

Import Rung... : 

Export Rung... ч Start Pending Rung Edits 


^a Accept Pending Rung Edits 
Save Instruction Defaults ©% Cancel Pending Rung Edits 
Clear Instruction Defaults 

Clear All Instruction Defaults Á 4 Assemble R ung Edit 


+ Cancel Rung Edit 
verify Rung 
Properties 
Controller a 


[sb L LIPPE 





Ctrl+G 





Go То... 


Add Ladder Element... Alt--Ins 


图 13-3 编辑 菜单 图 134 梯形 图 编辑 菜单 


8. 出 现 “ 导 出 梯级 ”(Export Rung) 窗口 后 ， 在 “文件 名 ”(File пате) 字段 中 输入 2Z_A7_ 
Conveyor_Export， 然 后 单 击 “导出 ”( Export) AW 13-5 所 示 。 

导出 的 梯形 图 文件 (L5X) 已 创建 。 

9. 在 工具 栏 菜单 中 ， E poe (File > Exit) ， 退 出 并 且 不 保存 所 做 的 更 改 。 

四 、 使 用 梯形 图 部 分 导入 /导出 工具 导入 LSX 文件 

І. ЗАЛА Е, т Lab Files, 

2. 双击 7 А7 PIE. CLX. ACD 文件 ， 在 RSLogix 5000 中 打开 该 项 目 ， 如 图 13-6 所 示 。 
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x 
Save in: E Projects ~] e [ Р E3- 


r2 5 Samples 


My Recent 
Documents 


E 


Desktop 


ә 


My Documents 









ег 
< 
My Computer 


“= File пате: [Е A7 Сопуеуо E xport -| 
“ 
My Network Save as type: [RSLogix 5000 Import/E xport File (*.LEX) -| Cancel | 


Places 









图 13-5 项 目 导 出 保存 窗口 


S» Projects 


File Edit View Favorites Tools Help 


Є Pac Q 3 K ) Search {| Folders [11] 


Address |C C:YWRSLogix 5000\Projects 
| Name ^ 
File and Folder Tasks 2 © Samples 
mj) Rename this file 2 
5 {8 |2 A1 program task CLX.ACD 
ү Move this file Quz A2 | program task CLX.ACD 
[) Сору this file - Quz A3 Int Dint CLX.ACD 
Ө Publish this file to the (Mz A4 PM CLX.ACD 
Web 2 д5 Porting CLX.ACD 
BD E-mail this file 2 A6 Alias CN. CLX.ACD 
Ж. Delete this file Q2 A7 Base PIE, CLX.ACD 
ШИ: 27 РІЕ СІХ.АСО 
(Mz А8 CPE Sloti.ACD 
Other Places (9) 2 A5 Porting CLX.ACD. 1756-L55 
Z А? Convevor Export.L5X 


v < | 











(C) RSLogix 5000 


月 Lo 


图 13-6 项 目 列表 

3. 在 控制 硕 项 目 管理 顺 中 ， 双 击 Conveyor 程序 文件 夹 将 其 展开 。 将 在 此 位 置 添加 代码 。 

4. 双击 Conveyor 例 程 。 将 打开 梯形 图 编辑 顺 ， 该 例 程 中 没有 任何 梯级 ， 如 图 13-7 所 示 。 

5. 在 梯形 图 编辑 带 中 ， 右 键 单 击 梯级 0 并 选择 “导入 梯级 ” (Import Rung) ， 如 图 13-8 所 
7o 

6. 将 弹出 “导入 梯级 ”(JImport Rung) 窗口 。 单 击 文件 Z_A7_Conveyor_Export. LS5X。 然 后 单 
击 “ 导 入 ”(Import) ， 如 图 13-9 所 示 。 

HAE “FAHAS” (Import Configuration) 窗口 ， 如 图 13-10 所 示 。 
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É CutRung Ctrl+x 
Copy Rung Ctrl+C 
(Enc 21 Paste Ctri+v 


Delete Rung Del 
Add Rung Ctrl+R 
Edit Rung Enter 
Edit Rung Comment Ctrl+D 


Ë Conveyor - Conveyor 


Export Rung... 


m Start Pending Rung Edits 
*4 Accept Pending Rung Edits 
"4 Cancel Pending Rung Edits 


Ad Assemble Rung Edit 
vx Cancel Rung Edit 


xl» Verify Rung 


Go To... Ctri-G 





Add Ladder Element... Alt--Ins 





图 13-7 打开 的 空白 梯形 图 图 13-8 梯形 图 编辑 菜单 





Import Rung 


Look in: ГӨ Projects | 人 ЁЎ Eg- 





m. Samples 
B E z_A7_Conveyor_Export.L5X 
My Recent 
Documents 
Desktop 





1390 p AF2 i H 


Import Configuration 
Tags | Data Types | 


Tm — — — Aera — [nee — Deci lm — —] 
Conveyor безе New 


Conveyor EStop Push B Local:2:1.Data.4 BOOL Create New 
Conveyor Start Command Local: 0:0.Data.0 BOOL Create New 
Conveyor Start Push But Locak2l.Dataü BOOL Create New 
Conveyor Stop Push ButLocak2lDatai BOOL Create New 
Entrance PE Local2|.Data2 BOOL Create New 
Exit PE Locak21Data3 BOOL Create New 
Local: 0:0 АВ:1756 DO: Use Existing 
Local:2:l | ÀB:1756 DI D Use Existing 
Motor Overload Input — Locak2i.Data5 BOOL Create New 


Cancel | Help | 


їз 
E 
БІ 
= 
" 
m 
D 
EA 
a 








图 13-0 导入 组 态 和 窗口 
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IN 


“FAHA” (Import Configuration) [n] tu 2 W T 36 Ji F s 








1) “2° (Tags): 与 要 导入 的 梯级 相关 的 所 有 标签 均 在 此 列 出 。 在 执行 导入 操作 
x 前 ， 可 以 更 改 任何 标签 的 名 称 。 如 果 项 目 中 已 存在 该 标签 名 ， 系 统 将 发 出 警告 。 
5—9 
ШИШ pou id C 
x [memo 
这 样 便 可 以 更 改 标签 的 名 称 以 免 出 现 问题 。 
2) “数据 类 型 ”(Data Types): 此 选项 卡 将 显示 导入 时 引入 的 所 有 UDT。 该 选项 卡 将 
x 显示 UDT 是 新 创建 的 (如 果 尚 不 存在 ) 还 是 使 用 已 有 的 (已 经 存在 ) 。 此 选项 卡 的 信息 仅 
EA. 












表明 这 些 1⁄0 模块 已 存在 于 项 目 中 。 在 “操作 ” mjg| toca — 
(Operation) 列 ， 可 以 看 到 有 的 单元 格 显示 “使 用 КАП Locat2 


现 有 ” (Use Existing); 这 表示 导入 时 将 使 用 项 目 | |The tag "Local:0:0", collides with 
中 的 现 有 模块 an existing tag in the target project. 
最 终 需 要 添加 两 个 传送 带 代 码 段 。 分 别 指定 为 
Conveyorl 和 Conveyor2 。 
8. 问 标 签 中 添加 1 来 表示 Conveyorl 。 完 成 后 ， 标 签 应 显示 如 图 13-12 Brz о 


Import Configuration 





图 13-11 “导入 ”窗口 的 警告 信息 


Tags | Data Types | 


| | |TagName alAlasfor [Te J|Descipion |opeaiom | 


Conveyorl Conveyor Create New 
Conveyorl EStop Push Local:2:l.Data.4 BOOL Create New 
Conveyorl Start Comman Local:0:0.Data.0 BOOL Create New 
Conveyorl Start Push B Local:2:1.Data.0 BOOL Create New 


Conveyorl Stop Push B Local:2:l.Data 1 BOOL Create New 
Entrance PE1 Local2:|.Data2 BOOL Create New 
Exit PE1 Local2|.Data3 BOOL Create New 
Local 0:0 АВ:1756 DO: Use Existing 
Local:2:l АВ:1756 DI D Use Existing 
Motorl Overload Inpu 了 | Locak2:.Data5 BOOL Create New 





Cancel | Help | 


图 13-12 “导入 ”组 态 窗 口 


9. "uf; "HE" (OK). "SEA" (Import) 开始 。 完 成 后 ， 便 写 好 了 Conveyorl 的 梯形 图 代 
码 。 所 有 标签 都 创建 在 合适 的 范围 内 ; 对 于 本 例 ， 该 范围 为 Conveyor。 梯 形 图 编辑 器 将 显示 如 图 
13-13 所 示 内 容 。 


第 一 部 分 Logix 入 门 | 83 





This is used pull 

together into one 

palce allthe data 

that is used by a 
Conveyor instead of 

using 4 different 

Conveyor1 Start Push Button Entrance PE1 Exit PE1 tags. 

«Local 2:l.Data.0» «Local 2:l.Data.2» «Local 2:l.Data.3» TON 
l 









— 


Timer On Delay 

Timer Conveyor1 Energy Management Timer 
Preset 10000 
Accum 0 





图 13-13 导入 成 功 后 的 梯形 图 
10. 滚动 到 Conveyor 例 程 项 部 ， 并 删除 空 的 梯级 0。 


П. 单 击 工具 栏 上 的 “ 校 验 控制 锅 ” ( Verify Controller) [E] BIERo PE th йт KUE J AA SU 
误 。 非 常 轻松 地 就 添加 了 代码 。 

现在 将 添加 Conveyor2 的 代码 。 但 在 开始 之 前 ， 必 须 解 决 一 个 问题 。 按 照 L5X 文件 中 代码 的 
定义 方式 ， 该 模块 将 在 插 槽 0 和 2 使 用 ， 并且 将 指定 为 特定 点 的 别名 。 硕 望 将 Conveyor2 设置 为 
其 他 输入 和 输出 点 的 别名 。 有 以 下 三 种 方式 ”| 日 -后 О Configuration 
可 解决 这 一 问题 . B-S 1756 Backplane, 1756-A10 











1) 一 种 方法 是 按 原样 导入 梯级 并 重新 -Gn [1] 1756-L63 qu) New Module. 00 
设置 Conveyor2 输入 和 输出 的 别名 ; B [2] 1756-8161 5 Cut Ctri+x 





2) 向 项 目 中 添加 输入 和 输出 模块 ， 然 
后 在 导入 过 程 中 解决 此 问题 ; 

3) 修改 L5X 文件 ， 重 新 将 别名 指定 到 — D 
现 有 模块 的 其 他 开放 点 上 。 ai 

将 执行 后 两 个 选项 。 

12. 首先 执行 第 二 个 选项 。 只 需 复制 现 
有 VO 模块 并 将 其 粘贴 回 项 目 中 。 图 13-14 控制 器 项 目 管理 器 蘑 音 

13. 在 控制 器 项 目 管理 器 中 ， 右 键 单 击 插 模 0 上 的 1756-0B16D 模块 ， 并 单 击 “复制 ”( Cop- 
y) ， 如 图 13-14 所 示 。 

14. 右键 单 击 [AO Configuration 文件 夹 ， 并 单 击 “粘贴 ” (Paste) ， 如 图 13-15 所 示 。 此 操作 
可 将 新 的 1756-0B16D 添加 到 插 模 3 的 项 目 中 。 

15. ТЕЙЛ 2 上 重复 执行 上 述 操 作 。 








Ctri+v 


FA Paste 


Delete Del 


Properties 





16. 检验 VO 组 态 是 否 显示 如 图 13-16 所 示 。 


Ege 
B-S 1756 Back 


= € ЏО Configuration 
- £9 1756 Backplane, 1756-A10 
J [0] 1756-OB16D Local Outputs 
fa [1] 1756-L63 Conveyor. Program 
J [2] 1756-I616D Local_Inputs 
BJ [3] 1756-OB16D Local_Outputs1 
8) [4] 1756-IB16D Local_Inputs1 


Bj New Module... 





图 13-15 ”控制 器 项 目 管 理 器 菜单 图 13-16 ”更 新 后 的 控制 器 项 目 列表 
17. 现在 可 以 导入 Conveyor2 的 代码 了 。 
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18. 在 梯形 图 编辑 硕 中 ， 厂 键 单 击 梯级 0， 并 单 击 “导入 梯级 ” (Import Rung) ， 如 图 13-17 
所 示 。 











19. 将 弹出 “导入 梯级 ” (Import Rung) # иг bera 
=осаг 2:1. а.о» 
口 。 选 择 文件 Z A7. Conveyor. Export. L5X。 然 后 单 КҖ Cut Rung Ctri+x 
« » Copy Rung Ctrl+C 
击 FA ( Import) Р ga Paste Ctri+v 
20. 弹出 “导入 组 态 ” (Import Configuration ) ммм 
Е ^ Delete Rung Del 
fal H 后 , 更 改 标 签 的 А 称 ( Л X 5 Conveyorl TH Add Rung Ctrl+R 
同 ) ， 如 图 13-18 所 示 。 首 先 需 要 在 标签 名 称 中 添 Edit Rung Enter 
n А А Edit Rung Comment Ctrl+D 
加 “2”， 就 像 此 前 添加 Conveyor! 那样 。 
21. 现在 ， 要 对 Local:0:0 和 Local:2:I 标 签 进 Export Rung... 


行 更 改 。 希望 输入 指 疝 在 插 权 4 中 添加 的 新 输入 Nw ў 

模块 ， 输 出 指向 在 插 槽 3 中 添加 的 输出 模块 。 按 昭 ete 

图 13-19 所 示 ， 更 改 “ 标 签名 称 ” (Tag Names), 
可 以 看 到 ， 当 通过 更 改 标签 名 称 来 反映 新 插 

槽 位 置 时 ，“ 别 名 属于 ”( Alias For) 一 列 中 也 会 d Verify Rung 


Cancel Pending Rung Edits 


K Assemble Rung Edit 
M4 Cancel Rung Edit 








反映 这 些 更 改 。 Go To... стн 
22. 单 击 “ 确 定 ” (OK), “А” (Import) Add Ladder Element... Alt+Ins 

开始 。 完 成 后 ， 便 写 好 了 Conveyor2 的 梯形 图 代 

码 。 所 有 标签 都 创建 在 合适 的 范围 内 ; 对 于 本 例 ， ИИИ 


该 范围 为 Conveyor。 


23. MTCR E а? (Verify Controller) [E и. PE ill йт d ME J Ж Ae US 
Ro JEH EMADI TARI o 


Import Configuration 
Tags | Data Types | 


| |TagName alAlasfor [Te |Descipion |opeaim | 


Conveyor2 Create New 
Conveyor2 EStop Push Local:2:l.Data 4 EXC Create New 
Conveyor2 Start Comman Locak0:;D.Dataü BOOL Create New 
Conveyor2 Start Push B .Locak2:.Dataü BOOL Create New 


Conveyor2 Stop Push B Local:2:l.Data.1 BOOL Create New 
Entrance PE2 Locat2:.Data2 BOOL Create New 
Exit PE2 Local2|Data3 BOOL Create New 
Local 0:0 ÀB:1756 DO: Use Existing 
[осаї2! | АВ:1756 DI D Use Existing 
Motor2 Üverload Inpu 了 | Locat2:.Data5 BOOL Create New 


Cancel | Help | 





[13-18 “导入 组 态 ” 窗 口 


24. 现在 ， 将 修改 实际 的 L5X 文件 。 在 本 例 中 ,使 用 现 有 模块 上 未 占用 的 输入 和 输出 。 将 
Conveyorl 深 加 到 系统 时 ， 会 指定 以 下 别名 。 
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Import Configuration х| 


Tags | Data Types | 


| | |TagName elAlasFo [Type |Description | Operation | 
E[ Ons — — шш [шй 
| CeskEs hPa Dedi | | UU банйа 
| мыи Tubes |  — [eae 
Eg Conveyor2_Start_Push_Button Locat4:l.Data0 | | Create New | 
E B Conveyor2 Stop Push Button Loa£lDaal | — (| reae New 
E mrt epa [| Dues. 








-O == La 
иии 


E тыр Died _ 


назо veado 本 | | бешен 








图 13-19 更 改 后 的 标签 名 称 

对 于 插 槽 2 上 的 1756-IB16D : 
1) 点 0 = Conveyor_Start_Push_Button 
2) 点 1 = Conveyor_Stop_Push_Button 
3) 点 2 = Entrance_PE 
4) 点 3=Exit_PE 
5) 点 4 = Conveyor_EStop_Push_Button 
6) 点 5 = Motor_Overload_Input 
对 于 插 权 0 上 的 1756-OBI6D: 

7) 点 0 = Conveyor. Start. Command 
对 于 新 加 入 的 传送 带 段 ， 新 的 别名 为 “对 于 插 槽 2 上 的 1756-IB16D”: 
8) 点 6 = Conveyor_Start_Push_Button 
9) 点 7 = Conveyor_Stop_Push_Button 
10) 点 8 = Entrance_PE 
11) 点 9 = Exit_PE 
12) 点 10 = Conveyor_EStop_Push_Button 
13) 点 11 = Motor_Overload_Input 
对 于 插 槽 0 上 的 1756-OB16D: 
14) 点 1 = Conveyor_Start_Command 
现在 ， 将 使 用 其 他 程序 而 不 是 RSLogix5000 来 打开 


zai program task CLX.ACD 
(nz A2 program task CLX.ACD 






QUz A3 Int Dint, CLX. ACD 
L5X 文件 。 Q2 A4 PM CLX.ACD 
25. 在 计算 机 桌面 上 ， 双 击 Lab Files 文件 夹 。 @]|2_А5_Рогїпо_С1Х.АСР 
26. 双击 LFP2 文件 夹 ， Q2 A6 Alias CN, CLX.ACD 


QU A7 Base PIE, CLX.ACD 


27. 右键 单 击 文件 Z A7 Conveyor Export. L5X > 并 选 [—:]2_А7_Сопуеуог_Ехрог Cy 
В Я = QM]z A7 PIE CLX.ACD 
Ж “FII” (Open), ， 如 图 13-20 所 示 。 


28， 当 弹出 以 下 窗口 时 ， 单 击 “ 从 列表 中 选择 程序 ” 一 -一 一 | 


[| z_A7_PIE —CLX.Sem 
( Select the program from a list) 单 选 按钮 ， 如 图 13-21 所 示 。 图 13-20 ”选择 打开 L5X 文件 
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] windows cannot open this file: 
File: 


Z А? Conveyor Export.L5X 


To open this file, Windows needs to know what program created it, Windows 
can go online to look it up automatically, or you can manually select From a list of 
programs on your computer. 


What do you want to do? 


С) Use the Web service to Find the appropriate program 
(9) Select the program from a list 





图 13-21 弹出 的 选择 程序 窗口 
29. 问 下 滚动 到 “写字 板 ” 选 项 ， 并 单 击 “确定 ”(OK) ， 如 图 13-22 所 示 。 
Open With 


] Choose the program you want to use to open this file: 


File: | Z A7 Conveyor Export.L5x 
Programs 

[Ë] Microsoft Office Publisher 

[Wr] Microsoft Office Word 

Э Notepad 

WY Paint 

$F RSLogix5 PLCS Application 

O windows Media Player 

E windows Picture and Fax Viewer 

A WordPad 
Type a description that you want to use for this kind of file: 


L 


4 


J 


Always use the selected program to open this kind of File 


Browse... 


If the program you want is not in the list or on your computer, you can look 
For the appropriate program on the Web. 


9 13-22 ”选择 写字 板 程序 
30. 文件 打开 后 将 显示 如 下 内 容 : 


k?xml versions"1.0" encoding="UTF-8" standalones"yves"?» 
«RSLogix50Q00Content SchemaRevisions"1.0" SoftwareRevisions"13.03" Target 
«Controller Use-"Context" Wame-"Conveyor Program" UId-"fS0ef335'- 
«DataTypes Uses"Context" UIds"dOcOad05"» 

«DataType Names"cConveyor" Familys"NoFamily" Classs"User" UId-»";0111cf3"» 
«Description» 

<! [CDATA[This is used pull together into one palce all the data that is 
z/Description- 

«Members 
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31. 滚动 浏览 文件 ， 找 到 “程序 应 用 ”(Program Use) 部 分 。 将 在 此 处 进行 更 改 。 


<7 Tags> 


Programs Use-"Context" UId-"3238c36d"» 
¿Program Use-"Context" Name-"Conveyor" UId-"31eeB8d4e"» 


«Tags Use-"Context" UId-"ezóbzfbz"» 


«Tag Name-"Conveyor Start Command" UId-"ScOai9Sci" TagType 


<раса>00</ рагах» 


32. 找到 以 下 行 ， 


«Тад Mame-"Conveyor Start Command" Uli="92DaF1961" TagType="hlias" DataType="POOL" Badix-"Deeiral" Àliasfor-"Locali(: 


«Data» 002/ Data» 

首 个 标签 是 Conveyor. Start. Command, 117 АУ ЛЕ M 
可 看 到 AliasFor = ” Local:0:O. Data.0”。 前 面 说 过 ， 现 
在 和 希望 将 其 设置 为 输出 模块 中 点 1 的 别名 。 

33. 按照 下 图 更 改 AliasFor Ez : 


AliasFor-"Local:0:0.Data.1|'» 

34. 现在 继续 浏览 文件 并 根据 前 文 第 24 步 中 列 出 
的 内 容 更 改 输入 的 别名 设置 。 

35. 完成 更 改 后 , Æ "XP^ (File) 菜单 中 选择 
“保存 ”( Save)。 请 注意 ， 现 在 使 用 的 是 写字 板 。 

36. 关闭 写字 板 。 

37. 在 RSLogix5000 的 梯形 图 编辑 带 中 ， 右 键 单 击 
梯级 0 并 单 击 “ 导 入 梯级 ” (Import Rung) ДПЕ 13- 
23 所 未 。 

38. 将 弹出 “导入 梯级 ”(Import Rung) 窗口 。 选 
择 文 件 Z_A7_Conveyor_Export. L5X。 然 后 单 击 “导入 ” 
( Import) 。 

39. 将 弹出 “导入 组 态 ” (Import Configuration) 窗 
口 ， 如 图 13-24 所 示 。 


Import Configuration 


Tags | раа Types | 


V 


Motor Overload Input 
d  CutRung 
Copy Rung 


m Paste 


Delete Rung 

Add Rung 

Edit Rung 

Edit Rung Comment 


4 Start Pending Rung Edits 
Accept Pending Rung Edits 
Cancel Pending Rung Edits 


Assemble Rung Edit 
Cancel Rung Edit 


verify Rung 
Go To... 


Add Ladder Element... 





" 


图 13-23 ”梯形 图 编辑 菜 


lx 


| | j|TagName “aiasFo — [Туре  |Descripti | Operation | 


П Е Conveyor ` 


pe 

| | cower Esp Pn Блю Госа Оаа 10 [800 | eeNen 
Comeyor St Command [ошбббззл [OL — 

Comeya -Stet Push Buts Locat2 DB [BODL 

ботно Stop Push Buton 08 Daa7 [ВО 


= 


到 
m 
zl 
у 
EA 


у 
A 


NL UL NNNM 


E 


em LLLI 





Local: 2:l 


Motor Üverload Input 


Е: 


[am — 


Conveyor 





图 13-24 “导入 组 态 ” 窗 口 


1755 DO: 
1756 D 
L 


Las 


__ базене 


2 


Create N 


= 
ине Create Мем 
нин 
pe 


2 wv | 
G cle * $| 


Ctrl+X 
Ctrl+C 
Ctr|+V 


Del 
Ctri+R 
Enter 
Ctri-D 


Ctrl+G 


Alt--Ins 


单 


88 | FEER PLC 控制 技术 
40. 可 看 到 “别名 属于 ”( Alias For) 列 中 的 数据 已 更 改 ， 反 映 了 之 前 在 L5X 文件 中 所 做 的 
编辑 。 为 标签 添加 “3”， 方 法 与 之 前 的 操作 一 样 ， 如 图 1325 所 示 。 
х] 


Tags | Data Types| 





| | |TagName “AiasFo [Тире |Descripti| Operation | 
I i | Denise 
Conveyor3 EStop Push Button |Locak2:l.Data 10 {BOOL 
Conveyor3 Start, Command Locat:0:0.Data.1 —|BOOL | [Create New 
Conveyor3 Start Push Button BOOL 








Loca2iDaa7 B00 | Оезенән 
Entance_PE3 Uxa2iDaa Бй | Оеенән 


Exit PE3 
Local. 0:0 
Local 2:l 


E Use Ein 
P] | Wawiüvemskpa | Б | — jüeseNew 

















图 13-25 “更改 后 的 标签 信 ， 


Em 


41. 单 击 “ 确 定 ”(OK) 。 
42. “FA” (Import) 开始 。 完 成 后 ， 便 写 好 了 Conveyor 的 梯形 图 代码 。 所 有 标签 都 创建 
在 合适 的 范围 内 ; 对 于 本 例 ， 该 范围 为 Conveyor。 


43. 单 击 工具 栏 上 的 “ 校 验 控制 锅 ” ( Verify Controller) [E BIER, PE ti A ME Jri A EU 
误 。 非 常 轻松 地 就 添加 了 代码 。 

44. Е ГАЛЕН, 选择 “文件 > 退出 ”(File > Exit) ， 不 保存 所 做 更 改 直接 退出 。 

五 、 实 验 小 结 

通过 使 用 部 分 导入 /导出 工具 ， 儿 个 小 时 就 可 以 生成 全 部 代码 ， 而 不 再 需要 花 几 天 时 间 。 创 
建 简单 程序 花费 的 时 间 不 超过 25min。 按 照 原 有 方式 可 能 要 花费 数 小 时 其 至 几 天 时 间 。 而 且 还 要 
复制 代码 、 更 改 地 址 、 记 录 地 址 并 验证 所 有 操作 的 正确 性 。 

有 关 L5X M LSK 文件 格式 的 更 多 信息 ， 请 参见 出 版 物 1756-RM084-en-p. PDF。 从 中 将 了 解 到 
如 何不 使 用 RSLogix5000 来 创建 L5X 和 LS5K 文件 。 
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实验 14: 创建 SFC 程序 


一 、 实 验 目 的 

在 本 实验 中 ， 将 执行 以 下 操作 : 

1) 构建 一 个 简单 的 4 步 顺 序 功 能 图 程序 ; 

2) 添加 SFC 元 素 (Step、Action 和 Transition ) ; 

3) 修改 Action 执行 顺序 ; 

4) E SFC 例 程 添加 注释 ; 

5) 测试 SFC 例 程 。 

二 、 创 建 SFC 例 程 

顺序 功能 图 程序 通常 用 作 监 管 级 控制 算法 。 不 同 于 执行 完成 时 间 在 蝶 秒 级 的 梯形 图 逻辑 代 
5, SFC 中 执行 的 Step 可 能 需要 几 分 钟 、 几 小 时 甚至 几 天 才能 完成 。 

gk 
1. 在 桌面 上 上， 打开 RSLogix 5000 шы 
2. 使 用 图 2-1 中 信息 创建 新 项 目 ， 如 图 14-1 所 示 。 


New Controller 














Vendor: Allen-Bradley 


Type: | 1756-L63 ControlLogix5563 Controller v | OK | 
Revision: 15 v Cancel | 


[ Redundancy Enabled Help | 
Мате: [SFC 


Description: | 


Chassis Type: | 1756-410 10-Slot ControlLogix Chassis v | 
Slot: [1 Е: 


Create In: [С: ARSLogis 5000\Projects Browse... | 


图 14-1 ЕНН 
3. 然后 ， 在 VO HSA P rop 2 添加 1756-IB16D EIk, Гу 0 添加 1756-0B16D 模块 。 
现在 已 准备 好 创建 SFC 例 程 。 


4. 右键 单 击 “ 主 程序 ” ( MainProgram) ， 然 后 选择 “新 建 例 程 ” (New Routine), ， 如 图 142 
BU o 
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^» 





5. 按照 以 下 内 容 将 该 项 填写 完整 。 确 认 已 选择 “顺序 功能 (Sequential Function Chart ) 


作为 例 程 类 型 ， 然 后 单 击 “确定 ”(OK) ， 如 图 14-3 所 示 。 


New Routine 


Name: [MYS FC 


B 5 Tasks Description: Cancel | 
-ta MainTask | 
= а New Routine... 





Pro ——— Туре: 国 Sequential Function Chart ы | Help | 
En Mai ul In Program 'BMamPogam ~] 
w Blaaie L$ MainProgram М 


[ Ореп Routine 





图 14-2 ”新 建 例 程 菜 图 14-3 ”新 建 例 程 对 话 框 


6. 在 控制 器 项 目 管理 器 中 ， 双 击 刚 创建 的 例 程 将 其 打开 。 请 注意 ， 开 始 时 即 存 在 一 个 Step 
和 一 个 Transition 。 

1) Step 包含 一 系列 想 要 执行 的 Action; 

2) Transition 是 在 执行 下 一 Step 之 前 ,希望 满足 的 条 件 。 

举 一 个 非常 简单 的 例子 ， 比 如 起 动 三 个 电动 机 的 Action， 那 么 Transition 可 能 是 检查 相应 的 
模拟 量 输入 ， 等 电动 机 达到 全 速 后 再 执行 下 一 Step， 如 图 14-4 所 示 。 

Е: 第 一 个 Step 上 套 有 两 层 方 框 。 后 面 任何 新 插入 的 Step 都 只 有 一 层 方 框 。 这 个 双 层 方 框 
用 来 表示 SFC 从 何 处 开始 。 

7. 右键 单 击 Step， 然 后 选择 “编辑 “Step 000” 属 性 ” (Edit "Step 000" Properties), HHE 


14-5 所 示 。 


1] 
Step 000 








Edit "5rzp 000" Properties 






Go To Cross Reference For "Step 000" 
Monitor "Step O00" 


可 以 在 页 面 上 的 任意 位 置 开始 
т " DTE fü 











于 左上 角 Trend Step 000" 
J 5 Н: 
I AE. Lr Cut Element(s) син 
Сору Element(s) Ctrl+C 
x Jf | Ten ооо Paste СЕЙ) 
Add Action 
图 144 SFC 中 的 step 图 14-5 “Step” 右 键 菜 单 





8. 请 注意 ， 这 是 程序 范围 内 的 标签 ， 数 据 类 型 为 SFC_STEP。 按 “取消 ”( Cancel) 以 关闭 
此 窗口 ， 如 图 14-6 所 示 。 

9. 再 次 右键 单 击 Step ， 这 次 选择 “添加 操作 ”(Add Action) 。 

决定 要 编写 一 个 简单 的 小 例 程 来 实现 以 下 功能 

1) Step 0: 打开 2 号 灯 和 3 号 灯 (在 ControlLogix 演示 箱 中 )。 

2) Transition 0. 等 待 开关 13 接 通 

3) Step 1: 关闭 2 号 灯 和 3 BH. 

4) Transition 1: 等 待 开关 14 接 通 
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5) Step 2: 打开 4 号 灯 。 fs Tag Properties - Step 000 
6) Transition 2: 等 待 开关 15 接 通 General | 

7) Step 3: 关闭 4 号 灯 。 

8) Transition 3: 始终 为 真 ， 所 以 没有 等 


Мате: [Step 000 


Description: 


f 

刚刚 添加 了 Action, ， 因 此 现在 需要 编写 
让 2 号 灯 和 3 号 灯 打 开 的 代码 。 

10. 双击 “操作 ” (Action) 框 中 的 问 | I" ве 到 IE 
号 ， 并 按 如 图 14-7 所 示 输 入 人 逻辑 。 zi 

注 : 在 Action 中 输入 的 代码 为 结构 化 文 а СЕ 
本 。 可 以 键入 下 面 显 示 的 标签 ， 也 可 以 在 框 Scope Сф MainProgram 
中 单 击 右键 并 选择 浏览 标签 。 请 记 住 ， 下 面 Style: rs 
! 显示 的 标签 均 为 控制 器 作用 域 。 

1) Local:0:0. Data. 2: = 1; (所 有 行 均 
以 分 号 结尾 ) 

2) Local:0:0. Data. 3: =1; (这 是 赋值 ， 
因此 必须 是 : = 而 不 是 = ) 














图 14-7 编辑 “Action” 


11. 现在 双击 Tran_000 下 方 的 问号 , 然后 按 如 图 14-8 所 示 输 入 逻辑 ，Local:2:L Data. 13 (要 
等 竺 开关 13 接 通 )。 





[Гло | 


Local:0:0.Data.2-:71; 
Local:0:0.Data.2:71; 









Transition 需 要 布尔 标签 
或 表达 式 。 如 果 值 为 0, 则 


会 停 在 这 一 Step。 当 变化 
为 :SFC 将 转 到 下 一 
tep 





һоса1:2:1.Раба. 13 


图 14-8 2818 “Transition” 





12. 转 到 菜单 栏 并 选择 “文件 一 另存 为 ~ “SFCLABa”” (FileSave As 一 “SFCLABa”) JHH 
新 名 称 保存 该 项 目 。 
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13. 现在 可 以 添加 下 一 个 StepZTransition。 按 下 “步骤 + 转换 ”(Step + Transition) = (8%. 

14. 将 它们 拖 动 到 初始 Step/Transition 的 下 方 ， 注 意 如 末 距 离 足够 近 ， 则 引 脚 会 变 为 绿色 。 
当 引 脚 为 绿色 时 松 开 鼠标 ， 线 会 自动 连接 起 来 。 

E: 如 末 过 早 释 放 鼠 标 ， 两 者 未 能 连接 在 一 起 ， 只 需 先 单 击 上 引 脚 ， 再 单 击 下 引 脚 即 可 完成 
连接 。 

15. 拖 搜 新 的 Step_001， 注 意 线 会 随 之 一 起 被 拖 动 ， 如 图 14-9 所 示 。 如 果 想 要 撤销 拖 搜 并 让 
它 回 到 最 初 的 位 置 ， 可 以 按 Ctrl +Z (撤销 )。 

请 记 住 ， 想 要 完成 : 

1) Step 1: 关闭 2 号 灯 和 3 号 灯 。 

2) Transition 1: 等 待 开关 14 接 通 。 

16. [8] Step_001 添加 两 个 Action ， 按 如 图 14-10 所 示 填 写 完 整 。 然 后 按照 下 方 的 建议 隐藏 / 取 
消 隐藏 Action, 

1) Local:0:0. Data. 2: =0; 

2) Local:0:0. Data. 3: =0; 


取消 隐藏 Action 。 
十 分 有 用 












N em Action 001 
Local:0:0.Data.2: =0; 









Search Logic Communications 


п — | 
ра 
ES 





N | Action 002 










Ctrl+z 3 Maga. ric Aer a RB 
Ctri+Y Local:0:0.Data.3:20; 
d Tran, 001 
Local:2Z:I.Data.l4 
图 14-9 ”撤销 命令 图 14-10 ”隐藏 /取消 隐藏 Action 


Е: 在 菜单 栏 中 ， 可 以 选择 “编辑 ”(Edit) ， 然 后 选择 显示 或 隐藏 例 程 中 的 所 有 Action, 

17. 填写 Transition ( 见 图 14-10) 。 

Local: 2: 工 Data. 14 

现在 已 经 创建 了 一 些 逻 辑 ， 双 击 程序 标签 并 查看 通过 逻辑 创建 的 程序 范围 标签 ， 如 图 14-11 
所 示 如 前 文 所 述 ， 可 以 在 程序 所 含 的 任意 梯形 图 、 功 能 块 、SFC 或 结构 化 文本 例 程 中 使 用 这 些 标 
p 









OM, о 
Scope: [MainProgram -] Show: [Show А -] Sort: [Таа Мате -] 
3 7 | Alias For 
8-03 Tasks. — — > F Action 000 SFC_ACTION 
T капи x:-Action, 001 | | SFC_ACTION 
S ma. Action 002 | | |SFC ACTION 
Bb MainRoutine -Step_000 |SFC_STEP 
B mwsFc 和 -Step_001 | | [SFC STEP 
Tran 000 BOOL Decimal 
Tran, 001 | ГЛ |Decimal 


图 14-11 程序 标签 窗口 
18. 在 第 一 个 Step 中 ， 在 同一 Action 中 完成 了 所 有 任务 。 在 这 一 Step 中 ， 分 两 个 Action 完 
成 。 可 以 选择 任意 一 种 方式 。 甚 至 可 以 改变 操作 的 顺序 。 回 到 逻辑 ， 按 下 Step_001 中 带 三 个 小 
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点 的 按钮 。 

19. 在 “操作 顺序 ”( Action Order) 选项 卡 上 ， 使 用 上 /下 箭头 更 改 其 顺序 。 

20. f "WE" (OK), Action 的 顺序 已 经 发 生变 化 。 

21. 之 前 编写 例 程 的 时 候 ， 因 为 未 添加 注释 而 带 来 诸多 不 便 。SFC 有 多 种 方法 可 添加 注释 。 
现在 具体 了 解 一 下 。 在 荣 单 栏 中 ， 选 择 “编辑 一 添加 SFC жж” (Edit—Add SFC Element) (Alt- 
Ins) 。 

22. 问 下 滚动 并 选择 “文本 框 ”(Text Box), 

23. 按 “ 确 定 ”(OK) ， 并 输入 图 14-12 中 内 容 。 






..| Action _002 
Local:0:0.Data.3:720; 


N |... | Action. 004 


[Step 1: Turn off Light 2 and Light 3 
| Transition 1: Wait for switch 14 to turn on 


E. 







4 








Local:0:0.Data.2:20; 






Tran, 001 
Local:Z2:I.Data.l4 


图 14-12 ”添加 注释 


刚刚 创建 了 一 个 自由 浮动 的 文本 框 。 
24. 这 似乎 是 一 件 很 常见 的 事 ， 因 此 觉得 工具 栏 上 应 该 有 一 个 对 应 的 图 标 ， 如 图 14-13 所 示 。 











看 到 此 第 за 使 用 此 


箭头 滚动 
Г ај 
4 2151511 |е [еј ә | 
јд ѕғс / 
а Гај =— —disi 
ПЕТЕ ЕЕЕ ЕЕ) 


| 团 网 \sFc / 





























图 14-13 ”添加 注释 按钮 


现在 可 以 看 到 图 标 了 ! 

25. 使 用 “文本 框 ”(Text Вох) 图 标 为 Step_000， 由 编程 人 员 上 自行 添加 注释 。 
26. 将 鼠标 巧 停 在 小 图 钉 铂 图 标的 上 方 ， 注 意 显 示 的 是 已 分 离 。 

27. 单 击 图 钉 图 标 并 拖 搜 着 线 在 周围 移动 。 

请 注意 ,移动 到 Step 上 方 时 它 会 变 为 绿色 。 

28. 在 Step 内 单 击 以 固定 注释 。 

29. 刚刚 创建 了 一 个 固定 的 文本 框 。 

30. 请 注意 ， 图 钉 图 标 已 经 改变 ， 显 示 文 本 框 已 国定 。 

31. 尝试 在 附近 移动 该 Step， 注 意 文本 框 会 随 之 移动 ， 如 图 14-14 所 示 。 
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口 
Aud А 
Step 000 


БИ Tran_000 


Local:2:I.Data.13 








[Step 0: Turn on Light 2 and Light 3 (in the ControlLogix Demo Box) | 
| Transition 0: Wait for switch 13 to turn on 


d 










N af Action, 000 


Local:0-0.Data.2:-71; 
lLLocal:0:0.Data.3:21; 





可 单 击 此 处 以 显示 标识 此 文本 
框 固定 位 置 的 线 


图 14-14 ”固定 文本 框 


32. 将 项 目 另 存 为 “SFCLABb”。 

33. 在 菜单 栏 中 ， 选 择 “ 编 辑 一 复制 元 素 ” (Edit—Copy Element) 。 

34. 下 一 步 ,“ 编 辑 一 粘贴 ”(Edit 一 Paste ) 。 

35. 将 Step_002 拖 搜 到 上 一 个 Transition 下 方 ， 当 引 脚 变 绿 时 释放 。 这 会 将 它们 上 自动 连接 起 
Ж. 

36. 用 相同 的 操作 复制 Tran 000. 

发 现存 在 问题 。 现 在 Step_002 外 有 两 侧 | 也 „1 № ш] Action_003 
方 杠 ,而 Step_000 没有 。 复 制 了 初始 Step, pue 
因此 得 到 了 为 一 个 初始 Step。 不 能 拥有 两 个 
初始 Step， 所 以 RSLogix 5000 不 得 不 选择 其 
中 一 个 。 稍 后 ， 等 有 机 会 查看 错误 消息 时 ， 
才 会 解决 此 问题 。 

37. 和 暂时， 请 按照 图 14-15 所 示 的 截图 
шен: 图 14-15 “控制 逻辑 的 修改 

1) Step 2: 打开 4 号 灯 (Local:0:0. Data. 4: =1;) 

2) Transition 2: 等 待 开关 15 接 通 (Local:2;I. Data. 15) 

38. 可 以 开始 最 后 一 个 Step/Transition 对 了 。 按 下 键盘 上 的 Insert 键 ， 选 择 “ 步 又 + 转换 一 
确定 ” (Step + Transition OK) , ， 如 图 14-16 所 示 。 

39. 将 其 连接 到 Tran_002 下 方 ， 然 后 按照 图 14-17 所 示 的 截图 进行 设置 : 

1) Step 3: 关闭 4 号 灯 (Local:0:0. Data. 4: =0;) 

2) Transition 3: 始终 为 真 ， 所 以 没有 等 待 (1) 














Step 002 








|^ Tran 002 


Local:Z:I.Data.l5 


у Г — |a [sN Ef Action 008 
SFC Element: [Step + Transition Pao u pata. o e 


SFC Language Element Cancel | 
r ud Step + Transition 
Hel 
Е Step nep | 


+ Transition 








图 14-16 添加 SFC 元 素 对 话 框 图 14-17 编辑 “step” 


Е: 如 果 未 使 所 有 Step 和 Transition 彼此 上 下 紧邻 ， 则 Step_003 将 超过 (或 者 至 少 是 接近 ) 
标识 着 分 页 的 粗 黑 线 。 
虚线 只 是 供 参 考 的 网 格 线 。 此 编辑 器 的 一 大 特色 是 仅 通 过 滚动 即 可 在 页 面 之 间 移 动 。 不 必 在 
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页 面 之 间 “ 跳 转 ”。 关 于 逻辑 横 跨 页 面 的 情况 并 没有 任何 限制 ,不 必 在 页 与 页 之 间 创 建 跨 页 连接 
器 。 不 过 ， 如 果 创 建 了 路 页 连接 器 ， 这 样 会 减少 很 多 连 线 ， 从 而 使 编程 界面 看 上 去 更 加 简明 易 


读 。 





如 果 计 算 机 连接 有 打印 机 并 将 逻辑 打印 出 来 ， 则 第 一 页 会 是 显示 出 所 有 逻辑 的 缩小 视图 。 然 
后 会 打印 出 各 个 页 面 ， 并 在 每 一 侧 配 有 小 箭头 以 指明 与 之 对 应 的 页 面 。 如 果 办 公 室 略 显 单调 ， 则 


可 将 所 有 页 面 贴 在 一 起 ， 在 墙 上 构成 一 副 壁 画作 为 装饰 。 


事实 上 ， 唯 一 一 点 会 限制 Step 数量 的 因 又 是 控制 带 中 可 用 内 存 的 大 小 ! tj АЕ ТАЖ 


的 情况 不 同 ， 因 为 PLC-5 有 固定 的 数量 限制 。 
40. 将 项 目 另 存 为 “SFCLABe”。 


Al. 尝试 用 缩放 访 | 人 | 图 标 同时 查看 更 多 逻辑 。 


42. 现在 按 下 “检验 例 程 ”( Verify Routine) EIRY 注意 到 有 三 条 错误 ， 如 图 14-18 所 示 。 








Verifying routine: MainProgram - MYSFC... 
Error: B6, Tran, Tran 003, Transitions must be connected to other logic 
Error: B2, Step, Step 001, Logic cannot be reached 
Error: Ві, Step, Step 000, Logic cannot be reached 


Complete — 3 error(s), Ü warningís) 


图 14-18 错误 信息 


43. 第 一 个 错误 是 因为 不 能 以 Transition 作为 逻辑 的 末尾 。 将 通过 放 、 加 停止 来 消除 该 错误 。 


在 指令 工具 栏 中 ， 按 下 停止 | 外 | 四 标 并 将 其 附加 到 逻辑 的 未 尾 ， 如 图 14-19 所 示 。 

下 一 个 错误 与 之 前 已 经 注意 到 的 问题 有 
关 。 意 外 地 使 Step_002 成 为 了 初始 Step。 这 很 
容易 更 正 ; 

44. 返回 到 Step_000 并 注意 到 它 外 面 只 有 
一 层 方 框 。 

45. 单 击 带 有 三 个 小 点 的 屋 | 按 钮 得 到 属性 









N _...| Action 004 
Local:0:0.Data.4-z0; 


页 面 。 
46. 将 类 型 更 改 为 “初始 ”( Initial) 并 按 
下 “确定 ”(OK)。 

47. 请 注意 ， 现 在 它 外 面 有 两 层 方 框 ， 而 
同时 Step_002 被 自动 更 正 (RSLogix 5000 清楚 
只 能 有 一 个 初始 Step), ， 如 图 14-20 所 示 。 图 14-19 ”添加 结 

48. 现在 按 下 “检验 例 程 ” (Verify Rou- 


/ 
e Stop. 000 








tine) 图 标 ， 发 现 此 例 程 中 没有 错误 或 警告 《如果 错误 窗口 未 打开 ， 请 选择 “视图 一 错误 ” 


( View 一 Errors ) ) 。 





还 有 最 后 一 件 事 要 做 。 由 于 有 多 个 例 程 ， 因 此 必须 回 该 例 程 添加 JSR 指令 。 双 击 “ 主 例 程 ” 


(MainRoutine) ， 如 图 14-21 所 示 。 
49. 按 下 键盘 上 的 Insert 键 ， 键 入 “JSR” 并 按 Enter. 
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Step Properties - Step_000 51-69 Tasks 
Е MainTask 
1-8 MainProgram 


Type: Termal i] Program Tags 
Ce шы En MainRoutine 


Preset: 0 | ms 8) MYSFC 


General" | Action Order | Tag | 


图 14-20 Step 属性 对 话 框 1421 项目 列 表 


50. 在 文字 Routine Name 劳 边 一 双击 问号 一 从 下 拉 列 表 中 选择 MYSFC 一 按 Enter 一 单 击 Re- 


turn Par 2233 jin], Wl 14-22 所 示 。 


51. 不 想 癌 此 例 程 传送 任何 参数 ， 因 此 不 需要 Return Раг 这 行 。 删 除 该 行 的 最 简单 的 方法 是 


单 击 Return Par 旁边 的 问号 并 双击 Enter; Xf Input Par 重复 相同 的 操作 ， 结 果 如 图 14-23 所 示 。 


SR 
Jump To Subroutine 

Routine Name | MYSFC 
Input Par T 





SR 
Jump To Subroutine 
Routine Name MYSFC 


Input Par ? 
Return Par * 


图 14-22 ЈК 指令 图 14-23 JSR 指令 
52. 将 项 目 另 存 为 “SFCLABd”。 
53. 将 开关 12、13、14 和 15 打 到 左 侧 将 其 断 开 ,然后 下 载 到 插 模 1 中 的 L63 控制 器 。 
54. 将 控制 器 置 于 运行 模式 ， 并 确认 2 号 灯 和 3 号 灯 已 点 亮 。 查 看 SFC 例 程 并 注意 到 Step_ 








000 已 突出 显示 ， 表 明 逻 辑 执行 到 该 Step。 这 是 因为 Tran_000 下 等待 接 通 开关 13, 


Step 0: 打开 2 号 灯 和 3 号 灯 (在 ControlLogix 演示 箱 中 ) 

Transition 0 :等待 开关 13 接 通 

Step 1: 关闭 2 号 灯 和 3 号 灯 

Transition 1 :等待 开关 14 接 通 

Step 2; 打开 4 号 灯 

Transition 2; 等 待 开 关 15 接 通 

Step 3: 关闭 4 号 灯 

Transition 3: 始终 为 真 ， 所 以 没有 等 待 

55. 在 观察 逻辑 的 同时 ， 接 通 开 关 13。 注 意 到 灯 熄 灭 了 ， 现 在 Step | 001 被 突出 显示 。 
56. 接 通 开关 14 并 注意 到 4 号 灯亮 起 。 

57. 接 通 开关 15 并 注意 到 4 号 灯 烛 灭 ， 由 于 此 Transition 始终 为 真 ， 因 此 SFC 已 结束 。 现 在 


“停止 ”已 突出 显示 。 


如 果 这 是 PLC-5， 则 逮 辑 会 从 顶部 自动 重新 开始 。 在 ControlLogix 中 ， 如 果 需 要 ， 必 须 手 动 绘 


制 一 条 线 连 回 到 第 一 个 Step。 


实验 15: SFC 执行 选项 


在 这 部 分 实验 中 ， 将 执行 以 下 操作 : 
1) 修改 SFC 执行 ; 
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2) 使 用 结构 化 文本 例 程 ; 

3) 使 用 Action Qualifier 和 命名 规则 。 

请 按 以 下 步 又 完成 实验 16。 

二 、 修 改 SFC 执行 

使 用 结构 化 文本 (STX， 一 种 基于 Pascal 的 编程 语言 ) 来 深入 了 解 一 下 SFC 的 执行 方式 以 及 
可 选 的 Action Qualifier, 

1. 将 控制 器 更 改 为 远程 编程 模式 ， 然 后 离线 。 


2. 按 下 “控制 器 属性 ” (Controller Properties) РТИ “SFC 执行 ” (SFC Execution) 
选项 卡 。 在 这 里 确定 所 期 望 的 SFC 执行 方式 : 

1) 仅 执行 当前 激活 Step; у == 

2) 执行 直至 False Transition (出 | Genera | SerialPort | System Proeéf( User Protocol | Major Faults | Minor Faults | 


Date/Time | Advanced SFC Executior File | Redundancy | Nonvolatile Memory | Memory | 





现 ) gecution Control: 

наж итн гаен он а 
JE)" | (Execute until False transition ( is c 
reached) ) ， 请 务必 牢记 ，SFC 开始 后 ， 在 | f Pedet anon oniy scusi se 
3858] False Transition 或 停止 〈 或 者 任务 看 | лид Steps: 
门 狗 定时 器 超时 ) 之 前 ，SFC 将 一 直 执行 | C ena 
下 去 。 @ Don't scan 

3. 如 图 15-1 Bros, 25 — F 3€ Е 
“ 仅 执 行当 前 激活 步骤 ” (Execute current 


active steps only) 。 


4. 按 下 “确定 ”(OK) ， 关 闭 此 窗口 


并 返回 到 SFC 例 程 。 
5. 按 下 “ 例 程 概览 ” (Routine Over- 
view) [len 图 15-1 SFC 执行 选项 卡 


请 注意 ， 可 以 得 到 例 程 的 乌 欧 视图 ， 
所 在 的 部 分 有 相应 的 标记 。 可 以 在 此 视图 中 单 击 以 快速 浏览 SFC 的 其 他 部 分 。 还 可 以 调整 矩形 
的 大 小 来 进行 缩放 。 

б. 关闭 该 视图 ， 选 择 Step_003 指令 并 将 其 回 一 侧 拖 搜 几 英寸 。 

7. 右键 单 击 引线 3 Step_003 连接 到 上 方 的 Transition, 

8. 选择 “隐藏 线 ”( Hide Wire) 。 

请 注意 为 自动 生成 的 热 链接 ， 它 会 提供 坐标 以 便 让 找到 男 一 喘 。 

9. 在 任意 空白 位 置 单 击 ， 热 链接 不 再 处 于 选中 状态 。 

10. 将 鼠标 悬 停 在 热 链 接 上 方 ， 直 到 光标 变 为 手 形 。 单 击 左 键 ， 会 路 转 到 妃 一 端 。 这 是 一 种 
在 逻辑 中 进行 跳 转 的 好 方法 。 

11. 右键 单 击 热 链接 并 选择 “显示 线 ”( Show Wire) 来 恢复 显示 。 

已 经 完成 了 SFC 的 简单 测试 。 可 进一步 了 解 一 下 结构 化 文本 ， 结 构 化 文本 可 以 不 能 入 到 SFC 
中 。 结 构 化 文本 可 用 作 独 立 的 例 程 ， 正 如 梯形 图 逻辑 或 功能 块 例 程 一 样 。 会 创建 一 个 结构 化 文本 
例 程 ， 不 过 要 首先 先 来 创建 几 个 在 例 程 中 会 用 到 的 标签 。 

12. 双击 “Program Tags” 文 件 夹 以 打开 标签 数据 库 ， 并 按 如 图 15-2 所 示 添 加 两 个 别名 标签 。 
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Im conveyor on Local 2:l.Data.2(C) |Locak2:I.Data.2(C) |BOOL Decimal 
| | юм Local.0:O.Data O(C) |Locat0:O.Data.O(C) BODL Decimal 
[* | 


«] Л Monitor Tags 入 Edit Tags / IK 
图 15-2 ”标签 数据 库 


13. 使 用 以 下 信息 创建 一 个 新 的 结构 化 文本 例 程 (提示 -在 “ 主 程序 ” 


击 右键 )， 如 图 15-3 所 示 。 

14. 双击 打开 刚 创建 的 例 程 。 会 看 到 可 
输入 结构 化 文本 代码 的 空白 页 。 

15. 按照 内 容 输入 结构 化 文本 代码 ， 如 
图 15-4 所 示 。 

16. 检验 例 程 以 确保 不 存在 编程 错误 。 

现在 已 经 输入 完 代 码 ， 所 要 做 的 只 剩 下 
进行 测试 。 但 在 测试 之 前 ， 必 须 明 确 如 何 调 
用 并 执行 此 代码 。 可 以 在 主 例 程 中 输入 JSR 
指令 ， 像 之 前 调用 SFC 例 程 时 所 做 的 那样 。 
不 过 在 本 例 中 ,将 通过 SFC 调用 此 例 程 。 不 
需要 将 希望 执行 的 所 有 代码 都 直接 输入 到 
SFC 中 。 相 反 ， 可 以 输入 跳 转 指令 从 SFC 内 
部 跳 转 到 其 他 例 程 。 在 SFC 内 部 使 用 跳 转 而 
非 直 接 在 其 中 编写 逻辑 会 有 许多 好 处 。 

可 以 从 SFC 中 将 逻辑 分 离 出 来 。 如 采 需 











(MainProgram) 上 单 


New Routine 


Name: [MYSTXT 
Cancel | 


Description: | 


Туре: ==] Structured Text ” 


区 3 MainProgram X | 


[ Open Routine 


Help | 


In Program 
or Phase: 


图 15-3 ”新建 例 程 对 话 框 





IF conveyor on THEN lightO := 0; 
ELSE lightO := 1; 
END IF; 


图 15-4 编辑 结构 化 文本 


要 更 改 部 分 代码 ， 不 必 编 辑 SEC 本 号 ， 只 需 编 辑 包 含 代码 的 例 程 即 可 。 
可 以 使 用 结构 化 文本 之 外 的 其 他 语言 编写 代码 。 由 于 结构 化 文本 是 唯一 一 种 可 直接 通信 SFC 
中 的 语言 ， 因 此 如 果 希 望 使 用 梯形 图 逻辑 或 功能 块 来 为 部 分 过 程 编 程 ， 则 必须 使 用 跳 转 指令 跳 转 


到 其 他 例 程 。 
17. 打开 “MYSFC” 例 程 。 
18. [uj Step 002 添加 男 一 个 Actions 


19. 在 此 Action 中 ， 按 下 鼠标 右键 并 选择 “设置 JSR” (Set JSR), 
20. 选择 “MYSTXT” 作 为 要 跳 转 到 的 例 程 ， 然 后 选择 “确定 ”〈OK) 。 现 在 Step 002 应 当 有 


两 个 关联 Action, ， 如 图 15-5 所 示 。 


ы - 
Step. 002 


ss] | Tran, 002 


Local:2:I.Data.15 


N |... | Action 003 












Local:0:0.Data.4:-71; 


N .| Action 005 
SR(MYSTXT); 





请 注意 ， 此 Action 不 直接 执行 任 
它 会 跳 转 至 “MYSTXT” 


何 代码 。 
例 程 





K| 15-5 添加 Action 
21. TEE EJ. "SFCLABe" jË FRAPE HAF o 


现在 可 以 测试 项 目 了 。 
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22. 将 开关 12、13、14 和 15 打 到 左 侧 将 其 断 开 ,然后 下 载 到 控制 右 。 

23. 将 控制 器 置 于 运行 模式 ， 并 确认 2 号 灯 和 3 号 灯 已 点 亮 。 查 看 SFC 例 程 并 注意 到 Step_ 
000 已 突出 显示 ， 表 明 逻 辑 执行 到 该 Step。 这 是 因为 Tran_000 正 等 待 接 通 开 关 13 。 

Step 0: 打开 2 号 灯 和 3 号 灯 (TE ControlLogix 演示 箱 中 ) 

Transition 0: 等 待 开关 13 БОШ 


Step 1: 关闭 2 号 灯 和 3 号 灯 我 们 刚 添加 
Transition 1: 等 待 开关 14 ЖОШ к 的 新 Action 


Step 2: 打开 4 ЭЭР ЕГ " MYSTXI" D 


Transition 2 ， 等 待 开关 15 接 通 

Step 3: 关闭 4 号 灯 

Transition 3; 始终 为 真 ， 所 以 没有 等 待 

24. 在 观察 SFC 例 程 的 同时 ， 接 通 开 关 13 。 注 意 到 灯 炸 灭 了 ， 现 在 Step_001 被 突出 显示 。 

25. 接 通 开 关 14 并 注意 到 4 号 灯亮 起 ， 如 之 前 一 样 ,但 0 号 灯 也 同样 亮 起 。 

26. 观察 例 程 “MYSTXT”， 看 能 否 判断 出 0 号 灯 为 何 也 会 亮 起 (wE, Step 2 中 的 新 Ac- 
tion 是 跳 转 到 例 程 “MYSTXT”) 。 

27. 如 果 现 在 按 下 演示 箱 上 的 按钮 D2 ， 认 为 会 发 生 什 么 情况 ? (DR 连接 的 是 Local:2: 
L Data. 2) 。 如 条 不 记得 “conveyor_on” 的 别名 ， 则 可 在 结构 化 文本 代码 中 移动 鼠标 并 巧 停 在 其 
上 方 ， 弹 出 的 窗口 中 会 显示 其 别名 。 

28. 按 下 演示 箱 上 的 按钮 DL2， 确 认 0 号 灯 炸 灭 。 

29. 接 通 开关 15 并 注意 到 4 号 灯 炸 灭 ， 但 0 号 灯 是 什么 情况 呢 ?” 认 为 它 为 何 仍然 是 亮 的 ? 

实验 结束 。 

三 、 额 外 任务 

1. 再 创建 一 个 Step/Transition 对 。 确 认 它 们 都 在 程序 范围 标签 范围 内 ， 再 删除 Step/Transi- 
tion, ， 对 并 确认 标签 也 同样 被 删除 。 

2. 将 部 分 Step 和 Transition 重 命名 ， 使 标签 更 易于 理解 和 记忆 。 不 必 将 它们 保留 为 Step_xxx。 

3. 再 深入 一 些 。 右 键 单 击 “MYSFC 一 属性 一 自动 命名 ” (MYSFC 一 Properties 一 Auto Na- 
ming) 。 在 这 里 可 以 为 后 续 的 Step, Transition, Action 和 停止 设置 默认 名 称 ， 如 图 15-6 所 示 。 

[25 Routine Properties - MYS -ioj xi 




















General Auto-Naming | Sheet Layout | 





= Tasks 
= Сај MainTask Sep т 0% 
=) СЩ MainProgram Transition: [rm 005 
ni Program Tac 
Ë?) MainRoutine T 
ES MYSFC = Stop: Stop _001 





Cancel Help 


图 15-6 例 程 属性 对 话 框 
4. 额外 添加 逻辑 复位 SFC (SER 命令 可 以 复位 到 任意 Step)。 
5. ЅЕР 命令 可 用 于 暂停 SFC 或 取消 暂停 。 
ik: 很 多 情况 下 ， 可 能 希望 暂停 (SEP) 并 复位 到 某 一 Step (SFR) ， 然 后 在 准备 好 继续 执行 
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时 取消 暂 集 (SFP)。 如 采 只 是 想 复 位 到 某 一 Step， 则 可 不 需要 SFP, 使 用 SFR 即 可 ， 如 图 15-7 
所 示 。 


First Attempt 
Reset My SFC ONS_1 SFR 


DNS 











SFC Reset 
SFC Routine Name MYSFC 


Step Name Step_000 





First Attempt 
SFP 






SFC Pause 
SFC Routine Name MYSFC 
Target State Execute 







图 15-7 暂停 SFC 
6. 分 别 在 插 模 7 和 8 中 添加 模拟 量 输 出 和 模拟 量 输入 模块 ， 然 后 通过 再 创建 一 个 Step/Tran- 
sition 对 并 用 以 下 值 进 行 试验 ， 来 了 解 Action Qualifier， 如 图 15-8 所 示 。 
Local:7:0. ChOData; = Local ;8:I. ChOData; 延迟 105 
Local :7:;O. Chl Data; = Local :8:1I. Chl Data; 无 延迟 





= 
Ed : D | ...| Action 005 
Step. 004 10000 € 
pe Local:7:0.ChO0Data :-Local:8:I.ChÜData; 


N | Action 006 
Local:7:0.ChlData :-Local:8:I.ChlData; 


ДИ | Tran, 004 
Local:2:I.Data.12 








Action Properties - Action 005 X] 
General” | Action Drder| Tag | 
Г” Boolean 


s[ Use Expression Define | 


н 21 ms O Active 


2 
Count: [o = OU 
Indicator T ag: | -| New Tag 






Preset: 10000 











Coren | м» | um | 


图 15-8 SFC 测试 
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Action Qualifier Timing 





< 5000 — > — Reset (o 
St 
[Se HP ши ы pere E 
Жш [1 5000 Action 
< 5000 一 ioa Reset (R) 
st 
=] ama ME а е Rz 
5000 Action 
«— 5000 
《一 5000 一 Reset (R) 
St 
Step V юрете СЕРЕ | Step | DS - 
ull angl шш; So! | acion 
二 5000 — 
Tone Scan 
EDT 1— 
Acti | __ 
Опе Scan Í 


[ 15-8 SFC 测试 (£x) 
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实验 16: 功能 块 编程 的 简介 


一 、 实 验 目的 

本 实验 将 演示 功能 块 图 的 使 用 方法 ， 该 功能 基于 ТЕС 61131-3 规范 并 已 集成 到 RSLogix 5000 
软件 中 。 在 本 实验 中 ,将 了 解 如 何 创建 和 编辑 功能 块 图 。 

IEC 61131-3 和 编程 语言 

ТЕС 61131-3 标准 包括 五 种 图 形 编程 语言 的 规范 。 每 种 语言 都 能 访问 由 其 他 语言 编写 的 例 程 
控制 的 数据 。 因 此 ， 功 能 块 图 可 以 直接 访问 由 继 电 末 梯 形 逻 辑 例 程控 制 的 计数 大 中 的 累加 值 。 选 
择 何 种 语言 编辑 器 取决 于 具体 应 用 。 

继电器 梯形 图 逻辑 (RLL) 

在 其 开发 之 初 被 用 于 取代 现场 的 便 接线 继 电 右 和 定时 带 。 在 外 观 上 ， 它 类 似 于 电气 示意 图 。 
任何 使 用 继 电 右 梯形 图 逻辑 进行 PLC 编程 的 人 都 了 解 ，RLL 的 功能 已 经 呈 指 数 增长 Ulo t s 
不 下 200 种 不 同 的 指令 。Allen-Bradley 继 电 右 梯形 图 逻辑 应 符合 ТЕС 61131-3 标准 。 

指令 表 (IL) 

在 审视 过 众多 PLC 制造 商 使 用 的 低级 语言 (结构 上 类 似 机 带 汇 编 语言 ) 之 后 ，IEC 制定 出 
T LRAD., IL 的 优势 之 一 在 于 ， 可 以 使 用 这 种 语言 的 РОС 在 设计 上 非常 简便 。 通 党， 无 
需 中 间 软 件 编译 需 即 可 下 载 指 令 表 程序 。 另 一 方面 , 正文 持 有 限 数量 的 程序 流 修改 ， 不 属于 
“高 级 语言 ” 。 在 用 户 编程 方面 ， 继 电 融 梯形 图 逻辑 、 功 能 块 、 结 构 化 文本 和 顺序 功能 图 均 可 转 
换 为 指令 表 ， 因 此 ， 罗 克 韦 尔 自动 化 不 提供 指令 表 编 辑 器 。 

功能 块 (ЕВ) 

功能 块 是 控制 系统 的 基本 元 系 。FB 图 外 观 类 似 于 仪表 与 控制 领域 使 用 的 P&ID 图 。 功 能 块 
由 两 部 分 组 成 : 一 套 输入 、 输 出 参数 ， 以 及 特定 类 型 功能 块 所 特有 的 算法 。 功 能 块 语言 主要 用 于 
参数 方面 的 控制 ， 例 如 控制 某 一 PID 回路 所 需 的 所 有 输入 /输出 。IEC 61131-3 提出 了 一 套 标 准 功 
能 块 。 与 其 他 PLC 制造 商 一 样 ， 罗 克 韦 尔 自动 化 在 基本 功能 块 基础 上 进行 了 扩展 ， 从 而 能 够 针 
对 各 种 类 型 的 应 用 简便 地 进行 配置 。 

顺序 功能 图 (SFC) 

与 目 身 特点 适合 连续 过 程 的 功能 块 不 同 ， 顺 序 功 能 图 语言 以 当前 描述 一 系列 事件 的 方法 为 基 
础 。 这 种 语言 酷似 最 初 用 于 计算 机 系统 设计 的 一 种 图 形 系 统 ， 这 种 系统 可 以 描述 多 阶段 程序 的 行 
Ho SFC 使 用 一 系列 Step 和 Transition 来 控制 程序 流 。 序 列 可 以 有 合并 或 分 文 结 构 ， 并 可 与 其 他 
序列 同时 和 运行。 虽然 批 次 /配方 控制 可 能 是 该 语言 的 最 主要 应 用 ， 但 其 实 任何 由 逻辑 状态 重复 触 
发 相似 事件 序列 的 场合 都 可 以 使 用 这 种 语言 。 

结构 化 文本 (ST) 

ТЕС 61131-3 结构 化 文本 是 一 种 高 级 语言 ， 其 语法 与 其 他 结构 化 文本 语言 (如 PASCAL) 类 
似 ， 非 常 适合 管理 各 种 各 样 的 数据 类 型 和 行为 。 对 于 软件 开发 人 员 ，ST 语言 简单 易 和 学， 编程 和 
记录 都 十 分 方便 。 该 语言 的 妃 一 优势 是 能 够 编写 复杂 的 数学 算法 。 
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二 、 局 动 RSLogix 5000， 创 建 一 个 新 项 目 


在 这 部 分 实验 中 ， 将 启动 RSLogix 5000 软件 ， 并 使 用 它 创建 一 个 新 控制 融 文 件 。 
重要 说 明 : 在 开始 之 前 ， 必 须 了 解 所 使 用 的 是 哪个 演示 箱 。 


г 





УН. 
1. 在 计算 机 桌面 上 ， 双 击 RSLogix5000 reson [ESE SSES] RSLogix5000 软件 。 显 示 RSLogix5000 界 


面 。 

2. 在 工具 栏 菜单 中 ,选择 “文件 > 新 建 ” 
(File > New)。 弹 出 “新 建 控 制 器 ” (New Control- 
ler) 对 话 框 。 

3. 出 现 “ 新 建 控 制 器 ” (New Controller) 界 
面 后 ， 请 按 以 下 步骤 配置 控制 句 : 

1) 从 “类 型 ”(Type) 下 拉 菜 单 中 选择 学 员 
站 的 控制 带 类 型 ; 





2) 在 “版 本 ” (Revision) 下 拉 荣 单 中 指定 
16; 
3) 在 “名 称 ” (Name) 字段 ， 键 人 “Lan- 


guage Example" ; 
4) 如 果 需 要 ， 请 配置 控制 紫 的 插 权 号 。 
4. 单 击 “确定 ”( OK) 接受 所 做 更 改 ， 并 退 
出 “新 建 控制 器 ”(New Controller) 对 话 框 。 
现在 ,控制 占 项 目 管 理 絮 应 如 图 16-1 所 示 。 
请 注意 ,管理 带 类 似 于 含 文件 夹 结构 的 窗口 
型 层级 结构 。 














ti Controller Language_Example 
AÀ Controller Tags 
CI Controller Fault Handler 
CI Power-Up Handler 
J- Tasks 
= 68 MainTask 
+ C3 MainProgram 
CI Unscheduled Programs | Phases 
=) € Motion Groups 
CI Ungrouped Axes 
CI Add-On Instructions 
=). C3 Data Types 
CR User-Defined 
+ CR Strings 
CR Add-On-Defined 
+ Lg Predefined 
CR Module-Defined 
CI Trends 





图 16-1 Ni H^ ЖД ЛУ 


5. ТЕЎЕП НН, ЛЕЛЕ ПНДЕ ЙЕ ТЇ т, ТЕЗ ИМ 10 组 态 文件 来 ， 因 为 随后 


将 在 本 实验 中 引用 这 些 内 容 。 
三 、 创 建 和 配置 新 的 周期 性 任务 和 程序 


在 这 部 分 实验 中 ， 将 新 建 一 个 周期 性 任务 并 进行 配置 。 


1. ffs H ЖШН, ЯНЕ ҢА "TEC 


Task) 。 弹 出 “新 建 任务 ”( New Task) 对 话 框 。 


(Tasks) 文件 夹 并 选择 “新 建 任务 ” (New 


2. 按照 图 16-2 所 示 输 入 参数 ， 然 后 单 击 “ 确 定 ”(OK) 接受 所 做 更 改 。 


3. 在 控制 大 项 目 管理 般 中 ， 右 
键 单 击 FB Task 并 选择 “新 建 程 


Name: 


J” (New Program) 。 弹 出 “新 建 
程序 ”(New Program) 对 话 框 。 Description: 
4. 按照 图 16-3 所 示 输 入 参数 ， 
然后 单 击 “ 确 定 ” (OK) ， 接 受 所 | тре 
做 的 更 改 。 Period 
s 控制 器 项 目 管理 器 中 的 “ 任 | 。 
务 ”(Tasks) 文件 夹 应 如 图 164 所 | uas, 








示 (请 注意 ， 可 能 需要 展开 FB 
Task 文件 夹 ) : 





| Cancel | 
Help | 

| Periodic Y | 

Noo ms 


fi 0 4 [Lower Number Yields Higher Priority] 
[500.000 ms 


图 162 新 建 任务 
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New Ргоргат 


Name: [FB_ Prog [ ° ] 


Description: | Cancel EF 
| Hep | 


5-99 FB Task 
5-8 FB Prog 
I. Program Tags 














Schedule in: LgFBTak +] Task Mas 
[ Inhibit Program 





图 16-3 ”新 建 程序 图 16-4 项 目 管 理 器 中 的 任务 


四 、 创 建功 能 块 例 程 并 安排 其 运行 

例 程 是 程序 的 基本 容器 。 它 可 以 由 控制 右 支 持 的 任何 语言 组 成 : 梯形 图 、 功 能 块 、 顺 序 功能 
图 、 结 构 化 文本 。 很 多 情况 下 ， 这 一 阶段 语言 的 选择 往往 取决 于 特定 例 程 的 实际 功能 ， 以 及 所 文 
持 语言 在 其 特有 的 功能 集 方面 是 否 适合 完成 这 一 任务 。 


1. 在 控制 属 项 目 管理 器 中 ， 右 键 单 击 FB_Prog 并 选择 “新 建 例 程 ” (New Routine)。 弹 出 
“新 建 例 程 ”( New Routine) 对 话 框 。 

2. 按照 图 16-5 所 示 填 写 “ 新 建 例 程 ”( New Routine) 对 话 框 ， 然 后 单 击 “ 确 定 ” (OK) 接 
受 所 做 更 改 。 

3. 现在 ， 控 制 硕 项 目 管理 带 中 的 “任务 ”(Tasks) 文件 夹 应 如 图 16-6 所 示 。 


New Routine 


Мате: [FB R outine 


Description: zer atn 
: | — Cana | m). FB. Task 
51-9 FB Prog 


À Program Tags 
Type: Е Function Block Diagram -| Help 

ч E ы нер | pu FB Routine 

n Program | -| xs 
or Phase: d FB. Prog 


Г Open Routine 





图 16-5 新建 例 程 8 16-6 52005 


4. 要 安排 例 程 ， 请 右键 单 击 FB Prog 并 选择 “属性 ” (Properties) 。 将 显示 “程序 属性 ” 
(Program Properties) 对 话 框 。 

5. 单 击 “ 配 置 ”( Configuration) 选项 卡 ， 并 在 “ 主 例 程 ”( Main) 下 拉 沫 单 中 选择 FB_Rou- 
tine 例 程 ， 如 图 16-7 所 示 。 

6. 单 击 “ 应 用 ”( Apply) ， 然 后 单 击 “确定 ”(OK) ， 退 出 该 对 话 框 。 

五 、 编 辑 功 能 块 例 程 

1. 在 控制 各 项 目 管理 右 中 双击 FB. Routine 例 程 。 

к ла! 空白 工作 表 。 

2. 在 命名 空间 编辑 框 中 将 此 表 命 名 为 “TIC101”， 如 图 16-8 所 示 。 
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ШШ Program Properties - FB Prog 


General Configuration" | Monitor | 


Assigned Routines: 


Main: Е FB_Routine "| 
Fault: [<попе› "| 


[^ Inhibit Program 


Cancel | Apply | Help | 


图 16-7 FB. Routine 例 程 


Mh FB_Prog - FB Routine* | 








aj) D| 2| | >| [EI [зке ze em 
ГО y ШЕЕ 


图 16-8 命名 空间 编辑 框 中 











添加 到 图 中 的 第 一 个 块 为 增强 型 PID 块 (PIDE)， 用 于 控制 模拟 循环 。 
3. 在 工具 栏 中 的 “过 程 ”( 了 Process) 选项 卡 上 ， 单 击 PIDE 功能 ， 如 图 16-9 所 示 。 
PIDE 块 现 在 应 显示 在 图 中 。 


4. 单 击 该 块 的 “属性 ” Proper- | C | | | [zu] an вс{]тоє}е<| 
S | m. lun. 花 些 时 间 查 看 一 下 4 | 下 Favorites Fi Add-On À Process A Dives | 


所 有 可 用 参数 。 图 16-9 ”过 程 选项 卡 

注意 : 共 分 7 个 选项 卡 ; “参数 ” 
(Parameters) 选项 卡 列 出 了 块 中 的 所 有 参数 。 

第 一 列 显示 该 参数 是 块 的 输入 (1) 还 是 输出 〈0) 。 而 且 在 参数 选项 卡 中 ， 还 可 以 使 用 第 二 
列 中 的 复 选 框 来 显示 或 隐藏 功能 块 图 中 的 参数 引 脚 。 

5. ful; “ШЕ (OK), XH PIDE 属性 对 话 框 。 

6. 1628ж Е “mAAR (Input Wire Connector) ， 如 图 16-10 所 示 。 


7. $ W A ЭЛЕЕ Ят (通过 拖 搜 ) 移 
动 到 PIDE 块 的 输入 ( 左 ) 侧 并 用 线 将 其 


连接 到 PV 点 上 上， 方法 为 单 击 一 下 输入 参 юа о е 
考 输出 引 脚 ， 再 单 击 一 下 PIDE PV 输入 引 | 
Д 

注 : 可 以 单 击 并 拖 搜 指令 在 表 中 任意 
移动 。 如 果 将 鼠标 悬 停 在 有 效 连接 点 上 方 ， 则 引 脚 会 变 为 绿色 。 

8. 双击 线 连接 器 引用 ， 打 开 输 入 标签 名 称 的 对 话 框 ， 键 和 信 “PID_PV” 并 按 回 车 接受 ， 如 图 
16-11 所 示 。 








图 16-10 输入 连接 此 
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015 
аја DJ z| *| | [ә | Јат mom  — 








PIDE 01 
p d PIDE | 
Enhanced PID | 
| 30 
CVEU D 
00 
С] SPProg PD 
| ~ 
С] SPC ascade PVHHAlIarm D 
| U 
C] RatioProg PVHAlarm [D 
| o 
C] СУРгод PVLAlIarm m 
Po 





图 16-11 输入 标签 名 称 


9. 在 工具 栏 上 单 击 “输出 线 连 接 器 ” (Output Wire Connector) ， 如 图 16-12 所 示 。 


10. 将 输出 线 连接 器 (通过 拖 搜 ) 移动 到 
PIDE 块 的 输出 侧 并 将 其 连接 到 CVEU 点 上 , 方 

法 为 单 击 一 下 PIDECVEU 引 脚 ， 再 单 击 一 下 输 ciao 

出 线 连接 器 输入 引 脚 。 


11. 双击 线 连 接 姨 引用 , 键入 “PID_CV” 图 16-12 ”输出 连接 器 
并 按 回 车 接受 ， 如 图 16-13 所 示 。 
= ÍD] x] 


AA D| 2] ж] sti sm se Tos — 





PIDE, 01 





x PIDE ай 
Enhanced PID 
7? 00 — 
( PID_PV PV CVEU E PID CV ) 
00 ` 
SPProg $Р D 
0 
SPCascade PVHHAI am r | 
RatioProg РУНА am | 
о 
СМР тод PVLAlam 
0 


P & аа. 


图 16-13 ”输出 标签 名 称 


12. 右键 单 击 PID_PV 输入 线 连接 需 到 PIDE 01. PV 的 引线 ， 并 从 弹出 的 列表 中 选择 “假设 
数据 可 用 ” (Assume Data Available) ， 如 图 16-14 所 示 。 

将 这 条 线 设置 为 “首先 可 用 ”数据 点 ， 意 味 着 让 表 假 定 这 条 路 径 应 首先 评估 。 下 一 市 中 的 
模拟 将 创建 到 PIDE PV 参数 的 回路 。 

自 整 定 功 能 需要 关联 PIDE_AUTOTUNE 标签 才能 对 回路 进行 自 整 定 。 

13. 在 PIDE 功能 块 的 底部 ， 双 击 ? 输入 上 自 整 定 标签 名 称 。 

14. 在 字段 中 键入 “PIDTune”， 并 按 回 车 接受 ， 如 图 16-15 所 示 。 

15. 右键 单 击 PIDTune 标签 引用 ， 选 择 “ 新 建 “PIDTune”” (New“PIDTune”) 创建 自 整 定 
标签 。 
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16. 按照 图 16-16 所 示 填 写 “新 建 标签 ”(New Tag) 对 话 框 ， 然 后 单 击 “ 确 定 ”(OK) 接受 

所 做 更 改 。 
”=I9lxl 
| ари p| Zw sp xs Пол 7 











PIDE_01 
PIDE 


Enhanced PID 





Меуу Тар 区 | 


Name: PIDTune ок] 


ШЕГШ 
Description: Cancel | 
Help | 


Usage: [nom 了 
Type: [Bae +] | 
Alias For: [ -| 
Data Type: [PIDE AUTOTUNE 7 S 
Scope: E FB_Prog - | 
Style: [ — 了 


r 


ProgHandReq 


ea ea ea £e E 





AutotuneTag 








K] 16-15 键入 “PIDTune” 图 16-16 “新 建 标 签 ” 对 话 框 


17. 保存 项 目 。 

六 、 编 辑 功 能 块 回路 模拟 例 程 

І. 单 击 “ 添 加 表 ”( Add Sheet) 按钮 ， 为 模拟 元 素 创建 一 个 新 表 ， 如 图 16-17 所 示 。 

现在 应 当 是 一 张 空白 表 ， 指 定 表 2/2。 此 表 中 将 包含 模拟 。 

2. 将 该 表 命 名 为 “模拟 ”。 

3. 在 工具 栏 中 的 “过 程 ” (Process) 选项 卡 中 ， 选 择 死 区 
时 间 (DEDT) 块 并 放置 到 表 2/2 上 (可 能 需要 在 “过 程 ” 
(Process) 选项 卡 中 使 用 深 动 季 尖 查找 DEDT 指令 ) 。 

搂 下 来 ， 将 创建 一 个 存储 数组 供 该 指令 调用 。 a 

4. 双击 StorageArray 后 面 的 ?， 键 入“Dead_Array” 并 按 回 车 接受 。 

5. 右键 单 击 标签 引用 ， 选 择 “ 新 建 “Dead_Array” ” (New "Dead Array") 创建 死 区 时 间 数 
组 标签 。 

6. 将 此 标签 设置 为 Real 型 数组 ， 在 程序 ，FB_Prog 范围 内 ， 维 数 为 100， 如 图 16-18 Br. 


r FB_Prog - FB_Routine* 
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Name: 


| dead_array 


Description: Ë 









Select Data Type 






Data Types: 


iy| РІО ENHANCED Cancel | 


PIDE_AUTOTUNE 
& POSITION, PROP 

PROP INT Ima] 
PULSE, MULTIPLIER 
RAMP. SOAK 

RATE, LIMITER 
REAL 


he DCEmIIRNImANIT IMDIIT 















Usage: [noms 了 
Type: [Bae x] | 
Alias For: | = - | 
Data Туре: [REAL] 7 E 
Scope: E FB_Prog - | 
Style: юа] 


r 



























w 















Array Dimensions 





Dim 1 Dim 0 


| — [0 =i [100 EI 


[v Show Data Types by Groups 







[4 16-18 ЖЕ "Dead Array" 
7. 在 两 个 对 话 框 中 单 击 “确定 ”(OK)， 接受 所 做 更 改 。 








8. 打开 “ 死 区 时 间 属 性 ”( DeadTime Properties) 对 话 框 〈 双 击 省 略 号 ) ， 选 择 “参数 ”( Pa- 


rameters) 选项 卡 ， 将 “ 死 区 时 间 ” (Deadtime) 设 为 5.0 秒 , 将“ 增益” (Саш) 设 为 1.4， 如 
图 16-19 所 示 。 


中 。 










Properties - DEDT_01 


Storage Алау Parameters | Tag | 





DEDT_01 
DEDT 





xd 


Deadtime 





StorageArmay dead aray 





9 16-19 ЕРИНЕ "uie" 


9. 应 用 更 改 并 单 击 “确定 ”(OK)。 
10. 在 工具 栏 的 “过 程 ” (Process) HRE, WAE ua (LDLC) 块 并 放置 在 表 2/2 


11. 打开 LeadLag 参数 ， "rmi 将 灌 后 配置 为 40s， 如 图 16-20 所 示 。 

12. 应 用 更 改 ， 并 单 击 “ 确 定 ”(OK) 。 

13. 将 DEDT_01. Out 连接 到 LDLG_01. n, WA 1621 所 示 。 

14. 在 工具 栏 中 单 击 输入 线 连 接 器 对 象 ， 并 将 其 连接 到 死 区 时 间 块 的 输入 上 ， 如 图 16-22 所 


15. 双击 线 连接 天 引 用 ， 单 击 箭头 弹出 可 用 连接 逢 引用 的 下 拉 列 表 ， 选 择 PID_CV 并 按 回 车 
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LDLG Properties - LDLG_01 


aa Tag | 











DEDT 01 


Deadtime 





ЅіогадеАпау dead array 


图 16-21 ”连接 参数 


16. 在 表 上 拖 放 出 一 个 输出 线 连 сш 并 将 其 连接 到 LeadLag 的 输出 上 ， 如 图 16-23 所 示 。 


图 16-23 Z E 2: e 
{1622 输入 线 连接 器 ш, 


17. 双击 线 连接 需 引 用 ， 单 击 箭头 弹出 可 用 连接 硕 引 用 的 下 拉 列 表 ， 选 择 PID PV 并 按 回 车 
接受 ， 如 图 16-24 所 示 。 


ОЙ ЕВ Prog - FB  Routine* 





DEDT = LDLG 


Deadtime Lead-Lag 


PID PV. ) 


StorageAray dead array 1-A1 





图 16-24 配置 PID_PV 
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通过 单 击 RSLogix 5000 软件 中 的 部 | 按钮 来 验证 例 程 ， 如 图 16-25 所 示 。 












f5 RSLogix 5000 - Language Example [1756-L63]* 
HK File Edit view Search Logic Communications Tools Window Help 




















оне Ü. F RUN ma та Pan Р 
1.2. (y| uy 40 >| 


, TITIETTIT 























Сотраге 








图 16-25 ”验证 流程 

19. 在 工具 栏 菜单 中 ,选择 “文件 > 保存 ”(File > Save), 

20. 在 工具 栏 菜单 中 ， 和 选择“ 通信 > ERTE” (Communications > Who Active) ， 然 后 浏览 
学 员 站 中 的 控制 右 。 

21. 将 程序 下 载 到 控制 器 ， 然 后 转 到 远程 运行 模式 。 会 看 到 工作 区 上 出 现 绿色 的 边框 ， 表 示 
控制 需 正 在 扫描 此 代码 。 

七 、PIDE 回路 自 整 定 

1. 回 到 表 2/2 ， 单 击 PIDE 指令 的 属性 按钮 到 省 略 号 ， 然 后 单 击 “ 整 定 ” (Autotune) 选项 
卡 ， 如 图 16-26 所 示 。 


Properties - PIDE 01 





General Configuration | EUs/Limits| Cascade/Ratio| Alarms| Parameters| Tag | Autotune | 


Timing Gains 


Mode: Periodic Proportional: | 0.0 
Oversample At | š Integral: | 0.0 1/min 
RTS Period: | ms Derivative: | 0.0 min 


Control action: %® Е=5Р-Р\у Equation Type: (* Independent 
C EsPV-SP C Dependent 
Calculate Using CV Zero-Crossing Deadband 


Proportional term: (+ E C PV Deadband: | 0.0 


Derivative tem: C E — (* Py [ Zero-Crossing off 


[ Derivative Smoothing Override value: | 0.0 4 


[ Рм Tracking [ Program Value reset 
[ Manual Mode after initialization 


Status: OK 
Execution Order Number: 1 


[ Мемег display description in a routine 


Cancel | | Help | 


图 16-26 “整定 ”选项 卡 
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2. 通过 单 击 “获取 标签 ”( Acquire Tag) 按钮 获取 自 整定 资源 (标签)。 标 签 现 在 应 当 可 用 
于 此 PIDE 以 及 自 整定 ， 如 图 16-27 тх, 








“жаа 
在 RSLogix 5000 中 PIDE 底部 输入 的 自 整 定 标签 作为 一 项 资源 ， 既 可 以 专属 于 单个 
PIDE， 也 可 以 由 许多 PIDE 共享 。 在 共享 资源 时 ， 对 于 某 一 次 整定 ， 同 一 时 刻 只 有 一 个 








PIDE 可 以 使 用 该 自 整 定 标签 。 如 此 一 来 ， 就 必须 有 一 种 方法 来 “获取 ”要 使 用 的 资源 ， 然 
后 “释放 ”资源 以 便 其 他 PIDE 可 以 再 次 获取 和 使 用 。 本 上 段 对 话 主要 论述 资源 获取 和 随后 
的 释放 。 要 获取 或 释放 资源 ， 只 需 单 击 相应 按钮 。 状 态 指 示 怖 显示 目 整 定 资源 〈 标 签 ) 的 
当前 状态 。 








3. 按照 下 图 所 示 配 置 自 整定 ， 然 后 单 击 “ 应 用 ”( Apply) 接受 所 做 更 改 ， 如 图 16-28 所 示 。 


Process Type: [Temperature "| 
Агала Ta | Tag Status: Acquired PV Change Limit: 100 
Release Tag | CV Step Size: | 30 


图 16-27 ”获取 自 整 定 资 源 图 1628 F EBUE 


自 整定 通过 将 PIDE CV 在 其 当前 值 基础 上 增加 30% 来 调节 “温度 ”过 程 ， 如 果 过 程 变 量 在 
自 整定 完成 前 会 超过 100， 则 将 中 止 自 整 定 过 程 。 





вака 

“过 程 类 型 ”( Process Туре) 指定 要 调节 的 系统 为 何 种 类 型 。 这 很 重要 ， 因 为 可 能 会 影 
响 选 择 用 于 自 整定 测试 的 模型 类 型 (积分 /无 积分 等 ) 。 

"PV 变化 极限 ”(PV Change Limit) 是 针对 所 引用 PIDE 配置 的 绝对 限 值 ( 以 工程 单位 
表示 ) ， 如 果 系 统 在 自 整定 过 程 中 将 超出 该 限 值 ， 则 会 停止 (中止 ) 自 整定 步骤 。 

"CV 步 长 ”(CV Step Size) 是 自 整 定 对 PIDE CV 进行 更 改 的 幅度 ， 以 便 控制 系统 。 在 
自 整定 执行 期 间 ， 此 处 输入 的 数值 (单位 为 百分比 ) 将 被 累加 到 当前 CV fH E. 





4. 点 击 “ 自 整定 ”(Autotune) 按钮 ， 显 示 PIDE 自 整 定 启 动 界面 ， 如 图 16-29 Bros 

5. 单 击 “启动 ”(Start) 按钮 ， 开 始 自 整定 过 程 ， 如 图 16-30 所 示 。 此 过 程 可 能 耗 时 儿 分 钟 。 

请 注意 ,“ 执 行 状态 ” (Execution State) 为 “正在 进行 ”(In Progress) ,“ 中 止 ”(Abort) $E 
钮 是 可 用 的 。 

6. 自 整 定 完 成 后 ， 自 先 应 当 确 认 “ 执 行 状态 ” (Execution State) W “W” (Complete), 
并 且 各 项 增益 应 当 如 图 16-31 所 示 。 

该 部 分 显示 基于 上 一 次 成 功 自 整定 的 推荐 增益 ， 以 及 PIDE 中 使 用 的 当前 增益 。 

7. 通过 选择 慢 对 应 的 单 选 按钮 ， 将 “人 慢 速 啊 应 ”(Slow Response) 这 组 增益 加 载 到 PIDE 中 。 

8. 单 击 “设置 PIDE 中 的 增益 ” (Set Gains in PIDE) 按钮 ， 如 图 16-32 所 示 。 

请 注意 ，PIDE 中 的 当前 增益 已 经 因为 选择 “ 慢 速 啊 应 ”而 发 生变 化 。 

9. RAJ “АЕ” (Autotune) 和 “整定 ”(Tune) 对 话 框 ， 以 返回 FBD 的 表 272; 

请 注意 PID_PV 值 的 变化 。 
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PIDE Autotune - PIDE 01 х| 


sm | Execution State “Ready 
an | — ПЕЕ 1 


Аш U art 


Proportonal irteg al L1/mm) 


@ SiowBespome [ ^6 [ 00 
С MedunBesome [^ оо [| 900 
С Feu Hesporse [| m [  . 09 
€ Curert | — [ 


Set (sans m P DE 


| 2.175115 | 3.1371853 
| 0.0 | 0.0 


Set Gains in FIDE | 





Based on Non-integrating model 


oe | 





图 16-31 自 整 定 完成 
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r- Autotune Gains 
Proportional Integral (1/min) Derivative (min) 


(* Slow Response | 0.72503835 | 1.0457284 | 0.021751152 
C Medium Response | 1.4500767 | 2.091457 | 0.043502305 
С Fast Response | 2.175115 | 3.1371853 | 0.06525346 


C Current 1.0457284 0.021751152 














图 16-32 设置 PIDE 中 的 增益 


八 、 创 建 趋势 来 跟踪 过 程 变量 
1. 在 控制 右 项 目 管理 器 中 ， 石 键 单 击 “ 趋 势 ” (Trend) 文件 夹 并 选择 “新 建 趋势 ” (Мем 
Trend ) 。 
2. “PEBRA” (New Trend) 窗口 出 现 后， 请 按照 图 16-33 所 示 输 入 趋势 名 称 ， 然 后 单 击 
fupe Ne a 
x 


Name: 


Description: à 
Sample Period: [10 H [Milisecond(s) -| 


图 16-33 ”新 建 趋势 


3. 出 现 如 图 16-34 所 示 界 面 后 ， 从 “范围 ” (Scope) 下 拉 沫 单 中 选择 FB_Prog， 然 后 展开 
“可 用 标签 ” (Available Tags) 窗口 中 的 PIDE_01 标签 。 





New Trend - Add/Configure Tags xÍ 
Scope: 
[FB_Prog -| 


AvailableT ags: 
Tag Name 
=PIDE _01 
|_PIDE_01 .Enableln 


—PIDE_01 PV 
—PIDE_01 PvFault 
PIDE 01 .PVEUMax 
PIDE 01.PVEUMin 








图 16-34 PIDE 01 标签 


4. 从 列表 中 选择 PIDE 01. PV 标签 ， 然 后 单 击 “添加 ”(Add) 按钮 。 

5. 对 PIDE 01. СУ 和 PIDE 01. SP 元 素 重 复 步 又 4。 配 置 窗口 应 如 图 16-35 所 示 。 
6. 单 击 “ 完 成 ”( Finish) 接受 这 些 更 改 ， 出 现 的 趋势 如 图 16-36 所 示 。 

7. 右键 单 击 黑 色 区 域 并 选择 “图 属性 ”( Chart Properties) 。 
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New Trend - Add/Configure Tags | х| 
Scope: 


| FB Prog Y | 


AvailableT ags: 


Tag Name 
PIDE 01.CVvHAlarm 
I—PIDE 01.CVLAlarm 
——PIDE 01.CvROCAlIarm 


PIDE 01.SP 
PIDE 01.SPPercent 
I-PIDE 01 .5РНАЈаѓт 





Tags То Trend: 


FB_ProgsPIDE_01.Pw 
FB_ProgsPIDE_01.CY 





Remove | 
Cancel < Back Чех! Finish Help 
ume | <Back | че» | "e | 


图 16-35 PIDE_01. CV 和 PIDE OI. SP 配置 窗口 


Pm | sm | es. | ies- | — ftessnaStopeed — [Periode 10ms 
国生 |F6_ProgPIDE_01.Pv ü FB Irend Wednesday, February 02, 2005 


D 


FB Prog'PIDE 01.CV Д 


алаама. 
FB-ProgPDE OSP [| 
— Dem: 








Capt 





Ill 





0 


4:52:16 РМ 4:52:18 РМ 
пя] 0 ped [t 


Lad шы ы 


图 16-36 配置 后 趋势 图 


8. 单 击 “X 轴 ”(X-Axis) 选项 卡 ， 将 时 间 设 为 3min， 如 图 16-37 所 示 。 

9. ful; "Y 轴 ”(Y-Axis) 选项 卡 。 

10. 单 击 “ 自 定义 ”(Custom) 单 选 按钮 ， 然 后 按照 图 16-38 所 示 设 置 最 大 值 和 最 小 值 。 
11. 单 击 “ 应 用 ”( Apply) 接受 所 做 更 改 ， 然 后 单 击 “ 确 定 ”(OK) 退出 趋势 属性 窗口 。 
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x 
Name | General | Display | Pens Axis | Y-axis | Template | Sampling | Start Trigger | Stop Trigger | 
Chart time range 
Start date 





Start Date and Start Time 

are not available when 

Start time scrolling is allowed. To 

4.52.16 PM — clear Állow Scrolling, use 
NETTE — the Display tab 









Time span 


B = Minute[s] 





图 16-37 “X 轴 ”选项 卡 


RSTrendX Properties 





Name | General | Display | Pens | Х-Ахіз Y-Axis | Template | S amplit 


Minimum Z maximum value options 
C Automatic (best fit based on actual data) 
C Preset [use min/max setting from Pens tab) 
(* Custom 
Minimum value 


(* Actual minimum value [1 (I 





Maximum value 
| (* Actual maximum value 100 


图 16-38. “Y HH” ЖЕ 


现在 已 完成 趋势 界面 的 定义 ; 稍 后 将 在 本 实验 中 用 到 。 

九 、 功 能 块 例 程 的 在 线 编辑 

在 步骤 方面 ， 其 在 线 编辑 功能 与 梯形 图 例 程 的 完全 相同 : 

1) 开始 编辑 所 选 例 程 (原始 例 程 仍 在 运行 ， 是 在 对 副本 进行 编辑 ); 

2) 根据 需要 对 副本 进行 编辑 ; 

3) 验证 (接受 ) 副本 中 的 编辑 结 

4) 测试 编辑 后 的 副本 (在 执行 线程 中 切换 原始 版 本 和 编辑 版 本 ); 

5) 可 以 选择 取消 测试 返回 执行 原始 版 本 ; 

6) 对 编辑 的 副本 进行 汇编 以 替换 原始 版 本 。 

在 功能 块 编辑 器 中 ， 编 辑 “ 区 域 ” 为 正在 编辑 的 整个 例 程 。 因 此 ， 从 编辑 得 到 验证 开始 直 
到 编辑 被 取消 或 经 过 汇编 ， 所 编辑 的 两 个 例 程 都 会 驻 留 在 内 存 中 。 

І. 浏览 至 例 程 FB_Routine， 使 指定 表 2/2 
出 现在 编辑 器 工作 区 中 。 














ti го Prog - FB_Routine 


(Lenis мые] э | 


2. 在 功能 块 工具 栏 中 单 击 “ 开 始 待 决 例 Mele ol zl <| ә 
程 编辑 ” (Start Pending Routine Edits) 按钮 ， weh aare 


如 图 16-39 所 示 。 图 16-39 ”开始 待 决 例 程 编辑 
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此 时 ， 应 显示 “ 待 决 编辑 ”视图 如 图 16-40 所 示 。 
Я FB_Prog - FB_Routine | EET inixxi 
| enge sse |8655 ZJ | 

| gjg #| pi aj «| >| 

| Sheet of 2 [incip ^ 














PIDE_01 





PIDE xd 
Enhanced PID 
0.0 0.0 
PID PV С] PV CVEU Г) PID_CV 
0.0 
2-C1 С] SPProg SPD 9 2-A1 
C] SPCascade PVHHAI arm [= А 
RatioP РУНА! 
C] RatioProg amp. | 
131 * [AFB Routine 4 





图 16-40 “ 待 决 编 辑 ” 视 图 








请 注意 ， 功 能 块 图 外 围 的 框 不 再 是 绿色 。 这 是 因为 程序 未 运行 正在 编辑 的 例 程 。 仍 在 运行 其 
原始 版 本 。 要 查看 原始 版 本 ， 请 单 击 “原始 视图 ”( Original View) 按钮 ， 如 图 16-41 所 示 。 

要 查看 得 决 编辑 视图 ， 请 单 击 “ 待 决 编辑 视图 ” (Pending Edits View) 按钮 ， 如 图 16-42 所 
不 。 







ОЙ FB_Prog - FB_Routine 


|5115 [5 


ЕЙ FB_Prog - FB_Routine _ 


"PPRA 








| SIF zl p| zl | әј a gil °| 2| ej II 
Е 1 -ta Tirana [екы Ia iim 
图 1641 “原始 视图 ”按钮 图 16-42 “ 待 决 编辑 ”按钮 


3. 在 指令 工具 栏 中 ， 将 输入 参考 (IREF) 放置 在 表 中 PIDE 的 左 侧 ， 并 与 SPProg 输入 相连 ， 
如 图 16-43 тл 


P^ FB Prog FB Routine* 
„101961 %184 мім УГ мы] 
аа Z| D| ga +| *| [D шї «42 [nn 


PIDE 


Enhanced PID 





图 1643 连接 输入 参考 


4. 在 IREF 中 键入 RemoteSP， 将 此 标签 创建 为 REAL 类 型 ， 如 图 16-44 所 示 。 
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Fa Prog - FB_Routine® 


1919] 15 мі vf ыы 网 
sig z| D| aj +| +| D ме! ]92 [nom 





图 16-44 输入 RemoteSP 


5. 单 击 “接受 待 决 例 程 编辑 ” (Accept Pending Routine Edits) 按钮 ， 验 证 并 接受 所 做 编辑 ， 
АП 16-45 所 示 。 FÀ FB_orog - FB_Routine* 

现在 ,“ 编 辑 ”(Edit) 工具 栏 的 可 用 选项 将 (Gol: 
发 生变 化 ， 显 示例 程 已 通过 验证 并 可 进行 测试 或 
将 其 取消 ， 如 图 16-46 所 示 。 此 外 ， 视 图 会 变 为 
“测试 ?” 视 图 ， 表 外 围 的 边框 也 会 发 生变 化 ， 表 
明 可 由 测试 激活 。 


mre -Prog-FB Routine ` 





| efe «i n mi 1 al ГЕ seu 
图 16-45 “接受 待 决 例 程 编辑 ”按钮 

















图 16-46 “测试 ”视图 
Е: WDR "AH" (Edo 工具 栏 不 像 上 文 所 述 ， 或 者 验证 过 程 中 出 现 错误 ， 则 请 仔细 检查 





本 节 中 的 步骤 。 

6. 单 击 “ 测 试 接受 的 程序 编辑 ” (Test Accepted 
Program Edits) 按钮 ， 激 活 新 例 程 来 蔡 换 当前 有 效 例 | o| |]: 
程 ， 如 图 16-47 所 示 。 | alala mi ol <l al 

7. 弹出 对 话 框 询问 是 否 测试 程序 编辑 时 ， 单 击 图 1647 “测试 接受 的 程序 编辑 ”按钮 
“是 ”( Yes)。 请 注意 ， 所 编辑 表 外 围 的 边框 已 变 为 绿 
色 ， BREMER AE | s 

此 时 ， 可 以 浏览 “原始 ”和 “测试 ”视图 ， 并 
可 使 用 “测试 ”和 “取消 测试 ”功能 。 请 勿 取消 编 1!| =й 万 | od < 
辑 ， 否则 将 无 法 应 用 所 做 的 编辑 ， 除非 将 这 一 部 分 整 图 1648 “汇编 接受 的 程序 编辑 ”按钮 
个 重复 一 遍 。 

8. 单 击 “汇编 接受 的 程序 编辑 ”( Assemble Accepted Program Edits) 按钮 将 程序 编辑 应 用 到 
当前 程序 中 并 退出 编辑 模式 ， 如 图 16-48 所 示 。 





m FB Prog - FB Routine 









Sheet Т 
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9. 弹出 对 话 框 询问 是 否 汇 编程 序 编辑 时 ， 单 击 “ 是 ”( Yes) 继续 。 请 注意 ， 所 编辑 表 外 围 
的 边框 上 没有 编辑 符号 了 ， 这 表示 现在 它 在 程序 中 是 唯一 的 。 


实验 17: 通过 ActiveX 面板 练习 使 用 PIDE 


一 、 实 验 目的 

RSLogix5000 提供 七 个 Active X 面板 ， 可 在 FTView 或 任何 Active X 容器 (例如 MS Excel) 中 
使 用 。 对 于 以 下 功能 块 均 提供 面板 : Alarm, Enhanced Select, Totalizer, Ramp/Soak, Discrete 2 
State. Device. Discrete 3 State Device 和 Enhanced PID 。 

二 、 在 RSLinx 中 组 态 主 题 

1. EH “E FÆ” (Restore Down) 按钮 将 RSLogix 5000 项 目 最 小 化 。 


У . Ет eR 
2. 在 计算 机 桌面 上 ， 单 击 RSLinx a 

3. 在 RSLinx 中 的 工具 栏 菜单 上 ， 选 择 “DDEZOPC > 主题 组 态 ” (DDE/OPC > Topic Configu- 
ration) ， 如 图 17-1 所 示 。 


515 


File Edit View Communications Station DDE/OPC Security Window Help 


2| | 215) e| 总 | 























For Help, press Fl | мим | [0127105 | 2 


图 17-1 RSLinx 工具 栏 菜单 


4. 出 现 以 下 窗口 后 ， 单 击 Language Example 主题 ， 展 开 AB_ETHIP_1 驱动 程序 ， 然 后 选择 所 
在 学 员 站 的 控制 硕 ， 如 图 17-2 所 示 。 

Е: 如 果 不 确 定 是 哪个 控制 器 ， 请 询问 你 的 指导 老师 。 

5. 在 “数据 采集 ”( Data Collection) 选项 卡 中 ， 按 照 图 17-3 所 示 配 置 该 主题 。 

б. 单 击 “应 用 ”( Apply) ， 然 后 在 完成 后 单 击 “ 完 成 ”(Done) ( 见 图 17-3 ) 。 

7. 将 RSLinx 会 话 最 小 化 。 

现在 ， 可 以 运行 Excel 并 在 工作 表 中 放置 PIDE 面板 了 。 

三 、 向 MS Excel 电子 表格 中 添加 PIDE 面板 

1. 在 计算 机 桌面 上 ， 双 击 Microsoft Office Excel 2003 图 标 。 

将 在 屏幕 上 看 到 空白 工作 表 。 由 于 面板 是 Active X 控件 ， 因 此 必须 在 Excel 中 访问 “控件 工 
具 箱 ” (Control Toolbox) 才能 向 表 中 插入 Active X 对 象 。 如 果 未 显示 “控件 工具 箱 ”， 请 转 到 
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“视图 ”( View) ， 选 择 “ 工 具 栏 ” (Toolbars) ， 然 后 选择 “控件 工具 箱 ”( Control Toolbox)。 
2. 在 电子 表格 的 “控件 工具 箱 ” (Control Toolbox) 中 ， 选 择 工具 箱底 部 的 “更 多 控件 ” 


( More Controls) Ж 图 标 。 


DDE/OPC Topic Configuration 


Project: Default 


Topic List: Data Source | Data Collection | Advanced Communication 


Language_Example М Autobrowse [Retesh | 


Workstation, IAOT1 
+ zh Linx Gateways, Ethernet 
+) zx AB ETHIP-1, Ethernet 





图 17-2 ”选择 控制 做 


DDE/OPC Topic Configuration 


DataSource Data Collection | Advanced Communication | 


Processor Type: [Logix5000 = | 


Data Collection Моде 


М Polled Messages (тбес) [1009 
[ Unsolicited Messages 

г 

[ Send all unsolicited updates 


Language Example 


Communications Time-Out (Secs); [0 
[ Use Symbols | Select Database... | 
[ Limit Maximum Packets [0 


M Use Maximum Packet Size (Ethernet) 


[ Update Hotlink after a poke 

[ Optimize poke packets 

[ Keep DeviceNet connection open 

[ Fail Unsolicited messages if data will be overwritten 





图 17-3 “数据 采集 ”选项 卡 
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3. 在 弹出 的 滚动 列表 中 ， 向 下 滚动 并 选择 “Logix 5000 PIDE 面板 控件 ” (Logix 5000 PIDE 
Faceplate Control ) 。 光 标 现在 应 变 为 一 个 十 字 。 
4. 在 表 中 用 光标 画 出 一 个 方 框 ， 结 果 如 图 174 所 示 。 


Еі Microsoft Excel - Book1 
图 ] Ele Edt Мен Insert Format Jools Data Window Hep Adobe POF 
СЫ 28У BA- F o-c AELA 








ЕЕ 


RSPid1 ` Ё -EMBED(Rockwell PidCtrl","^) 











图 17-4 添加 “Logix 5000 PIDE 面板 控件 ” 


接 下 来 ， 在 需要 使 用 之 前 定义 的 RSLinx 主题 ， 将 此 面板 链接 到 控制 器 中 的 PIDE 指令 。 
四 、 在 PIDE 面板 中 配置 通信 
1. 在 Excel 中 à 右键 单 击 PIDE Реа Faceplate ControLProperties 

面板 , 然后 选择 Logix 5000 PIDE 面 General | Display | PIDE | Fonts | Locale | 


板 控 件 对 = > 属 性 ii ( Logix 5000 Communication: [RSLinx Classic OPC Server сыз | 
РШЕ Faceplate Control Object > Proper- Launch Remotely: [^ 
ties) 。 Remote Machine: | Ep 


2, 出 现 图 175 后 ， 单 击 标签 条 | QQ 关 | 
目 劳 边 的 省 略 号 。 这 将 启动 标签 浏览 
fiit o 

3. 展开 主题 ( Language _ Exam- 
ple) 劳 边 的 + 号 ， 浏 览 在 线 标签 。 


4. 在 在 线 标签 下 ， 展 开 程 序 : Cancel | | 


FB. Prog 并 选择 PIDE. 01 标签 ， 然 后 
Gb Hau" (OK) 图 17-5 Logix 5000 PIDE 面板 控件 对 象 


Update Rate: 
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5. 确认 的 配置 如 图 17-6 所 示 之 后 ， 单 击 “ 应 用 ” (Apply) 接受 所 做 更 改 。 单 击 “确定 ” 
(ОК), 


6. 在 控件 工具 箱 中 选择 三 角 板 a Logix5000 PIDE Faceplate Control Properties 











图 标 ， 退 出 设计 模式 。 General | Display | PIDE | Fonts | Locale | 
五 、 练 习 使 用 PIDE 面板 Communication: [RSLinxClassicOPCSever =] 
1. 24 PIDE 处 于 手动 模式 时 ,将 SP Launch Remotely: Í ` 
更 改 为 30， 可 以 在 SP 编辑 字段 中 手动 输 | "omnem 了 
人 该 值 ， 或 者 使 用 垂直 滑 块 。 ne [LLanguage. ExampleProgramB. Prog PIDE_01 [| 
2. #1 "EE" (Ашо) 按钮 转 到 
动 模 E: " Update Rate: 
3. 观察 面板 中 和 RSLogix 5000 中 过 
程 变量 (PV) 的 变化 情况 。 ok | Саке | Ар» | 
4. 回 到 RSLogix 5000 项 目 中 ， 在 趋 


势 中 单 击 “ 运 行 ” (Run) 按钮 ， 然 后 在 图 17-6 确认 配置 
练习 使 用 PIDE 的 同时 观察 过 程 变 化 情况 。 

5. 将 SP 更改 为 0 并 观察 趋势 。PV 应 下 降 为 0。 

6. 在 RSLogix 5000 和 Microsoft Excel 的 工具 栏 菜单 中 分 别 选择 “文件 > 退出 ” (File > Exit)， 
退出 项 目 并 且 不 保存 任何 更 改 。 

六 、 实 验 小 结 

在 本 实验 中 ， 已 完成 以 下 任务 : 

1) 运行 RSLogix 5000 并 创建 在 本 实验 练习 期 间 将 用 到 的 项 目 ; 

2) 查看 控制 器 项 目 管理 器 ， 为 进行 实验 练习 的 下 一 环节 作 准 备 ; 

3) 创建 一 个 名 为 FB_Task 的 周期 性 任务 ， 将 其 配置 为 每 100ms 执行 一 次 ; 

4) 创建 一 个 名 为 FB_Prog 的 程序 ， 安 排 该 程序 作为 FB_Task 的 一 部 分 来 执行 ; 

5) 创建 一 个 名 为 FB_Routine 的 功能 块 例 程 ; 

6) 安排 FB_Routine 作为 程序 FB. Prog 的 主 例 程 来 执行 ; 

7) 创建 功能 块 回路 模拟 ; 

8) PIDE 自 整定 ; 

9) 创建 趋势 来 观察 过 程 变量 变化 情况 ; 

10) 通过 Active X 面板 练习 使 用 PIDE。 
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实验 18: 向 PowerFlex 设备 中 写 入 参数 


一 、 实 验 目的 
创建 一 个 AOI， 用 于 在 PowerFlex 变频 器 中 写 人 参数 。 将 逐步 完成 AOI 的 配置 ， 了 解 AOI 的 
定义 。 
二 、 打 开 文 件 并 根据 工作 站 进行 调整 


do 


l. 双击 p 面 上 的 RSLogix 5000 





图 标 打 开 RSLogix5000。 


- 3 ЦО Configuration 


- 5 Backplane, 1756-A10 
fa [1] 1756-63 mill start 
= 8 [6] 1756-ENBT/A Ethernet 
= =s Ethernet 
8 1756-ENBT/A Ethernet 














=: 
2. 单 击 .按钮 ， 打 开 名 为 “mill 
_start. ACD” WFR, а С: A 
HOTT \ AOI & Tools, 

3. Æ IO 配置 树 中 ， 右 键 单 击 V 
O 树 中 名 为 “mill_drive” 的 PowerFlex 





70-EC 变频 器 ,然后 选择 “属性 ” $ cu синк 


(Properties) ЖП 18-1 所 示 。 

4. 根据 工作 站 (172.16. XX. 7) 
中 变频 器 的 情况 更 改 IP 地 址 ， 其 中 ， 
XX 是 的 工作 站 编号 。 

5. 单 击 “确定 ” (ОК), 

б. 现在 已 拥有 需要 的 所 有 VO, 
该 对 AOL 进行 参数 化 了 。 图 18-1 PowerFlex 属性 菜单 

7. 选择 “文件 ,另存 为 ”( Pile， 
Save as)", Æ С: A НОТТ\ AOI & Tools 文件 夹 下 将 该 文件 男 存 为 “mill_code. ACD" , 

三 、 导 入 用 户 自 定义 指令 

І. 在 这 部 分 实验 中 ， 将 展示 一 种 快速 导入 AOI 的 简便 方法 。 可 以 通过 从 已 有 项 目 中 执行 
“ 拖 放 ”操作 来 导入 AO01。 在 此 例 中 ,将 通过 导入 .LI5X 文件 来 导入 AOL, 

在 项 目 树 中 ,右键 单 击 “ 用 户 上 自 定义 指令 ”( Add-On Instructions). 文件 夹 并 选择 “导入 用 户 


Copy Ctrl+C 


Delete Del 


Cross Reference Ctrl+E 


自 定 义 指 邻 ” ( Import Add-On Instru- MED Pd 
. -— =) C3 Motion Groups 
ction) ， 如 图 18-2 所 示 。 CI Ungrouped Axes 
n 7. | Ga Add-On n 
2. 如 图 18-3 Br N SA C: 2.83 Data =y Ls] Mew Add-On Instruction... 


BON AOL еш P NCT mport Add-On Instruction... 
"Drive, Milling _ Position. LSX ”文件 ， + Іф Strir К 


Li Add 
然后 单 击 “ 导 入 ” (Import) 。 
3. 将 在 “用 户 自 定义 指令 ” 图 18-2 用 户 目 定义 菜单 
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( Add-On Instruction) 文件 夹 中 看 到 新 指令 ， 如 图 18-4 所 示 。 


Import Add-On Instruction 


D 


My Recent 
Documents 


Desktop 


My Documents 


RBinand on 
EUBEBRURBI... 


< File name: Drive. Milling Position.L5* ed 
My Network Files of type: RSLogix 5000 XML Files (*.L5xX) bi 


Places 





图 18-3 ”导入 窗口 


四 、 用 户 自 定义 指令 定义 
1. 现在 来 看 一 下 ， 刚 才 导 入 了 了 什么。 右键 单 击 Drive_Milling_Position AOL 并 选择 “打开 定 
X." (Open Definition), 如 图 18-5 所 示 。 


— =g = p = = 


-J C] Add-On ние 
- f Drive_Miling_Position 





= £=] Add-On Instructions 








TE 5 @ 
I Parameters andipcal Tags В оова ООО 
12) Logic =. . 

2 £X] Nata Tune< 
图 18-4 项 目 列表 9 18-5 自 定 义 菜 单 


2. 将 看 到 以 下 窗口 。 现 在 查看 的 内 容 被 称 作 :“AOI 定义 ”， 如 图 18-6 所 示 。 


Esa m 

“ЖУЙ” (Genera) 选项 卡 包含 最 初创 建 指令 之 后 的 信息 。 可 以 使 用 这 个 选项 卡 来 更 新 
信息 。 说明、 版 本 、 版 本 注释 和 厂家 信息 会 被 复制 到 指令 的 客户 帮助 文件 中 。 版 本 无 法 由 
软件 自动 管理 。 由 负责 定义 如 何 使 用 软件 以 及 何 时 更 新 。 





梯形 图 、 功 能 块 图 和 结构 化 文本 均 可 用 于 用 户 目 定义 指令 逻辑 。 如 上 面 所 示 ， 此 AOI 
=й HH те (ST) 编程 的 。 

RSLogix 5000 软件 文 持 的 每 一 种 编程 语言 都 针对 不 同类 型 的 应 用 和 编程 方式 。 一 般 来 
说 ,梯形 图 执行 简 单 布尔 人 逻辑、 定时 融和 计数 副 的 速度 最 快 。 如 果 利 用 了 功能 块 图 和 结构 
化 文本 中 较 高 级 的 过 程 及 变频 豆 指 令 ， 则 这 两 种 语言 可 能 会 更 加 高 效 。 
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无 法 比较 用 不 同 编程 语言 编写 的 相同 用 户 目 定 义 指 令 的 执行 时 间 。 不 同 语言 的 执行 和 


编译 存在 本 质 差 别 。 





fs Add-On Instruction Definition - Drive Milling Position v1.0 
General | Parameters | Local Tags | Scan Modes | Change History | Help | 


Name: Drive Milling Position 


Description: ү Drive Speed Setting 
Type: 3m Structured T ext 

Major life Extended Text 
Revision: | 1 H 0 2 


Revision Note: x 


Vendor: | Rockwell 


Loge | Data Type Size: 56 byte [$) Cancel | | Help | 


图 18-6 | AOL E X. @ H 








3. 请 看 窗口 的 左下 角 。 会 看 到 “逻辑 ” (Logic) 按钮 以 及 劳 边 的 “数据 类 型 长 度 ” (Data 
Type Size) 。 


Logic | Data Type Size: 56 byte [s] 

用 户 自 定 义 指令 有 一 个 基本 逻辑 例 程 ， 定义 了 指令 执行 时 的 行为 。 此 人 逻辑 例 程 与 项 目 中 的 其 
他 例 程 一 样 ， 对 长 度 没 有 额外 限制 。 文 持 的 最 大 数据 实例 (包括 输入 、 输 出 和 局 部 标签 ) 为 
2MB, 

4. 让 了 解 一 下 AOL 在 做 什么 。 单 击 “逻辑 ”(Logic) 按钮 。 将 看 到 ST 285888, АРА 
AOI 中 封装 的 所 有 代码 ， 如 图 18-7 所 示 。 

J f 10) PowerFlex 变频 需 写 人 参数 ， 封 装 代 码 使 用 了 消息 指令 (MSG Configuation) , "4 9Lz& 
位 于 正确 位 置 时 ， 消 息 指 令 会 癌变 频 需 中 写 和 人 一 个 数据 数组 (MSGC_Data， 数 据 类 型 为 INT 
[36]), ， 数 组 中 包含 需要 设置 的 参数 编号 和 值 。 发 送 给 变频 顺 的 参数 为 最 大 频率 、 最 大 速度 、 超 
速 限制 值 、 加 减速 时 间 以 及 方向 模式 。 

消息 是 “Set_Attributes_Scattered ”类 型 的 ， 可 在 一 条 消息 中 写 人 多 个 参数 。 

阅读 与 图 18-8 类 似 的 部 分 代码 : 

在 STX 中 ,将 MSG 指令 触发 仅 一 次 扫描 周期 是 很 重要 的 ， 通常 情况 下 ， 指 令 始 终 都 会 执行 。 
接 下 来 的 两 行使 用 了 STX 中 的 单 触发 技术 来 检测 发 送 到 变频 顺 中 的 消息 是 何 时 执行 的 。 最 后 一 
行 设置 指令 的 “ER” 位 ， 并 让 指令 在 第 一 行 后 停止 执行 (“transition”) 。 

5. 关闭 结构 化 文本 编辑 器 并 回 到 “AOLI 定义” (AOI Definition) 窗口 。 现 在 选择 “参数 ” 
(Parameters) 选项 卡 ， 如 图 18-9 所 示 。 
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Data Context [a Drive_Milling_Position «definition» 





if NOT transition then TND(); end if; 
case step o 

107 $ MSG Configuration.DN :-0;MSC Configuration.ER :-0;MSC Configuration.UnconnectedTimeout:-3000000; //reset message 
MSG Configuration.REQ LEN :=36; /fwrite 36 bytes 






DN: =0; ER: =0; 





MSG Data[0]:255;MSG Data[1]:-210*pos maxfreq;MSG раса[2]:=0; maxfreq 

MSG Data[3]:282;MS$G Data[4]:-10*pos maxspeed;MSG раса[5]:=0; maxspeed 

MSG Data[6]:283;MSG Data[7]:-210*pos overspdlimit;MSG раса[8]:=0; overspeed limit 
MSG Data[9]:-2140;MSG Data[10]:-10*pos accel;MSG раса[11]:=0; accel 

MSG Data[l2]:2142;MSGC Data[13]:-210*pos decel;MSG Data[l4]:-0; decel 

MSG Data[15]:2190;MSGC Data[16]:-21;MSC Data[17]:-20; direction mode 
eIse 

MSG Data[0]:255;MSG Data[1]:-210*mill maxfreq;MSG раса[2]:=0; f/fset maxfreq 

MSG Data[3]:282;MSG Data[4]:-210*mill maxspeed;MSG Data[5]:-0; /fset maxspeed 

HSG Data[6]:-283;MSC Data[7]:-10*mill overspdlimit;MSG Data[8]:-0; ffset overspeed limit 
MSG Data[9]:2140;MSG Data[10]:-10*mill accel;MSG Data[ll]:-0; /fset accel 

MSG Data[12]:-2142;MSG Data[13]:-10*mill decel;MSG Data[l4]:-20; //set decel 

MSG Data[15]:2190;MSG Data[16]:-22;MSG раса[171:=0; Z£set direction mode 


end if; 

pars written :-0; f/freset results 
step:-20;trigger:-7 1; //trigger message 
writechecker :-18; 





Ја 3 if not HSG_DataluritecheckEer].15 then //check if parameter was written 
pars written := pars writtentl; //parameter write succeeded 
end if; 
wvritechecker:-writecheckert3; //next parameter 
if writechecker »-36 then; //done with checking 
if pars written = 6 then step :-100;transition:-0;DN:-1; //done 
else step :-90;transition:-0;ER:-1; /f/error 
end if; 
end if; 


end case; 
if|trigger then MSC(MSG Configuration); trigger:-0; end if; 





if MSG Configuration.DN and NOT DN copy then step:-steptlO; end if; //leave messaging step when done.. 
DN copy [:=] MSG Configuration.DN; //..but only on transition 
if MSG Configuration.ER then step := 90;ER:-l;transition:-0;end if; /f/error, find cause of error in message configuration 


图 18-7. ST Aii Eie f H 


这 些 参数 定义 了 指令 接口 ; 使 用 时 ， 指令 的 外 观 显示 。 参 数 顺 序 定义 了 指令 调用 时 所 显示 参 
数 的 顺序 。 用 户 自 定 义 指令 参数 用 法 和 数据 1 CONES e тЫ адр чал, 
类 型 选项 如 下 : lin колер re 90;ER:-l;transition:-0;end if; 

1) 输入 参数 : 向 用 户 自 定 义 指令 传送 
值 。 必 须 是 SINT, INT, DINT, REAL 或 





图 18-8 ”消息 代码 


їс Add-On Instruction Definition - Drive Milling Position v1.0 


1 Decimal 
0 Decimal | 

Decimal | M [Data that: 
Ü Decimal | 

[V [This Outp. 
M [This Outpt 
M This InDut 


Ü Decimal 
Ü Decimal 


ш: ш 1 TW wy 


lege | Data Type Size: 56 byte [$) Cancel | | Нер | 


图 18-9 ”参数 选项 卡 
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BOOL 数据 类 型 。 在 该 示例 中 ，POS 被 定义 为 一 个 输入 参数 。POS 可 以 从 AOI 外 部 访问 。 在 用 户 
的 应 用 中 ，POS 将 会 在 下 一 个 AO 中 用 到 ， 即 根据 机 融 的 位 置 改 变 变 频 天 速度 的 时 候 。 

2) 输出 参数 : 回 用 户 目 定 义 指 令 外 传送 值 。 必 须 是 SINT、INT、DINT、REAL 或 BOOL 数据 
类 型 。 在 该 示例 中 ，DN 和 ER 被 用 作 输 出 参数 。 它 们 将 显示 在 AOL 的 右 侧 ， 为 用 户 提 供 指令 执 
行情 况 的 反馈 信息 。 

3) 读 写 参数 : 向 用 户 自 定 义 指令 内 传送 外 部 引用 。 可 以 是 任意 数据 类 型 ， 包 括 结构 和 数 
组 。 在 该 示例 中 ，Message 标签 需要 通过 指令 中 的 引用 来 传送 ， 在 程序 中 插入 AO 后 将 完成 Mes- 
sage 配置 。MSG_Data 是 一 个 数组 ， 因 此 该 标签 的 用 法 只 能 是 “ 读 写 ”。 

一 个 只 含有 输入 参数 ( EnableOut 除外 ) 的 指令 在 梯形 图 中 会 被 视 为 输入 指令 。EnableOut Z 
数 用 于 梯级 条 件 。 

















Pesta 

可 以 使 用 必要 参数 来 确保 特定 数据 已 被 送 入 用 户 自 定 义 指令 中 。 必 要 参数 必须 作为 自 
变量 进行 传递 ， 以 便 调用 指令 来 验证 。 在 梯形 图 和 结构 化 文本 中 ， 这 可 以 通过 为 这 些 参 数 
指定 一 个 自 变 量 标签 来 实现 。 在 功能 块 图 中 ， 必 要 的 输入 和 输出 参数 必须 连 线 ， 而 读 写 参 
数 必须 有 自 变 量 标签 。 

对 输出 参数 来 说 ， 如 果 不 需 要 经 篆 向 自 变 量 传递 参数 值 ， 但 为 了 故障 排查 ， 又 想 突 出 
显示 出 它 的 值 ， 那 么 让 参数 可 见 是 非常 有 用 的 。 必 要 参数 始终 是 可 见 的 ， 而 读 写 参 数 都 是 
必要 参数 并 且 始 终 可 见 。 无 论 被 标记 为 必要 的 还 是 可 见 的 ， 所 有 的 输入 和 输出 参数 均 可 作 
为 指令 标签 的 成 员 通 过 程序 访问 。 对 于 读 写 参数 ， 可 见 设置 始终 是 可 见 的 。 所 有 读 写 参数 
都 是 必要 的 。 

如 果 有 一 个 参数 ， 用 户 必 须 给 这 个 参数 指定 一 个 标签 作为 输入 源 或 输出 目标 ， 并 且 不 
想 让 其 成 为 可 选 的 ， 那 么 请 将 该 参数 设置 为 “必要 ”的 。 任 何必 要 参数 都 会 被 自动 设置 为 
可 见 。 

用 户 自 定义 指令 的 参数 可 以 通过 符合 正常 标签 范围 规则 的 指令 定义 标签 ， 在 控制 器 编程 
过 程 中 直接 访问 。 每 个 用 户 自 定义 指令 默认 情况 下 都 有 “Enablemn ”和 “EnableOut” 人 参数 ， 
这 两 个 参数 都 具有 符合 不 同 语言 环境 〈 梯 形 图 逻辑 、 功 能 块 图 、 结 构 化 文本 ) 的 特性 。 

执行 基本 逻辑 例 程 时 ，“EnableIn” 参 数 在 任何 语言 环境 中 都 为 真 (1)。 一 般 来 说 ， 
“EnableIn” 参 数 不 应 被 指令 定义 中 的 基本 人 逻辑 例 程 引 用 。 

默认 情况 下 ,“EnableOut” 会 遵循 “Enableln” 的 状态 ,但 是 用 户 逻 辑 可 以 强制 该 参数 
的 状态 。 

在 梯形 图 逻辑 环境 下 , “EnableIn” 参 数 反 映 了 输入 指令 的 梯级 状态 。 例 如 ， 如 果 指 令 
前 的 梯级 状态 为 真 《1)， 则 “EnableIn” 为 真 ， 并且 将 执行 指令 的 基本 逻辑 例 程 。 

在 功能 块 环境 下 ， 用 户 可 以 通过 引 脚 连接 来 操作 “EnableIn” 参 数 。 如 果 没 有 连接 ， 
则 当 指 令 开 始 执行 时 “EnableIn” 参 数 会 被 设置 为 “ 真 ”(1) ， 并 会 执行 指令 的 基本 逻辑 例 
程 。 如 果 参 数 上 的 连接 为 “ 假 ”(0) ， 则 不 会 执行 指令 的 基本 逻辑 例 程 。 写 人 Enableln Z 
数 的 其 他 引用 不 会 影响 该 参数 的 状态 。 只 有 此 参数 输入 引 脚 上 的 连接 才能 将 其 强制 为 
“ 假 ”(0)。 

在 结构 化 文本 环境 中 ， 默 认 情 况 下 “EnableIln” 参 数 始终 设置 为 “ 真 ”(1)。 用 户 无 法 
对 结构 化 文本 中 “EnableImn” 参 数 的 状态 造成 影响 。 























第 四 部 分 “用户 自 定义 指令 AOL |127 


6. 现在 选择 “帮助 ”( Help) 选项 卡 。RSLogix 5000 软件 会 使 用 指令 说 明 、 版 本 注释 和 参数 
说 明 ， 为 用 户 自 定义 指令 自动 建立 帮助 。 可 以 通过 创建 有 价值 的 说 明 来 帮助 使 用 该 指令 的 用 户 。 
此 外 ， 还 可 以 通过 使 用 扩展 说 明 字 段 将 自己 的 自 定 义 文本 添加 进 帮 助 

创建 用 户 自 定 义 指 令 并 将 信息 添加 进 说 明 字 段 时 ， 会 自动 生成 用 户 自 定义 指 令 帮 助 。 如 要 提 
供 更 多 帮助 文档 ， 还 可 以 将 其 输入 用 户 自 定义 指令 定义 编辑 融 的 帮助 选项 卡 中 。 可 在 指令 浏览 
中 找到 指令 帮助 ， 也 可 在 语言 编辑 偶 中 存在 该 指令 的 调用 时 按 Fl 键 来 打开 。 

用 户 自 定义 指令 帮助 让 用 户 在 使 用 指令 的 时 候 更 方便 地 获得 所 需 的 帮助 

编写 说 明 时 ,请 记 住 以 下 准则 。 

1) 使 用 简短 、 易 懂 的 语言 ; 

2) 所 写 内 容 应 简要 直接 ; 

3) 列举 简单 的 示例 ; 

4) 确认 字段 输入 内 容 ， 如 图 18-10 Wr. 








Languages 
Relay Ladder 
Dre Mikng Pasibon -~ 
Change Dre Speed Setting | 
Drive Millng Position ? (DNI 
MSG Data ? | 
MSG Configuration ? -(ER) 
k Function Block 
Urtve. Ming Postion Р 
Change Drwe Speed Settryg | 
мэс Cals ? 
DN 
EF 
? 


MSG_Comigurelcn 
L 


Structured Text 
Drive MilEng Position MSG Data, МӘС Configuration). 


Required Name Data Tvp Usae Descript 
b e Ми Iz олоп Drive МШ n MD5IDOD КЛИ Dang 
Drive 
Speed 
Seting 
Enableln BOOL Input 
leOut BOOL Output 
MSG Data INT IpOut Dama 由 at will be 
used in te Message 
to change the drive 
> 
POS BOOL Input ТЫ —— 
Drive speed regarding фе position of the machine 
DN BOOL Output Thus Output Parameter 15 visible in 
order to show the грім execution 
of te AOI 
ER BOOL Output This Output Parameter 15 visible m order so show :f 
an error occured in the execution of tse AOI 
МУС Con£iguration MESSAGE IpOut This сабоо 
instruction (like the comm path to the drzv 
Description 
2: instruction is using a message instruction to set the parameters in the drives. The controller will execute the message and writes an array of 
= cierre iet n meter mumber and its value The code encapsulated in the AOI will also make sure that the data transfer is done in a 
ondition Descr 
Erap 15 false 
Erablein is true 
v10 Note: 


图 18-10 ”编写 说 明 
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7. 选择 “局 部 标签 ”(Local Tags) 选项 卡 ， 如 图 18-11 所 示 。 
#5 Add-On Instruction Definition - Drive Milling Position v1.0 


General Parametei& Local Tags [$ can Modes | Change History | Help | 


Done bit when. 
mill accel : Data containin. 
mill_decel . Data containin. 
mill maxfreq Data containin. 
mill maxspeed 
mill overspdlirnit 


pos accel 

pos decel 

pos maxfreq 
pos maxspeed 
pos overspdlimit 


transition 





logc | Data Type Size: 56 byte (s) 1 Cancel | | Help | 


图 18-11 局 部 标签 选项 卡 


Bsz 

局 部 标签 包含 了 用 户 自 定义 指令 中 使 用 的 ， 但 是 又 不 想 暴露 给 客户 的 数据 。 局 部 标签 
不 会 显示 在 用 户 自 定义 指令 的 数据 结构 中 ， 因 为 它们 是 隐藏 成 员 。 通 过 指定 局 部 标签 的 名 
称 作为 用 户 自 定义 指令 型 标签 中 的 成 员 ， 即 可 从 HMI 访问 局 部 标签 值 。 

以 下 数据 类 型 不 可 用 于 局 部 标签 -ALARM_ANALOG、ALARM_DIGITAL、MESSAGE 或 
者 其 他 运动 控制 数据 类 型 ， 例 如 Axis ( 轴 ) 或 MOTION_GROUP。 要 在 用 户 自 定义 指令 中 使 
用 这 几 类 标签 ， 请 定义 一 个 读 写 参数 。 与 用 户 数据 类 型 一 样 ， 局 部 标签 同样 仅 限 一 维 数组 。 

当 创 建 用 户 自 定义 指令 数据 类 型 的 标签 ， 或 在 指令 定义 编辑 器 中 向 用 户 自 定义 指令 定 
义 添加 新 标签 时 ， 会 将 默认 值 从 用 户 自 定义 指令 定义 加 载 到 标签 中 。 

用 户 自 定义 指令 定义 中 的 局 部 标签 值 是 默认 值 。 更 改 一 个 现 有 的 局 部 标签 不 会 影响 已 
经 存在 的 用 户 自 定义 指令 的 实例 。 要 确定 某 个 值 是 否 已 应 用 到 指令 中 的 所 有 实例 ， 可 立即 
将 数据 分 配给 用 户 自 定义 指令 的 代码 中 的 标签 。 























8. 选择 “扫描 模式 ”(Scan Modes) 选项 卡 ， 如 图 18-12 所 示 。 


Bsta 
指令 定义 编辑 器 中 的 “扫描 模式 ” (Scan Modes) 选项 卡 可 用 于 创建 或 启动 例 程 的 执 


行 ， 包 括 三 种 扫描 模式 : Prescan、Postscan 和 EnableInFalse 。 


为 使 用 户 自 定义 指令 拥有 与 内 置 指令 一 样 的 灵活 性 ， 可 以 对 可 选 的 扫描 模式 例 程 进行 
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配置 ， 从 而 能 够 全 面 地 定义 指令 的 行为 。 用 户 自 定义 指令 中 开始 并 不 存在 扫描 模式 例 程 ， 
因为 它们 是 可 选 的 ， 必 须 由 客户 根据 指令 的 需要 来 创建 。 

对 于 指令 的 预期 操作 而 言 ， 在 未 创建 可 选 扫 描 模 式 的 情况 下 执行 用 户 自 定义 指令 的 这 
种 默认 行为 可 能 足以 满足 要 求 了 。 如 果 未 定义 可 选 的 操作 模式 ， 则 用 户 上 自 定 义 指 令 的 默认 
行为 如 下 : 

E: 执行 用 户 自 定义 指令 的 主 逻辑 例 程 。 

f: 不 执行 用 户 自 定义 指令 的 逻辑 ， 并 且 不 会 写 和 人 任何 输出 。 输 入 参数 会 传送 来 自 相 
应 自 变 量 的 值 。 

预 扫描 : 在 预 扫描 (Ргезсап) 模式 下 执行 用 户 自 定义 指令 的 主 逻 辑 例 程 。 会 传送 所 有 
必要 的 输入 、 输 出 参数 的 值 。 

后 扫描 : 在 后 扫描 (Postscan) 模式 下 执行 用 户 自 定义 指令 的 主 逻 辑 例 程 。 

对 于 每 一 种 扫描 模式 ， 都 可 以 定义 一 个 专门 为 该 扫描 模式 编写 的 例 程 ， 并 可 进行 配置 
以 便 在 该 模式 下 执行 。 

EH: 执行 用 户 自 定义 指令 的 主 逻 辑 例 程 〈 非 可 选 ) 。 

Б: 当 发 生 指令 扫描 错误 时 ， 通 党 由 Enableln False 例 程 代替 主 逻 辑 执行 。 会 传送 所 有 
必要 的 (或 FBD 中 连接 的 ) 输入 、 输 出 参数 的 值 。 

预 扫 描 : 通常 在 主 逻 辑 例 程 的 预 扫描 执行 结束 后 执行 本 AOL 的 预 扫描 例 程 。 会 传送 所 
有 必要 的 输入 、 输 出 参数 的 值 。 

后 扫描 : 通常 在 主 逻 辑 例 程 的 后 扫描 执行 结束 后 执行 本 AOL 的 后 扫描 例 程 。 
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General | Parameters | Local Tag ( Scan Modes D hange History | Help | 


The controller prescans and postscans the Add-On Instruction Logic routine but will not execute the Logic 
routine when Enableln is false. 


Optional Prescan, Postscan and EnablelnF alse routines may be configured below. 


Prescan routine: EXigcutes prior to first scan on transition from program to run 


Postscan routine: EXecutes on last scan of a step if SFC is configured for automatic reset 
New... | | 
EnablelnF alse routineNE xecutes when the Enableln parameter is false 


lege | Data Type Size: ББ byte [s] OK | Cancel | | Help | 


图 18-12 扫描 模式 选项 卡 





五 、 创 建 EnableInFalse 例 程 
І. 癌变 频 右 写 人 参数 的 操作 不 一 定 是 连续 的 ， 而 是 根据 需要 。 因 此 ， 需 要 确保 ЕпаЫе Z 
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数 为 真 时 指令 只 执行 一 次 ， 如 前 文 所 述 。 
为 了 再 次 执行 逻辑 ， 要 在 指令 未 启用 时 使 用 EnableInFalse 例 程 来 “复位 ”指令 ， 从 而 为 下 
一 次 触发 做 好 准备 。 
2. 选择 “扫描 模式 ” (Scan modes) 选项 卡 并 单 击 “ 新 建 ” (New) 按钮 来 创建 一 个 En- 
ablelnFalse 例 程 ， 如 图 18-13 所 示 。 


EnablelnFalse routine: Executes when the Enableln parameter is false 
- m) 


图 18-13 ”新 建 按钮 





3. 确保 类 型 已 设置 为 结构 化 文本 ， 并 且 “ 打 开 例 程 ”(Open Routine) 复 选 框 处 于 未 选中 状 
态 ， 然 后 单 击 “确定 ”(OK) ， 如 图 18-14 所 示 。 

4. 现在 ,在 AO 定义 扫描 模式 选项 
卡 中 ， 将 看 到 “执行 EnableinFalse 例 程 ” 
( Execute EnableinFalse routine) 复 选 框 已 
被 选中 ， 而 “ 转 到 ” (Go To) 按钮 不 再 
灰 显 ， 如 图 18-15 所 示 。 

5. 现在 单 击 “ 应 用 ” (Apply), 会 | Туре C Structured Тех! 


看 到 一 个 EnableInFalse 例 程 ， 如 图 18-16 Instruction: — (iz] Drive, Milling Position 
所 示 。 


(lv OpenR itine 
6. FF “ZH” (Logic) 例 程 


9 Lggic 并 查看 以 下 代码 (程序 中 的 第 图 18-14 新 建 扫描 模式 例 程 
一 行 代 码 ) ， 如 图 18-17 所 示 。 


i EnablelnFalse routine: Executes when the Enableln parameter is false 
(у ресе EnablelnFalse routine 


图 18-15 Со To 按钮 


J © Add-On Instructions &l as ЕЕ] ШЕ ab| | 
- 89) Drive_Miling_Position 
Parameters and Local Tags 
3m Logic 
ig EnableInFalse 


Меуу Scan Mode Routine 


Mode: EnablelnFalse 








if NOT transition then TND(); end if; 


图 18-16 项 目 列表 8 18-17 例 程 代码 





这 段 代 码 的 意思 是 ， 当 Transition 等 于 0 时 ， 处 理 需 不 会 执行 这 行 后 面 的 代码 。 现 在 ， 需 要 
确保 EnableInFalse 例 程 会 在 下 次 执行 中 将 Transition 设置 为 1。 

7. 关闭 ST 编辑 器 并 双击 EnablelnFalse E EnableInFalse 逻辑 图 标 ， 输 入 以 下 代码 ， 如 图 18- 
18 所 示 。 

在 主 指令 逻辑 中 “step” 标 签 将 用 于 为 Action 排序 。 
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transition :=l;step: 410; //arm instruction for next false-to-true transition 


图 18-18 | EnableInFalse 代码 


8. 保存 国 | 款 目 并 关闭 语言 编辑 器 ， 关 闭 AO 定义 窗口 。 
9. 第 一 个 用 户 自 定义 指令 已 完成 了 。 但 请 记 住 ， 如 果 要 在 程序 中 使 用 ， 则 必须 配置 Message 
指令 。 


实验 19. AOI 用 来 控制 PowerFlex 设备 


一 、 实 验 目的 

在 这 部 分 实验 中 ， 将 创建 一 个 AOLI， 用 于 控制 一 台 PowerFlex 变频 器 。 这 个 AOLI 还 会 触发 之 
前 创建 的 AOT。 宙 器 的 位 置 设置 好 后 ， 立 刻 改变 变频 器 的 速度 。 

二 、 创 建 用 户 自 定义 指令 

1. 在 项 目 树 中 ， 右 键 单 击 “ 用 户 自 定 义 指 令 ” (Add-On Instructions) 文件 夹 并 选择 “新 建 
用 户 自 定义 指令 ”( New Add-On Instruction) ， 如 图 19-1 所 示 。 


LU Ungroupeg axes 
E cmm 
= € Data T Import Add-On Instruction... 


a Usi 
图 19-1 新建 用 户 自 定义 指令 菜单 








2. 在 新 窗口 中 输入 以 下 信息 (APR: Drive_Milling_Control ， 版 本 注释 : 原始 AOI 版 本 ) ， 并 
确保 AOI 的 类 型 为 “梯形 图 ”( Ladder Diagram) ， 如 图 19-2 所 示 。 


New Add-On Instruction 
Name: | Drive Milling Control 


Description: Drive Control Cancel | 
Не!р | 


Туре: B Ladder Diagram v | 
Major Minor Extended Test 
Revision: | 1 ES [0 ES 


Revision Note: Original AOI version 


Vendor: | Rockwell 


[ Open Logic Routine 


м Open Definition 





图 19-2 ”新 建 用 户 自 定 义 指令 窗口 
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3. 单 击 “ 确 定 ”(OK)。 打 开 “ 参 数 ”( Parameters) 选项 卡 。 
4. 创建 以 下 参数 。 如 图 19-3 所 见 ， 作 为 读 写 参数 也 可 以 使 用 模块 定义 类 型 。 





fs Add-On Instruction Definition - Drive Milling Control v1.0 


General Parameters" | Local Тад» | 5can Modes | Change History | Help | 





















| |Name (Usage |Daalype — — [Desa Style  |Rea|Vis |! 
| Enableln Input BOOL Треста Г Г t 
EnableOut Output BOOL Ü Decimal Г Г t 
| [+ Drive Status |in0ut [AB:PowerFlex70EC Drive Parameters:l:0 wv 
| [Drive Command | InQut — |AB:PowerFlex70EC. Drive Parameters:O:0 Mv 
"Е маро bt Jinou [Drive Міт Position | vv 
ES 


图 19-3 ”参数 选项 卡 


当 PowerFlex 70EC 已 经 在 VO 配置 中 配置 完毕 后 ， 通 过 “Drive_Status” 和 “Drive_Com- 
mand" 参数， 指令 可 以 直接 向 RSLogix5000 自动 创建 的 模块 定义 标签 读 取 或 写 和 人 数据 。 

“Mill_POS_bt” 读 写 参 数 属于 之 前 创建 的 AOL 的 类 型 。 这 样 此 AOI 可 以 监控 其 他 AOT, 

5. 单 击 “应 用 ”(Apply) 。 

6. 对 于 其 他 参数 和 标签 ， 请 选择 “工具 一 导入 ” (Tools_*Import) ， 然 后 从 “Mill_Start-PF_ 
Mill Ctrl - Tags. CSV” 导 入 标签 ， 如 图 19-4 所 示 。 











My Recent Type: Microsoft Excel Сотта Separated values File 
Documents Date ModiFied: 14-Mar-2007 14:14 


3 Size: 5,55 KB 


Desktop 


图 194 导入 对 话 框 
确保 导入 操作 顺利 完成 并 且 在 错误 窗口 中 看 到 以 下 消息 


Complete — 0 erroris), Ü warning(z) 


查看 输入 和 输出 参数 。 没 有 必要 参数 ,但 有 一 些 是 可 见 的 参数 。 这 样 无 需 针对 HMI 的 额外 
代码 ， 即 可 使 用 HMI 对 数据 块 进行 监控 。 

7. 选择 “帮助 ”( Help) 选项 卡 并 检查 指令 将 如 何 显示 ， 如 图 19-5 所 示 。 

“entrystatus” 参数 用 于 防止 指令 试图 对 不 在 网 络 中 的 变频 融 进 行 控制 或 配置 。 

需要 使 用 GSV 指令 来 获取 变频 需 的 Entrystatus (1/0 状态 ) 。 由 于 GSV 会 引用 一 些 外 部 信息 ， 
因此 它 不 能 在 AOI 内 。 


8. 保存 gu 
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9. 双击 七 Lo 号 打开 指令 逻辑 并 输入 以 下 逻辑 ， 如 图 19-6 所 示 。 
通过 操纵 系统 定义 的 “Enable- 
Out” 参 数 ， 可 以 控制 同一 梯级 中 某 指 

令 右 侧 的 指令 是 否 执行 。 

10. 同 以 前 一 样 ， 无 需 花 费 大 量 
时 间 输 入 代码 。 从 “C: \ HOTT V 
AOI & Tools” 文 件 夹 打开 和 名 为 “PF_ 
Mill _ Control _ Logic. txt” 的 文件 ， 按 
CTRL-A 和 CTRL-C, 


ll. fE Ji. H ҤЕ, W h “Ж R” 
| K| 19-5 显示 界面 


IT 


Drive Milling Control 
Drive Control 

Drive Milling Control 

Drive Status 

Drive Command 

Mil POS bt 

position 
entrystatus 













(running) 






(faulted) 













(End) 


( End) 
12. 在 梯形 图 编辑 融和 窗 口上 选择 “中 性 文本 ”( Neutral text) ， 如 图 19-7 所 示 。 
Enable Output - 
System Defined 
Parameter 
drive OK change EnableOut 








图 19-6 “逻辑 指令 
13. 右键 单 击 劳 边 段 并 选择 “粘贴 ”(Paste) ， 如 图 19-8 所 示 。 


[nasclTew — v] une 
In ASCII Text 


In Neutral Text 





Rung: 1 





图 19-7 文本 选项 图 19-8 ”粘贴 选项 


14. $k “EE” (Enter) 后 会 出 现代 码 。 

15. 选择 “中 性 文本 ”( Neutral text) 可 以 将 许多 梯级 粘贴 到 RSLogix5000 中 。 对 于 通过 记事 
本 操作 或 用 excel 生成 的 代码 ， 这 种 方法 可 以 高 效 地 进行 ” 锣 
粘贴 。 Paran Open Definition 


16. 浏览 刚才 创建 的 代码 。 大 部 分 是 控制 变频 器 的 简 атм d cu 











单 代 码 ， 梯 级 5-9。 最 后 几 个 梯级 中 的 “更 换 ” (change) [A Paran Ë Copy 
位 会 触发 A0I， 使 其 癌变 频 器 写 人 参数 。 ah Logic A Paste 
17. 如 果 有 的 话 ， 请 删除 末尾 的 空 梯 级 (梯级 18). = Enabl Delete 
18. 右键 单 击 指令 并 选择 “验证 ” (Verify)， 如 图 19- Data Types | — 
ВЕ Lm User-Defi Monitor Tags 
2 所 示 。 аф Strings 
同样 ， 如 果 出 现任 何 错误 ， 请 向 讲师 求助 。 Cg Add-On-r | verify N 


19. 保存 Ын. 图 199 ”右键 菜单 
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实验 20: 在 代码 中 使 用 用 户 自 定义 指令 


一 、 实 验 目 的 

使 用 不 同 的 技术 将 AOT 添加 到 程序 中 ， 同 时 还 会 了 解 到 如 何 管理 AOI 的 不 同 版 本 。 

二 、 在 添加 AOI 之 前 

І. 在 使 用 AO 之 前 ， 需 要 添加 一 些 梯级 代码 来 获取 有 关 控 制 器 与 变频 器 连接 状态 的 信息 。 


展开 “ 主 程序 ”(MainProgram ) Ra MainProgram 并 双击 “ 主 例 程 ”(Mainroutine ) 
RS ШИША Аш кж, dnb 20-1 所 示 。 


Force check оп start-up 
S:FS LR 
Clear 
Dest driveOentrystatus 
1520000 4201 





e 
е 
е 
е 
е 
е 
е 
[= 





图 20-1 ”逻辑 指令 
2. 右键 单 击 “drive0entrystatus” 并 选择 “New“drive0entrystatus””， 如 图 20-2 所 示 。 
根据 图 20-3. 所 示 截 图 设置 类 型 、 数 H м 
据 类 型 、 范 围 和 格式 。 - Dest 
3. 刚才 创建 的 梯级 可 确保 控制 器 进 


入 运行 模式 时 ， 会 复位 变频 右 的 连接 状 






态 ， 使 得 必须 先 连 接 才能 与 Powerflex 设 M s EE d 
备 进行 通信 。 六 Tag Properties - drive0entrystatus 

4. 现在 ， 输 入 以 下 逻辑 ， 如 图 204 General | 
所 ZN o Name: [driveDentrystatus 


5. 右 键 单 击 “ locheck ” H 选 择 Description: 


тынч 
Time 
New "iocheck" А СЕМ | 5000 


"New "iocheck" " ° 请 依 H8 图 20-5 ДҮ ZR Туре: [Base ”| | 





的 屏幕 截图 设置 并 单 击 “ 确 定 ”(OK) 。 hiss For E 
6. 现在 输入 以 下 梯级 ， 如 图 20-6 所 Data Type: D | 
VAN ° Scope: CR MainProgram 
由 于 此 梯级 中 需要 的 所 有 标签 都 已 EON — 


存在 ， 因 此 不 需要 创建 任何 标签 。GSV 
在 VO 树 中 引用 了 Powerflex 变频 器 。 由 
于 这 是 指令 外 部 的 对 象 ， 因 此 这 段 代 码 
不 能 在 AOI 内 部 。 
创建 的 这 三 个 梯级 每 55 监视 一 次 
Powerflex 的 连接 状态 。 
Drive_Milling_Control AOI 会 利用 连接 状态 信息 ， 以 便 仅 在 Powerflex 连接 的 时 候 尝 试 操 作 。 





图 20-3 属性 对 话 框 
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no need to check every scan 





iocheck.DN TON 
/ Timer Оп Delay ЕМ 
Timer iocheck 
Preset 5000 DN5— 
Accum 0 





图 20-4 2919 


三 、 向 程序 添加 AOI 

1. 现在 该 使 用 全 新 的 指令 了 。 在 例 程 中 使 用 用 户 自 定 义 指令 的 方法 与 使 用 内 置 指令 一 样 。 
1186 +890191, Кае ХА. M арыгы) 
自 定 义 指令 可 用 于 任何 梯形 图 、 功 能 块 或 结构 化 文 |Nme ова 
本 语言 (包括 顺序 功能 图 操作 中 的 结构 化 文本 )。 Description: 

指令 的 外 观 符合 所 处 的 语言 环境 。 项 目 中 的 用 
户 自 定义 指令 可 通过 任意 正常 指令 选择 工具 进行 访 
问 ° Usage: 

指令 工具 栏 中 有 一 个 “用 户 目 定义 指令 ” B 
(Add-On) 选项 卡 ， 其 中 列 有 项 目 中 当前 可 用 的 所 |^ 
有 用 户 自 定义 指令 ， 如 图 20-7 所 示 。 DataType: н | 


Scope: E MainProgram - | 
› жонине T RS Кеш, [as — 


插入 一 个 新 梯级 。 在 编辑 器 中 的 任意 位 置 按 下 Alt |r 
+ Insert 键 或 右键 单 击 编辑 需 中 的 逻辑 。 找 到 要 添 | ы 
加 到 例 程 中 的 用 户 自 定义 指令 ， 如 图 20-8 所 示 。 күш ME 


for mutiple connections, distribute over time and scans 
to avoid high scantimes and running out of message connections 


















iocheck.DN SY 
Get System value 
Class Name MODULE 
Instance Name mill, drive 
Attribute Name EntryStatus 
Dest driveOentrystatus 
1520000 0000 










[20-6 逻辑 指令 


利用 “指令 帮助 ”( Instruction Help) 按钮 来 显示 有 关 浏 览 器 中 任意 指令 的 指令 帮助 ， 如 图 
20-9 所 示 。 

3. Yt TÉ "Drive. Milling _ Control " «| H | kol | | ЛЕ? »| 
用 户 自 定义 指令 并 单 击 “ 确 定 ” | |» | Favortes ) Add-on. Á Alarms X Bt X Ti 
(OK), 

4. 用 同样 的 方法 添加 第 二 个 AOL; E207 Ше LAE 
" Drive. Milling Position" „ ЖАЛИ 20-10 所 示 。 

5. 指令 需要 与 标签 一 起 使 用 ， 表 20-1 总 结 了 一 些 需要 了 解 的 规范 。 

6. 每 一 个 AOI 实例 都 有 各 自 的 支持 标签 。PFMC01 是 Drive_Milling_Control AOI 的 支持 标签 ， 
PFMP01 是 Drive. Milling Position AOI 的 支持 标签 。 如 图 20-11 所 示 配 置 这 两 个 AOI， 请 在 创建 标 
签 时 注意 所 选择 的 范围 。 
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NN Add Ladder Element 区 | 


Ladder Element: [Drive_Miling_Control Instruction Help >> | 


Description 
Motion Group 
Motion E vent 
Motion Config 
Motion Coordinated 
2 ASCII Serial Port 
.] ASCII String 
ASCII Conversion 
Debug 
J Add-On 
4 # ЖШ ЕД, Drive Control 
-] Drive Milling Position Change Drive Speed Setting 一 


v 
M Show Language Elements By Groups 
New Add-On Instruction... | Help | 


图 20-8 ”添加 梯级 对 话 框 





Instruction Help >> |) 


Ell Add Ladder Element k. 


Ladder Element: [Drive_Miling_Control << Instruction Help | | 


Description 


Ladder Element: |Drive Milling Control 








Motion Group * Available Languages 


Motion E vent 
Motion Config Relay Ladder 
Motion Coordinated 
ASCII Serial Port 
ASCII String 

ASCII Conversion 


Drive Milling Control 
Drive Control 
Drive Milling Control ? .| H (running) 
position 


4 mE Drive Control entrystatus ?: (faulted) 


-] Drive. Milling Position Change Drive Speed Setting | 
Drive Status 


Drive Command 


[V Show Language Elements By Groups 
ШЕ Mill POS bt 


v 
Cancel | 
New Add-On Instruction... | Help | 


图 20-9 ”指令 帮助 对 话 框 


Drive Milling Control Drive Milling Position 
Drive Control Change Drive Speed Setting 
Drive Milling Control ? > i Drive Milling Position 
position ?7 MSG Data 
entrystatus 7 MSG. Configuration 





Drive Status 


Drive Command 
Mill POS bt 


° m Oo DO OD Oo oo ccc 





图 20-10 添加 AOI 
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表 20-1 指令 标签 使 用 规范 











Parameter With Description 
Single question mark This is a required Parameter. Enter a tag. 
Single and double question marks This is a required Parameter. Enter a tag. 





This is not a required Parameter. 
You can either: 


Double question marks | 
€ leave as is and use the default value. 


e if it's an input value enter a different value. 











Change Drive Speed 
Drive Control Setting 
rive Milling Control rive Milling Position 





















Drive Control Change Drive Speed Setting 
Drive Milling Control PFMCO1 zm Drive Milling Position РЕМРО1 RES DN5— 
Drive Status Mill Drive:l MSG Data MPData ER>— 


Drive Command Mill Drive: О MSG Configuration 
Mil POS bt РЕМРО1 
position 0e 
entrystatus driveOentrystatus 
Ü< 







图 20-11 配置 AOI 

7. 首先 从 Drive, Milling. Position AOI 的 配置 开始 。 右 键 单 击 “PFMP01” 并 选择 “New 
“PFMP01””， 如 图 20-12 所 示 。 

8. 严格 依照 图 20-13 所 示 的 屏幕 截 
图 设置 并 单 击 “确定 ”( OK)。 

由 于 RSLogix5000 “知道 ”需要 正 У 
确 的 标签 类 型 ， 因 此 会 帮 选 择 。 OHNE ida 

9. 因为 在 AOI 中 使 用 了 消息 指令 ， сане 
所 以 需要 创建 一 个 MESSAGE 标签 并 配置 消息 指令 。 











rive Milling Position 
Change Drive Speed Setting 
Driva Miline Dasitinm | DFh4DO1 | 21 






"Linie Ss 





Cancel | 
Help | 


Description: 


| 
Usage: | | 


Туре: [Base J | 
Alias For: | š | 
Data Type: [Drive Miling Postion Ed 
Scope: l'BManPogaom vj 
Style: [Y — 了 


= 





图 20-13 ”新 建 标签 对 话 杠 
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10. 右键 单 击 “MPMSG” 并 选择 “New“MPMSG”， 如 图 20-14 所 示 。 

11. 请 依照 下 面 的 屏幕 截图 设置 (如 图 Less | DIL 
20-15 所 知 ， 消 息 支 持 标签 及 数据 必须 存储 在 一周 S 
控制 器 范围 级 别 !) 并 单 击 “ 确 定 ”(OK) 。 

12. 现在 ， 需 要 对 包含 所 有 参数 和 参数 值 图 20-14 选择 界面 
的 标签 进行 配置 。 右 键 单 击 “MPData” 并 选择 “New“MPData””， 如 图 20-16 所 示 。 











Name: 


Description: 






HKrunning 盖 | | Drive Milling. Position PFMPO1 
Usage: | | КУОНУ — 
e — | New "MPData Ctr-Ww ^ 


Alias For: | 


Data Type: [MESSAGE El 
Scope: | fa mill_start v | 
Style: | | 


Г Open MESSAGE Configuration 





图 20-15 新建 标签 对 话 框 图 20-16 ”选择 界面 





13. 请 依照 图 20-17 тох НОВ ИЧ В АЗЕД “Е” (ОК), 

同样 ，RSLogix 会 自动 选择 正确 的 数据 类 型 来 匹配 AOT 的 定义 。 

14. 对 于 这 个 块 ， 需 要 做 的 只 剩 下 配置 消息 了 。 单 击 “MPMSC” 劳 边 的 按钮 ， 如 图 20-18 所 
不 。 





Name: 
Description: 
Change Drive Speed 
Setting 
Drive Milling Position 







Usage: 





Change Drive Speed Setting m 
Drive Milling Position PFMPO1 |... | HDN2— 


MSG Data MPData 
cn 


Type: 


Alias For: 


Data Type: [INT[36] р 
Scope: [fu mill start "| 
Style: | Decimal - | 


= 





MSG Configuration MPMSG 





图 20-17 新建 标签 对 话 框 图 20-18 配置 消息 
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可 以 看 到 消息 的 配置 对 话 框 ， 请 按照 图 20-19 所 示 屏 大 截图 进行 配置 。 


Message Configuration - MPMSG 











Configuration: 





Communication | Tag | 


Message Туре: [СІР Generic id | 
Service | Custom - | Source Element: | MPData[D 


Type: 








Source Length: 






Service 
Code: 


Instance: [0 Attribute:[0l (Hex) 











Q Enable © Enable waiting Ә Start © Done Done Length: 0 









©) Error Code: Extended Error Code: [ Timed Out € 


Error Path: 
Error Text: 






Cancel | Apply | Help | 


K| 20-19 ”配置 消息 对 话 框 











如 前 文 所 述 ， 该 指令 需要 在 一 条 消息 中 写 入 多 个 参数 。 阅 该 PowerFlex 70 的 EtherNet/IP 通信 
适配器 (20-СОММ-Е) 用 户 手册 ， 可 以 轻松 地 找到 写 和 人 多 个 参数 所 需 的 消息 配置 设置 。 下 面 是 
摘自 该 手册 的 概述 表 ( 见 表 20-2 ) 。 

表 20-2 消息 配置 设置 列表 























Configuration Value Description 
Service Type Custom Required for scattered messages 
Service Code 4C Code for Get Attributes Scattered 
Class 93( Hex. ) DPI Parameter Object 
Instance 0(Dec. ) Required for scattered messages 
Attribute O( Hex. ) Required for scattered messages 
Source Element SetScatteredRequestData Controller tag for request data 
Source Length 30Bytes Fifteen 16-bit words of data 
Destination SetScatteredResponseData Controller tag for response data 


15. 选择 “通信 ”( Communication) 选项 卡 并 单 击 “浏览 ” (Browse)。 在 下 一 弹出 窗口 中 ， 
选择 O 树 中 的 Powerflex 151%, ЗЕ Е” (ОК), 11 20-20 所 示 。 

16. 现在 单 击 “ 应 用 ”( Apply)。 

17. 剩 下 的 只 有 控制 AOL 的 支持 标签 了 。 右 键 单 击 “PFMC01” 并 选择 “New "PFMCOI"", 
如 图 20-21 所 示 。 

18. 请 依照 图 20-22 MIR Jb Р (注意 范围 !) 并 单 击 “ 确 定 ”(OK)。 

现在 梯级 左 侧 的 “e e e” 字 母 消失 了 ， 表 明代 码 是 正确 的 。 








19. 来 确认 下 项 目 是 否 已 准备 好 进行 测试 。 单 击 “ 校 验 控制 着 ”〈Verify Controller) Ely 
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钮 ， 看 到 屏幕 左下 角 显 示 以 下 文本 : 


verify complete with no errors or warnings. 








保存 项 目 。 


ШШ Message Path Browser 





Path: |Mill Drive 
Mill Drive 


= 225) 1/0 Configuration 
= 89 1756 Backplane, 1756-410 
fa [1] 1756-L63 mill_start 
= B [B]1756-ENBT/A Ethemet 
= x Ethernet 
fJ 1756-ENBT/A Ethemet 
g PowerFlex 70 EC-E Mill Drive 


^ 


OK | Cancel | Help | 


图 20-20 ”消息 对 话 框 


Drive Milling Control PFMC Driva Milina роет — 
Drive Status Mill Driv ew "PFMCO1" Ctrl+w 
Drive Command Mill Drive: 


图 20-21 选择 界面 








Name: 


Description: 


Usage: 


Type: 
Alias For: 


Data Type: [Drive M ilinq Control Im 
Scope: [fu mill start "| 
Style: | š | 


r 





图 20-22 新建 标签 对 话 框 


20. 在 测试 应 用 之 前 ， 先 看 一 下 AO 的 支持 标签 。 在 项 目 管理 紫 窗 口中， 打开 “程序 标 
签 ”(Program Tags) 并 查看 文 持 标签 的 结构 〈 见 图 20-23 ) 。 其 结构 都 是 基于 配置 的 输入 和 和 输 
出 参数 。 


第 四 部 分 ”用 户 自 定义 指令 AOI 141 








= ^& MainTask | (...) Drive Miling Control 
= CB MeinProgram Е C01.Enableln 1|BOOL 
| | — PFMCULEnableDut | о BOOL 
Ei MainRoutine I ми 
(3 Unscheduled Programs | Phases Е PFMC01.position f 0 BODL 
9-4 Motion Groups | |  PFMCOI.stat | о BOOL 
C3 Ungrouped Axes [ PFMC01.stop о BOOL 
= Єч E Instructions | | _ PFMC01.jogíwd | 0 BODL 
- 95] Drive Milling Control | : 
Parameters and Local Tags -— t : ET 
Logic s | | 
+ [ig] Drive, Milling Position E + PFMCOI.entrystatus | 0 DINT 
= €=] Data Types | | | PFMCD1.running 0 BODL 
Cj, User-Defined | |  PFMC0D1.faulted 0 BOOL 
+ С Strings | Ef (...) Drive, Miling Position 
x; Сф Add-On-Defined Е SEMPOL Enableln : Воо 
+) [了 Predefined | - + 
+ Og Module-Defined Ei , PFMP01.EnableDut 0 BOOL 
ба Trends | | — PFMP01.P0S о BOOL 
J ЏО Configuration Е PFMP01.DN 0 BOOL 
=) £89 1756 Backplane, 1756-A10 [Ж] PFMP01.ER 0 BOOL 


Sha гат аот 17^ M cella 


[2023 ”程序 标签 结构 


四 、 测 试 应 用 
1 将 SLogix5000 项 目下 载 到 控制 器 ， 方 法 为 在 主 菜单 中 选择 “通信 一 在 线 节点 ”( Communi- 
cations Who Active) ， 然 后 选择 位 于 机 架 1 B BJ ControlLogix 控制 器 ， 如 图 20-24 所 示 。 


= Æ] workstation, EUBEBRURBINAND 
* Za Linx Gateways, Ethernet 


= ds HOTTO7, Ethernet 
3 f 172.1637 72-16- X dris 1756-ENBTIA 


— £9 Backplane, 1756-A10/A 





02, 1756-IB16D/A, 1756-IB16D/A DCIM DIAC 

* 03, 1756-L62 LOGIX5562, 1756-162/В LOGIX5 
04, 1756-OB16D/A, 1756-OB16D/A DCOUT D: 
05, 1756-ЕМВТ/А 

* 06, 1756-CNBJE, 1756-СМВ/Е 10.007 

- 07, 1756-DNB, 1756-DMB DeviceNet Scanner 


е 2 
B uu 


9 20-24 项 目 列表 
2. 回答 后 续 问 题 以 下 载 项 目 ， 确 保 处 理 天 处 于 运行 模式 ， 并 且 “L0O 正常 ”(LO OK) 指示 
为 绿色 常 亮 , 如 图 20-25 所 示 。 
3. 请 确保 变频 右 没 有 运行 并 且 无 故障 ， 控 制 AOT 应 如 图 20-26 所 示 。 


Drive Control 
rive Milling Control 
























Drive Control 
Нет Run J. Г Run Mode Drive. Milling; Control РЕМСО1 [...] 
No Forces [^ Controller OK Drive Status Mill. Drive:l 
BH Bp attery Fault Drive Command Mill Drive: O faulted )— 
No Edits Mill POS bt PFMP01 
m 120 DK position De 
Heduridaricy entrystatus driveDentrystatus 


16897 € 


图 20-25 ”处 理 器 工作 模式 图 20-26 ”控制 指令 
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4. 在 工作 站 中 的 Powerflex 70 上 按 下 “ALT" ， 然 后 按 “ +/ - ”按钮 。 将 调 出 一 个 参数 对 语 
框 。 按 “8”、“2”， 然后“ 回 车 ”, 会 看 到 参数 #82 的 值 。 请 记 住 这 个 值 。 

5. 在 控制 指令 上 ， 将“ 位置”(position〉 的 值 设置 为 1， 如 图 20-27 所 示 。 

6. 验证 “Drive_Milling_Position” 指 令 是 否 成 功 执 行 ， 如 图 20-28 所 示 。 
















Drive Control 
rive Milling Control Change Drive Speed 
Drive Control | Setting 
Drive Міг Control PFMCOT |... | А H; "T 
Drive Status Mill Drive:l rive. Miling. Position 








Drive. Command Mill Drive:O faulted)— Change Drive Speed Setting 

Mill POS bt РЕМРО1 Drive Milling Position РЕМРО1 |... 

position 1€ MSG Data MPData - ER»— 
entrystatus driveOentrystatus MSG Configuration MPMSG |... | 





16897 € 


图 20-27 控制 指令 图 20-28 Drive_Millng_Position 指令 


7. 在 Powerflex 显示 界面 中 ， 观 察 参 数 82 的 值 已 经 改变 。 

8. 该 指令 改变 的 参数 : 

55: 最 大 频率 

82: 最 大 速度 

83. 超速 限制 值 

140: 加 速 时 间 1 

142; 减速 时 间 1 

190: 方向 模式 

这 些 参数 改变 了 Powerflex 设备 的 动态 特性 ， 从 而 在 定位 模式 和 铣削 模式 之 间 切 换 。 
9. 右键 单 击 “PFMC01” 并 选择 “Monitor“PFMC01””， 如 图 20-29 所 示 。 


rive Milling Control 
Drive Control 
Drive Milling Control — 
Drive _Status Mil Edit "PFMCO1" Properties 
Drive. Command Mill | Find All "PFMCO1" 
Mill POS bt 
position Go To Cross Reference For "PFMCO1" 


entrystatus driveDenti о ог "РЕМСО1" 





rive Miling Posi 
Change Drive Speed Setting 


sinam Re Tu Am 





FK s m mim 





图 20-29 Monitor *PFMCOI" 命令 


展开 标签 可 以 看 到 图 20-30, 

10. 如果 Powerflex 存在 故障 ， 则 将 “PFMCOI. reset" 设置 为 1。 这 样 将 复位 变频 器 。 该 标签 
将 立刻 变 回 0。 

11. 请 确保 “PFMC01. position ”为 1， 并 将 “PFMC01. jogfwd” 设 置 为 1。 确 保 电 动机 在 点 
动 。 

12. 再 次 将 其 设置 为 0 并 将 “PFMC01. jogfrev” 设 置 为 1。 确 保 电 动机 在 另 一 个 方向 点 动 。 再 
设置 为 0。 

13. 将 " PFMC01. position ”设置 为 0， 然 后 切换 “PFMCO1.start”,， 方法 是 选择 
“РЕМСО1. start” 并 按 CTRLT。 将 会 看 到 电动 机 快速 旋转 。 切 换 “PFMCOL stop”, FAE ZNL 
IE 
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— PFMCO1 [ss 


PFMC01.Enableln 
PFMCOT.EnableOut BOOL 
PFMCO1.position BOOL 


) Drive Мпа Control 
L 
Ü 
1 
PFMC01.start 0 BOOL 
Ü 
Ü 
Ü 
Ü 


BOOL 


BOOL 
BOOL 
BOOL 
BOOL 


PFMC01.iogfwd 
PFMC01.|ogrev 
PFMC01.reset 
+ PFMCO1.entrystatus 16897 DINT 
PFMC0D1.running о BOOL 
PFMC01.faulted 0 BOOL 


m 
vj 
= 
E 
Ei 
| | — PFMC01.stop 
= 
E 
E 
Е 
m 
B 


图 20-30 PFMCOI 列表 


五 、 查 看 逻辑 和 通过 数据 背景 监视 
1. 在 项 目 管理 器 中 打开 主 例 程 ， 右 键 单 击 “Drive_Milling_Control”AOI， 选 择 “ 打 开 指 令 逻 
辑 ” (Open Instruction Logic) ， 如 图 20-31 所 示 。 





Drive Control 
rive Miling Control 
Drive Control 

Drive Miling, Cc7^rs; I DEMANA] 
Drive _Status 

Drive Commant 





















Mil POS bt 
position Anan TRIB ch: 
entrystatus driveOentrystatus 


15897 € 


图 20-31 打开 指令 逻辑 命令 


2. 语言 编辑 群 打开 ， 包含 用 户 自 定义 指令 逻辑 例 程 和 通过 指令 调用 的 数据 值 。 
3. 查看 逻辑 时 ， 可 以 : 

1) 确定 标签 被 用 于 数据 的 指令 调用 ; 

2) 在 逻辑 执行 时 进行 查看 (离线 ); 

3) 查看 参数 和 局 部 标签 值 ; 

4) 更 改 所 选 数据 实例 的 局 部 标签 和 参数 值 。 

4. 现在 ,请 看 语言 编辑 带 的 右上 角 。 会 看 到 这 个 工具 栏 ， 如 图 20-32 所 示 。 


Data Contest | PFMCOT (MainProgram) М 


[20-32 工具 栏 


数据 背景 能 够 确定 用 于 数据 的 指令 调用 (通过 实例 标签 )。 要 编辑 用 户 自 定义 指令 的 逻辑 ， 
必须 在 数据 背景 中 选择 指令 < 定义 > 
( < definition > ) ， 如 图 20-33 所 示 。 Data Context| Ў PFMC01 [MainProgram) -| [5] 


m S 7 ~ Drive Milling. Control «definiti 
确保 数据 背景 与 主 程序 对 应 。 会 在 此 BL RECO 


处 看 到 主 程序 中 使 用 的 AOT 的 特定 实例 == 
( 见 图 20-34) 。 图 20-33 ”定义 命令 
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数据 背景 能 够 确定 用 于 数据 的 指令 


ARE RM 局 部 标签 调用 (通过 实例 标签 )。 





ПЖ 
查看 参考 什 RIS 
i| SER [es [a epp ses se[ee| 2 |52 99|. «сае Сочен: 2 PFMC01 ManProgam +m 
— ————————————————————— /asm— ÁÓÓÁÓÁÓ ÀÓÜÁ— ÀHÓÜ—» Ч " w wa 
X iem ax hz шеси ^ 
{ FF 站 
Drive Command.DriveLogicRslt Start TON: 
10 Timeen Delay EN2— 
ë Drive, Command DriveLogicRsit_ClearFault Preset &...— 2000 «XDN5— 
Accum 0 
Drive _Status DriveStatus_Active running 
11 
@ñange Drive Speet 
Setting This Output 
Pararneter is visible 
in order to show if 
an error occured in 
the execution of the 
AOI 
Mill POS bt.ER faulted 
12 р 
Drive Status DriveStatus_Faulted 
Change Drive Speed Change Drive Speed 
Setting Setting 
drive OK position Mill POS. bt.pos Mill POS bt.pos change 
13 —]j v Е—3 E—hi la l ə = 7— 
Change Drive Speed Change Drive Speed 
Setting Setting 
position Mill POS bt pos Mill POS bt.pos 
i 


查看 局 部 标签 值 
图 20-34 语言 编辑 器 窗口 


当 在 线 时 或 逻辑 在 指令 调用 环境 中 时 ， 或 者 逻辑 受 源 代码 保护 时 ， 都 无 法 编辑 逻辑 。 


5. 现在 ,请 查看 位 于 数据 背景 工具 栏 
右 侧 的 按钮 ， 如 图 20-35 所 示 Data Context: | 7 PFMC01 (MainProgram) А IK 


6. 单 击 该 按钮 ， 将 转 到 在 数据 背景 中 


~ 2035 THW 
选择 的 AOL 实例 ， 如 图 20-36 所 示 。 图 TAM 


Drive Control 
Drive Milling Control 
Drive Control 
Drive Miling Control z 


Drive_Status Mill, Drive:l 


Drive Command Mill Drive: O 
Mill POS bt РЕМРО1 
position 0e 
entrystatus driveOentrystatus 
16897 € 





图 20-36 AOIL 实例 
六 、 基 于 AOI， 在 HMI 中 使 用 全 局 对 象 
1. FactoryTalk View 的 强大 功能 之 一 是 能 够 创建 全 局 对 象 。 全 局 对 象 允 许 将 图 形 对 象 的 外 观 
和 行为 链接 到 同一 应 用 中 该 对 象 的 多 个 副本 。 在 更 改 原始 对 象 时 ， 副 本 也 会 随 之 变化 。 
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在 全 局 对 和 象 显示 界面 中 创建 全 局 对 象 。 可 在 “全 局 对 象 ”( Global Objects) 文件 夹 中 创建 全 
局 对 象 显示 界面 ， 这 与 在 “显示 界面 ”( Displays) 文件 夹 创建 标准 显示 界面 的 方法 相同 。 全 局 
对 象 显 示 界 面 中 的 所 有 对 象 和 对 象 组 都 是 全 局 对 象 。 

2. 在 加 面 上 双击 以 下 图 标 打开 FactoryTalk View: 


Fatal 
ТЕТ Елата 











3. TELA FL H1 P, 554% "Machine Edition” 并 单 击 “ 继 续 ” (Continue) ， 如 图 20-37 所 示 。 
4. 在 下 一 窗口 中 ， 选 择 “Milling_Machine” 应 用 ， 如 图 20-38 所 示 。 


New/Open Machine Edition Application 


New Existing | 


Application Type Selection 
Application Name 
Factor . Baggage 5404480 
actoryTalk Yer Baggage 800x500 
BizBikes ME 
Malthouse Clg« 640х480 
Select the type of application you would like to configure: Maliheuee Clg 800х600 


[| 1 - 3 E 
waj ш Dblects_640x480 
Site Edition — Site Edition Objects 800x600 
(Metwork) (Local) 


Language: | English [United States], en-US Y | 
Dpen | Сапсе! | 


ea | 
图 20-37 ”应 用 程序 类 型 选择 对 话 框 图 20-38 机 器 版 本 对 话 框 





5. 在 浏览 融 窗 口中 ,打开 “全 局 对 象 ” (Global Objects) 文件 夹 并 双击 “Milling_Object”， 
如 图 20-39 所 示 。 





ГЧ Milling Object - /Milling Machine// (Global Objects) 


ок 


№ Startup EK oci 


" MILLING 
- c3 HMI Tags 
g Tags CHANGE MODE. 
= C3 Graphics 


* Displays 
- Global Objects 
B 


+ {| Libraries 
+ В Images 


[4 Parameters 





图 20-39 ”全 局 对 象 窗口 


6. 右键 单 击 全 局 对 象 并 选择 “复制 ”(Copy)。 打 开 “ 显 示 界 面 ”(Display) 文件 夹 并 双击 
“ Milling_Display”， 然 后 将 该 对 象 类 贴 到 空 显示 界面 中 ， 如 图 20-40 所 示 。 
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rs Milling Display - /Milling Machine// (Display) 





ГЧ Milling Object - /Milling Machine// (Global Objects) 


= Cy Graphics 
- ЕЙ Displays 


] [DIAGNOSTICS] 
] [INFORMATION] 


CHANGE MODE 





"| STARTED 





Tag Substitution... 


STOP 


图 20-40 复制 粘贴 对 象 





7. 关闭 “全 局 对 象 ”( Global Object) 和 窗口。 右键 单 击 位 于 新 显示 界面 中 的 对 象 并 选择 “ 标 








0А” (Tag Substitution) ， 如 图 20-41 所 示 。 "X Milling Machine - /Milling Machine// (Display) 
8. 现在 ， 可 以 使 用 全 局 对 象 了 ， 并 且 该 对 象 需 " P " 
要 的 所 有 数据 都 在 “PFmc01”AOI 实例 的 支持 标签 ok 
中 。 只 需 替 换 一 次 ， 整 个 对 象 就 会 指向 正确 的 标签 成 Bë 
员 。 С втоғ Key Assignments. .. 
在 “搜索 ” (Search for) RARA “#1”, de И 
“替换 为 ” (Replace with) 部 分 填 和 人 “ [Mill] Pro- | | Animation 
отат: MainProgram. PFMC01”， 截 图 如 图 20-42 所 示 。 CHANGE Соту to Wallpaper 








9. 单 击 “ 答 换 ”《〈Replace)。 在 下 一 对 话 框 中 ， E 
"| STAF 


单 击 T 替换 全 部 ” (Replace АП) | 如 图 20-43 WIR. Property Panel 
确保 完成 了 17 KER, WE 20-44 所 示 。 图 2041 标签 奉 换 命令 


Tag Substitution 


Search for: 


[w Confirm replacements 





图 20-42 查找 替换 窗口 


Confirm Replacement x | 


Cancel | Нер | RSView Studio 
bend 


Usage 


NOT {::#1.position} OR (:tt1.jogrev) in MaintainedPushButton2 ! y Tag substitution complete. 17 tag(s) substituted. 


9 2043 替换 全 部 按钮 图 20-44 替换 完成 提示 框 
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10. 现在 ， 将 模拟 View 应 用 ， 因 此 请 按 下 “测试 显示 界面 ” (Test Display) 按钮 ， 如 图 20- 
45 所 示 。 可 以 测试 铣床 了 。 





C3 FactoryTalk View S 
File Edit View Objects 





MILLING 


НЫБ 05. 


Qa o, 
kO A 5 — C 





图 2045 “测试 显示 界面 
实验 21: 管理 和 更 新 用 户 自 定义 指令 


一 、 实 验 目的 

通过 修改 代码 来 改进 应 用 。 

二 、 存 储 用 户 自 定义 指令 

1. 有 两 种 方法 可 以 将 一 组 指令 定义 存储 在 一 起 。 第 一 种 方法 是 将 用 户 自 定义 指令 存储 在 项 
Но. 1, т Ж: 

1) 明确 要 存储 哪些 指令 ; 

2) 将 它们 置 于 某 一 项 目 文件 中 ， 名 称 可 以 是 Mylnstructions. ACD; 

3) 在 RSLogix5000 软件 的 为 一 实例 中 打开 其 他 项 目 ,使 用 复制 和 粘贴 或 者 拖 放 ， 将 指令 定 
义 的 副本 从 一 个 项 目 移动 到 为 一 项 目 ， 如 图 21-1 所 示 。 


LI Ungrouped Axes 
liti Add-On Instructions 


LJ Urnugruupeu axes 
= € Add-On Instructions 





- C Data Types AT. 
f D 
ff, User-Definec ч. є "W. Б; Parameters апа Local Tags 
十 NT | Strings 5e К =) Опе по Contre 
; эз H1) Logic 
La Add-On-Defined : 
+ OR Predefined [| Parameters and Local Tags 


图 21-1 将 指令 定义 的 副本 移动 到 为 一 个 项 目 





如 有 果 这 些 指 令 定 义 引 用 了 相同 的 用 户 自 定义 指令 或 用 户 自 定 义 类 型 ， 则 项 目 文 件 中 只 能 存在 
一 个 共有 至 副本 。 将 用 户 自 定义 指令 复制 到 男 一 项 目 时 ， 还 会 将 其 引用 的 定义 复制 到 目标 项 目 中 。 

2. 第 二 种 方法 是 将 用 户 自 定义 指令 存储 在 . L5X 导出 文件 中 。 

选择 导出 用 户 目 定义 指令 后 ， 会 将 该 用 户 自 定义 指令 的 定义 保存 到 导出 文件 中 。 可 以 选择 是 
否 包含 藤 套 的 用 户 自 年 义 指令 定义 ,或 者 所 导出 用 户 自 定义 指令 中 引用 的 用 户 自 定 义 数据 类 型 。 
在 决定 如 何 管理 导出 文件 中 的 用 户 自 定 义 指令 定义 时 ,需要 考虑 存储 这 些 定义 的 目的 。 

是 否 硕 望 将 共用 一 套用 户 自 定义 指令 或 用 户 自 定义 类 型 的 许多 用 户 目 定义 指令 存储 到 相同 位 
置 ? 

如 果 是 ， 最 好 选择 将 各 个 用 户 自 定义 指令 和 用 户 自 定 义 类 型 导出 为 单独 的 文件 ， 而 不 包含 引 
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用 内 容 ， 步 又 如 下 。 

在 控制 硕 项 目 管 理 大 中， 选择 “Drive_Milling_Control ”用户 上 自 定义 指令 。 右 键 单 击 该 指令 并 
选择 “导出 用 户 自 定义 指令 ” (Export Add-On Instruction) ， 如 图 21-2 所 示 。 

选择 存储 L5X 文件 的 位 置 ， 键 入 文件 名 ， 如 图 21-3 所 示 。 





Export Add-On Instruction 


= € Add-On Instructions | | : 
= Save іт: | LJ My Add On Instruction - ež E3- 


P. Open Definition 


[2] Motor. Starter.L5x 


Lc 
38 EL u2 [2] Pick And Place.L5x 
| Ba My Recent (ә winder.L5x 
A Р. Сору Ctrl+C аала e 
3m Li d 
ЗВ Ei 
— = 
= m Desktop 
E ndi Monitor Tags 
+ Lẹ String 
| j: 

+ d «шй verify 

+ rede 

+ Cg Modu Cross Reference Ctrl+E My Documents 

3 Trends Р 

= ©з ЏО Confit Browse Logic... сн. 
= 691756 RBinand on 
i b 
boa Баш EUBEBRUPBI... 
= 3 E Export Add-On Dweon. | ` » File name: Drive Miling Contro | -Y | 


My Network Save as type: [RSLogix 5000 XML File (*.L5X) | Caricel 


Properties Alt--Enter 
Places 
(ha all referenced Add-On Instructions and User-Defined Types Help | 











6212 导出 用 户 自 定义 指令 图 21-3 存储 IL5X 文件 


取消 选中 “包含 引用 的 用 户 自 定义 指令 和 用 户 自 定义 类 型 ” (Include referenced Add-On In- 
structions and User-Defined Types) 复 选 框 ， 然 后 单 击 “ 导 出 ” (Export); 
按照 以 上 步 邓 ,将 其 他 共用 的 用 户 上 自 定 义 指 令 和 用 户 自 定义 类 型 分 别 导 出 。 


вака 

按 这 种 方法 导出 ， 可 以 将 共用 的 用 户 自 定义 指令 和 用 户 自 定义 类 型 定义 与 引用 它们 的 
定义 分 开 ， 单 独 进行 管理 。 这 种 方法 的 优点 是 在 更 新 共用 部 分 时 ， 不 必 为 引用 这 部 分 的 定 
义 重 新 生成 所 有 导出 文件 。 也 就 是 说 ， 它 仅 存储 在 一 个 文件 中 ， 而 不 是 存储 在 定义 调用 了 


该 部 分 的 所 有 文件 中 。 这 有 助 于 定义 的 维护 ， 因 为 仅 需 更 新 一 个 导出 文件 。 

用 这 种 方法 导出 用 户 自 定义 指令 之 后 ， 要 在 项 目 中 使 用 这 些 指 令 ， 必 须 先 导入 其 引用 
的 所 有 定义 ， 而 后 才能 成 功 导 入 引用 这 些 定义 的 指令 。 为 此 ， 请 按 由 下 至 上 的 方式 ， 先 导 
入 散 套 的 用 户 自 定义 指令 或 引用 的 用 户 自 定义 类 型 ,然后 是 引用 它们 的 用 户 自 定 义 指 令 。 





是 否 希 望 将 用 户 自 定义 指令 定义 作为 一 个 文件 进行 分 配 ， 或 者 将 各 个 用 户 自 定义 指令 作为 独 
立 的 定义 进行 管理 ? 

如 果 是 ， 最 好 将 该 用 户 自 定义 指令 及 其 引用 的 用 户 自 定义 指令 或 用 户 自 定义 类 型 导出 到 同一 
ЖҮН, ИР. 

在 控制 大 项 目 管理 大 中 选择 “Drive_Milling_Control ”用户 自 定义 指令 。 右 键 单 击 该 指令 并 选 
择 “ 导 出 用 户 自 定义 指令 ” (Export Add-On Instruction) ， 如 图 214 所 示 。 

选择 LSX 文件 的 存储 位 置 。 键 入 文件 名 ， 如 图 21-5 所 示 。 

选中 “包含 引用 的 用 户 自 定义 指令 和 用 户 自 定义 类 型 ” (Include referenced Add-On Instruc- 
tions and User-Defined Types) 复 选 框 ， 然 后 单 击 “ 导 出 ” (Export). 
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= £=] Add-On Instructions | | 
= — 
P. Open Definition 





Eh Lc 
- Drive, 
р, а Сору Ctrl+C 
Shu Ф 
ЗВ Е 
- Єз Data Тур! 
E visi Monitor Tags 
+ Цф String 
+ Ей adde verify 
+ Lg Prede 
x: Cg Modu Cross Reference Ctrl+E 
[Г] Trends : 
= £3 1/0 Confi Browse Logic... сн. 
- S 1756 I 
Print , 
fd - 
D E Eor aaron duten — 
-# А, 
Properties Alt--Enter 


图 214 导出 用 户 自 定 义 指令 


Export Add-On Instruction 


Save in: | С My Add On Instruction - ex E3- 


[2] Motor. Starter.L5x 
кә Pick And Place,LSX 


My Recent — 9winder.L5x 
Documents 


e 


Desktop 


« 


My Documents 


уЗ 


RBinand on 
EUBEBRURBI... 


I Na 
File name: Drive Miling Control 


My Network Save as type: RSLogix 5000 XML File (*.L5x) Cancel | 
Places 
Qz all referenced Add-Ün Instructions and User-Defined Types Help | 





图 21-5 存储 15X 文 件 





有 参考 信息 
这 会 将 所 选 的 用 户 自 定义 指令 定义 以 及 所 有 引用 的 定义 导出 到 同一 导出 文件 中 。 此 文 


件 可 用 于 分 配 用 户 自 定义 指令 定义 。 将 导出 的 用 户 自 定义 指令 导入 到 项 目 中 时 ， 此 步骤 还 
会 将 引用 的 定义 一 并 导入 。 


三 、 将 用 户 自 定义 指令 更 新 到 较 新 的 版 本 
需要 更 新 指令 时 ， 必 须 是 在 离线 工作 。 如 来 需要 较 新 版 本 的 用 户 自 定义 指令 , 请 从 I5X 文 





件 导 入 或 者 从 现 有 项 目 复 制 。 请 按 以 下 步骤 将 用 户 自 定义 指令 更 新 到 较 新 的 版 本 。 
更 新 用 户 自 定义 指令 时 请 谨慎 操作 。 需 要 确保 使 用 新 版 本 的 指令 时 现 有 代码 仍 能 正常 工作 ! 
1. 在 控制 器 项 目 管 理 器 中 选择 “上 自 定义 指令 ”(Add-On Instruction) 文件 夹 。 右 键 单 击 该 指 
令 并 选择 “导入 用 户 自 定义 指令 ” (Import Add-On Instruction ) 。 
2. АС: \ НОТТ\ AOI & Tools 文件 夹 中 ,选择 文件 “Drive_Milling_Position. LSX”， 单 击 
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“FA” (Import), ， 如 图 21-6 所 示 。 
3. 检查 “导入 配置 ”( Import Configuration) 对 话 框 。 因 为 Drive_Milling_Control 引用 了 Drive 
_Milling_Position, 所 以 这 里 显示 有 两 个 Import Add-On Instruction 
定义 ， 这 两 个 定义 都 在 导入 文件 中 如 | eee mene “md 
图 21-7 所 示 。 六 一 


如 果 所 导 P 的 指 A 定 A 与 项 H 中 Ú % күңе, Эрме J Miling Position.L5x 








定义 存在 冲突 ， 则 有 两 个 选项 适用 于 此 | O 


Desktop 


用 户 自 定义 指令 , “Hm (Overwrite) | 

或 “使 用 现 有 ”( Use Existing). MS 
4. 由 于 现在 知道 如 何 备份 AOI, Г 

此 将 用 新 的 指令 蔡 换 目前 的 EUBEBRURPL.. 

Milling Control AOLI。 选 择 最 后 一 行 ， 然 MN 

后 单 $ - 15 现 5 比 较 ( Copat bie 3, Files of type: [RSLogix 5000 XML Files (LX) -| pron 

isting) 按钮 以 查看 “冲突 ” (Collision) 

对 话 框 ， 如 图 21-8 所 示 。 图 216 导出 15X 文 件 
MJH “IMR” (Collision) 对 话 框 查看 两 者 区 别 以 及 该 用 户 自 定义 指令 的 位 置 。 


Import Configuration 






















Add-On Instructions | 






ШЫ. кшш р Рм. [мене [ез шы 
行 标 Уд | КЕРЕН 1.0 Р 


Drive Control 20 5econd of the ADI... — 
图 标 表 示 ， 该 eie 


指令 定义 与 项 
EIR RIET 
A 


















ruction "Drive Milling Control" is already defined in the target project. 
p of this instruction on import has not been specified. 












上 Üne or more instructions to be imported already exist in the project. 


If vou choose to overwrite an existing instruction, check all locations calling the instruction to 
ensure that they will execute correctly with the new instruction. 









Existing tags based on the instruction's data type will be updated. If the data layout differs 
between the two instructions, some current values in the affected tags may be lost. 


Cancel | Нер | 





图 21-7 导入 配置 对 话 框 
Import Configuration 


Add-On Instructions | 


| JName |Descipton |hevsion |RevisonNote  —  Vedo — Operation | 


Е Drive_Milling_Position Change Drive Speed Setting 1.0 Rockwell Use Existing 
En Drive_Milling_Control Drive Control 20 Second version of the AOI... Rockwell 





Dvyerwnte 
(lu Use E xistin RU 
“了 


Compare to E xisting... | М Опе ог тоге instructions to Бе Imported already exist іп the project. 
е 
If you choose to overwrite an existing instruction, check all locations calling the instruction to 


ensure that they will execute correctly with the new instruction. 





图 21-8 ”导入 配置 对 话 框 


5. “IR?” (Collision) 选项 卡 显 示 现 有 用 户 自 定 义 指令 的 位 置 ， 如 图 21-9 所 示 。 
6. “HERE (Compare) 选项 卡 显示 这 两 个 定义 的 区 别 ， 在 本 例 中 即 版 本 信息 ， 如 图 21-10 所 示 。 
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Instruction Name Collision 


Collision | Compare | 


' A 'Drive _Milling Control' instruction already exists in the project. 


Compare the two instructions using the information on the Compare tab to 
decide whether to overwrite the existing instruction in the project or cancel 
this action. 


If you choose to overwrite the existing instruction, check all locations calling 
'Drive Milling Control' to ensure that they will execute correctly with the 
updates. 


It is possible that the calls to this instruction will verify with these changes 
applied though calling arguments may not be what is intended. 


Locations where 'Drive Milling Control is called: 


Container Routine Location 
MainProgram 


Bb Existing tags based on 'Drive Milling Control' data type will be updated. IF 
the data layout is different between the two instructions, you may lose 
some of the current values in those tags. 


Use Existing | Help 


图 21-9 ”冲突 对 话 框 





Instruction Name Collision 


Collision Compare | 


Differences between the new and existing instruction are highlighted. 


New Instruction Existing Instruction 


Name: Drive_Miling_Control Drive Miling Control 
Description: Drive Control Drive Control 


Rockwell 


Created: 06-Mar-2007 18:07:59 06-Mar-2007 18:07:59 
Created By: EMEAYRBinand EMEARBinand 
16-Mar-2007 14:49:28 


Overwrite | Use Existing | Help | 


图 21-10 ”比较 选项 卡 
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7. 选择 “覆盖 ”( Overwrite) 用 所 导入 的 定义 替换 项 目 中 的 用 户 自 定义 指令 
8. 在 “导入 配置 ” (Import Configuration) 对 话 框 中 单 击 “确定 ” (OK) 完成 此 操作 。 将 在 
错误 窗口 中 看 到 ， 如 图 21-11 所 示 信 息 。 


Importing C:NHOTT2007NAQI & Tools*Drive Milling Control.L5X. 

Identical Àdd-Dn Instruction: Dri ive Milli ng Positi ion not imported (existing Add-On Instruction used) 
Creating addoninstructiondefinition: Drive Milling Control 

Creating routine: Logic 











图 21 -1 1 错误 信息 


实验 22: 为 AOI 定义 源 代码 保护 


一 、 实 验 目 的 
在 本 实验 中 ， 将 使 用 随 RSLogix 5000 光盘 提供 的 免费 源 代码 保护 实用 工具 创建 一 个 例 程 保护 
密 钥 文 件 。 





ежка 
可 通过 应 用 源 代码 保护 来 保护 的 知识 产权 ， 或 防止 意外 编辑 已 验证 过 的 源 代码 。 un | 
^ 自 定义 指令 应 用 源 代码 保护 能 够 保护 的 知识 产权 并 避免 意外 的 误 修改 。 

可 以 使 用 “ 源 代 码 保护 ”功能 将 使 用 用 户 自 定义 指令 的 某 用 户 的 访问 权限 设 为 只 读 ， 
pus 也 可 禁止 用 户 访问 该 指令 所 使 用 的 内 部 逻辑 或 本 地 标签 。 
在 分 配 指令 时 ， 可 以 通过 源 代码 密 钥 文 件 保护 和 控制 对 它们 的 使 用 和 修改 。 这 样 可 以 
|j 目 意 外 更 改 的 指令 ， 也 能 够 保护 的 知识 产权 。 














有 了 时， eA A ipi BRUDER XL, ROTER TA US 
专 有 性 ， 或 者 是 出 于 严格 版 本 控制 的 要 求 。 x 
源 代 码 保护 
没有 源 代码 密 钥 的 用 户 无 法 查看 例 程 或 本 地 标签 ， 也 不 能 编辑 用 户 自 定义 指令 
市 可 视 选 项 的 源 代 码 保护 

没有 源 代码 密 钥 的 用 户 可 以 查看 用 户 自 定义 指令 的 所 有 部 分 ， 包 括 逻 辑 和 本 地 标签 ， 
但 不 能 编辑 该 指令 

трати j Š 




















未 经 授权 的 访问 。RSLogix 5000 中 的 OEM 保护 在 例 程 级 别 发 挥 作用 。 即 ， 源 代码 受 密 钥 保 
护 ; 密 钥 对 于 项 目 中 的 各 个 例 程 可 以 是 唯一 的 。 
从 RSLogix 5000 版 本 11 开始 ， 源 代码 保护 实用 工具 真正 作为 RSLogix 5000 的 一 部 分 得 
| эней. кишилиги lagi 5000 EROR Lt, MASSAA 
版 本 11 的 另 一 项 新 功能 是 可 以 选择 将 受 保护 的 例 程 设 为 仅 限 查看 ， 但 无 法 编辑 。 在 版 





























本 11 之 前 ， 当 某 例 程 受到 保护 时 是 不 提供 仅 限 查看 选项 的 。 





二 、 保 护 AOI 的 内 容 
1. 在 开始 前 ， 请 确保 已 经 离线 ， 如 图 22-1 所 示 。 
2. YE C: A HOTT AOI & Tools 文件 夹 中 ,双击 文件 RS5KSrcPte. exe， 启 用 RSLogix5000 中 的 
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源 代码 保护 功能 。 
3. 将 看 到 如 图 22-2 所 示 窗 口 。 


RSLogix 5000 Source Protection 


Rem Run H C Ra Mode 
= Add the ability to configure routine source protection? 
eres  Euysssuwssmi 
t No | 


图 22-2 启用 源 代码 保护 对 话 框 





图 22-1 II 


4. 单 击 “是 ” (Yes)。 在 RSLogix5000 项 目 中 , 单 击 “工具 一 安全 一 配置 源 代码 保护 ” 
(Tools 一 Security 一 Configure Source Protection) ， 如 图 22-3 所 示 。 


fs RSLogix 5000 - mill start in mill start3.ACD [1756-L63]* 


File Edit View Search Logic Communications( If пао Help 





= A 1 Options. .. , - 
а|@|Ы| a| [ые |>] [e Halal m wl al 
Offline П. Е RUN Ч 
No Forces y, F OK Translate PLCS/SLC 
E a M BAT 
C" = Е va Import... 

Export... 





= £=] Controller mill start 


Lo C -nkeullAs Tane 


Motion Direct Commands... 





图 22-3 配置 源 代 码 保护 对 话 框 


5. ful; "IE" (Yes) 看 到 如 图 22-4 提示 。 


RSLogix 5000 


Source Key File location not specified. 
Without specifying the Source Key File location, protected components cannot be viewed, 
nor can components be protected or unprotected. 


Configure Source Key File location? 





图 22-4 源 代码 保护 对 话 框 

6. 由 于 的 计算 机 还 没有 源 代码 密 钥 文 件 ， 系 统 会 提示 选择 创建 该 文件 后 的 存储 位 置 。 单 击 
[和 省略 号 来 为 源 代码 密 钥 文件 选择 一 个 位 置 ， 如 图 22-5 所 示 。 

7. 选择 C. \ HOTT \ AOI & Tools 文件 夹 ， 
然后 单 击 “确定 ”(OK) ， 如 图 22.6 所 示 。 THERE 

8. 单 击 ü 确定 ” (OK) 接受 该 路 径 l 如 图 Source Кер File Location: = 
22-7 所 示 ° 

9. 单 击 “ 是 ” (Yes) 创建 新 的 sk. dat X ж ced 
fF, ün 22-8 所 示 。 

10. 突出 显示 Drive_Milling_ Position 例 程 。 图 225 存储 源 代 码 对 话 框 
会 将 此 例 程 指定 为 秘密 代码 ， 不 让 任何 人 查看 ， 如 图 22-9 所 示 。 


11. 单 击 “ 保 护 ” (Protect) | 


Specify Source Key File Location 
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Specify Source Key File Location 


Browse for Folder 


Source Key File Location: 


CAHOTT2007V0I & Tools pa 
OK | Cancel | 

“ә Drive Milling Control.L5x 

ә Drive Milling Control AOI C 


*9'] Drive Milling Position.L5x 图 22-7 存 储 路 径 确 认 对 话机 E 


Mill_Start-PF_Mil_Ctr|-Tags.( 


Browse Source Key 


| RSSKSrcPtc.exe 


= C HOTT2007 
= (2) AOI & Tools 





: RSLopix 5000 

由 |C) AOI dos 'é&d don'ts 

H 3) Firmware Supervisor - Program L 

J I ТАВ v 
> 


' Source Key File (sk.dat) does not exist, 
. Create a new file? 


Yes No | 


图 22-6 ”选择 存储 路 径 图 22-8 创建 新 的 sk. dat 文件 





fs Source Protection Configuration 


Component Source Кеў Viewable 


29-18, MainProgram Protect... | 
HE Add-Ün Instructions 
p Drive Milling Control Unprotect | 
а 


Drive Miling Position 


Drive Miling Position 


Source Key File (sk.dat) Help | 


Location: С:ХНОТТ2007%А01 Toolsssk. dat Specify | View | Clear | 
Disable Ability To Configure Protection... | 





РА 22-9 ” 源 代码 保护 配置 对 话 框 


12. 输入 名 称 “secretaoi” 作 为 源 代 码 密 钥 的 文件 名 ， 然 后 单 击 “确定 ”(OK) All 22-10 
BN 


Apply Source Кеу 


Source Key to apply to selected component[s]: 


Cancel | 


[ Allow viewing of component(s] 





图 22-10 URIS RE HXT WHE 


13. 突出 显示 Drive. Milling. Control 例 程 。 和 希望 能 够 查看 此 例 程 ， 但 不 能 进行 编辑 ， 如 图 22- 
11 рх, 
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fs Source Protection Configuration 


Component Source Key Viewable 


9 8, MainProgram Protect... | 
5—69] Add-On Instructions 
Unprotect | 


[fa Drive Мпа Control 
图 Drive Miling Position назд 


Source Key File (sk.dat) Help | 


Location: C:SHOTT2007*A0l Tools*sk.dat Specily| View | Clear | 
Close 
Disable Ability To Configure Protection... | 


图 22-11 源 代码 保护 配置 对 话 框 





14. 再 次 单 击 “ 保 护 ”( Protect) 按钮 。 

15. 将 为 此 例 程 使 用 为 一 个 源 代码 密 钥 ,使 得 将 来 能 够 只 取消 其 中 一 个 例 程 的 保护 ， 同 时 保 
留 对 男 一 例 程 的 保护 。 如 果 需 要， 是 可 以 对 两 个 例 程 使 用 同一 源 代 人 码 密 钥 的 。 键 入 源 代码 密 钥 的 
名 称 “view_only_aoi”， 不 包括 引号 。 

16. 选中 “人 允许 查看 组 件 ”( Allow viewing of components) 复 选 框 ， 如 图 22-12 所 示 。 


Apply Source Key 


Source Key to apply to selected components]: 
view only aoi 
Cancel | 


м Allow viewing of component(s) 





图 22-12 源 代码 密 钥 对 话 框 


17. 单 击 “ 确 定 ”(OK)。 界 面 应 如 图 22-13 所 示 。 

18. 关闭 源 代 码 保 护 配 置 窗口 。 

19. 将 项 目 男 存 为 “mill_code_protected. АСЮ”, 

20. 关闭 RSLogix5000。 

21. 打开 RSLogix 5000 mill, code protected, ， 然 后 确认 可 以 查看 这 两 个 用 户 自 定义 指令 的 逻辑 
和 指令 定义 。 

在 通过 源 代码 密 钥 添加 保护 后 ， 为 何 还 能 够 查看 这 些 例 程 呢 ? 源 代码 密 钥 仍然 在 定义 的 位 
置 ， 因 此 密 钥 都 在 它们 对 应 的 位 置 ， 拥 有 许可 。 一旦 从 指定 位 置 移 除 源 代码 密 钥 ,保护 便 会 生 
Mo 

22. 完全 关闭 RSLogix 5000 ,不 是 只 关闭 项 目 。 








| 


o 
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й: Source Protection Configuration 


Component Source Key 


"n MainProgram Protect... | 
Unprotect | 


=] Add-On Instructions 


图 Drive Milling Position [secretaoi) 


` 


Source Key File [sk.dat] Help 


Location: C:NHDTT2007NADI Tools*sk.dat Specily| View | Clear | 
Disable Ability To Configure Protection... | 


图 22-13 ” 源 代 码 保 护 配置 对 话 框 


23. 右键 单 击 包含 源 代码 密 钥 的 文件 ， 即 C: V HOTT AOI & Tools 文件 夹 下 的 sk. dat， 如 图 
22-14 所 示 。 


& AOI Е Tools 


File Edit View Favorites Tools Нер 


Ө в - © * 2 Search |. Folders EK 


Address |C С.\НОТТ2007\АО1 & Tools 
















a Name = Size Type 

File and Folder Tasks АЈ E Drive Milling Control.L5X 16KB XML Document 
=) чинин Drive Milling Control AOI Co... 16 KB XML Document 

Drive Milling Position.L5X 9KB XML Document 
D Move this file #%]will_start-PF_Mill_Ctrl-Tags.CSV 6KB Microsoft Excel Com... 
Copy this file УЙ RSSKSrcPtc.exe 9K6 Application 
Ө Publish this file to the web E is B А 1КВ DAT File 
@ E-mail this file | 5сап wa | 
x Delete this file EE. With... 


图 22-14 AOI & Tools 文件 夹 
24. 单 击 “打开 方式 …”(Open with…) ç 
25. 如 采 弹 出 以 下 警告 ， 请 单 击 “ 打 开 方 式 …”(Open With…) 按钮 ， 如 图 22-15 所 示 。 


Caution 


You are attempting to open a file of type 'DAT File' (.dat) 


These files are used by the operating system and by various 
programs. Editing or modifying them could damage your system. 


IF you still want to open the File, click Open With, otherwise, click 


Cancel, 


图 22-15 ”打开 方式 对 话 框 
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26. 选中 “从 列表 中 选择 程序 ” (Select the program from а list) 复 选 框 ， 如 图 22-16 所 示 。 


Open With 


] Choose the program you want to use to open this file: 
File: — sk.dat 


] Windows cannot open this File: "een 


: С) QuickTime Player 
File: —sk.dat s RSLogix 500 Development Environment 
& RSLogix5 PLCS Application 


To open this file, Windows needs to know what program created it, Windows „4 das 
i4 RSNetWorx Application 


can go online to look it up automatically, or you can manually select from a list of 
programs on your computer. Cj RSView ME Station 

Ө Snagt 7 
What do you want to do? 4) Text Message Editor 
i Windows Media Player 
Е Windows Picture and Fax Viewer 
(9) Select the program from a list CJ) winzip 

了 


— [ ] Always use the selected program to open this kind of file 
IC 


IF the program you want is not in the list or on your computer, you can look 
th ri the Web. 


Ca Ceres J 


С) ие the Web service to find the appropriate program 


v 





图 22-16 ”选择 打开 方式 


27. 选择 用 写字 板 打 开 文件 ， 单 击 “ 确 定 ”(OK)， 将 出 现 如 图 22-17 所 示 界 面 。 

因为 源 代码 密 钥 在 此 位 置 ， 所 以 
对 于 这 些 密 钥 在 项 目 中 对 应 的 例 程 ， 
拥有 完全 访问 权 。 看 一 下 这 是 如 何 实 
现 的 。 Dc E ShA ñ 

28. 从 文件 中 删除 “secretaoi”。 Бесгесасі 

29. X B] JF TR T£ VA OC f, ШЕ view only aoi 
“是 ” (Yes) 看 到 如 图 22-18 所 示 的 
提示 。 

30. 打开 RSLogix 5000, 

31. 打开 项 目 “mill _code_protec- 
ted. ACD" , 图 22-17 写字 板 窗 口 

32. 请 注意 ，Drive_Milling_Position 例 程 前 已 经 没有 “+” 了， 如 图 22-19 所 示 。 


= sk. dat - WordPad 
File Edit View Insert Format Help 








For Help, press F1 








WordPad 
` = =] Add-On Instructions 
Drive Milling Position 
2 £X nara Tunes 
图 22-18 ”保存 对 话 框 图 22-19 ”选择 界面 





33. 双击 Drive_Milling_Position。 将 打开 指令 定义 对 话 框 ,但 该 对 话 框 会 灰 显 ， 并 且 左 下 角 会 
提示 “ 源 代码 不 可 用 ”(Source Not Available) ， 如 图 22-20 所 示 。 





158 | ” 罗 克 韦 尔 PLC 控制 技术 
fs Add-On Instruction Definition - Drive Milling Position v1.0 
General | Parameters | Change History| Help | 
Name: [Dive Miing Poston — — — = 
Description: 
Type: 3m Structured Text 
Major Minor Eutended Text 
Revision: 
Revision Note: 
Vendor: IRockwel ——————— 
Data Type Size: 55 byte (s 
图 22-20 ”指令 定义 对 话 框 
34. 双击 Drive_Milling_Control 自 定 义 指 令 。 会 看 到 指令 定义 未 灰 显 。 
35. 双击 Drive_Milling_Control 逻辑 。 仍 可 以 查看 和 访问 该 逻辑 。 
36. 关闭 RSLogix5000 。 
37. 回 到 sk. dat 文件 并 删除 view_only_aoi。 保 存 文件 。 
38. 再 次 打开 RSLogix 5000 mill_code_protected 项 目 。 请 注意 ，“ + ”仍然 在 Drive_Milling_ 





Control AOI 前 面 ， 并 没有 像 在 保密 的 Drive Milling Position AOI 中 一 样 消失 。 
39. 双击 Drive_Milling_Control AOI。 将 打开 指令 定义 对 话 框 ， 不 过 是 灰 显 的 ， 如 图 22-21 所 示 。 





$5 Add-On Instruction Definition - Drive Milling Control v2.0 


General | Parameters | Local Tags | Scan Моде: | Change History | Help | 


Name: | 


Description: x 


Type: Ë?) Ladder Diagram 


haior Minor Extended Text 
Revision: 


Revision Note: x 


Vendor: | 





афс | Data Type Size: 44 byte (s) [_ ] Cancel | Help 


图 22-21 指令 定义 对 话 框 
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P2 


40. 双击 Drive. Milling Control 逻辑 。 这 次 ， 还 是 能 查看 该 逻辑 ， 但 没有 权限 进行 更 改 ， 如 图 


22-22 所 示 。 








Drive_Command.DriveLogicRst_Start TON 
— Е Timer Оп Delay EN? 
Timer command killer 
Drive Command .DriveLogicRslt, ClearF ault | Preset 2000 DN5— 
JE Accum ü 


Drive _Status .DriveStatus Active running 








Change Drive Speed 

Setting This Output 

Parameter is visible 

in order to show if 

an error occured in 
the execution of the 

AOI 
Mill POS bt ER faulted 


—————— 
Drive Status.DriveStatus Faulted 


图 22-22 ”查看 逻辑 





实验 23: 重用 模块 化 对 象 


重用 模块 化 对 象 
І. 现在 ， 要 将 对 象 用 于 另 一 台 Powerflex 设备 。 这 部 分 实验 将 是 离线 的 。 
2. 在 RSLogix 5000 项 目 中 (离线 )， 复制 “mill_drive” Powerflex 并 将 其 粘贴 到 以 太 网 网 络 





` 


于 是 得 到 一 个 “mill_drivel” 副本。 将 其 重 命名 为 mil_drive2 。 

3. 在 主 例 程 中 ， 复 制 并 粘贴 最 后 两 个 梯级 。 所 复制 代码 的 标签 请 使 用 : 

1) Drivelentrystatus ; 

2) PFmc02; 

3) Pfmp02; 

4) mpMSG02; 

5) mpdata02, 

4. 必须 按照 之 前 的 操作 创建 这 些 标签 。 确 保 CSV 和 Drive. Milling Control 指令 均 指向 新 变频 
像 之 前 一 样 配 置 消息 。 

5. 在 FactoryTalk View 中 ， 将 全 局 对 象 再 拖 搜 出 一 个 实例 ， 放 到 创建 的 显示 界面 中 。 
6. 通过 标签 替换 ,将 “ 提 ” 和 替换 为 “ [Mill] Program: MainProgram. PFMCO2" , 
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实验 24: ME PowerFlex 的 使 用 


一 、Logix 组 态 

1. 打开 RSLogix 5000 中 现 有 的 Logix 文件 。 

2. 更 新 PowerFlex 用 户 自 定 义 配 置 文件 。 

PowerFlex 用 户 自 定义 配置 文件 与 RSLogix 5000 软件 发 布 无 关 。 更 新 PowerFlex 用 户 自 定义 配 
置 文件 ， 确 保 应 用 运行 无 误 。 

可 以 在 RSLogix 5000 用 户 自 定义 配置 文件 网 站 上 下 载 用户 自 定义 配置 文件 ， 网 址 为 https: // 
download. rockwellautomation. com/ esd/ download. aspx? downloadid = addonprofiles 

请 按照 以 下 步骤 下 载 PowerFlex 用 户 自 定义 配置 文件 。 

1) 登录 RSLogix 5000 用 户 自 定义 配置 文件 网 站 ， 会 打开 RSLogix 5000 用 户 自 定义 配置 文件 
对 话 框 ， 如 图 24-1 所 示 。 


деў ттт 40 lito. san за reed akan cnm onion Па дуз. Prof le „ам ` £) Laa 2? ç, - 


RSLOGIX 5000 ADD-ON PROFILES 
[Mop 1 of 3) 


The table below lists Fles release notes, and revision cormgetibility fer ^dd-On-Profiles of «various products. Add-On-Profiles are 1/ © module profiles 
- that can be instalied separately from RSLagix 5000. 
- Пашат aget айт 

Trarafet тоц can download thess Рәх lf your sofowars product ls currently under warranty or a suppert contract amt clic on the disk m qualify for support 
тосе ince Suppe rt 

rerit Suggestiena loq downloading: 

Direct Disi бел We recommend ou view the reisase nates, posted as viewable РОГ thes, before downloading 

Огоо Marth merca 
Verr incom for osing the rip files in the fallswing table 
Faraci the am lemts nf Us rip Aie bn acm Ак inklu ce yg or Rin Lha ААР Саа ana from Mia we аа Folder t [1.40 По ha-Prdln 


E-nan зромт 
Rsnmwrrs 


torums Н» tier 
K пат ост EDS filas moy bo roquirod by te vorvion ат помог eonfipurartior softwaro that you aro using, EDS "Mos ого not proyidod In tho fies from the tablo 
Demija below. CDS files can be obtained from | lere. 
Тот В Resource — arsa 
fcd agir IMA Anm n IO Manr Praes 
Paetresod | Profis Version Mdd-On-Prohies | Release lotes | Minieuun BIL ри 3908 Loft ware Revisen 

rra ee A ctii dt he | - ue mr Le am aen ramo or o 
1723€ Ac aci Buh Dur ум? 1/2. 004 Ы e] v15.00 
E ү. 
"th v1é.00 


үш 





Literature 








Саж Rutes 


1732 Satoty 05 IB9 sg? 421,007 
1722 Safety DC -1B8X.2644^ 2 1.323.001 








VAJA Pent ESI AT | z | aru 


1734 Роми СУ га vis oo 


1734 Put 1 FO Anstag v1.0 


v15.00 





1724 Point 170 Ducatia 
1724 Пом 1/0 Cpociaity ' 120.000 
1728 Антоніа ІВ Се 27А ' 1.202.004 


vi5,0 
v15.00 


ТУЛА àm nrt | (> Ang Mm ram wis m 





1738 апале A | O Dua с\т Dro 422.00 15.00 
1729 AnmorPotrt 170 Spacy nm 123.006 


1755 HART 1/5 Analog. mx 224.0 


v15.06 
V1 .加 
109 Compact LO nseg "© 127,000 v1.04 


Vey отс асе iU сое" nA 1.101.001 v13.04 


COEEEECECEEEEEEEDE 


mI катау гелт im? rnm VI^ г 


Г. 


1731 Safe y PS-IBOMOS VA 2 - | V1.0 
1771 жук: юм а ст SE HORIUA ? | %16.00 
Di Рона ел ‚ОСАО 1.202.016 v1é.00 








图 24-1  RSLogix 5000 用 户 自 定义 配置 文件 
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2) 找到 Drives-PowerFlex/SCANport 配置 文件 ; 

3) 单 击 用 户 自 定义 配置 文件 图 标 并 按照 指令 操作 。 

3. 添加 并 组 态 PowerFlex 模块 。 

1) Æ “MOHA” (I0 Configuration) 下 ， 右 键 单 击 要 配置 的 PowerFlex 变频 顺 所 对 应 的 网 
络 通信 模块 ， 然 后 选择 “新 建 模块 ”( New Module), 

2) 打开 “变频 如 ” (Drive) 文件 来， 选择 相应 的 PowerFlex 变频 锅 模 块 并 选择 “确定 ” 
(OK), ， 如 图 24-2 所 示 。 


i RSLogix 5000 - Faceplate. AO! Configuration Test [1756-L63]* 





CEC 5| іе -|-][ C «іі v|Er| Qlal 
Offline D. E RUN E mh[mme E 


No Forces к = 
NoEdits & күл m : |. | | | | | | 2| 
rere A X zna Kop mean qi 


= С] Controller Faceplate AOI Configuration Test 
Controller Tags 
CI Controller Fault Handler 
C Power-Up Handler 
Єз Tasks 
= 68 MainTask 
+ cs MainProgram 
C Unscheduled Programs | Phases | ИМАШ, ТГ. 
E Motion Groups 
C Ungrouped Axes 


= E Add-On Instructions Description Vendor 
= ©] PowerFlex_70_700 1397DigitalDCDrive., 1397 Digital DC Drive via 1203-EN1 Allen-Bradley ^ 


Багате and Local Tags 2364F RGU-EN1 2364F Regen Bus Supply via 1203-EN1 Allen-Bradley 
E Logic PowerFlex 4-E PowerFlex 4 Drive via 22-COMM-E Allen-Bradley 
= C Data Types PowerFlex 40-E PowerFlex 40 Drive via 22-COMM-E Allen-Bradley 
Г User-Defined PowerFlex 40P-E —— PowerFlex 40Р Drive via 22-COMM-E Allen-Bradley 
CR Strings PowerFlex 70 EC-E  PowerFlex 70 EC Drive via 20-COMM-E Allen-Bradley 
m Add-On-Dafined owerFlex 70- PowerFlex 70 Drive via 20-COMM-E 
Гүр, Predefined PowerFlex 400-E — PowerFlex 400 Drive via 22-COMM-E Allen-Bradley 
C Module-Defined PowerFlex 700 Yec,, PowerFlex 700 Vector Drive (208/240V) via 20-COMM-E Allen-Bradley 
ба Trends PowerFlex 700 vec., PowerFlex 700 Vector Drive (400/480V) via 20-COMM-E Allen-Bradley 
= €3 WO Configuration PowerFlex 700 vec.. PowerFlex 700 Vector Drive (600%) via 20-COMM-E Allen-Bradley 
= £9 1756 Backplane, 1756-A4 PowerFlex 700-20... PowerFlex 700 Drive (208/240V) via 20-COMM-E Allen-Bradley 
8a [0] 1756463 Faceplate. AO] PowerFlex 700-40... PowerFlex 700 Drive (400/480V) via 20-COMM-E Tr ж 


= 9) [1] 1756-ЕМЕТ/В ENet 


s Ethernet Find... | Add Favorite | 
By Category Favorites 


же | se | 








> u 6 w 2 = ë G 2 E = c 全 Ба Т = RLI Te © 9:47 AM 





图 24-2 ”选择 相应 的 变频 天 模块 


3) 输入 不 同 的 模块 名 称 和 IP 地 址 ， 如 图 24-3 所 示 。 

Д) 选择 “更 改 …”(Change…) 按钮 ， 然 后 为 PowerFlex 面板 和 AOI 中 使 用 的 监视 和 诊断 数 
据 输入 以 下 * 默认 数据 链 路 模块 定义 。 输 入 结束 后 单 击 “ 确 定 ”(OK) ， 如 图 244、 图 24-5 和 图 
24-6 所 示 。 

x 注 -PowerFlex 4, 40 和 400 变频 器 不 文 持 数据 链 路 。 因 此 ， 对 应 的 PowerFlex 4 面板 不 需要 
数据 链 路 。 

对 于 PowerFlex 755 变频 器 ， 除 了 组 态 数 据 链 路 之 外 ， 还 要 验证 是 否 选中 “使 用 网 络 参 考 ” 
( Use Network Reference) 。 

5) 设置 其 他 PowerFlex 参数 。 

PowerFlex 参数 设置 特定 于 您 的 应 用 ， 并 且 应 在 运行 变频 器 应 用 之 前 进行 仔细 检查 。 必 须 为 
Ж ЭДШ) Ethernet/IP 通信 应 用 以 下 参数 设置 ， 从 而 使 PowerFlex 面板 正常 运行 。 
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在 PowerFlex 模块 属性 的 “变频 硕 ”(Drive) 选项 卡 中 ,打开 “参数 列表 ” (Parameter List) 
并 设置 以 下 参数 : 


ШШ New Module 


General" | Connection | Module Info | Port Configuration | Drive | 


Type: PowerFlex 70-E PowerFlex 70 Drive via 20-COMM-E 
Vendor: Allen-Bradley 


Parent ENet Address / Host Name 


Name: [Motor 1 + |Р Address: | ТЗ? ЧӨ. + . 101| 


Description: 
Р | С Host Name: | 


Module Definition 


Series: None Change ... | 


Revision: 22 

Electronic Keying: Compatible Module 
Connection: Parameters via Datalinks 
Data Format: Parameters 


Status — Creating Cancel | Help | 





图 24-3 输入 模块 名 称 和 IP 地 址 







Module Definition 


~} Datalink |Input Data Output Data 
DriveStatus DriveLogicRsit 
Electronic Keying: Compatible Module - mc an 


OutputFreg CommandedFreq 



























Dive Palin | = AccelTime1 - 140 AccelTime1 - 140 
ав [29V e р DecelTime1 - 142 "M:oecelTmet - 142 
М В  FautiCode - 243 v [Undefined B1 





DCBusVotage - 12 
мс OutputCurrent - 3 
Undefined C2 


v [Undefined B2 
vj Undefined C1 
Ф | Lindefined C2 











lele lelei 





Connection: Parameters via Datalinks vj " ^ 
Data Format Peremetere - м Sort Input/Dutput selection lists by Parameter Name 


/ м DANGER: Unexpected, hazardous motion of machinery may 





occur when improperly using software to configure a drive 





Parameter names selected for the Input and Output Data appear 
as member names in the drve Module-Defined Data Types and 
defines necessary Datalink parameters in the RSLoq 5000 
project. Actual data transfer between controller and drive is 
determined by Datalink parameters 









You must download configuration to the dnve to ensure that the 
controller, dive and communication module conhgurations are 
consistent wath each other 


се е! 






图 24-4 PowerFlex 70. 70EC, 700 和 700H 数据 链 路 
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Module Definition 


Revision c - 





Electio Keying | Comoatble Module == 

| AccelTime - 32 

| DecelTime - 33 
|DCPus'volteoe - 306 
!Outputcurrent - 308 


Paremeters via Daralmics 


foramelers М Sod Ircut/Dutput seeclion ists by Paramete: Name 


DANGER: Unexpected, hazardous mobon of mschmery may 
coccu when improper using soltware to conligure a drive, 


Parameter names selected Го! Ihe Input and Output Data appear 
as member names m th= dive Hodde D ehried Data Турез and 
defines necertay Datalink parameters in the RSLogs 5000 
proecl Aclusl data transie between conholler and dive is 
determined by Datalink, parameters. 


You must download configuration to the dre to ensure tha the 
controle: dave and communicstion module сопб х alions aie 
cor«tent wih each other 


сәке | 





图 24-5 PowerFlex 700S #1 700S 2P 数据 链 路 


pi u efin Í D x 

Renon n a | Input Data Output Data ^ 
ER Logic Command 

Electonr: Keying: [Compatitie Module 了 | Feedbock Rerererce 



















AcCelTime1 
DecelTime 
LactF autCode 
DCBus'Vols 






zi 
z 
Ë : 

Seected 
eiected Fang 240v 42A = * 
= = 


DANGER Unespacted. hazardous mohon of machinery may occur 
А. whenimpiope 巾 usng sofwwe to conhgure a drvo, 


Parameter names seleciod lor the Input and Duiput Data appear as 
member nanes in the dive Module Dehnied Data T and delines 
necessary "To/FronDrvelogw" parameters m the RSLogx 5000 
popet. Actual dara transfer babween conireller and dive © 
determined by "T oD mel осум" and "FiomDrvelogs'' paramotor. 


You muat downioad configu ation te the dive to enewe thal the 


Conractiorr Par armetara via Гай агі 
Data Format Por оті 2 


lele 


图 24-6 PowerFlex 755 数据 链 路 


对 于 PowerFlex 4, 40, 40Р 和 400， 将 参数 36 和 38 设置 为 Comm Port (5)， 如 图 24-7 所 
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ШП Module Properties: ЕМЕТ (PowerFlex 4-Е 4.2) 


Е |5) 


E parameter List - PowerFlex 4 


Parameter Group: | FS All Parameters m 


General | Connection | Module Info | Port Configuration Drive | 


aaj e| 









2| № ~ Drive: Not Connected 















35 Maximum Freq 60 Hz 
















Motor_3 = 36 Start Source v E == Cc 
= Р] üPowerFlex 4 | | 37 Stop Mode Ramp, CF 0 Ramp,CF DC 
Parameter List | | 38 SpeedReference Comm Port S|  DrivePot Cc 
+ Bt 1 22-СОММЕ | | 39 Accel Time 1 10.0 Sec 100 0.0| 1 
| | 40 Decel Time 1 10.0 Sec 100 011 
E 41 Reset To Defalts Ready/Idle 0 Ready/Idle Fa 
[umi 42 Reserved 0 0 n 
| |] 13 Motor OL Ret Disable 0 Disable E 
Е 44 Reserved 0 0 0 
|| 45 Reserved ü 0 0| 
__| “16 Reserved 0 0 0 
| | “37 Reserved 0 0 0 


图 24-7 PowerFlex 4 40. 40Р 和 400 参数 配置 


对 于 PowerFlex 70, 70EC, 700, 700VC 和 700H， 将 参数 90 设置 为 DPI Port 5 (22), 
24-8, 、 图 24-9 所 示 。 


如 图 


Import Add Оп Inslruclion 


Lock n |: 3 ME FowaiFies Facepae Flss 





FFl 4 AOT 


I 


Hp Racert 
Documents 


©, 


Daskhop 


| 2 FFlex 40 AOL 
*FFiex 40Р до] 
5 FFlx 70 AOL 


* FF ex СЕС ACI 


S PF 500 AC] 


* Flex 700 AO] 
* Flex TOOH ACI 
*'PFiex 7005 2P ADI 
S FFlex 7005 AOT 

= FFiex 7OOUC AOL 
*|FFlex 755 A01 


LZ 


My Documents 








Панне [PFIex 7 -| 
Files of уге [RSLcox 5000XML Files |° LS) -| 


My Metrik. 
Places 


E Parameter List - PowerFlex 70 





87 TE Freq Band 
= 90 Speed Ref А Sel 
| |] 91 SpeedRefAHi - 


0.0 Hz 0.0 
= Analog In 1 Re 
60.0Hz | 600 4000. 





DPI Port 5 








图 24-9 PowerFlex 70, 70EC, 700, 700VC 和 700H 参数 配置 


对 于 PowerFlex 7005, 4423 16 设置 为 “Spd Ref DPI" 


(5), ЖШ 24-10, [E 24-11 所 示 。 
对 于 PowerFlex 700S 2P， 将 参数 27 设置 为 DPI Рон 5 (16), 


(6) ， 将 参数 691 设置 为 “It DPI 


Comm” 


АП 24-12 所 示 。 
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EN Parameter List - PowerFlex 7005 


Parameter Group: [Е Parameters "| 
am 一 Inter.. 









15 Speed Ref 5 0.0000 RPM D. 000000 -14000.0000 14! 
16 Speed Ref Sel Spd Ref DPI * 6 Zero Speed Spi 
17 Jog Speed 1 0.0000 RPM 0.000000 -14000.0000 14 


图 24-10 PowerFlex 7005 参数 配置 1 





673 HiHp GndFlt Оу 200 mSec -200 1 
T 691 DPIRef Select ` 5 LocalHIM In 
| | 592 DPIBaudRate 500К 0 500K 


图 24-11 PowerFlex 700S 参数 配置 2 


L parameter List - PowerFlex 7005 2 


Parameter Group: [ET Parameters Y | 








ame a *иїз linter. Чм 
26 SpdTrim2 Filt BW 200,0000 s P) 000.. 0.0000 101 
27 Speed Ref A Sel DPI Port 5 Y 16| Zero Speed DP) 
28 Sneer Ref В Sel Sneer Ref 1 11 Fern Sneed DPI 


图 24-12 PowerFlex 700S 2P 参数 配置 


当选 中 “模块 定义 ”( Module Definition) 对 话 框 中 的 “使 用 网 络 参考 ” (Use Network Refer- 
ence) 时 ，PowerFlex 755 的 变频 器 速度 给 定 值 已 经 自动 设 定 了 。 

4. 为 您 所 使 用 的 变频 器 导入 PowerFlex AOI 文件 (Вр PFlex_70_AOI 文件 ) 。 

1) 在 系统 树 中 ， 右 键 单 击 “ 用 户 自 定义 指令 ”( Add-On Instructions) ， 然 后 选择 “ 导 和 用户 
Н 494” (Import Add, On Instruction )。 会 出 现 “ 导 入 用 户 自 定义 指令 ” (Import Add-On In- 
struction) 对 话 框 。 

2) 浏览 至 “ME_PowerFlex_Faceplate 文件 ” (ME_PowerFlex_Faceplate Files) 文件 来， 并 正 
在 应 用 的 变频 右 选 择 AOL, 

3) "Hub "SEA" (Import) 按钮 ， 完 成 [E C4 Controler Faceplate_AOI_Configuration_Test 











导入 操作 ， 如 图 24-13 所 示 。 “sn: c AR 
i: 如 果 对 同 种 类 型 的 变频 器 (如 PF | 77 Ponerup tende 

70) 使 用 不 同 数据 链 路 定义 创建 了 多 个 Pow | cmm 

erFlex 模块 定 x š 你 40, 要 为 这 些 AE X. 创 | 建 不 , [1 Unscheduled Programs | Phases 

同 的 AOT， 并 使 用 不 同 的 名 字 。 PER i 


CI Ungrouped Axes 








5. 重新 为 已 组 态 变 频带 分 配 AOI ji 的 = C3 Data Types [3 New Add-On Instruction... 
“输入 和 输出 ”参数 数据 类 型。 ай шон 
+ Strings 
1) 在 项 目 文件 Explorer 窗口 中 ， 展 开 RN 
“用 户 自 定义 指令 ” (Add-On Instructions ) 图 24-13 ”导入 操作 


文件 来 ， 如 图 24-14 所 示 。 
2) 选择 您 所 使 用 的 相应 PowerFlex AOL 文件 ， 右 键 单 击 “参数 和 本 地 标签 ” (Parameters and 
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Local Tags) 。 本 示例 中 选择 的 是 PFlex 70. AOI, 
3) 滚动 列表 ， 选 择 Inp_PowerFlex_xx AOL 标签 ， 并 单 击 数据 类 型 字段 旁 的 医 s 。 将 打开 “ 选 
择 数 据 类 型 ”( Select Data Type) 对 话 框 ， 如 图 24-15 所 示 。 
+ L I Controler PomerFEx AOL Ехотріе Code 


+ | Tasks 
+ C Motion Groups 





225) PFlex_¿üC_AGCI 
1) 2612406 ACI 
2 PFlex 40 AOI 
T PFlex + £OI 
25) PFle« 7000 ACI 
+) ЦЕ FFlex 700H AOI 
1g] PFle« 70CS, 7. AOI 
dz] PFlex 70CS ACI 
dz] PFlex 70CVC. AOI 
1g] PFlex 70€ ACI 
+J lz] PFlex 70ЕС AOI 
可 Pülex 70 ^o 


95) Leac 


t L Oxa Types 
[^ rengs 
+ [TO Configuralion 





图 24-144 ШУН Xf v ЖЕ 


Scope: | 加 PRe_70A0I "| Show.. | STRING. FF lew 407 ADI. Pies. 402 А01, PFlex 40 А01, PFlex 4| AOI PFlex 700H. АЛ! FFies 
Data Cortet: ll ie үг i 






Hi Dirt. Ніве | | 
БЕТА mu 800. Deemd Enablelrput sys 
Enable dpt BOOL  Deomd Enebe Ouipul -5 
H ір Nurfloss [ИШИП И Decmel i 
гр Powerfle 70 — h ë (TRO eoma 









4) 浏览 至 与 您 在 步骤 3 中 组 





ы а 
.. Irp Sealed Speed А! 32767 we EP Гуре 
.ÜpeONS $^ — [Local ___ = 
DuLPoweFlex 70 Inu Data Types: 
x Bet AcHÜpe — "Input fag Ромю!Рен rd С980701С.1.0 
Set AccelPiog Input \В:Роњм 7005 DEFZEABOLO 
"Sat ConmFadlTimaiFrasstO pe: Inpul AB:PowerF ie 00V C, 4СЭБӘВРВ 0 0 
«Set Сот з Тіт терор тос Inpul AB.FoweiFiexTOUV. FEGA2FBI- LO 
Sot ГитатМара p | А2 Роне е2) 4201056:00 
Set CurentMirüper Inpul ОНЕ ЕНЕСИ 
А DB'Pome eO EC, 2Р4Р0975:1:0 
ЕН Бар CBudVotageMa-Opa Input ^B. FoweiFiesTOEC. 342108800 
Hi Set DCBurVoltageMinDpe: Input ^LARIM 
Set [I ecelper Input Al AD АМА! ПГ 
Se_DecsProg Input Biray Dimensions 
H Sek D емо отеПрег - Local E 
-nk ie erp ltrinsdin үм 
:Sek Рр 1 ш. = 
түтүн - [^ Show Dala Types by Groups 


“选择 数据 类 型 ”对 话 框 


频 右 时 ， 所 创建 的 PowerFlex 模块 数据 类 型 相 匹配 的 输入 数 
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据 类 型 。 

其 名 称 应 该 与 所 组 态 的 变频 器 名 称 相 似 ， 如 AB: PowerFlex70_xxxxxxx: 1: xo 

重要 说 明 : 

如 果 对 PowerFlex 模块 定义 进行 了 多 次 更 改 并 且 保 存 了 这 些 更 改 ， 则 会 为 特定 类 型 的 变频 顺 
列 出 多 种 数据 类 型 ， 因 此 将 在 AOI 中 选择 的 数据 类 型 与 预定 的 PowerFlex 模块 定义 的 数据 类 型 匹 
配 时 要 多 加 小 心 。 

5) 单 击 “确定 ”(OK)。 

会 更 新 “数据 类 型 ”( Data Туре) 字段 。 本 示例 显示 的 是 PowerFlex 70 输入 标签 的 数据 类 型 ， 
如 图 24-16 所 示 。 

















Scope: Í (gFFe« 70 АП! ~] Show. | STRING.FFlex 400 ADI. FFie« 40Р ADI, PFlex 40 А01. FFlew 4 AOI. FFle,_7(0H_ADI, 
Data Cortet: [1 | =] 
Name c | Usage Data Tupe 5h Description 





+ Diry_Holdei Local DINT Decimal | 
Enatieln Input BOOL Desimal Erable Inp ~ 
Enabl-Dut Butpat BOOL Decimal E nable Dumur 
+ Inrp_NumPFiowswis Input DINT Decimal 
пр Роха! ех 7U IrDu AB:PowerF ект П_ГЕВОТПО1ГЇ f mj пета! 





пр Sceled Speed bl 32767 depu REAL Наа! 


图 24-16 输入 标签 的 数据 类 型 


6) 选择 Out_PowerFlex_xx AOI 标签 并 单 击 数据 类 型 字段 旁 的 四 =。 将 打开 选择 “数据 类 型 ” 
(Select Data Type) 对 话 框 ， 如 图 24-17 所 示 。 





Soca: — | FF 70 01 了 | Show.. | STRING. Рек 407, ADI. FFle«, 40Р ADI. PFlss, 40 AOI. PFle 4 АЛ. РРек 700H. ACH 


Data Corte: | 医用 = | 












Irp_NurRowswis Input |D INT 
+-Irp_PoweiFlex 70 IO  [AB:PowsF e70 CEBD7O1C10 | 
Irp Scaled Speed А! 32767 Input REAL Floal 
бр«0М$ Local ‘B00L [Decima 
Ош PowerFles 70 Inu (ED ma 
Set Acsellper Input 
Set ^ccelProz ux lc 
Het, Corm FsultTimeiFresetD per Input Data Type 
二 im [aB. PowerFlax?0_ S42C1058 0 Ü 
# Set, CunenfMarOper Input ^8 Powerfley7005_ 28308815 0.0 
+ Set LurreniMir(Iper Input ^E Роле!Рен7005 DEFBEABO 0 
Set D CBusVolapeMasfIper Input Poe lex ТООМ. 4СЭБВВЕВ: 0:0 
i| Set_DCBuswolageMinDFe Input В Рохе ех DU FEBS BC 10 
а Depa um ^8 PowelFlen TO 9122156 0:0 
TREE [= АВ -PowerFlen TO_C88D 7DIC 10 
= | B :PoweFlex TDEC 2F4F0376:|:0 
9 Sel. ПемсеН ете0ре Local ^B Powelex?0EC. 3427105B.0.0 
Sel EqupFazeplale&nmas.on Input Al ADM 
Set EqupmeriCicplait ame са Aray Dimensions 
Set_Faceglalednimalion | прл / | 
Set SpsedMaiOpei Input | — 
Set_SpaedMirDpal Inpul 
Set SpaedDper Esp [Show Daa Types ty Groups 





图 24-17 打开 “数据 类 型 ”对 话 框 
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7) 浏览 至 与 您 在 步骤 3 中 组 态 变 频 絮 时 所 创建 的 PowerFlex 模块 数据 类 型 相 匹 配 的 输出 数据 
Aen 


8) 其 名 称 应 该 与 所 组 态 的 变频 天 名 称 相似 ， 如 АВ; РомегЕ1ех70_ xxxxxxx: О; xo 

9) 单 击 “确定 ”(OK) 。 

会 更 新 “数据 类 型 ”( Data Type) 字段 。 本 示例 显示 的 是 PowerFlex 70 输出 标签 的 数据 类 型 ， 
如 图 24-18 所 示 。 





人 一 





bH- [Add-On Instruction Parameters and Local Tags -PFlex 70 AOI] 


| 1 BiAA e 121801 所 | 
BEN =u у ды 
з\к] ә} lrir 0 





Su [РР 70 401 >| Sh | STRING РТ 400 АС Рек АР А01. РР @0 АП! Реа 4 201. PP i 


Daia Content: | @ 


н ho Нот соке 
L bp Повне Пе» 70 
ku Svala Sual А! 32757 
panna 
* Cut Рањен Пак TU 
= © Wo Configuration vet. ^ocelüper 
= di 17%; озде, 170-07 Се Досе 9 


a [> NK мопаог аде Atan гае / [4 





图 24-18 输出 标签 的 数据 类 型 


10) 完成 之 后 关闭 “参数 和 本 地 标签 ” ( Parameter and Local Tags) 。 

6. 将 PowerFlex АОБ 放 到 应 用 程序 例 程 中 。 

1) 打开 预定 的 程序 例 程 ， 创 建 梯 级 ,然后 选择 “用 户 自 定义 指令 ”( Add-On instruction) 
项 卡 。 

2) 选择 PowerFlex 用 户 自 定义 指令 ( Вр PFlex 70), ， 如 图 24-19 所 示 。 


f RSLogix 5000 - PowerFlex_A01_Example_Code [1756-L63]* - [MainProgram - MainRoutine*] 


Ef File Edit view Search Logic Communications Tools Window Help 
ela S| x|m|e| —| Г] авы ПЕ ГУЕ] eje 
Offline D. Е RUN E Path: [PowerFlex: LabX10.31.76.60NBackplane D" y| = 


E 

















No Forces b. Е ок 
No Edits а = m PFlex | PFlex | PFlex | PFlex | PFlex | РЕ1сх | PFlex | PFlex | PFlex | PFIex | PFiex p 
Flex 70 AOI 

73 = C] Controller PowerFlex, AOI Example. Code PFlex 70 AOI 2 Е Sis. OperatorModeEnabled )— 
а Controller Tags = Inp_PowerFlex_70 ? Sts ProgramModeEnabled )— 
LI Controller Fault Handler А З Out PowerFlex 70 ? Sts CommFault )— 
[1 Power-Up Handler ы : Inp Scaled Speed At 32757 

3 € Tasks | 
= С MainTask 





= ЧЁ MainProgram 
A Program Tags 
En MainRoutine 





图 24-19  PowerFlex 用 户 自 定 义 指 令 





3) 将 PowerFlex 数据 类 型 标签 分 配给 与 要 控制 和 监视 的 模块 名 称 相同 的 主 AOT 标签 (本 示 
例 中 为 “Motor_1”) 。 然 后 ， 右 键 单 击 该 标签 ， 添 加 数据 类 型 为 “PFlex_70_AOI” 的 Motor_1 标 
签 ， 如 图 24-20 所 示 。 

4) 为 先前 组 态 的 AOT 选择 模块 输入 和 输出 标签 。 确 保 在 添加 标签 之 后 保存 应 用 文件 ， 如 图 
24-21 所 示 。 

5) 输入 Inp_Scaled_Speed_At_xxxx 值 ，AOI 将 根据 所 输入 值 的 比例 决定 变频 佛 的 输入 和 输出 


第 五 部 分 ME PowerFlex 面板 | 169 





速度 值 ， 如 图 24-22 所 示 。 


í5 Tag Properties - Motor 1 
















General | 


Name: lote 1 











Desczption 


Type: Base ` | 
Alias For: 2] 
Оаа Туре: [рге 70 АО! 


Scope ўа Рожг!Рех_ ADI Example Code 






Style: 


[d 24-20 ”添加 数据 类 型 为 “PFlex_ 70. AOI". ff] Motor. 1 标签 




















Flex 70 AOI 
PFlex 70 AOI Motor 1 gm] Sts OperatorModeEnabled 
Inp PowerFlex 70 „ħi ë 
Out PowerFlex 70 |Motor 1:O ~ Sts ProgramModeEnabled )— 
Bi EG Den —— 
g Initiate Conveyor BOOL 
g +| Motor 1 PFlex 70 &Ol 
в] Motor 1:I AB:PowerFlex70ü C8BD7D1C:Eü 
"| + Motor 1:0 AB:PowerFlex7ü 942C105B:O:0 
У 54 Ha A A — Ax 
图 24-21 选择 模块 输入 和 输出 标签 


РЕ|ех_70_АО! 
PFlex_70_AQI = Sts_OperatorModeEnabied 
inp_PovverFlex_70 Motor_1:| Sts_ProgramModeEnabled == 
Out. PowerFlex 70 Motor 1:0 Sts CommFault >= 


inp. Scaled Speed At 32767 0 





图 24-22 输入 Inp. Sealed Speed. At. xxxx fH 


7. 与 特定 Горіх 应 用 程序 逻辑 集成 。 

1) 查看 用 于 集成 到 特定 Logix 应 用 程序 中 的 用 户 自 定义 标签 和 示例 Logix 代码 。 

a) 展开 “系统 ”(System) 树 中 的 “用 户 自 定义 ” (Add-On Definition) 文件 夹 ， 然 后 展开 
" PowerFlex 变频 器 AOI" (PowerFlex Drive AOI) 。 可 以 查看 要 集成 到 应 用 程序 中 并 对 PowerFlex 变 
频 冀 进行 程序 控制 的 “参数 和 本 地 标签 ”( Parameters and Local Tags) ДП 24-23 所 示 。 

b) 为 了 将 PowerFlex AOI 集成 到 特定 Logix 应 用 程序 中 一 般 应 用 进行 示例 ， 请 打开 “ME_ 
PowerFlex Faceplate 文件 ” (ME_PowerFlex_Faceplate Files) 文件 夹 中 的 PowerFlex_AOI_Example_ 
Code Logix 应 用 文件 56， 打 开 MainRoutine 项 ， 如 图 24-24 所 示 。 
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Scope: Qa PFlex 70 ADI M _ Show. | STRING, PowerFlex 400 AOI, PowerFlex 40P. ADI, PowerFlex 4 40. 
Data Context: K ” 


C Controller PowerFlex_AOI_Example_Code 
(71 Tasks 
(71 Motion Groups 
= Add-On Instructions 
+J ЦЕ] PFlex 400 AOI 
+J Z] PFlex, 40P. AOI 
+J [i] PFlex, 40. AOI 
+) ЦЕ} PFlex 4 AOI 
+| [fg] PFlex. 7000. AOI 
+J š] PFlex, 700H, AOI 
+J ЦЕ} PFlex, 7005 2P AOI 
+| [13] PFlex. 7005, AOI 
+- GE} PFlex 700VC. AOI 
+| [i] PFlex, 700. AOI 
+} ЦЕ} PFlex, 70EC. AOI 
=. 93] PFlex, 70. AOI 
1 Parameters and Local Tags 


Eh Logic 
=. = 





++ [+ 


Decimal 
Cmd_Accell Prog (Input BOOL Decimal 
Cmd_Accel20per Input BOOL Decimal 
Cmd_Accel2Prog Input BOOL Decimal 
Cmd_Decell Oper _ Input | BOOL [Decimal 
Cmd_DecellProg Input [BOOL Decimal 
Cmd_Decel20per Input [BOOL Decimal 
Cmd_Decel2Prog Input BOOL | Decimal 
Cmd_FwdDper Input BODL Decimal 
Cmd_FwdProg [Input BOOL [Decimal 
Ста Jog0per (Input [BOOL Decimal 
Cmd_JogProg Input BOOL Decimal 










3 Controller PowerFlex AOI Example Code E MainProgram - MainRoutine 回回 四 
A Controller Tags 
—] Controller Fault Handler 
—] Power-Up Handler 
=) C3 Tasks 
= £& MainTask 
- са MainProgram 
A Program Tags 
изгот 
27 Unscheduled Programs | Phases 
E Motion Groups 
29 Ungrouped Axes 
—] Add-On Instructions 
©] Data Types 
—] Trends 
—] ЦО Configuration 














This rung provides an example of how an operator control command request can be initiated for the PowerFlex Drive named "Motor 1". When the 

System Fault condition is true the Motor 1.Cmd ProgOperReg tag will be setto 1. In turn, the "Motor. 1" PowerFlex 70 AOI "OPERATOR CONTROL 

ENABLE RUNG" (Rung 1) will register the Cmd, ProgOperReq command and latch the Sts. OperatorModeEnabled tag allowing Operator contol of the 
"Motor 1" drive. 





System Fault Motor 1.Cmd ProgOperReq 

















START DRIVE COMMAND EXAMPLE RUNG 
This rung provides an example of how a PovverFlex Drive named "Motor. 2" may be commanded to start. When the Initiate Conveyor condition is true the 
Motor 2.Cmd StartProg tag will be setto 1. In turn, the "Motor 2" PowerFlex 700 AOI "POWERFLEX DRIVE - PROGRAM CONTROL RUNG" (Rung 2) will 
execute the Cmd, StartProg command and set the Out. PowerFlex 700.DriveLogicRslt Start command bit of the "Motor 2" drive. 














Initiate Conveyor Motor 2.Cmd StartProg 


SET DRIVE SPEED EXAMPLE RUNG 
This rung provides an example of how the speed of a PowerFlex Drive named "Motor. 3" may be set from the Logix program. Whenthe Slow. Speed 
condition is true, the MOY instruction will move a value of 20 into the Motor. 3.Set SpeedProg tag. In turn, the "Motor. 3" PowerFlex 7üEC АО! 
"POWERFLEX DRIVE - PROGRAM CONTROL RUNG" (Rung 2) will move the new value of 20 in Motor 3.Set SpeedProg tag to the 
Out PowerFlex 7O0EC.CommandedFreq parameter of the "Motor 3" drive. 
Slow. Speed lov. 
Move 
Source 20 








Dest Motor 3.Set SpeedProg 
ü 


Type Ladder Diagram (Main) 
Description 





MainRoutine «| | 
图 24-24 ”控制 程序 





|| 
|| 
OPERATOR CONTROL COMMAND EXAMPLE RUNG 
| 
| 


2) AOI 程序 和 操作 员 控 制 切换 的 考量 因素 : 

每 个 AOI 的 前 三 个 梯级 都 会 处 理 从 Горіх 程序 控制 〈 程 序 控制 ) 到 面板 控制 (操作 员 控 制 ) 
的 切换 。 下 面 显示 了 两 个 操作 员 控 制 梯级 。 了 解 这 些 梯级 的 运行 方式 非常 重要 ， 只 有 这 样 才 可 以 
实现 从 所 需 程序 控制 到 操作 员 控 制 的 切换 ， 以 及 从 操作 员 控 制 到 程序 控制 的 切换 ， 如 图 24-25 所 
IRo 





以 上 面 显 示 的 梯级 为 例 ， 启 用 预定 的 PowerFlex Z82848 НАЗЕ ИЕ bi PE |. u] M Logix 程序 
(ProgOperReq) =% RSViewME/SE PowerFlex 面板 ( OperOperReq) 启动 命令 请 求 (Ста) 

特定 的 变频 顺 示 例 : 

要 为 与 “Motor 1”AOI 实例 关联 的 变频 顺 局 用 操作 员 控 制 ， 可 在 特定 的 输入 条 件 能 够 局 动 
标签 名 称 为 “Motor_1. Cmd_ProgOperReq” 的 输出 指令 的 情况 下 ， 将 梯级 添加 到 LogixMainRou- 
tine。 同 样 ， 如 果 RSView МЕ/ЅЕ 面板 上 的 按钮 提 参数 的 值 标 签名 称 为 “#1. Cmd_OperOperReq” , 
则 可 在 与 “Motor 1” 标签 关联 的 面板 显示 界面 中 添加 。 

" Motor. 1. Cmd_ProgToOperPermissive” 必须 也 包括 在 Logix 程序 中 ， 以 对 允许 还 是 操作 “程序 
控制 到 操作 员 控 制 ” 切 换 请 求 进行 控制 。 标 签 值 1 表示 允许 相关 的 控制 切换 请 求 。 标 签 值 0 表示 
禁止 相关 的 控制 切换 请 求 。 

注意 : 
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如 果 Xxxx. Cmd_ProgToOperPermissive 被 设置 为 1， 则 相关 的 AOI 会 被 设 定 为 允许 从 程序 控制 
切换 到 操作 员 控 制 ， 而 不 管 PowerFlex 变频 紫 的 当前 方 辐 、 速 度 或 活动 状态 如 何 。 此 外 ，AOI 还 
会 被 设 定 为 将 当前 程序 速度 值 “Xxxx Set_SpeedProg” 切 换 到 关联 的 操作 员 速 度 标签 “Xxxx. Set 
SpeedOper”， 从 而 在 进行 从 程序 控制 到 操作 员 控 制 的 切换 时 ,创建 “无 扰动 ”切换 。 因 此 ， 如 果 
PowerFlex 变频 天 在 从 程序 控制 转换 到 操作 员 控 制 时 正在 运行 ， 则 PowerFlex 变频 右 将 继续 以 最 新 
指定 的 程序 速度 运行 。 如 果 和 需要 进行 从 不 同 程序 到 操作 员 控 制 的 转换 ， 则 必须 监视 PowerFlex 变 
频 希 和 操作 员 命 令 请 求 的 状态 ， 并 且 必 须 在 允许 Xxxx. Cmd_ProgToOperPermissive 之 前 发 出 相应 的 
程序 命令 。 因 此 ， 对 PowerFlex 变频 器 的 状态 进行 监视 ， 并 在 设置 Xxxx. Cmd_ProgToOperPermissive 
标签 之 前 发 出 相应 的 程序 命令 〈 针 对 特定 应 用 ) 这 一 点 非常 重要 ， 可 以 确保 程序 控制 安全 地 切 
换 到 操作 员 控 制 。 


















OPERATOR CONTROL ENABLE RUNG 
This rung enables RSViewME/SE Operator Control of the PowerFlex Drive. Command requests (Ста) can be initiated from either the Logix Programs (ProgOperReq) or 
RSViewME/SE (OperOperReq). For example, to enable Operator control for a drive associated with "Motor 1" AOI instance, a rung could be added to the Logix 
MainRoutine with specific input conditions driving an output instruction with the tag name "Motor. 1.Cmd, ProgOperReq". Likewise, a pushbutton within an RS View ME/SE 
application could be added with a value tag name of "11.Cmd, OperOperReq" with the #1 parameter for that faceplate display associated with "Motor 1" tag. 
The Cmd, ProgToOperPermissive allows the Logix Program to control whether a Program to Operator Control transfer is allowed. 
PLEASE NOTE: If the Cmd, ProgToOperPermissive tag is set to 1, the АО is programmed to allow a transfer from Program Control to Operator Control regardless of the 
direction, speed, or active status of the PowerFlex Drive. In addition, the next rung transfers the current Program Speed value "Set SpeedProg" to the Operator Speed tag, 
"Set SpeedOper" tag, creating а "bumpless" transfer when а transfer from Program Control to Operator Control is executed. Therefore, the status of the PowerFlex Drive 
must be monitored and appropriate Program commands, for the specific application, must be issued before the Cmd ProgToOperPermissive tag is set, to insure a safe 
Program to Operator Control transfer. 


Ста , ProgToOperPermissive Cmd ProgOperReq Ста  ProgProgReq Sts OperatorModeEnabled — OperONS — Sts ProgramModeEnabled 
Ц >— IÑ” 


Cmd OperOperReq Cmd_OperProgReq 
i 


Cmd ProgOperReq Cmd_OperOperReq 
0—0 








PROGRAM TO OPERATOR CONTROL - BLIMPLESS SPEED TRANSFER RUNG 

When Operator Mode is enabled in the previous rung, the "OperONS" tag is setto 1. This allovvs a transfer of the most recent Program Mode Speed "Set SpeedProg" to 

the Operator Mode Speed "Set SpeedOper". Therefore, if the PovwerFlex Drive was running at the time of a Program to Operator Control transition, the PovverFlex Drive 

will continue to run at the most recent Program Speed allowing a "Bumpless" Speed transfer. If a different Program to Operator Control transition is desired, then the status 

of the PowerFlex Drive and the Operator command requests must be monitored and the appropriate Program commands must be issued before the 

Ста  ProgToOperPermissive is alowed. 

OperONS Ov OperONS 

Move 

Source Set SpeedProg 
0 


Dest Set SpeedOper 
0 


图 24-25 ”控制 程序 


注意 : 

如 果 Xxxx. Cmd, OperToProgramPermissive 标签 被 设置 为 1， 则 关联 的 AOI 会 被 设 定 为 允许 从 操 
作 员 控制 切换 到 程序 控制 ， 而 不 管 PowerFlex 变频 需 的 当前 方向 、 速 度 或 活动 状态 如 何 。 此 外 ， 
AOI 中 没有 设 定 在 切换 为 程序 模式 后 设置 “Set_SpeedProg” 的 逻辑 ， 因 此 如 果 没 有 在 AOT 之 外 设 
ЕЗУ ҢҢ, Л] PowerFlex 变频 器 会 采用 上 次 设 定 的 “Set_SpeedProg” 速 度 值 ， 除 非 逻 辑 对 AOI 编程 
以 设置 不 同 的 值 。 因 此 ， 对 PowerFlex 变频 器 的 状态 进行 监视 ， 并 在 设置 Xxxx. Cmd_OperToPro- 
gramPermissive 标签 之 前 发 出 相应 的 程序 命令 〈 针 对 特定 应 用 ) 这 一 点 非常 重要 ， 可 以 确保 操作 
员 控 制 安全 地 切换 到 程序 控制 。 

注意 : 

如 果 PowerFlex 变频 需 是 在 操作 员 模 式 中 局 动 ， 且 RSView ME PowerFlex 面板 在 PowerFlex ZË 
频 需 正在 运行 时 关闭 ， 则 PowerFlex 变频 顺 将 继续 以 当前 的 Set. SpeedOper 标签 值 运 行 。 因 此 ， 了 
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解 该 操作 如 何 影响 特定 应 用 以 及 如 何 执行 相应 的 操作 和 安全 防护 措施 ， 这 一 点 非常 重要 。 


注意 : 

AOI 中 没有 对 已 发 送 到 特定 变频 器 的 最 小 或 最 大 PowerFlex 给 定 速 度 值 进行 控制 的 逻辑 。 
此 ， 了 解 已 连接 到 特定 变频 右 的 电动 机 的 限制 、 设 置 相应 PowerFlex 变频 需 参 数 以 及 添加 附加 程 
FEE (如 有 必要 ) 是 非常 重要 的 。 

二 、RSViewME 组 态 

1. 打开 要 将 PowerFlex 面板 添加 到 其 中 的 现 有 RSView ME 应 用 程序 。 

2. 将 所 需 “PowerFlex_xxx_Faceplate. gfx” 添加 到 显示 界面 。 

1) 右键 单 击 “ 显 示 界 面 ”(Displays)， 然 后 选择 “将 组 件 添加 到 应 用 中 ” (Add Component 
Into Application ) 。 

2) 浏览 至 ME PowerFlex Faceplate Files 文件 夹 ， 并 选择 要 使 用 的 面板 СЕХ 文件 ， 如 图 24- 
26 所 示 。 


а RSView Studio - Machine Edition 


Fée Vow Acokabon Toos Window Hep [© ME. Posen, Е асері, Fins 








ірон тех 4 40 400 Facegite gh 
| PowerPier «X Facepiste fx 





Loca (USNKEJWNOVAKJ eis броне ех 7005 70082 Faceplate. of» 
- 有 Роне 70. 700 F acepisteDemo =; "Mn fe ie » 
ДА Роне 70. 700. F acecisteD emo puce à 
2 一 | E prier € 
> Рус ес* Semng: 
б» Use Account: 


>) Duagnostci Let Setup 
Global Connechona veris 


Im V án name Ромен 70 700 Facegiste "| Со) 
H 


! Fie: ol усе (rapihec Dagtays fr gx gz zj o Coca | 





图 24-26 添加 组 件 


3. 为 RSViewME 应 用 程序 中 的 ME_PowerFlex_Parameter. par 添加 面板 参数 文件 。 

1) ERE “290° (Parameters) ， 然 后 选择 “将 组 件 添 加 到 应 用 中 ” (Add component to 
application ) 。 

2) 浏览 至 ME_PowerFlex_Faceplate_Files 文件 夹 ， 然 后 选择 ME_PowerFlex_Parameter. par Ж 
件 ， 并 单 击 “ 打 开 ”( Open) 按钮 ， 如 图 24-27 所 示 (通常 ， 您 可 使 用 与 要 监视 和 控制 的 预定 变 
频 器 相关 联 的 名 称 重新 命名 该 参数 ) 。 

3) 现在 ， 打 开 刚 刚 添 加 的 参数 ， 然 后 编辑 参数 “tagname” ， 使 其 与 应 用 匹配 。 人 参数“tag- 
name” 需 要 包括 系统 控制 器 的 RSLinx Enterprise“ 设 备 快 捷 方 式 ” 名 称 ， 以 及 要 监视 和 控制 的 预 
jE PowerFlex ZIARA] “PRIRA PR” o 

а) 双击 面板 参数 文件 ， 然 后 编辑 “设备 快捷 方式 ”名 称 ， 以 与 先前 在 RSLinx Enterprise 通 
信 设 置 中 组 态 的 Logix 控制 器 (W CLX-L63) 匹配 ， 如 图 24-28 所 示 。 

b) 输入 您 需要 监视 和 控制 的 、 先 前 已 在 步 又 3b rP, F Logix 组 态 部 分 内 组 态 的 预定 Power- 
Flex ЛЕЙ ле (BH Motor 1) 的 所 需 “ 模 块 名 称 "。 关 闭 并 保存 更 改 ， 如 图 24-29 所 示 。 

4) 要 为 其 他 所 要 监视 和 控制 的 PowerFlex 变频 需 添 加 参数 文件 ， 仅 需 重 复 上 述 步骤 а 和 步骤 
b， 以 创建 不 同 的 参数 名 称 并 为 参数 “tagname” 分 配 关联 的 “设备 快捷 方式 ”和 “模块 名 称 ” 
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即 可 。 
4. 创建 显示 界面 导航 ， 以 在 运行 时 打开 PowerFlex 面板 (要 使 用 预先 创建 的 PowerFlex“ 转 
到 ”( Goto) 按钮 ， 请 跳 至 第 19 页 ， 参 阅 “ 使 用 预先 创建 的 转 到 按钮 的 组 态 步 又 ”) 。 


a RSView Studio - Machine scu 
Fée Мен Appkabon Took Windom Нер 


Шы. DG E S 











Loca IU5MKEJWNDVAK 习 
* a Релли. 70, 700 FoceoriyeD emo 
№ Роне ен 70 700. FaceglateDemo 
3 System 


ра For. Рота -] [онн] 
без буре [ee Бон 7 pan - w | 


图 24-27 添加 面板 参数 文件 


4a RSView Studio - Machine Edition 
File Vew Аррісабоп Toos Window Нер O... ====== Parameter File Created 2006/02/06 = = ° "-- — 


' 
p D @ * Е 3 "een parameter file is For use with the Powerflex Faceplate displays 


dit - Ma ар ар р ар ар ар ар Өр ар ар s... » 
! Use this ber file in s ponden with a Goto мабно button that 
! represents а Powerflex Drive that you intend To monitor and control 
- da Image. creaton ! Simply assign this parameter file within the Goto display button's 
а 2 Image. creaton " Properties - Display Settings. 


J 
J 
! 3 239 System ! General Parameter Syntax 
J 





= © Local (SIMPLI) 


з 回 Parameters 
ig) МЕ 1756 Parameter 
D МЕ. 1769 „Parameter 


in your Logix арр ation file 


1- ERS Motor 1 






В Project Semngs 1 éreplacement - tagname 

е User Accounts Example 

» ' - 

5 Diagnosbcs List Setup М Ерлари. 5 
J " 

e Global Connectons ! $1 in any expression of a graphic object would be replaced by the tag [CEX-163]Motor 1 
| W Starup ' 
' = C34 HM Tags - Assign the "tagname^ of the Powerl lex Drive you intend to monitor and control. 
J # Təgs he ”aognarme”inciudes the “Device Shortcut” of your system's Logix Controller and the 

— Graphics ! "Module Name” of the Powerflex Drive that was configured in your Logix application file 

| s ЕЙ Displays ' 
П 区 Global Objects ' CIX-63 represents the "Device Shortcut" name of Logix controller you configured in 

z тен ! RSlinx Enterprise Communication Setup that is connected to the intended Powerl lex Drive. 
J + | ' 
, * Ux Images ' Motor | represents the "Module Name” of intended Powerl lex Drive that was configured 

' 

J | 
À . 
! 
j 


mus — :l 


图 24-28 编辑 “设备 快捷 方式 ”名 称 





1) 在 所 需 图 形 显示 界面 中 ， 于 代表 您 打算 监视 和 控制 的 电动 机 /变频 右 的 图 形 对 象 之 上 ， 
创建 新 的 透明 “ 转 到 ” (Goto) о 双击 “ 转 到 ” (Goto) 按钮 ， 以 对 其 “显示 
设置 ”( Display settings) 进行 组 态 。 选 择 “ 显 示 ” (Display) 字段 劳 的 浏览 按钮 ， 并 分 配 Power- 
Flex 面板 显示 界面 ， 如 图 24-30 所 示 。 

2) 选择 “参数 文件 ”(Parameter file) 字段 旁 的 浏览 按钮 ， 并 为 该 预定 变频 器 分 配 之 前 创建 
的 PowerFlex 参数 文件 ， 如 图 24-31 所 示 。 

3) 要 支持 其 他 PowerFlex 变频 器 ， 仅 需 创 建新 的 “ 转 到 ” (Goto) 显示 界面 导航 按钮 、 分 配 
PowerFlex 面板 显示 界面 ， 以 及 分 配 与 其 他 PowerFlex 变频 融 关 联 的 唯一 人 参数 文件 。 
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б ME PowerFlex Parameter - /Image creation/ (Parameters) 





! Use this parameter file in conjunction with a Goto display button that 
! represents a PowerFlex Drive that you intend to monitor and control. 
! Simply assign this parameter file within the Goto display button's 

! Properties - Display Settings. 

П 

! General Parameter Syntax: 

! zreplacement-tagname 

! Example: 

! / £$1-—-[CLX-L63]Motor 1 

! 


! #1 in any expression of a graphic object would be replaced by the tag --ICLX-L631Motor_1 
I 


! Assign the “tagname” of the PowerFlex Drive you intend to monitor and control. 

! 

IThe "tagname” includes the "Device Shortcut” of your system's Logix Controller and the 

! "Module Name" of the PowerFlex Drive that was configured in your Logix application file. 

! 

CLX-63 represents the "Device Shortcut" name of Logix controller you configured in 

RSLinx Enterprise Communication Setup that is connected to the intended PowerFlex Drive. 


Motor 1l represents the "Module Name" of intended PowerFlex Drive that was configured 
in your Logix application file. 


$1--[CLX-L631 ИТИ 


‘| " [2 
[9 24-29 输入 “模块 名 称 ” 


r= Untitled - /PowerFlex 70. 700 FaceplateDemo/ Goto Display Button Properties 
General | Label | Соттоп | 


Appearance 


Border style: Border width: 


[Raised "| а [v Border uses back color 


Bl Back color 
Back style: Pattern style: Ш Border color 


[Transparent | [None -| L] Pattern color 


Shape: | | Highligh 


Component Browser 
[Rectangle -| 


Display settings 


PowerFlex 7Ü 700 Face 


Display: ALARM 


|] ш [DIAGNOSTICS] 


Touch margins 
Horizontal margin: 
fo 

Other 
М Audio 





Cancel | Help | 


图 24-30 配置 “ 转 到 ”按钮 
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三 、 使 用 预先 创建 的 转 到 按钮 的 组 态 步骤 

如 果 希 望 硬件 系统 视图 如 图 24-32 所 示 ， 将 PowerFlex 变频 器 对 象 组 态 为 可 以 启动 单独 Power- 
Goto Display Button Properties Бы Flex 面板 的 “ 转 到 ”按钮 ， 请 按照 以 下 
ш Шш 说 明 进行 操作 。 


Арреагапсе 
Border style: Border width: | 


[Line ~] Component Browser x| 
Back style: Selecta component: 


[Бона -] 











ME 1756 Parameter 
ME 1769 Parameter 
ME PowerFlex Parameter 


Shape: 


[Rectangle ~] 








Display settings 
Display: 


[PowerFlex 70. 700 Fa 图 
Top position: 
[0 








Horizontal margin: 


Touch margins 
| [o 








Other 
[v Audio 


рас: г.а ОНЕ РЕ 70/70 ЕС 





ок | Camel | Appy | Help | 


图 24-31 变频 器 分 配 PowerFlex 参数 文件 ВОС АНАА 

І. 通过 右键 单 击 系统 树 中 的 “图 像 ”( Tmage) 文件 夹 ， 并 选择 “将 组 件 添加 到 应 用 中 ” (Add 
Component into Application) ， 将 PowerFlex 位 图 图 像 添 加 到 RSView 应 用 中 ， 如 图 24-33 所 示 。 
шан 


Не view Appicaton Toos window Hep 
mus геле з 





Local (SMPLY 
fla Test Goto, Butons 
Ф Test Сою Buttons 
3 System 
E] Project Somngs 
е» User Accounts 
O| Drəgnosbcs List Setup 


Ë nfoimavon Setup 
а Inlormatbon Messages 


= 23 Соус and Control 


& Data Log Models 
- J RecpeP'ius 
db RecipePlus Setup 
@ RecipePlus F deor 
+ leo RSlim E nterpose 
LJ System 
a |] Ройс 
v & Networks and Devices 
a I Users and Groups 


图 24-33 添加 PowerFlex 位 图 图 像 
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2. 解压 缩 ME_PowerFlex_Faceplate_Files. zip 文件 时 浏览 至 步骤 1 中 所 创建 的 “ME_PowerFlex 
_GotoButtons” 文件 夹 。 选 择 所 有 位 图 图 像 并 单 击 “打开 ”( Open) ， 如 图 24-34 所 示 。 


Add Component Into Projecl iri 24 


Loak іт | 加 МЕ Рона Рен BecBulons -| = г] ЕЗ- 








My Documents 


ue Fila name | PowerFln 755 bep TH PowerFlas 4 beo" "| 
acet 
Files ol type: [Нитер images [` bmp] +] 


图 24-34 打开 所 有 位 图 图 像 


3. 接 下 来 ， 通 过 右键 单 击 系统 树 中 的 “显示 界面 ” (Display) 文件 夹 ， 并 选择 “将 组 件 添 
加 到 应 用 中 ” (Add Component into Application) ， 将 “PowerFlex 转 到 显示 界面 ”文件 添加 到 RS- 


View 应 用 中 ， 如 图 24-35 所 示 。 


44 RSView Studio Machine Edition E - -|S|x| 


шыб O, э — 








= Local (SIMPLI) 
= fa Test Goto, Busons 

Test Goto. Buttons 

I System 
E] Project Semngs 
бе User Accounts 
`] Dragnosbcs List Setup 

Global Connectons 


= Tg Log« and Control 
区 Macros 
а 23 Data Log 
@ Data Log Models 
= 本 ReciPePius 
@ RecpePlus Setup 
@ RecwpePlus Е‹Мо! 
* lib А51 тх Enterpnse 
= — System 
a D Policies 
s da Networks and Devices 
w Users and Groups 


图 24-35 ”添加 “PowerFlex 转 到 显示 界面 ”文件 
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4. 浏览 至 “ME_PowerFlex_GotoButtons” 文 件 夹 ， 并 选择 “Goto_PowerFlex. gfx” XAF 6 
“打开 ”( Open) 。 检 验 “Coto_PowerFlex” 显 示 界面 是 否 出 现在 系统 树 中 的 “显示 界面 ” (Dis 





plays) 下 方 。 
5. 创建 新 显示 界面 ， 或 打开 要 将 “ 转 到 ” (Goto) 按钮 复制 到 其 中 的 您 自己 的 系统 显示 界 
面 。 





6. 打开 “Goto_PowerFlex” 显 示 界 面 ， 并 将 所 需 图 形 对 象 复制 (或 者 拖 放 ) 到 系统 显示 界面 
E, "lk 24-36 所 示 。 


@ RSView Studio - Machine Edition 





图 24-36 复制 所 需 图 形 对 象 


7. 重复 步骤 8， 直 至 将 所 有 需要 使 用 的 对 象 都 复制 到 显示 界面 上 。 

8. 通过 双击 对 象 ， 打 开 每 一 个 模块 “ 转 到 ”( Goto) 显示 界面 按钮 〈 请 务必 单 击 对 象 项 部 附 
近 的 位 置 ， 以 打开 “和 转 到 ”( Goto) 按钮 属性 ， 而 非 “文本 ”对 象 属 性 ) 。 

9. Ф “ҖИ” (General) HRE, 分配 PowerFlex 面板 和 参数 文件 ， 使 其 与 该 按钮 关联 。 

1) 选择 “显示 ”(Display) 劳 的 浏览 按钮 ， 并 分 配 PowerFlex 面板 显示 界面 ， 如 图 24-37 所 
ZN о 

2) 选择 “参数 文件 ” (Parameter file) 劳 的 浏览 按钮 并 分 配 PowerFlex 参数 文件 。 请 务必 单 
击 “ 转 到 显示 界面 按钮 属性 ” (Goto Display Button Properties) 对 话 框 的 “确定 ”(OK) 按钮 ， 以 
保存 组 态 ， 如 图 24-38 所 示 。 

10. 可 通过 选择 对 象 并 用 鼠标 进行 缩小 或 放大 操作 ， 来 调整 对 象 的 大 小 〈 要 调整 多 个 对 象 的 
大 小 ， 可 通过 使 用 鼠标 在 所 有 对 象 周围 绘制 方 框 以 选择 所 有 对 象 ， 然 后 从 沫 单 中 选择 “排列 > 
分 组 ”( Arrange > Group) 的 方式 ， 对 所 有 对 象 进 行 分 组 。 使 用 鼠标 即 可 调整 对 象 的 大 小 ) 。 

11. 所 有 需要 的 PowerFlex 对 象 均 已 复制 到 应 用 中 之 后 ， 可 以 将 “Goto_PowerFlex” 显 示 界 面 
从 应 用 中 删除 。 
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1) 在 左 侧 的 系统 树 中 ， 右 键 单 击 显示 界面 下 的 “ 转 到 ”(GCoto) 显示 界面 ， 然 后 选择 删除 。 
2) 单 击 “ 是 ”(Yes)， 会 弹出 “从 应 用 中 移 除 文件 并 将 其 从 磁盘 中 删除 ”( Remove file from 


the application and delete it from disk) 。 


12. 现在 可 以 保存 并 创建 运行 时 文件 ， 以 测试 显示 界面 。 





Goto Display Button Properties І d 


General | -аье | Common | 

















T Appearance 
Border style: Border width: 


[Line ha | E IV Border uses back color 
Back style: Component Browser à х | 
[Sotia Select a component: 


Shape: 


[Rectangle 


— Display settings 一 一 


h4E 1794-OB15D Faceplate - 
ME_1794-OB32P_Faceplate 
ME_1794-OE12_Faceplate 

ME_1794-OE4_Faceplate 

h4E 17984-OES8H Faceplate 

ME 17984-OF4l Faceplate 

ME 17984-Ox1l5b Faceplate 





Display: 


一 


Top position: 


ME_1794-Ox8_Faceplate 
ME_1797-IBN16_Faceplate 
ME_1797-IE8_Faceplate 
ME __.1797-IE8H_Faceplate 
h4E 1797-IEBMF Faceplate 
h4E 1797-IFXT8 Faceplate 





h4E 1797-OB4D Faceplate 
ME 17987-OE8 Faceplate 
МЕ 1797-OES8H Faceplate 


m Touch margins 一 一 


Horizontal marg 











0 PowerFlex_70_700_Faceplate 
Test 
[ALARM 
Other [DIAGNOSTICS] 
[INFORMATION] ТЕ; 


а. | OK | Cancel |] Help | 


ок | Сапсе! | Help | 


图 24-37 分 配 PowerFlex 面板 显示 界面 
xl 


General | Label | Common | 






















































-Appearance 
Border style: Border width: | 
Back style: Select a component: 
[Soli z] ME, 1756 Parameter 
Shape: ME 1759 Parameter 
ME PowerFlex Parameter 
[Rectengle ы | 
— Display settings 
Display: 
[PowerFlex 70 700 Fa .| 
Top position: 





~ Touch margins 


Horizontal margin: 
[o 

















OK | Cancel | Apply | Help | 


图 24-38 分配 PowerFlex 参数 文件 
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实验 25: PowerFlex 70 变频 器 源 代 码 级 集成 


一 、 实 验 目 的 

创建 包含 PowerFlex 集成 变频 器 配置 文件 的 RSLogix 5000 项 目 ， 并 介绍 如 何 下 载 到 变频 器 和 
控制 器 以 及 如 何 确认 网 络 1⁄O 可 正常 运行 。 

二 、 创 建 RSLogix 5000 m El 

1. 启动 程序 。 双 击 桌 面 上 或 “开始 ”( Start) APAY RSLogix 5000 图 标 ， 选 择 “ 所 有 程序 
> 罗 克 韦 尔 软件 > RSLogix 5000 企业 版 系列 > RSLogix 5000” (АП Programs > Rockwell Software > 
RSLogix 5000 Enterprise Series > RSLogix 5000) 。 

2. 创建 新 项 目 。 选 择 “文件 > 新建” (Ее > New), fü A ControlLogix 演示 设备 插 模 0 中 控 
т ЦУ Ж) 〈 例 如 1756-L63 ) ， 并 输入 如 图 25-1 所 述 的 所 有 其 他 数据 。 单 击 “ 确 定 ”(OK) 。 


New Controller 





Vendor: Allen-Bradley 


Type: [1756453 ControlLogi£553 Controller Ë Lo ] 


Revision: 15 hd Cancel 





| Redundancy Enabled 





Name: [M y_Controller 


Description: 





Chassis Type: [1756410 10-Slot ControlLogis Chassis 
Slat: 1 - 习 


Create In: IC:SRSLogis S000\Projects 








图 25-1 新 控制 器 
可 能 会 出 现 一 个 窗口 ， 提 示 计 算 机 上 已 存在 此 文件 名 。 如 果 您 使 用 的 名 称 与 本 示例 中 的 名 称 
相同 ， 请 单 击 “ 是 ”(Yes) 履 盖 此 文件 。 = Єз 1/0 Configuration 


ЕЕС 


Sk a Sa kS KES ЕШ CÓ E c EE 
动 器 ， 并 随 RSLogix 5000 软件 的 版 本 16 (或 = 
更 高 版 本 ) 一 起 提供 。 е 

3. 向 系统 添加 新 模块 。 右 键 单 击 “IO 
组 态 ” (10 Configuration). 文件 夹 下 的 1756 


背 板 并 选择 “新 建 模块 ”(New Module), ， 如 图 25-2 所 示 。 





图 25-2 ”新建 模块 
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该 操作 会 打开 “选择 模块 ”( Select Module) 窗口 ， 该 窗口 会 列 出 1756 T Bn] HER, un 


图 25-3 所 示 。 


Find... | Add Favorite | 


Favorites 





ОК | Cancel | Help | 


图 25-3 ”模块 选择 


4. 向 系统 添加 “以 太 网 网 桥 ”， 展 开 “ 通 信 ” (Communications) 部 分 ， 向 下 滚动 并 选择 
1756-ЕМВТ/А, #5 “Е” (ОК), 1 25-4 所 示 。 


1756-DHRIO/C 
1756-DHRIO/D 
1756-DNB 
1756-ENZF /A 
1756-ENZT /A 


1756-ENET /^ 
1756-ENET/B 
1756-EWEB/A 
1756-SYNCH/A 

Ccntrollers 

Digital 

由 -Drves 





1756 DH+ Bridge/RIO Scanner 

1756 DH+ Bridge/RIO Scanner 

1756 DeviceNet Scanner 

1756 10/100 Mbps Ethernet Bridge, Fiber Media 

1756 10/100 Mbps Ethernet Bridge, Twisted-Pair Media 


1756 Ethernet Communication Interface Allen-Bradley 
1756 Ethernet Communication Interface Allen-Bradley 
1756 10/100 Mbps Ethernet Bridge w/Enhanc=d Web Serv.. Allen-Bradley 
SynchLink Interface Allen-Bradley 


м. 


>| 
Find.. | _ Add Favorite | 


[25-4 添加 通信 模块 
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5. 选择 ENBT 的 版 本 。 选 择 3 作为 主 版 本 ， 然 后 单 击 “确定 ”(OK) ， 如 图 25-5 所 示 。 
6. 输入 ENBT 的 信息 。 输 入 ENBT 数 — 





据 ， 如 图 25-6 Brzn 


如 果 选 中 了 “打开 模块 属性 ” (Open Select malor revision for new 175Б-ЕМВТ/А 
module being created. 


Module Properties) 框 ， 则 应 取消 选择 该 框 ， 


然后 单 击 “ 确 定 ” (OK) 关闭 “新 建 模 Major Revision: [3 -| 
H” (New Module) 窗口 。 
7. 验证 ENBT JE {у “ОО 组 态 文件 
К C | Не! 
夹 中 。 现 在 ，ENBT 应 出 现在 “1/0 组 态 ” Cancel | o Hep | 
(I/O Configuration) 文件 夹 中 的 1756 背 板 
下 方 ， 如 图 25-7 所 示 。 


ШШ Module Properties: Local:5 (1 756-ЕМВТ/А 4.1) 





图 25-5 选择 主 版 本 


General | Connection | RSNetworx | Module Info | Port Configuration | Port Diagnostics | Backplane | 


Туре: 17585-ENBT /À 1756 10/100 Mbps Ethernet Bridge, Change Type... le 
Twisted-Pair Media 


Vendor: Allen-Bradley 
Parent: Local 


Name: Му ENBT Address / Host Name 


Description: (* |PAddess | 10 . 112. 2 . 11 
| С Host Name: | 


Slot: |5 -- 
Revision: 2 Electronic Keying: [Disable Keying ”| 


Status: Опе Cancel | Help | 


图 25-6 配置 通信 模块 
8. 问 系 统 添加 新 模块 。 右 键 单 击 “LZO 2845” (10 Configuration) 文件 夹 下 的 1756-ENBT 并 
选择 “新 建 模块 ”(New Module), ， 如 图 25-8 所 示 。 





= 9) ЏО Configuration 
= Ё 1756 Backplane, 1756-A10 
fa [0] 1756-63 My. Controller 


- 3 БИЕ 5 onde. | 
этте °| New Module... 


- 9) ЏО Configuration à Cut Ctrl+g 
- £9 1756 Backplane, 1756-410 Copy Ctrl+C 


9 [0] 1756-L63 My. Controller 
- 8 [5] 1756-ENBT/A My. ENBT 
=s Ethernet 


Е 
Delete Del 


Cross Reference Ctrl+E 


Properties Alt--Enter 








K| 25-7 О 组 态 列 表 图 25-8 ”添加 新 模块 
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该 操作 会 打开 “选择 模块 ”( Select Module) 窗口 ， 该 窗口 会 列 出 ENBT 的 可 用 模块 ， 如 图 
25-9 所 示 。 


— Select Мойше 








+ HMI 


By Category By Vendor Favorites 


Loos]. сш | нр | 


4 25-9 ”选择 模块 








9. 向 系统 添加 PowerFlex 70 17 ғ. EIF “т” (Drives) 部 分 ， 回 下 滚动 并 查看 目前 
版 本 V16 中 可 用 的 新 集成 变频 器 配置 文件 。 之 前 必须 使 用 “通用 ”配置 文件 的 多 个 变频 硕 (如 
PowerFlex 4 15190) 现在 有 了 自己 特有 的 配置 文件 。 选 择 PowerFlex 70-E， 然 后 单 击 “确定 ” 
(OK)， 如 图 25-10 所 示 。 

10. 输入 PowerFlex 70 闻 点 信息 。 输 入 PowerFlex 70 ZERA IP 地 址 数据 ， 如 图 25-11 所 示 。 

现在 ,请 单 击 “模块 定义 ” (Module Definition) 部 分 中 的 “更 改 ”( Change) ， 编 辑 1/0 连 
接 信息 。 将 出 现 “ 模 块 定义 ”(Module Definition). 窗口 ， 如 图 25-12 所 示 。 

将 变频 需 的 主 厂 本 设 为 2， 次 版 本 设 为 2, “电子 匹配 ”(Electronic Keying) 设 为 “禁用 电子 
匹配 功能 ” (Disable Keying) 。 将 变频 器 额定 值 设 置 为 240V 4.2A， 如 图 25-12 所 示 。 不 要 单 击 
“确定 ”( OK)。 

最 多 可 为 连接 定义 10 个 字 的 输入 数据 和 10 个 字 的 输出 数据 。 在 默认 情况 下 ， 将 会 传送 变频 
器 状态 和 控制 信息 。 

状态 信息 “DriveStatus” 字 包含 逻辑 状态 位 信息 、 如 就 绪 、 报 警 、 故 阶 和 达到 基准 值 。 ”Our- 
putFfred” 字 包含 反 锯 信息 ， 该 信息 可 显示 变频 融 的 实际 工作 频率 。 

控制 信息 “DriveLogicRslt” 字 包含 逻辑 命令 位 信息 ， 如 人 停止、 开始、 正 向 、 反 向 和 重 置 。 
“CommandedFredq” 字 包含 用 于 使 变频 岩 运 行 的 给 定 基准 值 。 

数据 链 路 A、B、C、D 数据 链 路 是 指 癌变 频 帮 参数 的 指针 。 我 们 的 变频 VO 组 件 并 不 是 所 
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见 即 所 得 的 固定 LO 组件， 而 是 动态 的 组 件 ， 并 具有 使 程序 员 能 够 挑选 并 选择 所 需 变 频 髓 参数 的 
功能 ， 从 而 可 以 作为 网 络 L/O 进行 通信 。 


lll Select Module 
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By Category 


1336T-FORCEDrivePLC-.. . 
1336T-FORCEDriveStd-... 


1397DigitalDCDrive-EN1 
2364F RGU-EM1 
PowerFlex 4-E 
PowerFlex 40-E 
PowerFlex 40Р-Е 
PowerFlex 70 EC-E 
PowerFlex 70-Е 
PowerFlex 400-E 


PowerFlex 700 Vector-2... 
PowerFlex 700 Vector-4. . , 
PowerFlex 700 Vector-6.. 


ШШ New Module 


Byvendo | 


Description 

1336 FORCE Drive (PLC Comm Adapter) via 1203-EN1 
1336 FORCE Drive (Standard Adapter) via 1203-EN1 
1397 Digital DC Drive via 1203-ЕМ1 

2364F Regen Bus Supply via 1203-EN1 

PowerFlex 4 Drive via 22-COMM-E 

PowerFlex 40 Drive via 22-COMM-E 

PowerFlex 40Р Drive via 22-COMM-E 

PowerFlex 70 EC Drive via 20-COMM-E 

PowerFlex 70 Drive via 20-COMM-E 

PowerFlex 400 Drive via 22-COMM-E 

PowerFlex 700 Vector Drive (208/240V) via 20-COMM-E 
PowerFlex 700 Vector Drive (400/480V) via 20-COMM-E 
PowerFlex 700 Vector Drive (600V) via 20-COMM-E 


Vendor 
Allen-Br ^ 
Allen-Br — 
Allen-Br 
Allen-Br 
Allen-Br 
Allen-Br 
Allen-Br 


Alen-Br ` 


Allen-Br 
Allen-Br 
Allen-Br 
Allen-Br № 


h 
Find... | Add Favorite | 


Favorites 





图 25-10 选择 变频 器 型 号 


General" | Connection | Module Info | Port Configuration | Drive | 


Type: 
Vendor: Allen-Bradley 


Parent: My ENBT 


Name: 


Module Definition 
Series: 


Revision: 29 


Electronic Keving: 
Connection: 
Data Format: 


Status: [Creating 


[M y_PF70 


Description: | 


None 


图 25-11 


PowerFlex ?0-E PowerFlex 70 Drive via 20-COMM-E 


Address / Host Name 


Change ... | 


Compatible Module 
Parameters via Datalinks 
Parameters 


© |Р Address: d. Ria . mar 8191 


C Host Name: | 


Сапсе! | Help | 


输入 变频 器 名 称 和 IP 地 址 
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Module Definition* 


Revision: | 2 ”| [2 | Datalink [Input Data | Output Data | 


DriveStatus DriveLodgicRslt 


Electronic Keying: ШШ ЕШ ЫЕ x OutputFreq CommandedFreq 
$ : A 
Drive Rating: 24v 42А т | L 


ГВ 
rc 


[D 


Connection: Parameters via Datalinks 


Data Format Paremeters М Sort Input/Output selection lists by Parameter Name 


" DANGER: Unexpected, hazardous mation of machinery may 
/ $ X occur when improperly using software to configure a drive. 


Parameter names selected for the Input and Output Data appear 
as member names in the drive Module-Defined Data Types and 
defines necessary Datalink parameters in the RSLogi« 5000 
project. Actual data transfer between controller and drive is 
determined by Datalink parameters. 


You must download configuration to the drive to ensure that the 


controller, drive and communication module configurations are 
consistent with each other. 


Cancel | Help 


图 25-12 “模块 定义 ”图 





11. 启用 数据 链 路 A 输入 数据 。 选 中 数据 链 路 A 框 ， 以 启用 数据 链 路 A 信息 ， 从 而 能 够 以 网 
络 VO 的 形式 进行 通信 。 但 不 要 单 击 “ 确 定 ”(OK)， 如 图 25-13 所 示 。 
Module Definition* 


Rewisior [2 X | [Б ы | Datalink |Input Data Output Data 
TONT Disable Кей DriveLogicRslt 
Electronic Keying: ын АШ = OutputFreq CommandedFreg 
: dum м^ Опдећпед_А1 了 | Unqefined_a4 
ER [240/ 42А >] Undetined А2 v | Undetined 2 
r8 
rc 
mi^ 


Connection: Parameters via Datalinks 
Data Format: Parameters 


М Sort Input/Qutput selection lists by Parameter Name 


DANGER: Unexpected, hazardous motion of machinery may 
occur when improperly using software to configure a drive. 


Parameter names selected for the Input and Dutput Data appear 
as member names in the drive Module-Defined Data Types and 
defines necessary Datalink parameters in the RSLogix 5000 
project. Actual data transfer between controller and drive is 
determined by Datalink parameters. 

You must download configuration to the drive to ensure that the 


controller, drive and communication madule configurations are 
consistent with each other. 


Cancel | Не!р | 
图 25-13 ”定义 数据 链 路 


启用 数据 链 路 后 ， 最 多 允许 通过 网 络 O 读 取 两 个 16 位 参数 并 写 和 人 两 个 16 位 参数 。 选 中 数 
据 链 路 A 后 ， 还 会 自动 为 20-COMM-E EtherNet/IP 适 配 融 设置 以 下 参数 : 
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1) 参数 23 [DPILO 组 态 ] - 置 位 数据 链 路 A 位 ， 这 样 ，20-COMM-E 将 与 变频 顺 传 送 数据 
БЕРЕ A 信息 。 

2) 参数 35 [ M-S 输入 ] - 置 位 数据 链 路 A 位 ， 这 样 ，20-COMM-E 会 由 控制 器 输入 数据 链 
路 А 信息 。 

3) 参数 36 [M-S 输出 ] - 置 位 数据 链 路 A 位 ， 这 样 ，20-COMM-E 会 将 数据 链 路 A 信息 输 
H 2] dis © 

这 一 点 突显 了 PowerFlex 集成 变频 顺 配 置 文件 的 优势 之 一 : 使 用 方便 。 本 示例 中 ， 通 过 一 个 
复 选 框 简化 了 操作 ， 用 户 不 必 编 辑 三 个 不 同 参数 并 置 位 每 个 参数 中 的 特定 位 。 

12. 组 态 数据 链 路 A 的 输入 数据 。 

单 击 “ 输 入 数据 ”(Input Data) 列 中 的 Undefined Al 下拉 和 箭头， 查看 PowerFlex 参数 。 选 择 
AccelTimel 。 

单 击 “ 输 入 数据 ”(Input Data) 列 中 的 Undefined ”A2 下 拉稀 头 ， 查 看 PowerFlex 参数 。 可 以 
滚动 到 DecelTimel 参数 ， 然 后 选择 该 参数 ， 还 可 以 在 该 框 中 输入 “de”， 以 显示 以 这 些 字 符 开 头 
的 参数 。 使 用 其 中 一 种 方法 为 Datalink A2 输入 DecelTimel 。 

不 要 单 击 “ 确 定 ”(OK) ，( 见 图 25-14) 。 








Module Definition* 


Revision: [2 c [Б | Datalink | input Data | Output Data | 


. - - DriveStatus DriveLodicFslt 
Electronic Keying: | Disable Keying OutputFreq 








Commoancdedr red 
AccelTime1 - 140 | Undefined .&1 
DecelTime1 - 142 rilindefined 4&2 








Drive Rating: [240v 42А 


Connection: Parameters via Datalinks ULT > : 
Daa FOMA Parameters Iw Sort Input/Output selection lists by Parameter Name 


DANGER: Llinexpected, hazardous motion of machinery may 
occur when improperly using software to configure a drive. 


Parameter names selected for the Input and Output Data appear 
as member names in the drive M odule-Defined Data Types and 
defines necessary Datalink parameters in the RSLogix 5000 
project. Actual data transfer between controller and drive is 
determined by Datalink parameters. 


You must download configuration to the drive to ensure that the 


controller. drive and communication module configurations are 
consistent with each other. 








图 25-14 ”组 态 数据 链 路 A 输入 数据 


输入 数据 链 路 A 的 输入 数据 之 后 ， 会 自动 为 PowerFlex 70 设置 以 下 参数 : 

1) 参数 310 [数据 输出 А1] -设置 为 140， 这 样 ， 当 数据 链 路 Al 信息 发 送 到 20-СОММ-Е 
时 ，PowerFlex70 将 发 送 参 数 140 [加 速 时 间 1] 

2) 参数 311 [数据 输出 A2] -设置 为 142， 这 样 ， 当 数据 链 路 AZ 信息 发 送 到 20-COMM-E 
时 ，PowerFlex70 将 发 送 参 数 142 [减速 时 间 1] 。 

13. 组 态 向 数据 链 路 A 输出 的 数据 。 

单 击 “ 输 出 数据 ”( Output Data) 列 中 的 Undefined ”Al 下 拉 和 箭头 ， 查 看 PowerFlex 参数 。 选 
РЕ AccelTimel 。 

单 击 “ 输 出 数据 ”( Output Data) 列 中 的 Undefined. А2 РАК, dr PowerFlex 参数 。 可 
以 滚动 到 DecelTimel 参数 ， 然 后 选择 该 参数 ， 还 可 以 在 该 框 中 输入 “de”， 以 显示 以 这 些 字符 开 
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头 的 参数 。 使 用 其 中 一 种 方法 为 Datalink A2 输入 DecelTimel, ЖП 25-15 所 示 。 


Module Definition* 


Hen 2 >] [e | Datalink [Input Data | Output Data | 
DriveStatus DriveLodicF slt 

OutputFred Commandedrrecd 

AccelTime1 - 140 w A&ccelTime1 - 140 vj 
DecelTime1 - 142 T|DecelTime1 - 142 = 





Electronic Keying: Disable Keying 


E E 
Drive Rating: 240w 42А, Y 54 


| = 
[ B 


Connection: Parameters via Datalinkz ” л Д 
Dala Format Parameters -| wv Sort Input/Output selection lists by Parameter Name 


DANGER: Line«pected, hazardous motion of machinery may 
occur when improperly using software to configure a drive. 


Parameter names selected for the Input and Output Data appear 
as member names in the drive Module-Defined Data Types and 
defines necessary Datalink parameters in the RSLogix 5000 
project. Actual data transfer between controller and drive is 
determined by Datalink parameters. 


You must download configuration to the drive to ensure that the 


controller, drive and communication module configurations are 
consistent with each other. 





图 25-15 ”组 态 数据 链 路 A 输出 数据 


不 要 单 击 “ 确 定 ”(OK)。 

输入 数据 链 路 A 的 输出 数据 之 后 ， 会 自动 为 PowerFlex 70 设置 以 下 参数 : 

1) 参数 300 | 数据 输入 Al] -设置 为 140， 这 样 ，PowerFlex 70 将 接收 20-СОММ-Е 发 送 的 
数据 链 路 Al 信息 ， 并 将 其 写 入 参数 140 [加 速 时 间 T]. 

2) 参数 301 | 数据 输入 A2] -设置 为 142， 这 样 ，PowerFlex 70 将 接收 20-СОММ-Е 发 送 的 
数据 链 路 A2 信息 ， 并 将 其 写 入 参数 142 [减速 时 间 T]. 

14. 组 态 数据 链 路 B 的 输入 数据 。 选 中 数据 链 路 B 框 ， 以 便 能 够 以 网 络 VO 的 形式 传送 数据 
链 路 B 信息 。 

单 击 “ 输 入 数据 ”(Input Data) 列 中 的 Undefined Bl 下 拉稀 涉 ， 查 看 PowerFlex 参数 。 可 以 
滚动 到 FaultCodel 参数 ， 然 后 选择 该 参数 ， 还 可 以 在 该 框 中 输入 “f”， 以 显示 以 这 些 字符 开头 的 
参数 。 使 用 其 中 一 种 方法 为 Datalink ВІ 输入 FaultCodel 。 

单 击 “ 输 入 数据 ”(Input Data) 列 中 的 Undefined”B2 下 拉稀 涉 ， 查 看 PowerFlex 参数 。 可 以 
滚动 到 DCBusVoltage 参数 ， 然 后 选择 该 参数 ， 还 可 以 在 该 框 中 输入 “dce”， 以 显示 以 这 些 字 符 开 
头 的 参数 。 使 用 其 中 一 种 方法 为 Datalink B2 输入 DCBusVoltage， 如 图 25-16 所 示 。 

不 要 单 击 “ 确 定 ”(OK)。 

选中 数据 链 路 B 后 ,会 自动 为 20-COMM-E EtherNet/IP 适配器 设置 以 下 参数 : 

1) 参数 23 [DPILO 组 态 ] - 置 位 数据 链 路 B 位 ， 这 样 20-COMM-E 将 与 变频 需 传 送 数据 链 
路 B 信息 。 

2) 参数 35 | M-S 输 入 ] - 置 位 数据 链 路 B 人 位， 这样 20-COMM-E 会 由 控制 锅 输 入 数据 链 路 
B 信息 。 

3) 参数 36 [|M -S 输出] - 置 位 数据 链 路 B 位 ， 这 样 20-COMM-F 会 将 数据 链 路 B 信息 输出 
Ж E il ds c 

本 示例 中 ， 通 过 一 个 复 选 框 简化 了 操作 ， 用 户 不 必 编 辑 三 个 不 同 参 数 并 置 位 每 个 参数 中 的 特 
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输入 数据 链 路 B 的 输入 数据 之 后 ， 会 自动 为 PowerFlex 70 设置 以 下 参数 : 

1) 参数 312 [数据 输出 BL]. -设置 为 243， 这 样 当 数据 链 路 ВІ 信息 发 送 到 20-COMM-E 时 ， 
PowerFlex70 将 发 送 参 数 243 [故障 代码 1]. 

2) 参数 313 [数据 输出 B2] -设置 为 12， 这样 当 数据 链 路 B2 信息 发 送 到 20-COMM-E 时 , 
PowerFlex70 将 发 送 参 数 12 | 直流 母线 电压 ]。 


Module Definition* 





Revision: 5 E Е Datalink | input Data | Output Data | 
4 з -— EC DriveStatus DriveLodicFslt 
Electronic Keying: Disable Keying - OutputFreq CommandedFred 


[ç =. AccelTime1 - 140 | &ccelTime1 - 140 
DecelTime1 - 142 "| DecelTime1 - 142 

[4B Fault Code - 243 T|Llndefined 日 1 
DCBus*/oltage - 12 T1!llndefined B2 


Drive Rating: 240 425 


Connection: Parameters via Datalinks 


Data Format Parameters iw Sort Input/Output selection lists by Parameter Name 


DANGER: Line«pected, hazardous motion of machinery may 
occur when improperly using software to configure a drive. 


Parameter names selected for the Input and Output D ata appear 
as member names in the drive Module-Defined Data Types and 
defines necessary Datalink parameters in the RSLogix 5000 
project. Actual data transfer between controller and drive is 
determined by Datalink parameters. 


You must download configuration to the drive to ensure that the 


controller, drive and communication module configurations are 
consistent with each other. 





图 25-16 组 态 数据 链 路 B 输入 数据 


组 态 数据 链 路 C 的 输入 数据 。 选 中 数据 链 路 C 框 ， 以 便 能 够 以 网 络 L/O 的 形式 传送 数据 
БЕРЕ C 信息 。 

单 击 “ 输 入 数据 ”(Input Data) 列 中 的 Undefined_” Cl 下 拉稀 涉 ， 查 看 PowerFlex 参数 。 可 以 
滚动 到 OutputCurrent 参数 ， 然 后 选择 该 参数 ， 还 可 以 在 该 框 中 输入 “ou”， 以 显示 以 这 些 字 符 开 
头 的 参数 。 使 用 其 中 一 种 方法 为 Datalink C 输入 OutputCurrent。 

单 击 “ 输 入 数据 ”(Input Data) 列 中 的 Undefined” C2 下 拉稀 涉 ， 查 看 PowerFlex 参数 。 可 以 
滚动 到 OutputPower 参数 ， 然 后 选择 该 参数 ， 还 可 以 在 该 框 中 输入 “ou”， 以 显示 以 这 些 字符 开头 
的 参数 。 使 用 其 中 一 种 方法 为 Datalink C 输入 OutputPower， 如 图 25-17 所 示 。 

不 要 单 击 “确定 ”(OK) 。 

本 示例 中 ， 用 户 只 需要 选择 所 需 参数 的 名 称 ， 并 不 需要 了 解 最 终 会 设置 两 个 不 同 的 参数 。 

现在 ， 可 以 单 击 “ 确 定 ”(OK) ， 然 后 单 击 “ 和 警告 ”(Warning) HAPA “Æ” (Yes), I 

б. 您 将 再 次 返回 到 “和 常规。 (General) 窗口 。 单 击 “ 确 定 ” (ОК) 关闭 “模块 属性 ” 
mS Properties) 窗口 。 

17. 验证 PowerFlex 70 是 否 位 于 VO 组 态 文件 夹 中 。 已 生成 PowerFlex 70 布点 ， 该 节点 现在 位 
РИО, uk 25-18 所 示 。 

如 果 您 的 应 用 需要 使 用 多 个 相同 的 变频 器 ， 可 以 右键 单 击 PowerFlex 70 hA, fA) 
键 单 击 ENBT， 根 据 需 要 进行 多 次 粘贴 。 会 复制 所 有 市 点 信息 ， 包 括 变频 带 参 数 设 置 。 所 有 用 户 
都 必须 进行 的 操作 是 更 改 IP 地 址 并 为 变频 需 重 新 命名 。 集 成 变频 器 配置 文件 不 仅 便 于 使 用 ， 还 
能 使 更 大 系统 的 设计 速度 更 快 ， 如 图 25-19 所 示 。 
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Module Definition* 


Revision: | 2 v | IB há | Datalink | Input Data | Output Data | 
л n DriveStatus DriveLodgicFslt 
Electronic Keying: | Disable Keying 了 | OutputFred CommandedFred 
: 4 w ^ A&ccelTime1 - 140 | AccelTime1 - 140 
Dine pang |240 42А 了 | [a DecelTime1 - 142 i DecelTime1 - 142 
м B Fault1Code - 243 | Undefined_B1 
DCBusYoltage - 12 БА Lindefined B2 


I; C OutputCurrent - 3 | Undefined_c1 
OutputPower - 7 | Undefined_C2 


Connection: Parameters via Datalinks vl dure 
Daa Fana Pareles | М Sort Input/Dutput selection lists by Parameter Name 


, 9 DANGER: Unespected, hazardous motion of machinery may 
Фф occur when improperly using software to configure a drive. 


|х |< |« |< [< |« 


Parameter names selected for the Input and Output Data appear 
as member names in the drive I odule-Defined Data Types and 
defines necessary Datalink parameters in the RSLogix 5000 
project. &ctual data transfer between controller and drive is 
determined bv Datalink parameters. 


‘You must download configuration to the drive to ensure that the 


controller. drive and communication module configurations are 
consistent with each other. 


сака | Heb | 


图 25-17 ”组 态 数据 链 路 C 输入 数据 
您 认为 变频 器 组 态 数据 存储 在 哪里 ? = C3 0 Configuration 





每 个 节点 的 变频 器 组 态 数据 实际 上 存储 在 您 的 。 СӨЙ Н Mv Controler 
RSLogix 5000 项 目 (ACD 文件 ) 中 ! 将 . ACD 文件 下 载 = B [5] 1756-ENBT/A My_ENBT 


到 控制 器 时 ， 变 频 器 组 态 数据 就 会 保存 在 ControlLogix - йв Pio 

P BA A far mE 、 1756-ENBT/A My_ENBT 
中 。 这 样 ， 如 果 需 要 更 换 节点 ， 就 可 以 为 节点 的 组 态 设 L 
置 提供 方便 的 本 地 资源 。 只 需 连接 到 控制 器 ， 然 后 打开 


变频 器 的 AOP 并 下 载 该 组 态 。 图 25-18 VO 配置 项 目 列表 
L New Module 


General" | Connection | Module Info | Port Configuration | Drive | 


Туре: PowerFlex 7Ü-E PowerFlex 70 Drive via 20-COMM-E 
Vendor: Allen-Bradley 


Parent: My ENBT Address / Host Name 


Name: Mv PF70 te |P Address: АИ a С Ча 


Description: 
P | C Host Мате: | 


Madule Definition 


Series: None Change ... | 


Revision: 25 
Electronic Keying: Disable Keying 
Connection: Parameters via Datalinks 


Data Format: Parameters 





Status: — Creating Cancel | Help | 


图 25-19 ”复制 变频 名 参数 
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18. 查看 输入 标签 。 双 击 “ 控 制 咽 ” (Controller) 文件 夹 下 的 “控制 右 标 签 ” (Controller 
Tags ) ， 然 后 展开 My_ PF70EFE: 1 输入 。 可 能 需要 拖 动 标题 中 “名 称 ” (Name) 列 的 右 侧 边框 ， 
以 查看 完整 的 输入 标签 名 称 ， 如 图 25-20 所 示 。 











| Name h | Value € | Data Туре 
{...} AB:PowerFlex70_EEE2565D:1:0 
+ My PF7O:LDriveStatus 2#0000_0000_... INT 
Му PF?0:.DriveStatus Ready a BOOL 
Му PF? DriveStatus &ctive ü BOOL 
Му PF: DrrveStatus CommandDir o BOOL 
My PF70:.DriveStatus &ctualDir 0 BOOL 
My PF70:IDriveStatus_Accelerating 0 BOOL 
Му PF70:IDriveStatus_Decelerating 0 BOOL 
Му PF?O:.DrveStatus Alarm a ВОО 
Му РЕ. DriveStatus Faulted 0 BDOOL 
Му PF70:l.DriveStatus &tSpeed ü BODL 
My PF?0:L.DriveStatus LocallDD a BOOL 
Му PF?0.DriveStatus LocallD1 a BOOL 
My PF7ü:.DriveStatus LocallD2 ü BOOL 
Му PF: DriveStatus SpdReflDÜ 0 BOOL 
My PF?ü:.DriveStatus SpdReflD1 a ВОО 
Му PF?0:.DriveStatus SpdReflD2 a BOOL 
Му PF?0:.DriveStatus SpdReflD3 ü BDDL 
+ Му PF?0O:l.OutputFreq ü INT 
+ Му РЕ? AccelTime ü INT 
+ My PF70:.DecelTimel о INT 
+ My PF7?0:. Fault Code n INT 
+ My PF?0:.DCBusVoltage D INT 
| + My PF?0:.OutputCurrent 0 INT 
+ Му РЕ. Output Power ü INT 





图 25-20 ”输入 标签 

已 经 为 已 组 态 的 VO 生成 说 明 性 标签 名 称 。 会 明确 定义 “变频 器 状态 ”位 (ВОО) 以 及 
“输出 频率 ”和 “数据 链 路 ”。 请 注意 为 每 个 标签 使 用 合适 的 数据 类 型 。 

19. 验证 输出 标签 。 现 在 展开 My РЕ7ОЕ: О 输出 ， 然 后 癌 下 深 动 ， 查 看 输出 标签 名 称 ， 如 
图 25-21 所 示 。 

已 经 为 已 组 态 的 0 生成 说 明 性 标签 名 称 。 会 明确 定义 “变频 右 逻 辑 ” 位 (BOOL) 以 及 
“给 定 频率 ”和 “数据 链 路 ” 。 请 注意 为 每 个 标签 使 用 合适 的 数据 类 型 。 数 据 链 路 Bl. B2, CI 
和 C2 未 使 用 ， 但 仍 需 为 其 分 配 标签 名 称 ， 这 样 它们 的 名 称 才 会 包含 字 “undefined”， 说 明 此 次 
未 使 用 该 数据 链 路 〈 未 连接 到 参数 ) 。 

关闭 “控制 器 标签 ”( Controller Tags) 窗口 。 

20. 打开 PowerFlex 70 模块 属性 。 双 击 VO 组 态 文 件 夹 中 的 PowerFlex 70 节点 ， 以 显示 “ 模 
块 属性 ”( Module Properties) 窗口 ， 如 图 25-22 所 示 。 单 击 “ 变 频 右 ”( Drive) 选项 卡 。 

21. 查看 PowerFlex 70 的 “变频 器 ” (Drive) mR., “AMAS” (Drive) 选项 卡 是 版 本 16 
中 的 新 增 内 容 。 之 前 的 RSLogix 5000 版 本 包含 DriveExecutive Lite， 可 以 通过 变频 絮 的 “模块 属 
VPE" (Module Properties) 窗口 上 的 图 标 启 动 DriveExecutive Lite (但 仍 需 在 计算 机 上 安装 ) 。 变 频 
顺 组 态 软件 现在 与 RSLogix 5000 已 完全 集成 ， 不 再 是 两 个 单独 的 软件 ， 如 图 25-23 所 示 。 
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Data Type 
+ My PF?! AB:PowerFlex7Qü EEE2565D:I:0 


— My PF70:0 ї...} AB:PowerFlex70 342C105B:0:0 


+ My PF70:D.DriveLogicR slt 2#0000 0000 ... INT 










Name 


My PF70:D.DriveLogicRslt Stop ü BODL 
My PF70:O.DriveLogicRislt. Start 0 BODL 
My PF70:O.DriveLogicRslt Јод 0 BODL 
My PF70:D.DriveLogicRslt. ClearF ault 0 BOOL 
My PF70:0.DriveLogicAslt_Forward 0 BOOL 
Му PF70:D.DriveLogicRslt Reverse ü BODL 
My PF?0:O.DriveLogicR slt, LocalContrl ü BOOL 
My PF70:D.DriveLogicRslt MÜPInc ü BODL 
My PF7?0:D.DriveLogicRslt &ccell 0 BODL 
My PF7?0:D.DriveLogicRslt, &ccel2 0 BODL 
My PF70:O.DriveLogicR slt, Decell 0 BOOL 
My PF70:0.DriveLogicRAslt_Decel? о BODL 
My PF?0:O.DriveLogicRslt SpdReflDO 0 BOOL 
My PF70:0.DriveLogicAslt_SpdReflD1 0 BOOL 
My PF?0:O.DriveLogicRslt, SpdReflD2 o BOOL 
My PF70:D.DriveLogicRslt MOPDec 0 BODL 
+ Му PF7ü:O0.CommandedFreq о INT 
+ My PF?0:0.AccelTimel ü INT 
+ My PF7ü:O.DecelTimel о INT 
+ My PF?0:O.LIndefined B1 ü INT 
+ My PF?0:O.Undefined B2 0 INT 
+ My PF?0:O.Undefined C1 ü INT 
_ + Му РЕТО:0 Undefined C2 — | 0 INT а 
图 25-21 输出 标签 
Ill Module Properties: My_ENBT (PowerFlex 70-Е 2.6) PRI 
General | Connection | Module Info | Port Configuratiss | Drive TD 
Туре: PaowerFlex #0-Е PowerFlex 70 Drive via 20-COMM-E 
Vendor: Allen-Bradley 
Parent My ENBT Address / Host Name 


Name: 区 PF70 (ж IP Address: LU 


Description: 
E | C Host Name: | 


Module Definition 


Series: None Change ... | 


Revision: 26 

Electronic Keying: Disable Keying 
Connection: Parameters via Datalinks 
Data Format: Parameters 





Status: Опе Cancel | | Help | 


图 25-22 GEM ai ES E PE 
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NN Module Properties: My ENBT (PowerFlex 70-E 2.6) 


General | Connection | Module Info | Port Configuration Drive | 


ка| га) | | ^^” Drive: Not Connected | 


[= 81, My PF70 T T 
= 图 üPowerFlex 70 


t3 Рагагпе!ег List 


+ S 5 20-COMM-E PowerFlex 70 


240V  4.2A 
Port: O 
Revision: 2.006 





Status: О һе 





图 25-23 Ла аја Е 


DriveExecutive 和 DriveExplorer 的 许多 常见 功能 现在 都 合并 到 “变频 器 ”( Drive) 选项 卡 中 : 

1) “RA” (Menu) Pf; 

2) “状态 视图 ”(Status View) 显示 界面 ; 

3) 图 标 ; 

4) г; 

5) “线性 列表 ”(Linear List) 203866 

6) “XF” (File)/ "2H" (Group)/ “参数 ”(Parameter) 284907 

7) 报警 和 事件 ; 

8)“ 设 备 属 性 ” (Device Properties ) ; 

9) “诊断 项 ” (Diagnostic Items ) 。 

“变频 需 ”(Drive) 选 项 卡 还 具有 导入 /导出 功能 ， 因 此 维护 人 员 或 其 他 没有 权限 使 用 RSLogix 
5000 的 人 员 可 继续 使 用 DriveExecutive ; 

22. 设置 20-COMM-E 的 子 网 组 态 参数 。 单 击 “ 端 口 组 态 ” (Port Configuration) 并 输入 “ 子 
网 掩 码 ”( Subnet Mask) 地 址 ， 如 图 25-24 所 示 。 

输入 数值 之 后 ， 单 击 “设置 ”(Set) IP 地 址 的 组 态 完成 。 

23. 查看 自动 设置 的 网 络 参数 。 再 次 单 击 “变频 需 ” (Drive) 选项 卡 。 在 树 形 视图 中 展开 
20-COMM-E， 然 后 双击 其 “参数 列表 ” (Parameter List) ， 查 看 “线性 列表 ” (Linear List) 编辑 
器 。 癌 下 滚动 ， 查 看 参数 23、35 和 36 的 值 ， 如 图 25-25 所 示 。 如 上 文 所 述 ， 在 PowerFlex 70“ 模 
HEX" (Module Definition) 窗口 中 组 态 1/0 连接 时 ， 已 对 这 些 参数 进行 了 自动 设置 。 

单 击 “ 关 闭 ”( Close)。 

24. 查看 自动 设置 的 数据 链 路 参数 。 双 击 变频 硕 “ 参 数列 表 ” (Parameter List), M “MAZ 
Ж” (АП Parameters) 下 拉 菜 单 中 展开 “通信 ” (Communication) 文件 夹 ， 然 后 单 击 “数据 链 路 ” 
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(Datalinks) ， 以 显示 数据 链 路 参数 ， 如 图 25-26 所 示 。 


lil Module Properties: My_ENBT (PowerFlex 70-E 2.6) 


General | Connection | Module Info Port Configuration | Drive | 


IP Address: | 
Subnet Mask: | ЖЫЗ лен. 255. Ü 


Gateway Address: B s.d 4. 


[ Enable BootP 


Status; О ме 





Е 25-24 组 态 端 





— Parameter List - 20-COMM-E Jog 





21 Comm Fit Action I 

22 Idle Flt Action Fault 

23 DPII/O Cfg 00001111 15 0000001 
24 DPI I/O Act 00000000 0 000000( 
25 Flt Cfg Logic 0000000000000. . . о 00000000, 
26 Flt Cfg Ref 0 

27 Flt Cfg A1 In 
28 Flt Cfg A2 In 
29 Flt Cfg Bl In 
30 Flt Cfg B2 In 
31 Fit Cfg C1 In 
32 Flt Cfg C2 In 
33 Flt Cfg D1 In 
34 Flt Cfg D2 In 0 0 

35 M-S Input 00001111 15 000000 

36 М-5 Output 00001111 15 000000( 
37 Ref Adjust 100.00 % 10000 0.( 
38 Peer A Input Off 0 C 
39 Peer B Input Off 0 C 
40 Peer Cmd Mask 0000000000000... о 00000000. ~ 


тз, * =й - 


Print... | Close | Help | 


图 25-25 参数 列表 


со O O O O O сос 
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| parameter List - PowerFlex 70 


Parameter Group: |19) 41 Parameters 


а Dynamic Control 
а Utility 


Internal walue a 


-4000 


Max | 


^ 


7 Output Power 
8 Output Powr Fctr 
э Elapsed MWh 
10 Elapsed Run Time 
11 МОР Frequency 
12 DC Bus voltage 
13 DC Bus Memory 
16 Analog 101 value 
17 Analog In2 Value 
26 Rated kw 
27 Rated Volts 
28 Rated Amps 
29 Control SW Ver 
40 Motor Tvpe 
41 Motor MP volts 


[fi 
E 
i 
EJ 
gm 
gm 
Bs 
Е 
р 
Е 
kz: 
m 
[E 
RU 
i 
ES 
m 
ET 
ЕЙ 
=-= 
ER 
区 
< 


a Communication 





-4000 

ü 
-8192 
-8192 


0.0 kw 
0.00 
0.0 Mwh 
0.0 Hrs 
-400.0 Hz 
йй vDC 
0.0 vDC 
-32.767 
-32.767 
0.00 kw 
0.0 ЧАС 
0.0 Amps 
0.000 
Induction 0 Induct... 
460.0 VAC ПП 0.0 


Parameter Help Close 


图 25-26 ”参数 列表 


25. 验证 自动 设置 的 数据 链 路 参数 值 。 查 看 参数 300. 301, 


310、311、 


312、313、314 和 


315 的 值 ， 如 图 25-27 所 示 。 如 上 文 所 述 ， 在 PowerFlex 70“ 模 块 定 义 ”( Module Definition) 窗口 


中 组 态 VO 连接 时 已 对 这 些 参数 进行 了 自动 设置 。 


140 是 指 参 
142 是 指 参 
243 是 指 
12 是 指 


参数 243 [故障 代码 1 
参数 12 | 直流 母线 电压 ] 。 


Ж 140 [加 速 时 间 1] 

数 142 [减速 时 间 1]。 
] 
] 


О 


3 是 指 参数 3 [输出 电流 ] 。 
单 击 “ 关 闭 ”( Close)。 


26. 启动 PowerFlex 70 局 动向 导 : iar Rihu н ш, AA H HHE 
如 图 25-28 所 示 。 


erFlex 70/70 启动 向 导 并 单 击 “选择 ”( Select)， 


选择 Pow- 


27. 查看 该 向 导 的 警告 对 话 框 。 将 出 更“ 向 导 局 动 确 认 ”(Wizard Launch Confirmation) 对 话 
ЙЕ, ЖП 25-29 所 示 。 该 消息 会 提醒 您 使 用 该 软件 来 组 态 变 频 器 时 ， 如 果 不 当 可 能 会 出 现 意 外 


的 、 危 险 的 机 械 运 动 。 
Ai “Æ” (Yes) 打开 启动 癌 导 。 
28. 开始 执行 PowerFlex 70 局 动向 导 的 第 
局 动身 导 是 一 种 易于 使 用 的 工具 ， 可 以 用 它 对 变 
而 是 使 用 组 态 的 说 明 性 文本 和 图 形 化 表示 。 


频 器 进行 


1 步 操作 ， 25-30 所 示 。 
组 态 。 用 户 不 需要 知道 参数 编号 ， 


194 | 罗 克 韦 尔 PLC 控制 技术 





lll Parameter List - PowerFlex 70 


Parameter Group: :& i Datalinks 


12-2 Мата — value. — [units Jintemalvalue s in. — Max ^ 


Data In A1 
Data In А2 
Data In B1 
Data In B2 
Data In C1 
Data In C2 
Data In D1 
Data In D2 
Data Out ді 
Data Out A2 
Data Out B1 
Data Out B2 
Data Out C1 
Data Out C2 
Data Out D1 
Data Out D2 


= СОО ооо ОоО|о 





图 25-27 数据 链 路 参数 





7 Available Wizards 





图 25-28 可 用 癌 导 
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Wizard Launch Confirmation Б 


' DANGER: Unexpected, hazardous motion of machinery may occur when 
; improperly using software to configure a drive. 


Changes to drive data made through the wizard are applied immediately to the 
RSLcgix 5000 project. 


Launch wizard? 


Yes No | Felp 











图 25-29 向导 启动 确认 


Ле PowerFlex 70 Startup Wizard - (1 of 13) 


ie asa Welcome 
veg welcome 
Reset Pararneters 
Motor Control" The PowerFlex 70 / PowerFlex ZÜEÜC Startup Wizard assists in setting 
Motor Data" ә commonly used drive parameters. |t is recommended that the wizard 
= steps be performed sequentially. 
Stop / Brake Made 


Direction Test - Š with exception of resetting parameters, motor direction testing and 
AutoTune „еа autotuning, parameter edits are accumulated and are МОТ set until the 
Ramp Rates / Speed Limits ба C Finish?» button is clicked. То exit the wizard without implementing the 
Spend Conirol accumulated edits, click Cancel. 


Digital Inputs 


Digital Dutputs — Tip: Hovering the cursor over an icon 40 @ or text box on a wizard 
Analog Outputs page will display additional information as a tip message. 


Pending Changes 








Wizard Revision 


TEETH 





| Nest > Finish »» 








图 25-30 — Etsi 8n In] sP 


单 击 “下 一 步 >”( Next > ) 查看 顺序 过 程 ， 然 后 继续 单 击 “ 下 一 步 >” (Next > ) ， 直 至 进 
入 向 导 的 第 4 步 。 

29. 执行 PowerFlex 70 启动 向 导 的 第 4 步 操作 ， 如 图 25-31 所 示 。 

将 电动 机 NP 功率 设置 为 1， 将 电动 机 NP FLA 设置 为 1。 

单 击 “ 下 一 步 ” > ”(Next > ) ， 继 续 查 看 顺序 过 程 ， 然 后 继续 单 击 “ 下 一 步 >” (Next>), 
直至 进入 向 导 的 第 9 步 。 

30. 执行 PowerFlex 70 启动 向 导 的 第 8 步 操作 ， 如 图 25-32 所 示 。 

为 “最 大 速度 ”( Max Speed) 输入 90， 为 “最 小 速度 ”( Min Speed) 输入 10。 为 S 曲线 输 
入 非 零 值 ， 查 看 图 形 出 现 哪些 变化 。 然 后 将 其 重 置 为 0。 

单 击 “下 一 步 ”(Next) 。 
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Же PowerFlex 70 Startup Wizard - (4 of 13) 


Wizard Step Motor Data 
w[Ez] welcome 


vE Reset Parameters 


w[Ez] Motor Control" Power Units: | Horsepower 24 | 


м Е] Motor Data” 


Stop / Brake Made Motor NP Power: 1 .00 Hp 


Direction Test 

AutoTune Motor NP FLA: [1.0 Amps 
Ramp Rates / Speed Limits 

Speed Control Motor NP Volts: 1240.0 Volt 
Digital Inputs 

Digital Dutputs Motor NP Hertz: [600 Hz 
Analog Outputs 

Pending Changes Motor NP RPM: (EBE RPM 


Cancel | < Back | Мех! > | Finish >> | 


2 
ZZ 


图 25-31 ЛЕЙ sc Sl In] 


Че PowerFlex 70 Startup Wizard - (B of 13) 


Wizard Step Ramp Rates / Speed Limits 
v [Ez] welcome 


w[Ez] Reset Parameters 
vE Motor Contra" Max Speed: 
w[Ez] Motor Data* 900 Hz 
w[Ez] Stop / Brake Mode 
w[Ez] Direction Test 
vE AutoTune Min Speed: 
v [z] Ramp Rates / Speed Limits" 10.0 Hz 
Speed Control 
Digital Inputs I 
Digital Dutputs Acceleration: Deceleration: 


Analog Outputs Defined: |10.0 Secs Defined: |10.0 Secs 
Fernand Changes Actual |10.0 Secs Actual: |10.0 Secs 


Iv Enable reverse operation 


Direction Method: — |Fwd/Rev Command + 


Cancel | < Back | Чех! > | Finish >> | 


图 25-32 ЛЕЙ asc 89 In] sP 
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31. 执行 PowerFlex 70 ЕС 启动 向 导 的 第 9 步 和 第 10 步 操 作 ， 如 图 25-33、 图 25-34 所 示 。 
Ai “REEE” (Speed Reference) 下 拉 箭 头 并 选择 “DPI 端口 3” (DPI Port 5)。 注 意 


图 形 是 如 何 变化 以 显示 基准 值 将 出 现在 哪里 。20 - COMM - Е EtherNet/IP 适配器 会 插入 DPI 端口 
5 ,我 们 要 通过 以 太 网 网 络 控制 ControlLogix 的 基准 值 。 


** PowerFlex 70 Startup Wizard - (9 of 13) 





Wizard Step 
VE welcome 
м Е] Reset Parameters 
v [Ez] Motor Control Speed Reference: Y 
y= керден s Máda The Internal communications adapter slot on the drive. 
w[Ez] Direction Test 
м Е] “utoTune 
м Е] Ramp Rates / Speed Limits” 
w[Ez] Speed Control 
Digital Inputs 
Digital Dutputs 
Analog Dutputs 
Pending Changes 


Speed Control 





This part is used with 20-COMM-^ network. communications adapters. 








Cancel | < Back | Мех! » | Finish >> 





图 25-33 ЛЕЙ asc 8n In] 


Ме PowerFlex 70 Startup Wizard - (10 of 13) 


Wizard Step 
м [Ez] welcome 
м3 Reset Parameters 2 Preset Configurations: 
м [Ez] Motor Control Digital In 1: ы 
w[Ez] Motor Data E 
v [Ez] Stop / Brake Mode Digital In 2: | Not Used 
v Ë=] Direction Test £. 
x= AT Digital In 3: | Not Used 
vE Ramp Rates / Speed Limits 
vE Speed Control 
w[Ez] Digital Inputs 
w[Ez] Digital Outputs 

Analog Dutputs 

Pending Changes 


Digital Inputs 


1 
IRunFwd 2 


Run Rev 


Digital In 4: | Not Used 
Digital In 5: | Not Used 


Digital In Б: | Not Used 
Preset Speeds: 


1: [50 Hz 
10.0 Hz 
«24V DC [200 T 


24V Common 


Digital In Common 


30.0 Hz 


Cancel | < Back | Nest» | Einish >> | 


y 





图 25-34 ZDAR J 8l In] 
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继续 单 击 “下 一 步 ”( Next > ) ， 直 至 进入 向 导 的 第 13 步 。 
32. 执行 PowerFlex 70 EC 启动 向 导 的 第 13 步 操 作 ， 如 图 25-35 所 示 。 所 有 已 应 用 更 改 和 未 
决 更 改 都 会 列 出 。 


Ле PowerFlex 70 Startup Wizard - (13 of 13) 





Wizard Step Applied and Pending Changes 
v [Ez] welcome 


vE] Reset Parameters 


м5] Motor Control" - — Е 
VE Motor Data" izard Step "Direction Test 
Direction Test was not completed. 
vE Stop / Brake Mode Mo changes were made bv direction test. 


м Е] Direction Test 

v E 点 utoTune 

wE Ramp Rates / Speed Limits” 
vE] Speed Control 

w[Ez] Digital Inputs 

м Е] Digital Outputs 

w[Ez] ånalog Outputs 

м Е Pending Changes 


Below is a list of changes that have already been made. 








Ca 


Below is a list of changes that will be made if you click Finish. 


wizard Step "Motor Data"... 
Change parameter ''45 - [Motor NP Power]" value from "0.00" to "1.00". 
Change parameter "42 - [Motor NP FL&]" value from "8.0" to "1.0" Amps. 
Change parameter "41 - [Motor NP Valts]" value from "460.0" to "240.0" VAC. 


Wizard Step "Ramp Rates / Speed Limits"... 
Change parameter "82 - [Maximum Speed]" value from "60.0" to "90.0" Hz. 
Change parameter "81 - [Minimum Speed]" value from "0.0" to "10.0" Hz. 








Cancel < Back Finish >> 


图 25-35 Лај 50а] 9 





Mi “R” (Finish >> ) ， 接 受 这 些 更 改 。 

可 以 通过 局 动向 导 快 速 、 方 便 地 对 变频 需 进 行 组 态 。 虽 然 局 动向 导 并 未 包括 每 一 参数 ， 但 包 
括 了 大 多 数 应 用 的 常用 参数 。 

33. 下 载 变 频 天 组 态 。 目 前 为 止 ， 所 执行 的 操作 都 是 在 离线 状态 下 进行 的 。 现 在 ， 必 须 获 取 
此 新 组 态 并 将 其 传送 至 在 线 变频 俘 。 


单 击 工具 栏 中 的 “下 载 参数 数据 ” EJ 局 动 变 频 硕 下 载 过 程 。 

HER ERRA (Connect To Drive) 窗口 。 展 开 以 太 网 或 Ethernet-IP 3 5 (ДАЙ 
于 在 计算 机 上 组 态 的 是 哪 一 个 ) ， 找 到 PowerFlex 70 EC 变频 需 图 标 并 选择 该 图 标 。 然 后 单 击 “ 确 
定 ”(OK) 。 集 成 变频 需 配 置 文件 将 尝试 连接 并 检验 变频 器 及 其 连接 的 外 围 设 备 。 这 一 过 程 大 概 
需要 10 s。 

如 果 您 尝试 连接 的 变频 需 包 含 的 参数 和 IO 组 态 与 RSLogix 5000 项 目 不 同 ， 则 可 能 会 显示 如 
图 25-36 所 示 窗 口 。 

出 现 该 窗口 之 后 ， 单 击 “使 用 项 目 ”〈Use Project)。 项 目 设 置 将 会 下 载 到 变频 如 。 适 配 带 和 
变频 带 将 执行 复位 ， 复 位 过 程 大 概 将 持续 605 才 会 完成 。 复 位 完成 之 后 ， 请 单 击 随后 出 现 (RE 
灰色 显示 ) 的 “继续 ” (Continue), 

完成 此 操作 之 后 ， 将 显示 “选择 要 下 载 的 设备 ” (Select Devices To Download) 窗口 (WEI 
25-37) 。 出 现 该 窗口 后 ， 软 件 会 通知 您 在 离线 组 态 与 在 线 设 备 (PF70、20 -COMM - E, HIM 
等 ) 之 间 发 现 设备 属性 差异 (组 态 、 版 本 等 ) 。 
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IO Configuration Differences 


Project: | My. Controller (My. PF70) 
Drive: | AB ETHIP-1110.112.2.131 


Datalink Input Data 
Project Drive Project Project 


A [ А |AccelTime1 - 140 Undefined_A1 AccelTime1 - 140 Undefined A1 
DecelTime1 - 142 Undefined A? DecelTime1 - 142 Undefined A? 
WB [B J]FaulttCode - 243 Undefined. B1 
DCBusVoltage - 12 Undefined B2 
[ C [ C [OutputCurrent - 3 Undefined C1 
OutputPower - 7 Undefined C? 


au] 


Datalinks and comm module enables in the drive do not match the project IO Те" | А | 
Ө configuration. Click the Use Project button to configure the drive and comm eM ыл Msi iris 

module to match the controller settings. Click the Use Drive button to change 

the project IO configuration to match the drive. 


imm e | 


图 25-36 10 不 同 配置 





Select Devices To Download 


Project: | My. Controller (Му PF70) 
Drive: | AB ETHIP-1110.112.2.131 


Project Devices Drive Devices 


My. PF70 

[719 0 PowerFlex 70 可 ü PowerFlex 70 

[718] 5 20-СОММ-Е аја 1 LCD Module 
BL 5 20-COMM-E 


Differences Found. Click Download to continue the operation. 
ou can modify which devices to download by clicking the 
checkboxes in the project tree view, 


| Download | Help | 


图 25-37 ”选择 要 下 载 的 设备 
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单 击 “ 下 载 ”( Download) 合并 这 些 新 更 改 。 

将 显示 下 载 状态 框 。 整 个 下 载 过 程 可 能 会 持续 10s。 下 载 完 成 之 后 ， 下 载 状态 框 会 消失 。 

34. 在 进入 在 线 状 态 之 前 完成 变频 需 设 置 。 下 载 完 成 后 ， 会 返回 “模块 属性 ”(Module Prop- 
erties) 窗口 ， 如 图 25-38 所 示 。 














lil Module Properties: My ENBT (PowerFlex 70-E 2.9) 


| š 
General | Connection | Module Info | Port Configuration Drive 


а |а| 10| X = Drive: Not Connected _ 
= 8L My PF7D 


- а 0 PowerFlex 70 
183] Parameter List 


+ 8 5 20-COMM-E V PowerFlex 70 
240V  4.2A 
B Рогі: 0 
Revision: 2.009 


Status: Опе Cancel 


8 25-38 ”模块 属性 





单 击 “确定 ”(OK) 。 
三 、 下 载 项 目 并 验证 网 络 L/O 可 正常 运行 
1. 将 RSLogix 5000 m H FRZ hé o 


单 击 (RSWho) HRS (或 选择 “通信 > 在 线 节 点 ” (Communications > Who Active) ) , 
然后 展开 市 点 10. 112.2. 1x3 (x 是 表单 号 ) ， 以 查看 控制 器 背 板 。 选 择 插 槽 0 "Bim a. fuh 
“设置 项 目 路 径 ” (Set Project Path) ， 然 后 单 击 “下 载 ”(Download) ， 如 图 25-39 所 示 。 

2. 确认 下 载 。 

如 有 果 执 行 该 步 又 之 前 控制 器 处 于 编程 模式 ， 则 会 出 现 以 下 窗口 WE 25-40 所 示 。 单 击 “ 下 
载 ”(Download) ， 将 项 目下 载 到 控制 右 。 

然而 ， 如 有 果 执 行 该 步骤 之 前 控制 硕 处 于 运行 模式 ， 则 会 出 现 以 下 窗口 ， 如 图 25-41 所 示 。 再 
次 单 击 “ 下 载 ”(Download) ， 将 项 目下 载 到 控制 器 ， 然 后 单 击 “ 是 ”(Yes) ， 重 新 将 控制 着 设 为 
运行 模式 。 

3. 检验 控制 器 的 状态 。 

控制 器 应 处 于 “编程 ”模式 或 “远程 编程 ”模式 ，LO OK 指示 灯 应 呈 绿 色 显 示 ， 如 图 25- 
42 所 示 。 

1⁄0 组 态 树 中 的 PowerFlex 70 EC 的 旁边 不 应 存在 黄色 三 角形 。 如 果 连 接 存在 问题 ， 会 显示 黄 
色 三 角形 TN, WE 25-43 所 示 。 





"a 
Li 
M 

А 
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4| 28; Bluetooth, Data Highway Plus 
- ES Ethernet, Ethernet 
= 8 10.91.100.80, 1756-ENBT/A, 1756-ENET/A Upload... | 
=) 89 Backplane, 1756-A7/A 
09 00, 17564631060=563 — Downoad | 
m— 3 Update Firmware... | 


Close | 


ШШ 


Ethermet^10.81.100. 80*B ackplane^ü 
Path in Project: «none» 





图 25-39 ”在线 节点 


Download offline project "Му Centraller' to the controller. 


Connected Controller: 
Mame: <по name 
Type: 1756-L63/4, ControlLogis5563 Controller 
Path: Ethemet^10.31.100.80*B ackplane^Q 
Serial Number. 00244880 
Security: No Protection 


/M DANGER: Unexpected hazardous motion of machinery may occur. 


Some devices maintain independent configuration settings trat are 
nat loaded to the device durng the download of the controller. 


Verify these devices (drives, network devices, 3rd party products] 
have been properly loaded Eefore placing the controller inta run mode. 


Failure to load proper configuration could result in misaligned data and 
unexpected equipment operation. 


Cancel | Help | 


图 25-40 ”编程 模式 下 载 
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Download offline pioject ‘hy_Controller’ to the controller. 





Connected Controller: 


Name: My Controller 

Type: 1756-L637A, ControlLogix5563 Controller 
Path: Ethernet 10.31.100.80*B ackplanesQ 
Serial Number 00244880 


Security: Mo Protection 










AN The controller i: in Remote Run mode. The mode will be changed to 
Remote Program prior to download. 





A DANGER: Unespected hazardous motion of machinery may occur. 


Some devices maintain independent configuration settings that are 
not loaded to tre device during the download of the controller. 





Verify these devices [drives, network devices, 3rd party products] 
have been properly loaded before placing the controller into run mode. 


Failure to load proper configuration could result in misaligned data and 
unexpected equipment operation. 


Cancel | Help | 






! ` Done downloading. Change controller mode back to Remote Run? 


Lm I: wl 





图 25-41 运行 模式 下 载 





Е: 如 果 这 一 步骤 中 显示 错误 ， 请 联系 您 的 导师 。 

4. 将 控制 锅 设 为 运行 模式 。 请 注意 ， 如 果 控 制 句 已 处 于 运行 模式 ， 则 可 跳 过 此 步 又 。 可 以 
单 击 模式 下 拉 箭 头 并 选择 “运行 模式 ”(Run Mode), ， 也 可 以 将 控制 部 开关 旋 至 运行 位 置 ， 如 图 
25-44 所 示 。 











Rem Prog j. Г Program Mode masa Вет Prog 1: Е Program Mode 
大 Controller OK ү 一 一 

No F > 

auis ” [7 Batte DK No Forces Go Offline | 
БЕНӘ = F 1/0 0K No Edits 

D| ] 
[25-42 1/0 指示 灯 
- C3 ЏО Configuration Run Mode 
- £9 1756 Backplane, 1756-A10 Test Mode 


9 [0] 1756-L63 My. Controller 
= BJ [5] 1756-ENBT/A My. ENBT 
= xx Ethernet 
8) 1756-ENBT/A My. ENBT 


i i PowerFlex 70-Е My. PF70 Controller Properties 


9 2543 1⁄0 组 态 项 目 列表 图 25-44 ”选择 运行 模式 
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如 有 果 弹 出 用 于 确认 远程 运行 的 对 话 框 ， 请 单 击 “是 ”(Yes) ， 如 图 25-45 。 
5. 查看 控制 带 的 运行 状态 。 下 列 指示 灯 
应 呈 绿 色 显 示 ， 且 控制 融 应 处 于 远程 运行 模 
式 或 运行 模式 ， 如 图 25-46 所 示 。 电 池 OK 指 
示 灯 可 能 会 呈 红 色 显 示 ; 对 于 本 实验 ， 表 未 














RSLogix 5000 


' I Change controller mode to Remote Run? 
. 





电池 正常 工作 。 | 
IE: 如 果 这 一 步骤 中 显示 错误 ， 请 联系 Yes No 
您 的 导师 。 | 
6. ЖА Tul us BU TRAE. АХ “Ж K] 25-45 ”确认 对 话 框 
单 ”(Menu) 树 中 的 “控制 器 标签 ”( Controller Tags) ， 然 后 展开 PowerFlex 70 EC 输出 。 
Rem Run 1. M Run Mode | 
No Forces : F Controller ОК 
“ГЇ Battery OK 
No E dits | 8 


I0 DK D| 


图 25-46 控制 各 状态 显示 

7. T Eds. 

输入 AccelTimel 和 DecelTimel 的 值 。 需 要 注意 的 是 ， 这 些 值 是 以 十 分 之 一 的 倍数 表示 的 ， 
因此 ， 值 20 等 于 2.0s。 

为 CommandedFreq 输入 0 到 32767 之 间 的 值 。 该 值 是 以 工程 单位 表示 的 基准 值 ，32767 是 最 
大 频率 (90Hz)。 

为 ClearFault 输入 1， 然 后 再 将 其 设 为 0。 这 样 可 以 复位 变频 器 中 的 任何 故障 。 

为 Start 输入 1， 然 后 再 将 其 设置 为 0。 所 有 启动 都 需要 上 升 沿 (0 1) 转换 ， 如 图 25-47 
Жо 

如 果 需 要 ， 可 使 用 HIM 查看 参数 140 | 加 速 时 间 I] 和 参数 142 | 减速 时 间 1], ， 以 验证 控制 
器 是 否 正在 发 送 数据 。 

8. 查看 控制 器 的 输入 标签 。 展 开 控制 器 输入 ， 如 图 25-48 所 示 。 

默认 情况 下 ，PowerFlex 70 EC 变频 器 上 的 基准 值 采 用 工程 单位 ， 其 中 : 

两 者 之 间 是 线性 关系 ， 如 图 25-49 所 示 ， 因 此 可 以 使 用 以 下 表达 式 : 

基准 值 ( 以 工程 单位 表示 ) = 参数 82 [最 大 速度 | x32, 7671/2% 55 | 最 大 频率 ] 

对 于 本 实验 ， 我们 将 参数 82 | 最 大 速度 ] 设置 为 90. 0Hz (ЛЕЙ йт 27 60.0Hz) ， 将 参 
数 81 [最 小 速度 ] 设置 为 10.0Hz (变频 副 默 认 值 为 10.0Hz)。 执 行 此 操作 后 会 生成 大 小 为 2521 
(10. 0Hz) 的 初始 工程 单位 死 区 ， 最 大 死 区 约 为 22685 (90. 0Hz)。 

您 最 大 可 输入 大 小 为 32767 的 值 ， 然 而 在 这 种 情况 下 ， 您 会 得 到 差 值 32767 - 22685， 即 
10082。 如 您 所 见 ， 此 类 修改 可 提高 灵活 性 、 实 现 更 多 分 辩 率 并 增 大 对 速度 范围 的 控制 。 无 论 是 
哪 种 情况 ， 输 入 的 值 都 会 使 用 同一 条 线性 曲线 。 

Feedback 字 的 作用 与 Reference 相似 。 默 认 情 况 下 ，PowerFlex 70 ЕС 变频 器 上 的 Feedback 是 
采用 工程 单位 表示 的 ， 其 中 ，32 767 等 于 参数 SS [最 大 频率 ] (默认 值 =130Hz) 0 等 于 0Hz。 
两 者 之 间 是 线性 关系 ， 因 此 可 以 使 用 以 下 表达 式 : 

Feedback (以 工程 单位 表示 ) = 参数 82 [最 大 速度 | x32，767/ 参 数 55 [最 大 频率 |] 
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= Мате ^. | Value * | Data Type Data Type 
.) ABPower 
(= My PF700 3 ..} AB:Powerf 
© | + My_PF70:D DriveLogicRslt 280000 0000 0000 0000 INT 

— | My_PF70:D DriveLogicRsl_Stop 0 BOOL 
B My PF70:0.DriveLogicAslt_Start o BOOL 
Е Му PF70:D.DriveLogicRslt Јод ü BOOL 

My PF70:O.DriveLogicRslt ClearF ault ü BODL 
| My PF70:O.DriveLogicRslt, Forward 0 BOOL 
E My PF70:0.DriveLogicRslt_Reverse o BOOL 
Е My PF70:O.DriveLogicRslt LocalContrl 0 BOOL 
= My PF70:O.DriveLogicRslt MÜPInc ü BOOL 
NI Му PF?0:D.DriveLogicRislt A&ccell о BOOL 
Е Му PF70:D.DriveLogicRislt Accel2 ü BOOL 
Е My PF70:D.DriveLogicRslt, Decell ü BODL 
EI My PF70:O.DriveLogicRslt. Decel2 o BOOL 
=; My PF70:O.DriveLogicRslt SpdReflDO o BOOL 
e My PF?0:D.DriveLogicRslt SpdReflD1 0 BOOL 
mi Му PF?0:D.DriveLogicRslt SpdReflD2 о BOOL 
Er My PF70:O.DriveLogicRslt MOPDec 0 BOOL 
Án + My PF?0:0.CommandedFreq 1000 INT 

— | + My РЕ? б AccelTime1 20 INT 

© | + My_PF70:D DecelTime1 20 INT 

[ + My PF?0:O.Undefined B1 0 INT 

I + My PF70:O.Undefined B2 n INT 

— | + My FF70.0.Undefined C1 0 INT 

| +  My_PF70:D.Undefined C2 0 INT 


图 25-47 ”变频 器 参数 


该 值 不 应 该 是 相同 的 值 。 由 于 将 最 大 速度 与 最 小 速度 设置 为 非 出 三 默认 设置 ， 因 此 ，“… 
CommandedFreq” 标 签 与 “…OutputFreq” 标 签 不 匹配 ， 并 且 将 变频 器 设置 值 应 用 于 该 等 式 时 ， 
会 得 到 : 

22685 =90 x32, 767/130 

请 注意 ， 还 会 为 OutputCurrent 和 DCBusVoltage 更 新 数据 。 

9. 停止 变频 硕 。 返 回 变频 需 输 出 标签 。 为 Stop 输入 1， 然 后 再 将 其 设置 为 0。 现在， 您 的 系 
统 已 设置 完毕 。 所 有 标签 均 可 正常 工作 ! zit. (E FEE AS PR а Ru к. С Жа 1T REUS BJ TE 
即 已 结束 。 
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Name _ A | Value € | Data Type 
[EMP {...} AB:PowerFlex?Q El 
+ My PF7U.DriveStatus 280000 1111 0000 1111 INT 
My PF70ü:l.DriveStatus Ready 1 BOOL 
My PF7ü:.DriveStatus Active 1 BOOL 
Му PF70:l.DriveStatus CommandDir 1 BOOL 
My PF70:l.DriveStatus A&ctualDir 1 BOOL 
My PF70ü:l.DriveStatus &ccelerating o BOOL 
Му PF7ü:l.DriveStatus Decelerating ü BOOL 
Му PF7ü:l.DriveStatus Alarm ü BODL 
My PF7ü:.DriveStatus Faulted o BODL 
My PF7U:l.DriveStatus &tSpeed 1 BOOL 
My PF7ü:l.DriveStatus LocallDD 1 BOOL 
My PF70Q:l.DriveStatus LocallD1 1 BOOL 
My PF70:l.DriveStatus LocallD2 1 BOOL 
My PF7ü:l.DriveStatus SpdReflDO ü BOOL 
My PF7ü:l.DriveStatus SpdReflD1 0 BODL 
My PF70:l.DriveStatus SpdReflD2 0 BODL 
My PF7ü:l.DriveStatus SpdReflD3 o BODL 
+ Му PF? OutputFreq 1000 INT 
+ My PF?0:lLAccelTimel 20 INT 
+ Му PF70:I.DecelT imet 20 INT 
+ My PF?0:.Faultl Code 85 INT 
+ My PF?O:.DCBusVoltage 3091 INT 
+ My PF?0:l.OutputCurrent о INT 
+ My _PF70:I. Output Power ü INT 


图 25-48 {етй A 5: 


Parameter 55 
[Maximum Freq] 
(130 Hz default) 


0 Hz 





0 32,767 
Engineering Unit 


图 25-49 频率 与 工程 单位 的 线性 曲线 图 


第 七 部 分 BARES A 


实验 26: ТАВ 基础 知识 动手 实验 


一 、 实 验 目 的 

1) 了 解 IAB 用 户 界 面 的 使 用 方法 ; 

2) 使 用 子 系统 向 导 来 添加 控制 器 、 网 络 以 及 本 地 L/O 和 分 布 式 I/O; 

3) 创建 网 络 并 通过 拖 放 的 方式 添加 网 络 节点 ; 

4) 使 用 IAB 架构 视图 ; 

5) 生成 项 目 BOM (物料 清单 ); 

6) 生成 项 目 报表 。 

Z, IAB HARE 

1. 如 果 IAB 已 在 运行 ， 请 跳 至 步骤 3。 

如 果 尚 未 运行 IAB， 请 双击 计算 机 桌面 上 的 “集成 架构 构建 器 ” (Integrated Architecture 

加 

Builder) 8 1, 01:5) ТАВ, 

如 果 ТАВ 询问 : 是否 要 建立 Internet 连接 ， 请 单 击 “ 和 否 ”(No) ， 如 图 26-1 所 示 。 

如 果 选 择 “ 是 ” (Yes), IAB 将 连 
接 到 Internet, DA FÆ IAB 数据 库 、 软 件 














y tn Е monte “ — Would you like to establish an Internet connection now 
和 文档 的 J 用 更 新 j ] 通 过 选择 文件 to enable the Current continuous update Feature? 
> Internet 连接 设置 ” ( File > Internet 1 | 
Select Мо if vou do not have access to an Internet connection. 
Connection Settings) ， 来 选择 IAB 在 启动 | Je 
时 ， 自 动 连接 到 Intemet、 从 不 连接 到 Te c 
Internet， 还 是 在 每 次 启动 时 都 询问 : 是 
否 连 接 。 图 26-1 WATA Internet 连接 


将 出 现 TAB 起 始 页 ， 其 中 会 显示 “IAB 项 目 选 项 ”(IAB Project Options) ， 如 图 26-2 所 示 。 

执行 下 一 操作 之 前 ， 请 花费 1min 的 时 间 来 了 解 起 始 页 上 的 选项 。 

“Ж ЛГ)” (Quick Start) 选项 卡 中 包括 : 

1) ТАВ 中 的 新 功能 (What? s New in ТАВ): 列 出 了 当前 版 本 和 几 个 先前 版 本 的 新 功能 。 

2) IAB 项 目 选项 (IAB Project Options): 可 在 此 处 启动 新 项 目 或 打开 现 有 项 目 。 

3) 关于 IAB (About ТАВ): 一 些 关 于 IAB 的 信息 ， 例 如 当前 版 本 和 系统 要 求 。 

“资源 中 心 ” (Resource Center) 选项 卡 中 包括 : 

应 用 文档 ( Application Documents): 18 2 REATI ARAKS, п А7 0) T fe LAB 先 返 回 
“ТАВ 项 目 选项 ”(IAB Project Options) 页 面 ， 然 后 继续 进行 操作 。 

2. “IAB 项 目 选 项 ”(IAB Project Options) 页 面 可 以 提供 以 下 选项 : 

1) 新 建 项 目 (New Project): 创建 并 打开 新 的 ТАВ 工作 区 。 可 选择 要 创建 哪 种 类 型 的 工作 区 
(请 参见 步 又 3 ) 。 
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Integrated Architecture Builder 
Quick Start WELCOME ТО INTEGRATED ARCHITECTURE BUILDER 


S CT Мем іпіАВ 


» IAB Project Options 


IAB PROJECT OPTIONS 


Ё New Project 


Click оп a project link to the left to start ТАВ. 
( Open an Existing Project 
P 3 9 • New Project 
e Open a Recent Project Starts the New Project dialog with options to configure the initial layout of the project. 
Ё Open a sample Project nonc EO н 
Opens a browse dialog to select the IAB project file you wish to open. 

• Open an Recent Project 

Shows a list of recent IAB project files. Click on the filename to open the recently used file 


* Open an Sample Project 
Shows a list of recent IAB project files. Click on the filename to open the recently used file 


> About IAB 





图 26-2 IAB 项 目 选 项 图 


2) 打开 现 有 项 目 (Open an Existing project): 可 以 浏览 已 存储 的 ТАВ 项 目 文 件 〈 可 以 将 TAB 
项 目 存储 在 任意 目录 下 。 默 认 情 况 下 ，IAB 会 将 项 目 存储 在 C: A Program Files \ PST\ RA_IAB 
下 。 每 个 项 目的 文件 都 会 保存 在 名 称 为 项 目 名称 的 文件 夹 中 ) 。 

3) 打开 最 近 的 项 目 (Open л um Integrated Architecture Builder 


最 近 操作 过 的 项 目的 列表 。 单 击 要 打开 的 项 目的 链接 。 
4) 打开 示例 项 目 (Open a Sample Project): 显示 示 CNET ИН 


例 IAB 项 目的 列表 ， 可 以 打开 这 些 示 例 ТАВ 项 目 来 查看 » What's New in IAB 


如 何 使 用 IAB。 单 击 要 打开 的 项 目的 链接 。 





г “IEH” (New Project) 并 跳 至 步骤 4， 如 
图 26-3 所 示 。 

3. 如 有 果 ТАВ 已 在 运行 ， 则 应 保存 任何 当前 已 打开 的 а цзи 
项 目 ， 然 后 单 击 “ 新 建 ”(New) 按钮 ， 如 图 26-4 所 示 。 

将 出 现 “ 创 建新 工作 区 ” (Create а New Workspace ) 
对 话 框 ， 如 图 26-5 所 示 。 

4. 在 “创建 新 工作 区 ” (Create a New Workspace) 对 
话 框 中 ,选择 “空白 工作 区 ” (Blank Workspace) ， 然 后 图 263 新 建 项 目 界 而 


Ё New Project 


Open a Recent Project 


[^ 
e 


Open a Sample Project 
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键入 工作 区 名 称 “IAB Basics Lab”， 然 后 单 击 “ 确 定 ”(OK)， 如 图 26-6 所 示 。 









[ЕН ВА - Integrated Architectur 


(Ss т 





图 264 新 建 按 钮 界面 


Create a New Workspace 


workspaces | 


Е Brs Blank. Workspace Workspace Name : 
еу Integrated architecture Workspace ГАВ Basics Latl 


Hrs] workspace with Network. 
И workspace with Platform 


КРУ Process Automation Workspace Location : 


[C:\Program Files*RÁ IABMAB Basics Lab E 





Cancel Help | 


图 26-6 创建 新 工作 区 


“创建 新 工作 区 ” (Create a New Workspace) 对 话 框 允许 创建 多 种 类 型 的 ТАВ 工作 区 (项 
日 ) : 

1) 空白 工作 区 (Blank workspace) : 不 包含 任何 自动 创建 内 容 的 空白 工作 区 。 

2) 集成 架构 工作 区 (Integrated Architecture Workspace) : 自动 创建 了 一 个 新 系统 并 自动 启动 
了 所 选择 的 子 系统 向 导 的 新 工作 区 。 

3) уН]? НУ) TEX (Workspace with Network) :“ 新 网 络 ”(New Network) 对 话 框 会 被 自动 
打开 的 新 工作 区 。 

4) 带 有 平台 的 工作 区 ( Workspace with Platform) :“ 新 便 件 ”( New Hardware) 对 话 框 会 被 自 
动 打 开 的 新 工作 区 。 

5) 过 程 自动 化 工作 区 (Process Automation Workspace) : 将 打开 用 于 组 态 过 程控 制 系统 的 过 
程 系统 估计 器 的 新 工作 区 。 

除了 过 程 自 动 化 工作 区 之 外 ， 这 些 工作 区 全 部 相同 (自动 添加 的 不 同 项 目 除 外 )。 

将 打开 新 的 ТАВ 工作 区 。 如 有 必要 ， 请 单 击 “ 显 示 / 隐 藏 设备 列表 ” (Show/Hide Device 
List) 按钮 来 显示 其 余 IAB 界面 ， 如 图 26-7 所 示 。 

5. 花费 几 分 钟 的 时 间 来 熟悉 ТАВ 工作 区 ， 如 图 26-8 所 示 。 
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RA - Integrated Architecture Builder - IAB Basics Lab 
File Acton Option Мем Hep 


[Gm m | mg | — 8 3383 8b sŠ SS ca | gh 2 шї г> | 82 Te | E] p Ë |% | ж 
` 
Show/Hide 
Device 
List Button 


图 26-7 显示 /隐藏 设备 列表 


Show/Hide 
Tied Quick BOM & | Add ltems Show/Hide 
POS Project BOM bead to Network IAB Component 






oom | Workspace | Navigation | Options 








Descriptions 





8 RA ntegrated Architecture Builder - IAB Basics Lab 


Fie Acton ‘Waton View Йер 
sno s[ | EE EE | Pel 


igy Workspace ТАВ Basics Lab' 


Tree Lists 
Information 
Architecture 
Hardware 
Networks 
Systems 
On-Machine 


Use these tabs 

to navigate to 

items you add 
to the АВ 
workspace 


"ll Соптойоох 

由 2 Comm. Interface 

由 (28| Coprocessor š š 

A онен Device Lists 

8 Bg Motion ` 

Ше Тһеѕе lists Іеї уои ве!есї апа drag&drop 

田 HJ Processor 9 Ё Е 

ш Ж] Redundancy Module items onto сһаѕѕіѕ апа network views 

四 39 Scanner 

由 П Specalty Module 
可 User Device 











Ready 





图 26-8 IAB 工作 区 界面 


共有 五 种 类 型 的 图 形 视图 : 

1) 架构 视图 : 显示 已 组 态 的 所 有 内 容 的 逻辑 视图 ,包括 网 络 、 便 件 和 子 系统 。 该 视图 会 在 
将 项 目 添加 到 工作 区 时 自动 创建 。 可 通过 将 全 局 视图 中 的 项 目 移动 到 视图 中 ， 以 及 使 用 其 周围 的 
标签 创建 边界 框 的 方式 ， 对 其 进行 分 组 。 


2) 系统 视图 : 系统 视图 是 唯一 能 够 启动 子 系统 向 导 以 添加 子 系统 的 位 置 〈 稍 后 会 介绍 更 多 
有 关 疝 导 的 信息 ) 。 
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3) 网 络 视图 : 网 络 视图 会 显示 项 目 中 的 网 络 - 每 个 网 络 使 用 一 个 选项 卡 ， 而 以 太 网 交换 
机 、ControlNet 网 段 或 DeviceNet 分 文 使 用 子 选 项 卡 。 每 个 网 络 的 视图 会 显示 该 网 络 的 节点 。 对 于 
DeviceNet, ControlNet, EtherNet/IP 和 电源 网 络 〈 辅 助 、 控 制 和 三 相 ) ， 网 络 视 图 还 会 显示 网 络 物 
理 介质 。 

4) 硬件 视图 : 已 添加 到 ТАВ 中 的 项 目的 每 个 机 架 或 设备 都 具有 人 硬件 视图 。 人 硬件 视图 会 显示 
机 架 以 及 设备 的 模块 。IAB 中 的 许多 组 态 选 项 是 通过 右键 单 击 人 硬件 视图 启动 的 。 

5) MERE: 机 劳 视图 会 显示 为 /0 模块 组 态 的 机 劳 布线 解决 方案 。 以 图 形 的 形式 表示 接 
线 系 统 、 分 线 盒 和 终端 设备 布线 。 

接 下 来 , 将 通过 子 系统 向 导 添 加 控制 锅 、 网 络 和 LO 

三 、 子 系统 向 导 

І. 单 击 “ 新 建 系统 ”(New System) 按钮 ， 创 建新 系统 视图 ， 如 图 26-9 所 示 。 

















В RA - Integrated Architecture Builder - IAB Basics Lab 
File Action Option View Help 


"ps, 2 
а те $3 —J— o CREIS a 


图 26-9 ”新 建 系 统 图 


将 显示 新 的 空 晶 系统 视图 以 及 系统 工具 栏 ， 如 图 26-10 所 示 。 


CompactLogix 
Subsystem 





PLC-5 to 
ControlLogix 
Migration 


Selection 





ControlLogix 


Subsystem Subsystem 





Distributed I/O | 


图 26-10 系统 工具 栏 图 


系统 视图 功能 
系统 视图 是 将 子 系统 添加 到 组 态 以 及 访问 子 系统 向 导 的 唯一 方法 。 
多 系统 


可 以 向 ТАВ 工作 区 添加 多 个 系统 视图 ， 每 个 系统 视图 都 可 以 包含 多 个 子 系统 。 可 以 通过 单 
1 “RA” (Systems) 选项 卡 来 查看 工作 区 中 的 系统 列表 ， 以 及 其 中 包含 的 项 目 。 可 以 通过 单 击 
"AUD (System) 选项 卡 ， 然 后 单 击 列表 中 的 系统 名 称 ， 来 随时 导航 至 任何 系统 视图 ， 如 图 26- 
11 所 示 。 

2. 单 击 “系统 ” (System) 工具 栏 中 的 “ControlLogix 子 系 统 ” ( ControlLogix Subsystem) TZ 
钮 ， 然 后 将 光标 移动 到 “系统 视图 ” (System View) 窗口 中 ， 并 单 击 鼠标 左 键 。 将 会 在 单 击 的 位 
置 出 现 CompactLogix 子 系统 图 标 〈 见 图 26-12)。 如 采 愿 意 ， 可 以 将 子 系 统 图 标 拖 动 到 系统 视图 
中 的 其 他 位 置 。 
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图 RA - Integrated Architecture Builder - IAB Level 2 - [System View - New System] 
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图 26-11 系统 视图 
3. 在 CLX_SS. 1 子 系统 名 称 框 中 双击 ， 键 和 名称“ControlLogixz 1” ( 见 图 26-13) ， 然 后 单 击 
“PE” (Enter) (请 确保 是 在 名 称 文本 框 而 非 子 系统 图 标 中 进行 单 击 ) 。 












ControlLogix 
Subsystem 


сопок! |) - 


` Click 


26-12 子 系 统 图 标 图 26-13 TRAZ PERI 


4. 打开 子 系统 向 导 。 右 键 单 击 子 系统 图 标 ， 然 后 选择 “ControlL.ogix 子 系统 向 导 ” (Control 
Logix Subsystem Wizard), ， 如 图 26-14 所 示 (还 可 以 通过 双击 子 系统 图 标 来 打开 该 癌 导 )。 

ControlLogix 子 系统 同 导 将 会 打开 。 打 开 的 页 面 是 “机 架 首 选项 与 ControlLogix 1/О 网 络 ” 
( Chassis Preferences & ControlLogix I/O Network) 页 面 ， 如 图 26-15 所 示 。 
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虽然 各 子 系统 向 导 的 具体 内 容 可 能 会 有 所 不 同 ， 但 是 所 有 子 系统 向 导 都 具有 这 种 形式 。 
5. 要 使 用 ControlLogix 向 导 , 需要 了 解 向 导 将 会 创建 的 内 容 。 
ControlLogix 回 导 可 以 创建 以 下 几 项 . в п п 
1) ControlLogix 机 架 ， 该 机 架 包 含 所 指定 的 Con- 
trolLogix 处 理 带 、 通 信和 模块 、 运 动 控 制 模 块 、 本 地 | 
ControlLogix LO， 以 及 在 向导 中 为 ControlLogix L/O 指 1 7 


定 的 网 络 。 如 末 要 求 执行 此 操作 或 必须 提供 指定 的 == 
: 


0 数量 ，IAB 会 根据 需要 添加 所 需 通信 模块 、 将 其 连 
图 26-14 ” 子 系统 向 导 图 






接 到 指定 网 络 、 然 后 添加 ControlLogix WL M L/O 模 
块 。 例如， 以 下 是 由 ControlLogix 向 导 创 建 的 典型 网 络 
和 机 架 ， 如 图 26-16 所 示 。 


ControlLogix Chassis Preferences 


9 Chassis Preferences & ControlLogix MO Network 


ControlLogix Chassis Preferences 


DIGITAL INPUTS [хт Extreme Temperature Chassis Size Chassis Power Supply 
4Slot Redundant 
[C] Use Redundant Controller Chassis O 5 зува 
120/220 А 
Allow I/O in Controller Chassis (Q7 Slot Q24/ DC 
C Add slot fillers to empty slots O 10 Slot O 48V DC 
DIGITAL OUTPUTS 
O 13 lot O 125v DC 
Pages 0 | Spare Chassis Slot % 


O 17 Slot 


in the wizard © Auto Size 


ControlLogix I/O Preferences 
Spare I/O Points % |0 I/O Wiring Method (Q Screw O Сатр 


* All I/O points specified in this wizard will be created as ControlLogix 1/0 modules. 
Depending upon the quantity of points specified, a network may be required to communicate 
between the Controller chassis and the necessary remote 1/0 chassis. 

ControlLogix Network Preferences 


= The following network choices will be used to determine how any remote chassis of ControlLogix I/O are connected 
to your processor chassis. All I/O entered on the following pages will be connected together via this network. 
If the number of IO points entered does not require a remote chassis to be created, you have the choice to 
optionally force the creation of a network, 

Network Creation Network Type 


(9) Create New Network © ControlNet [C] Use Redundant Media 


MODULE 
— —T—H—AIII © Only if necessary to support required 1/0 O EtherNet 
©) Regardless of I/O count 


O Use Existing Network 








Use Back and Next 
buttons to move from 


page to page 





图 26-15 ”机 架 首 选项 





图 26-16 ЮЕ 
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2) 最 多 为 分 布 式 LO 指定 两 个 附加 网 络 。 在 ControlLogix RAP, KR ControlLogix L/O 
网 络 之 外 , 还 可 指定 多 达 两 个 网 络 。 这 些 附加 的 网 络 用 于 通过 使 用 DIO 子 系统 回 导 添加 的 分 布 式 
AO。 例 如， 如 果 要 将 一 些 FLEX L/O 模块 或 POINT L/O 模块 添加 到 该 ControlLogix 组 态 , 可 以 添 
加 附加 网 络 ， 然 后 使 用 DIO 向 导 为 该 网 络 指定 VO。 继续 阅读 本 文 , 将 了 解 向 导 如 何 提示 完成 所 
有 这 些 选项 ， 以 提供 易于 执行 的 工作 流 来 创建 具有 本 地 LO 和 分 布 式 LO 的 完整 子 系统 。 以 下 是 
具有 ControlLogix L/O 网 络 和 两 个 附加 网 络 的 子 系统 示例 ， 如 图 26-17 所 示 。 








图 26-17 网 络 和 两 个 附加 网 络 的 子 系统 示例 图 


6. 在 “ControlLogix 机 架 与 L/O 网 络 首选 项 ” ( ControlLogix Chassis & I/O Network Preferences) 
页 面 上 ， 大 致 看 一 下 “ControlLogix 机 架 首 选项 ” ( ControlLogix Chassis Preferences) 部 分 ， 如 图 
26-18 所 示 。 

在 “ControlLogix 机 架 首 选项 ” ( ControlLogix Chassis Preferences) 部 分 中 , 可 设置 以 下 子 系统 
总 体 首 选项 : 

1) XT 宽 温 模块 (XT Extreme Temperature) : 该 向 导 将 选择 XT 模块 ControlLogix 机 架 、 欣 制 
秀和 通信 模块 。 

2) 使 用 元 余 控 制 器 机 架 (Use Redundant Controller Chassis) : 如 果 选 中 该 框 ， 问 导 将 创建 一 
个 具有 所 需 重复 模块 和 电缆 的 兄 余 ControlLogix 机 架 对 。 

3) 允许 将 IO 置 于 控制 器 机 架 中 (Allow L/O in Controller Chassis) : 如 果 未 选中 该 框 ， 则 
ТАВ 不 会 将 任何 IO 模块 置 于 拥有 控制 硕 模 块 的 同一 机 架 中 。 相 反 ， 会 将 ControlLogix 1/0 置 于 指 
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ControlLogix Chassis Preferences 


CHASSIS R NETWORK | 人 Chassis Preferences & ControlLogix MO Network 


a ControlLogix Chassis Preferences 
Chassis Size Chassis Power Suppl 


DIGITAL INPUTS [ ]XT Extreme Temperature asa ower Suppiy 
С) 450+ [ ]Redundant 
[ ] Use Redundant Controller Chassis i di. 
(*) 120/220V А 
Allow I/O in Controller Chassis C7 Slot (24v DC _ нн рени ы the 
m se е ontrolLogix chassis 
Add slot fillers to empty slots O 10 Slot Q 48V DC a š 
DIGITAL OUTPUTS | H ! vum eh this wizard creates 
| (2 13 Slot (2 125V DC 
a 
0 Spare Chassis Slot % O 17 Slot 
($) Auto Size | 
ANALGO 1/0 — / 
ControlLogix I/O Preferences 
1 ] 1 1 Spare I/O Points % |0 I/O Wiring Method (Screw (©) Сатр 


= All I/O points specified in this wizard will be created as ControlLogix 1/О modules. 
MOTION CONTROL Depending upon the quantity of points specified, a network may be required to communicate 
au between the Controller chassis and the necessary remote I/O chassis. 
* 
pun ControlLogix Network Preferences 
* The following network choices will be used to determine how any remote chassis of ControlLogix I/O are connected 


DIO NETWORKS to your processor chassis. All 1/0 entered on the following pages will be connected together via this network. 
If the number of I/O points entered does not require a remate chassis to be created, you have the choice to 
optionally force the creation of a network. 


Network Creation Network Type 
© Create New Network (SControNet — [ ]Use Redundant Media 


MODULE SELECTION 


(®) Only if necessary to support required I/O © EtherNet 
O Regardless of IO count 


С) Use Existing Network 





图 26-18 ”机 架 首选 项 


定 网 络 上 的 远程 机 架 中 。 如 果 选 中 该 框 ， 向 导 会 在 放置 所 有 所 需 通信 模块 和 和 运动 控制 模块 之 后 ， 
将 尽 可 能 多 的 1⁄0 置 于 控制 器 机 架 中 ， 然 后 将 其 他 模块 放置 在 远程 机 架 中 。 

4) (FER s BASIS dd (Add Slot Fillers to Empty Slots) : 如 果 选 中 该 框 ， 向 导 会 向 任何 
不 包含 模块 的 插 柳 添加 横 盖 板 (1756-N2 ) 。 

5) 空闲 机 架 插 槽 百分比 (Spare Chassis Slot % ) : 指定 所 创建 的 每 个 机 架 中 保留 的 空 揪 槽 的 
百分比 。 例 如 ， 如 果 将 空闲 插 横 百分比 指定 为 10% ， 并 且 还 指定 具有 10 个 插 槽 的 机 架 ， 则 ТАВ 
会 在 每 个 机 架 中 保留 一 个 空 闪 插 横 。 

6) 机 架 大 小 (Chassis Size) : 选择 ControlLogix 机 架 中 的 默认 插 柳 数 。 上 自动 设置 功能 会 根据 
所 需 模 块 数 分 配 机 架 大 小 。 

7) 机 架 电 源 (Chassis Power Supply): 选择 机 架 电 源 的 默认 输入 电压 。 如 果 选 中 “元 余 ” 
( Redundant) HE, ТАВ 会 将 两 个 元 余 电 源 以 及 所 需 电 缆 和 连接 器 添加 到 所 创建 的 每 个 机 架 中 。 

对 于 本 实验 练习 ， 请 按照 图 26-19 所 示 设 置 机 架 首 选项 。 

7. 仍然 在 “ControlLogix 机 架 与 L/O 网 络 首 选项 ” ( ControlLogix Chassis & I/O Network Prefer- 
ences) 页 面 上 大 致 看 一 下 “ControlLogix L/O 首选 项 ” ( ControlLogix I/O Preferences) 部 分 ， 如 图 
26-20 所 示 。 

1) ZW IO 点 (Spare I/O Points): 指定 ТАВ 会 将 在 该 向 导 中 指定 的 ControlLogix L/O 点 的 百 
分 之 几 自 动 添加 到 组 态 。 例 如 ， 如 有 果 指 定 的 空闲 LO 点 为 10% ， 然后 在 同 导 中 指定 100 个 数字 
量 输入 ， 则 ТАВ 将 创建 足以 容纳 110 个 数字 量 输入 的 模块 。 
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ControlLogix Chassis Preferences 


[ ]XT Extreme Temperature 


[C] Use Redundant Controller Chassis 


Allow 1/О in Controller Chassis 


C] Add slot fillers to empty slots 


Spare Chassis Slot % 


Chassis Power Supply 
| |Redundant 


(5) 120/220V AC 


Chassis Size 


O 450+ 





(Q7 Slot 


IIO С) 48V DC 
(CO 13 Slo O 125v DC 
С) 17 Slot 
O Auto Size 





图 26-19 


ControlLogix Chassis Preferences 


CHASSIS & NETWORK 


=> 


DIGITAL INPUTS 


1111 


DIGITAL OUTPUTS 


ControlLogix Chassis Preferences 

[ ]XT Extreme Temperature 

[C] Use Redundant Controller Chassis 
Allow I/O in Controller Chassis 

[C] Add slot filers to empty slots 


|20 | Spare Chassis Slot 95 


ANALGO 1/0 


ControlLogix I/O Preferences 


Spare IJO Points % | 20 | 


MOTION CONTROL 
š ИШ 
aug 


ControlLogix Network Preferences 


optionally Force the creation of a network. 


Network Creation 
С) Create New Network 








Chassis Size 


O 4 Slot 


(O7 Slot 

®© 10 Slot 
(O13 slot 
© 17 slot 
C) Auto Size 


I/O Wiring Method ®©) Screw 


* All ЏО points specified in this wizard will be created as ControlLogix ЏО modules. 
Depending upon the quantity of points specified, a network may be required to communicate 
between the Controller chassis and the necessary remote I/O chassis. 


设置 机 架 首 选项 图 


$ Chassis Preferences & ControlLogix |/O Network 


Chassis Power Supply 
[ ]Redundant 

®© 120/220V AC 
(924v DC 

(O 48V DC 

(O125V DC 


O damp 


* The Following network choices will be used to determine how апу remote chassis of ControlLogix I/O are connected 
to your processor chassis. All I/O entered on the Following pages will be connected together via this network. 
If the number of I/O points entered does not require a remote chassis to be created, you have the choice to 


Network Type 


Preference for the 
ControlLogix I/O modules 
this wizard creates 


图 26-20 — ControlLogix I/O Preferences 图 





2) VO 接线 方法 (1/0 Wiring Method) : 指定 ТАВ 将 组 态 的 接线 端子 的 类 型 -螺钉 型 或 线 来 


型 


О 


在 “空闲 IO д” 


(Spare I/O Points) 框 中 输入 20% ， 如 图 26-21 所 示 。 


8. 仍然 在 “ControlLogix 机 架 与 L/O 网 络 首选 项 ” ( ControlLogix Chassis & I/O Network Prefer- 
ences) 页 面 上 ， 大 致 看 一 下 “ControlLogix 网 络 首选 项 ” ( ControlLogix Network Preferences) 部 分 ， 


如 图 26-22 所 示 。 
在 这 部 分 中 , 可 指定 : 
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ControlLogix I/O Preferences 


Spare I/O Points % |20 I/O Wiring Method (Screw (©) Clamp 


* All I/O points specified in this wizard will be created as ControlLogix I/O modules. 
Depending upon the quantity of points specified, a network may be required to communicate 
between the Controller chassis and the necessary remote I/O chassis. 





图 26-21 空闲 IO 点 设置 图 


ControlLogix Chassis Preferences 





ОНА А ЕАК | $ Chassis Preferences & ControlLogix MO Network e 


ControlLogix Chassis Preferences 











DIGITAL INPUTS [XT Extreme Temperature Chassis Size Chassis Power Supply 

(O4 Slot Redundant 

[ ]Use Redundant Controller Chassis x а 

®© 120/220% АС 
[v] Allow I/O in Controller Chassis (O7 Slot (24V DC 
[C] Add slot fillers to empty slots ®© 10 Slot O 48V DC 
DIGITAL OUTPUTS Е Q 13 Slot (125v DC 
Т о, 

1 | Spare Chassis Slot % O 17 siot 

O Auto Size 


ANALGO 1/0 | 


ControlLogix I/O Preferences 
Spare I/O Points % |20 ЦО Wiring Method (S)Screw (©) Clamp 


* All I/O points specified in this wizard will be created as ControlLogix ЏО modules. 
Depending upon the quantity of points specified, a network may be required to communicate 
between the Controller chassis and the necessary remote I/O chassis. 


шщ UF ControlLogix Network Preferences 


* The Following network choices will be used to determine how апу remote chassis of ControlLogix I/O are connected 
DIO NETWORKS to your processor chassis. All I/O entered on the following pages will be connected together via this network. 

If the number of I/O points entered does not require a remote chassis to be created, you have the choice to 

optionally Force the creation of a network. 


АЕ 17| Network Creation Network Type Network choices for the 
MODULE SELECTION usapu uksa | саш lO this wizard 
LE ERR creates 






| MOTION CONTROL 


















Next > | Сапсе! | [ Help 





图 26-22 ”网络 首选 项 


1) 创建 新 网 络 还 是 使 用 ТАВ 项 目 中 已 经 存在 的 网 络 (由 于 它 是 新 建 的 ТАВ 项 目 ， 因 此 现 有 
网 络 不 可 用 )。 

2) 是 使 用 ControlNet 还 是 使 用 以 太 网 网 络 。 

按照 图 26-23 所 示 设 置 “ ControlLogix 网 络 首 选项 ” ( ControlLogix Network Preferences) 。 

单 击 “下 一 步 ”( Next) 转 到 癌 导 的 下 一 个 页 面 。IAB 会 显示 “数字 量 输入 ” (Digital Inputs) 
页 面 ， 如 图 26-24 所 示 。 

可 以 在 之 后 出 现 的 三 个 癌 导 页 面 中 ， 指 定 所 要 组 态 的 ControlLogix 1/0 的 类 型 和 数量 。 可 指 
定数 字 量 输入 、 数 字 量 输出 和 模拟 量 1/0 

9. 在 “数字 量 输入 ”(Digital Inputs). RME, m “З Л” (AC Inputs) 中 的 “ 非 隔离 ” 
(Non-Isolated) 框 中 输入 120V。 将 这 些 输 入 的 电压 设置 为 AC 24V， 并 选中 “诊断 ” (Diagnostic) 
框 。 进 行 该 设置 表示 ， 已 要 求 向 导 将 17561/0 模块 组 态 为 12 个 非 隔离 、24V 交流 输入 ， 并 包含 
诊断 功能 ， 如 图 26-25 所 示 。 
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ControlLogix Network Preferences 


* The following network choices will be used to determine how any remote chassis of ControlLogix I/O are connected 
to your processor chassis. All I/O entered on the following pages will be connected together via this network. 

If the number of I/O points entered does not require a remote chassis to be created, you have the choice to 
optionally force the creation of a network. 


Network Creation Network Туре 
(9 Create New Network (9 ControlNet Í [ ]Use Redundant Media 


© Only if necessary to support required I/O O EtherNet 


( 2 Regardless of I/O count 





Q use Existing Network 





[26-23 网络 首选 项 设置 图 


ControlLogix Digital Input Selection 


E * DIGITAL INPUT SELECTION 


«4 WE ControlLogix 1/О 


AC Inputs 
DIGITAL INPUT 


= Pts Type Voltage 


с» ül 4 š E | Isolated [120VAC 图 


[o | Non-Isolated | 120V АС v C] Diagnostic 


DC Inputs 


zPts Туре Voltage 


| 0 | Sink Isolated [24v DC. š x| 


|0 | Sink Non-Isolated 24у ос = | [ ]Diagnestic 
MOTION PREFS xA 


Teu 


РРР 
ЁР 


HARDWARE SELECTION 


üi. if 


| | source Prwoc Mj 


Spare 1/О points currently set to 20% 





图 26-24 数字 量 输 入 图 
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ControlLogix Digital Input Selection 


CHASSIS & NETWORK 


$ Digital Inputs 


А m й ControlLogix 1/0 


DIGITAL INPUTS кара 


Pts Туре Voltage 
=> 0 Isolated 120VAC м 


DIGITAL OUTPUTS 





图 26-25 ”数字 量 输入 设置 图 


单 击 “ 下 一 步 ”(Next) 继续 。IAB 会 显示 如 图 26-26 所 示 消息 。 


The combination of voltage and diagnostic selections produced no valid I/O modules for the type of points you entered. 
Please changes the selections listed below: 


1. AC Inputs Non-Isolated 





图 26-26 消息 图 


不 存在 能 够 提供 24У 交流 非 隔离 输入 ， 并 具有 诊断 功能 的 1756 ControlLogix 1/0 模块 。 单 击 
“确定 ”(OK) 继续 。IAB 会 保留 在 当前 页 面 上 ， 以 便 “ 能 够 修订 ”的 选择 。 将 电压 选项 更 改 为 
АС 120V， 然 后 取消 选中 “诊断 ”( Diagnostic) 框 ， 如 图 26-27 所 示 。 


ControlLogix Digital Input Selection 
CHASSIS & NETWORK | — 
$ Digital Inputs 


ControlLogix I/O 


DIGITAL INPUTS Ac Inputs 


#Pts Type Voltage 
=p Isolated 120VAC ^w 


Г DIGITAL OUTPUTS | 120VAC М C] Diagnostic 








图 26-27 更 改 后 设置 图 


单 击 “ 下 一 步 ”( Next) 继续 。IAB 会 显示 “数字 量 输 出 ” (Digital Outputs) 页 面 ， 如 图 26- 
28 所 示 。 
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ControlLogix Digital Output Selection 


人 Digital Outputs 


ControlLogix I/O 
AC Outputs 
*Pts Туре Voltage 


0 Isolated |120VAC {М 


Non-Isolated 120VAC 区 [ Diagnostic C Fused 

















Type Voltage 


Sink, Non-Protected 2VDC 图 [C] Fused 





Source, Non-Protected 2DC м C Diagnostic C] Fused 














Source, Non-Protected, Isolated |24VDC м L Fused 





Contact Outputs 


= Pts Type 





Normally Open 








Form-C 





MODULE SELECTION | 


Spare I/O points currently set to 20% 





图 26-28 ”数字 量 输出 图 


10. 在 “数字 量 输出 ” (Digital Outputs) 页 面 上 ， 于 “交流 输出 ”(AC Outputs) 中 的 “ 非 隔 
Ej" (Non-Isolated) 框 内 输入 120V， 如 图 26-29 所 示 。 


ControlLogix Digital Output Selection 








CHASSIS & NETWORK 








$ Digital Outputs 
V ControlLogix IO 
DIGITAL INPUTS AC Outputs 
Fm. тие Voltage 
V ] ] ] 1 D | Isolated ias N 


DIGITAL OUTPUTS 120 Non-Isolated 120V AC М [C] Diagnostic L] Fused 


图 26-29 ”数字 量 输出 设置 图 





单 击 “ 下 一 步 ”(Next) 继续 。IAB 会 显示 “模拟 量 1⁄O” (Analog 1/0) 页 面 ， 如 图 26-30 所 
то 

11. 在 “模拟 量 L/O" (Analog 1/0) 页 面 中 ， 于 “ 单 端 输 入 ” (Single Ended inputs) 框 内 输 
A60, 并 于 “隔离 电压 输出 ”(]solated Voltage Outputs) ЕР A 60， 如 图 26-31 所 示 。 
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ControlLogix Analog 1/0 Selection 


————— 


—— $ Analog I/O 
vá 7 ControlLogix I/O 
NL | 
DIGITAL INPUTS Outputs 
Type Type 
V 11 1 1 | Single Ended o | Voltage, Isolated 


DIGITAL OUTPUTS Differential Voltage, Non-Isolated 


Fi ] 1 Е 1 High Speed Differential | Current, Isolated 


Voltage, Isolated Current, Non-Isolated 





ANALGO 1/0 I н 
Current, Isolated HART 


中 111| > 
MOTION CONTROL [0 | Thermocouple 
E e | | HART 


=з: 


MODULE SELECTION 








二 = 一 二 
l 
|| 








| | 

| | | 
| 

E 1 


| 
| | | 
Spare 1/О points currently set to 20% 





图 26-30 ”模拟 量 ГО 


(人 ControlLogix Analog 1/0 Selection 


CHASSIS & NETWORK | 


. $ Analog I/O 
V m E ControlLogix I/O 


DIGITAL INPUTS Inputs 


= Pts Түре 2 De 
yz | 50 Single Ended 60] | Voltage, Isolated 


DIGITAL OUTPUTS | 0 | Differential 








图 2631 模拟 量 WO 设置 图 


单 击 “下 一 步 ”( Next) 继续 。IAB 会 显示 “运动 控制 ”( Motion Control) 页 面 ， 如 图 26-32 
БТК о 

12. 在 “运动 控制 ” (Motion) 页 面 中 ， 向 “ 轴 数 ” (Number of Axes) 框 内 输入 12。 对 于 
“MHSR” (Level of Application) ， 请 选择 “中 等 ”(Medium) 单 选 按钮 ( 见 图 26-33 ) 。 之 后 ， 
将 能 够 选择 在 回 导 中 选取 哪 一 个 运动 控制 模块 。 
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ControlLogix Motion Selection 


| CHASSIS & NETWORK 
x 9 Motion Control 


| DIGITAL INPUTS Number of Axes | 12 


| ] 1 1 1 Level of application 
| 4 (O High End ($) Medium OLow End 


DIGITAL OUTPUTS 


Lm 


Note: The motion modules must be in the Chassis that contains the processor. 


ANALGO 1/0 


м 11 


MOTION CONTROL 


| 
| 


ттттт 





图 26-32 运动 控制 图 





ControlLogix Motion Selection 





С CHASSIS & NETWORK | 


v 


/ DIGITAL INPUTS 


Iv Budd 


DIGITAL OUTPUTS 








9 Motion Control 


| | Number of Axes | 12 


Level of application 


© High End Q Low End 


, Note: The motion modules must be in the Chassis that contains the processor. 





图 26-33 ”运动 控制 设置 图 


“应 用 等 级 ”( Level of Application) 设置 会 影响 IAB 为 运动 控制 进行 的 控制 右 加 载 计算 。 这 
是 一 种 经 验 法 则 计算 。 

单 击 “ 下 一 步 ”( Next) 继续 。IAB 会 显示 “分 布 式 VO 与 附加 网 络 模块 的 网 络 ” (Networks 
for Distributed I/O & Additional Network Modules) 页 面 ， 如 图 26-34 所 示 。 
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ControlLogix Network Preferences 


НА А ЕНК | 9 Networks for Distributed I/O & Additional Network Modules 


V Wizard Generated Networks 
1 


- 一 * The following networks will be generated as part of this wizard to assist with the connection of additional Distributed I/O to the wizard generated 
т ллы u PS š POE aM CL 
Upon "Finish" of this wizard, you will be prompted with the choice to add other Distributed I/O Families ( Flex I/O, Point ЏО, ArmorPoint I/O, etc...) 
to your project. 
V This will be done by automatically launching a Distributed I/O wizard that will assist in the configuration of adapters, I/O modules, and other 
necessary products. 
The Distributed I/O wizard will be prefilled with the created networks and processors from this wizard and will only allow you to add items to those 
DIGITAL OUTPUTS networks, Select any appropriate networks you wish to create for this purpose. 


Additional Distributed I/O Network (For communicating with devices and Distributed 1/0) 
Network Creation Network Type 


ANALGO 1/0 


Оа Create New Network 
V 1 1 ] 1 C Use Existing Network 


MOTION CONTROL Additional Distributed I/O Network (For communicating with devices and Distributed 1/0) 
Network Creation Network Type 
(S) No Additional Network. 


O Create New Network 
O Use Existing Network 


Additional Network Modules 
» е К š 
MODULE SELECTION The wizard will add these network cards ta the chassis, but by default they will not be connected to any networks. 


EtherNet/IP: ID | ControlNet: Ü | J DH+/RIO | Ü 








EWEB;: 0 DeviceNet: 0 | 





图 26-34 ”分布 式 10 与 附加 网 络 模块 的 网 络 图 





13. 查看 该 向 导 页 面 并 阅读 该 页 面 上 的 文本 注释 。 

在 该 页 面 上 : 

1) 除了 之 前 指定 的 ControlLogix L/O 网 络 以 外 ， 还 可 为 分 布 式 VO 指定 多 达 两 个 网 络 。 这 些 
附加 网 络 可 以 是 新 网 络 ， 也 可 以 是 ТАВ mi Hh L: 2 网 络 。IAB 将 为 指定 的 网 络 添加 网 络 
模块 ， 并 将 其 连接 到 指定 的 网 络 ， 如 图 26-35 Bron. 





Additional Distributed I/O Network (for communicating with devices and Distributed I/O) 


Network Creation Network Type 
© No Additional Network ZontrolNet Jse Redundant Media 
С) Create New Network EtherNet 
С) Use Existing Network DeviceNet 


Additional Distributed I/O Network (for communicating with devices and Distributed I/O) 
Network Creation Network Type 
(5) No Additional Network ControlNet Jse Redundant Media 
Q Create New Network EtherNet 
С) Use Existing Network DeviceNet 





图 26-35 ”附加 网 络 图 


2) 可 以 指定 要 由 该 向 导 创 建 的 更 多 的 附加 通信 模块 。 这 些 模块 将 被 置 于 ControlLogix BL 28 
中 ， 但 不 会 连接 到 任何 网 络 ， 如 图 26-36 所 示 。 


第 七 部 分 “集成 架构 构建 器 |223 





Additional Network Modules 
* The wizard will add these network cards to the chassis, but by default they will not be connected to any networks. 


EtherNet/IP: |o | ControlNet: [o | se Redundant Media DH-/RIO [o | 
EWEB: | 0 DeviceNet: |o | 





图 26-36 ”附加 通信 模块 图 


14. 按照 以 下 方法 添加 两 个 附加 的 分 布 式 LO 网 络 : 
1) 创建 新 网 络 EtherNet/IP; 
2) 创建 新 网 络 DeviceNet, ， 如 图 26-37 所 示 。 


Additional Distributed I/O Network (for communicating with devices and Distributed 1/О) 


Network Creation Network Type 
O No Additional Network Су ControlNet 
Q Use Existing Network (O DeviceNet 


Additional Distributed IO Network (for communicating with devices and Distributed 1/0) 
Network Creation Network Type 
(О) No Additional Network Q ControlNet 


($) Create New Network QEtherNet 
С) Use Existing Network (9 DeviceNet 





图 26-37 添加 两 个 附加 网 络 图 


15. 添加 一 个 附加 EWEB 模块 。 单 击 “ 下 一 步 ”( Next) 继续 ， 如 图 26-38 所 示 。 


Additional Network Modules 
* The wizard will add these network cards to the chassis, but by default they will not be connected to any networks. 


EtherNet/IP: | Ü ControlNet: |0 | DH+/RIO |0 | 


EWEB: |1 | DeviceNet |0 | 





图 26-38 [ЛП EWEB 模块 


ТАВ 会 显示 “人 硬件 选项 ”(Hardware Selection) 页 面 ， 如 图 26-39 所 示 。 

16. 在 页 面 顶 部 ，IAB 会 显示 正在 组 态 的 0 平台 (本 示例 中 为 ControlLogix 1/0) 的 一 些 选 
项 。 该 信息 会 影响 IAB 评估 组 态 性 能 的 方式 ， 如 图 26-40 所 示 。 

1) 额外 内 存 和 任务 数 (Extra memory and number of tasks) : 如 果 知 道 控制 带 将 被 设计 为 执行 
多 少 个 任务 ,或 知道 除了 用 于 应 用 特定 数据 的 程序 所 需 的 内 存 之 外 还 需要 使 用 多 少 内 存 ， 则 可 在 
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ControlLogix Hardware Preferences 


CHASSIS & NETWORK | ЕЕС 
$ Hardware Selection 


v Processor Application Data Network Performance Data 


III ШІ 
Extra Memory (Kb) For 2 y à Use Rack Optimized 
DIGITAL INPUTS Application Specific Needs a Number of Tasks: L Edit Network Parameters J Connections For I/O 





Module Type Catalog Number Points Module Information 


DIGITAL OUTPUTS Requested 


Processor Quantity 


Processor 1756-L61 1 E Logix5561 Processor With 2Mbytes Memory 


Scanners 


ANALGO 1/0 ControlLogix I/O Network Scanners 1756-CN2 ControlNet Interface Module 
Additional DIO Network #1 Scanners 1756-EN2T M EtherNet 10-100M Bridge Module 


Additional DIO Network #2 Scanners 1756-DNB DeviceNet Bridge/Scanner Module 
Additional EWEB Scanner 1756-EWEB CLX Ethernet/IP Enhanced Web Server Module 


Digital Input 
MOTION CONTROL Digital Input, AC, Non-Isolated 1756-IA32 74-132 МАС Input 32 Points (36 Pins) 
Digital Output 
Digital Output, AC, Non-Isolated 1756-OA16 74-265 VAC Output 16 Pts (20 Pin) 
Analog Input 
Analog Input, Single Ended 1756-IF16 Analog Input - Current/Voltage 16 Pts (36 Pin 
DIO NETWORKS dux. du АА 
Analog Output 
Analog Output, voltage, Isolated 1756-OF6VI Isolated Analog Output - Voltage 6 Pts (20 Pin) 
SERCOS 
i Analog Output, SERCOS 1756-MO2AE Servo Module, 2 Axis Analog Out/Encoder In 
MODULE SELECTION Specialty Modules Quantity 
E — Q—— Configurable Flow Meter Module 1756-CFM 0 


ы) l 1-Axis Drive Control Module For the Reliance Electric 
| | 543100 1756-DMA30 0 


1-Axis Drive Control Module for the Reliance Electric 17sf-pMa31 








n 





图 26-39 ”硬件 选项 图 


Processor Application Data Network Performance Data 


Extra Memory (Kb) for | 50 i Ni 05е Rack Optimized 
Application Specific Needs Number of Tasks: Edit Network Parameters Connections for I/O 





图 26-40 HKH L⁄O 平台 图 


此 输入 该 值 。 否 则 ， 仅 可 使 用 默认 值 。 对 于 本 实验 ， 请 使 用 默认 值 。 

2) 为 IO 使 用 机 架 优 化 连接 (Use Rack Optimized Connections for 1/0): 如 果 选 中 该 框 (ER 
认 选 项 ) ТАВ 会 为 每 个 机 架 的 数字 量 VO 分 配 一 条 连接 ， 还 会 为 每 个 模拟 量 VO 模块 分 配 一 条 
连接 ， 并 会 为 专用 IO 模块 分 配 其 所 需 的 任何 连接 。 这 样 会 减少 所 需 连 接 的 总 数 。 如 果 取 消 选中 
ЛЕ, ТАВ 会 为 远程 NO 机 架 中 的 每 个 模块 (包括 数字 量 VO 模块 ) 分 配 一 条 连接 。 

3) 编辑 网 络 参 数 (Edit Network Parameters) : 单 击 “ 编 辑 网 络 参 数 ” (Edit Network Parame- 
ters) 按钮 。IAB 会 显示 “高 级 首选 项 ” (Advanced Performance) 对 话 框 。 在 该 对 话 框 中 , 可 以 指 
定 要 求 使 用 快速 、 中 速 和 慢 速 更 新 时 间 的 总 数字 量 VO 和 模拟 量 IO 的 百分比 ， 还 可 以 指定 每 种 
类 型 的 特定 RPI (请 求 信息 包间 隅 )。 男 外 , 也 可 指定 网 络 的 生产 者 标签 的 数目 和 大 小 以 及 一 些 
用 于 其 他 需求 的 预 留 控制 器 连 接 。IAB 可 以 使 用 这 些 数字 来 计算 网 络 性 能 。 对 于 该 基本 实验 , 不 
会 更 改 任何 默认 设置 。 仅 需 了 解 这 些 设置 已 存在 并 且 当 ТАВ 检验 性 能 时 ， 这 些 设 置 会 被 使 用 即 
可 。 单 击 “ 确 定 ”(OK) 关闭 对 话 框 ， 如 图 26-41 所 示 。 
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Advanced performance 
al CLX SS.1 Cnet 
NUT {specified on 


Network Wizard) 
MD Scan Rate 


RPI (ms) * of Total 
Vo 


Digital MO 
Fast 1/0 т ji | 











Medium |/O | | 








Slow 1/0 





Analog & Specialty 1/0 
Fast 1/0 








Medium MO 





Slow MO 








Produced Tags on a Controlled Network 


Number of Produced Tags 
Max Size (Bytes) of produced Tag 


Other Reserved Connections 





图 26-41 设置 对 话 框 


17. 癌 导 模块 选 型 (Wizard module selections) 。 在 该 区 域 中 ,会 列 出 在 癌 导 中 指定 的 所 有 要 
求 ， 以 及 回 导 所 选择 的 、 用 于 满足 这 些 要 求 的 模块 ， 如 图 26-42 所 示 。 


















Module Type Catalog Number d Module Information ^ 


Processor Quantity 
Processor 1756461 E 1 < Logix5561 Processor With 2Mbytes Memory 
Scanners 
ControlLogix I/O Network Scanners 1756-CN2 - ControlNet Interface Module 
Additional DIO Network #1 Scanners 1756-ЕМ№2Т т EtherNet 10-100M Bridge Module 
Additional DIO Network =2 Scanners 1756-DNB DeviceNet Bridge /scanner Module 
Additional EWEB Scanner 1756-EWEB CLX Ethernet/IP Enhanced Web Server Module 
Digital Input 
Digital Input, AC, Non-Isolated 1756-1A32 - 144 74-132 VAC Input 32 Points (36 Pins) 
Digital Output 
Digital Output, AC, Non-Isolated 1756-OA 16 - 144 74-265 VAC Output 16 Pts (20 Pin) LJ 
Analog Input 
Analog Input, Single Ended 1756-IF 16 Ww 72 Analog Input - Current/Voltage 16 Pts (36 Pin) 
Analog Output 
Analog Output, Voltage, Isolated 1756-OF6VI 72 Isolated Analog Output - Voltage 6 Pts (20 Pin) 
SERCOS 







Analog Output, SERCOS 1756-МО2АЕ Servo Module, 2 Axis Analog Out/Encoder In 





图 26-42 向 导 模 块 选 型 图 


1) Hp] SE e PE BU Ab PE SE: 可 以 更 改 所 选 的 处 理 需 以 及 处 理事 的 数目 ， 如 图 26-43 所 
7 о 
不 要 在 此 进行 任何 更 改 ; 仪 使 用 向 导 选 择 的 值 即 可 。 
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Module Type Module Information ^ 
Processor 
Processor ogix5561 Processor With 2Mbytes Memory 
Scanners 


ControlNet Interface Module 

EtherNet 10-100M Bridge Module 

DeviceNet Bridge /Scanner Module 

CLX Ethernet/IP Enhanced Web Server Module 





ControlLogix I/O Network Scanners 
Additional DIO Network #1 Scanners 
Additional DIO Network 22 Scanners 
Additional EWEB Scanner 

Digital Input 









Digital Input, AC, Non-Isolated 144 79-132 VAC Input 16 Pts (20 Pin) 
Digital Output 
Digital Output, AC, Non-Isolated 
Analog Input 







144 74-265 VAC Output 16 Pts (20 Pin) 









Analog Input, Single Ended Analog Input - Current/Voltage 16 Pts (36 Pin) 








8 26-43 Eu АЧАР 


2) 更 改 向 导 选 择 的 模块 : 可 在 “选择 的 模块 ”( Selected Modules) 区 域 的 “目录 写 ”( Cata- 
log Number) 列 中 ， 更 改 IAB 选项 以 符合 的 要 求 。 在 标 为 “数字 量 输 入 ， 交 流 ， 非 隔离 ” (Digital 
Input, AC, Non-Isolated) 的 行 中 ， 请 注意 ，IAB 已 选择 了 1756-IA32 模块 。 单 击 模块 目录 号 劳 的 
下 拉 列 表 ， 从 列表 中 选择 1756-IA16。 这 会 显示 如 何 选择 ТАВ 所 选 模块 的 蔡 代 模块 ， 如 图 26-44 
所 示 。 


一 一 一 一 - жә ыч „теа? nS ,一 一 一 


Digital Input 


Digital Input, AC, Non-Isolated 1756-IA32 144 74-132 VAC Input 32 Points (36 Pins) 
Digital Output 1756-IA 16 К. 
Digital Output, АС, Non-Isolated 117964А32 144 74-265 VAC Output 16 Pts (20 Pin) 














图 2644 更 换 数字 量 模 块 


在 “模拟 量 输出 ，SERCOS” (Analog Output, SERCOS) 一 行 中 ， 单 击 下 拉 第 头 ， 并 为 所 需 运 
动 的 12 个 轴 选 择 1756-M16SE 模块 ， 如 图 26-45 所 示 。 


Analog Output, SERCOS 1756-M16SE 7 12 Servo Module, 16 Axis SERCOS 
Specialty Modules 1756-МО2АЕ 


1756-M02AS 
1-Axis Drive Control Module for the Reliance Electri Ерато c — 
SA3100 | attain m 


1-Axis Drive Control Module for the Reliance Electria 





Configurable Flow Meter Module 


k 4 b > 





图 26-45 轴 选 择 图 


ТАВ 不 会 自动 选择 运动 控制 模块 。 始 终 应 记 住 选中 该 选项 ， 并 根据 控制 对 象 的 要 求 选 择 相应 
的 模块 。 

18. 专用 模块 (Specialty Modules) 。 在 问 导 选择 的 模块 列表 下 方 ， 会 列 出 1756 系列 中 的 所 有 
专用 模块 〈 见 图 26-46) 。 可 以 指定 每 种 要 包含 在 组 态 中 的 模块 数量 。 

问 下 深 动 到 “专用 模块 ”( Specialty Module) 区 域 ， 然 后 通过 单 击 向 上 微调 箭头 的 方式 选择 
一 个 “1756-HSC 高 速 计 数 器 ”(1756-HSC High Speed Counter) 模块 ， 如 图 26-47 所 示 。 

19. 单 击 “ 完 成 ”( Finish) 按钮 ， 完 成 向 导 。 处 理 完 所 有 选项 之 后 ，IAB 会 显示 如 图 26-48 
所 示 消 息 。 
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| ee 
Specialty Modules Quantity 
Configurable Flow Meter Module 1756-CFM 0 = | 
1-Axis Drive Control Module for the Reliance Electric 1756-DMA30 0 2g 
Ls Dre Control Module for the Reliance Electric 1756-DMA31 0 ^ 
— Audi Control Module for the Reliance Electric 1756-DMD30 0 "T 
OR Control Module for the Reliance 1756-DMF 30 t 3 
| FactoryTalk Historian Machine Edition- 1GB 1756-HIST1G 0 = 
FactoryTalk Historian Machine Edition- 2GB 1756-HIST2G 0 E 
2 Channel / 4 Output High Speed Counter (36 Pin) 1756-HSC 0 ~ 
2 Channel LDT Hydraulics Module (36 Pin) 1756-HYD02 0 = 
Multi-Vendor Interface Module 1756-MVI ü š | 
Empty Slot Filler for 1756 Chassis 1756-N2 0 2 
Empty Slot Filler for 1756 ХТ Chassis 1756-N2XT o 到 
Programmable Limit Switch Module 1756-PLS 0 r3 E 
| SynchLink Module 1756-SYNCH 0 ~ 
Time synchronization using Global Positioning 1756HP-TIME e а | 


System (GPS), 


|< 


— 





图 26-46 专用 模块 


| | FactoryTalk Historian Machine Edition- 1GB 1756-HIST1G 0 a 
FactoryTalk Historian Machine Edition- 2GB 


2 Channel / 4 Output High Speed Counter {36 Pin) 1756-Н5С 


| Multi-Vendor Interface Module 





图 26-47 в як 


Message 


CE) ControlLogi« 1. CLogi«001 has been set as the default processor for network ControlLogi« 1. Cnet 


图 2648 消息 图 





该 消息 通知 系统 会 自动 将 该 向 导 创 建 的 处 理 需 分 配 为 在 向 导 所 创建 的 网 络 上 创建 的 所 有 1⁄O 
的 控制 器 。 该 操作 会 为 提供 方便 ， 并 且 对 检查 组 态 性 能 十 分 重要 。 稍 后 ， 将 了 解 到 如 何 更 改 处 
理 器 和 L/O 分 配 。 

单 击 “ 继 续 ”( Continue) IAB 会 显示 如 几 26-49 所 示 对 话 框 。 

可 以 通过 该 对 话 框 在 ControlLogix 癌 导 中 指定 的 网 络 上 添加 分 布 式 LO。 如 果 选 择 “ 是 ” 
(Yes), ТАВ 将 启动 分 布 式 1⁄O 向 导 ， 并 且 将 指定 通过 ControlLogix 向 导 创 建 的 三 个 网 络 之 一 的 分 
布 式 IO 要 求 。IAB 将 创建 在 网 络 上 指定 的 分 布 式 IO ， 并 会 自动 将 LO 分 配给 ControlLogix [1] Sr 





228 | ” 罗 克 韦 尔 PLC 控制 技术 


创建 的 ControlLogix 处 理 器 。 

20. 单 击 “ 是 ”( Yes)。IAB 会 立即 启动 DIO 向 导 并 显示 “网 络 与 系列 首选 项 ”(NETWORK 
& FAMILY PREFERENCES) 页 面 ，( 如 图 26-50 所 示 ) 。 

21. 请 注意 ， “网络 类 型 ” (Network 
Туре) 将 灰 显 ， 且 “网 络 生成 ” (Network ШШШ 
Generation) 区 域 中 的 “创建 新 网 络 ” | — шшр ote оез, 
(Create New Network ) 选 项 也 会 灰 To H < If you choose 'Y'es', a Distributed 1/0 Subsystem wizard will 
于 ， 是 从 ControlLogix 向 导 中 启动 的 DIO en 
向 导 的 这 一 实例 ， 因 此 仅 可 选择 在 Con- 
trolLogix 向 导 中 指定 的 网 络 。 在 “使 用 现 
有 网 络 ” (Use Existing Network) 下 拉 列 表 
中 ， 请 注意 由 ControlLogix 向 导 创 建 的 三 图 26-49 ”启动 分 布 式 IO 向 导 
个 网 络 所 列 出 的 方式 : 

1) ControlLogix 1_Cnet: 用 于 ControlLogix L/O 的 ControlNet 网 络 (К, 26-51), 

2) DeviceNet001 和 EtherNet/IPOO1: 指定 的 附加 DIO 网 络 ， 如 图 26-51 所 示 。 











Distributed 170 - Network and Family Preferences 


SUBSYSTEM NETWORK & FAMILY PREFERENCES 


PREFERENCES 


vi дб Network Type: 
wv £ / [v] ArmorBlock 


NETWORK & є / [v] ArmorBlock WeldBlock 
FAMILY PREFS 
v [v] ArmorBlock Maxum 


р 
up ux v [v] ArmorPoint 


V f 
DIGITAL INPUT Network Generation: f [v] Compact IO 


© 
а E PE *) Use Existing Network Controlled by Processor Chassis: d / [v] CompactBlock LOX 
ET 


we „| |< v 
DeviceNetD01 not specified> « [v] ControlLogix 


DIGITAL OUTPUT 
V 
Family Preferences: v К Embedded 1/0 


ch K L] Use IP67-compatible chassis T. [V]Flex 1/0 
5 vrè ü F] Use intrinsically safe components 

L] Use safety IO x 

ANALOG MO x 





Other Options: v [v] Point IO 


b [pb [pb pb pš [rb [nib [i pb bs E bš [ni 5 


B si. 
Bn Percentage of spare I/O points: | 0 x 


FAMILY SELECTION 


diss 


e 
© 
© 
e 
e 








图 26-50 ”网 络 与 系列 首选 项 


选择 EtherNet/IP001。 在 “由 控制 器 机 架 控 制 ” (Controlled by Processor Chassis) 下 拉 列 表 
rh: 请 注意 ， 仅 会 列 出 由 ControlLogix 向 导 创 建 的 控制 器 。 单 击 “ 下 一 步 ”(Next) 继续 。IAB 会 
显示 “数字 量 输入 选择 ”(DIGITAL INPUT SELECTION) 页 面 ， 如 图 26-52 所 示 。 
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Network Generation: 


© Use Existing Network Controlled by Processor Chassis: 


| ControlLagix 1 Cnet v | | ControlLogix 1 CLogix001 м | 


ControlLogix 1_Cnet 
DevicelNet001 


= EcherMet/IPOD1 





图 26-51 生成 网 络 


Distributed 1/0 - Digital Input Selection 


Eu * DIGITAL INPUT SELECTION 
V duca n V ArmorBlock 


Type voltage 


NETWORK & í Isolated 


V [v] ArmorBlock WeldBlock 
FAMILY PREFS 


120V AC 
Non-Isolated 120V AC C] Conformal Coated x 


тр 
V e P v [v] ArmorPoint 


DIGITAL INPUT x 
Type voltage x 


> T Ta ( Sink 24v DC C] Diagnostic а 
еә ЧЧ А $ 
еә í Source 2V DC [Diagnostic L] Conformal Coated / сонан 
E 


DIGITAL OUTPUT 
x 


V Flex IO 
x 


x 
V [v] Point 1/0 


pipi pi bi bš ш pi o3 bš 3 pi | bš |4 


v Redundant 1/0 


FAMILY SELECTION 


din 











« Back Next > Cancel Help 





图 26-52 ”数字 量 输入 选择 
22. 请 注意 ， 向 导 右 侧 的 DIO 平台 列表 已 改 为 只 显示 那些 === | 
与 所 选 网 络 EtherNet/IP 兼容 的 平 台 о = 在 回 导 中 进行 选择 时 ° V [V] ArmorBlock weldBlock. 7 














平台 选择 将 改 为 显示 与 选择 兼容 的 平台 ， 以 及 不 兼容 的 平台 。 x ~ 
单 击 其 中 一 个 pdf 图 标 ， 以 显示 对 应 的 DIO 平台 的 文档 。 先 关 f ®лтотог 到 
闭 该 文档 ， 然 后 再 继续 进行 ， 如 图 26-53 所 示 。 x 到 
按照 图 26-54 所 示 输 入 数字 量 输入 。 a 5 
单 击 “ 下 一 步 ” (Next) HER. ТАВ 会 显示 “数字 量 输出 Cemas от 
选择 ” (DIGITAL OUTPUT SELECTION) л, ШП 26-55 所 x >J 
J ~ lex Yo т] 
23. 按照 图 26-56 所 示 选 择 数字 量 输出 。 * m 
如 果 选 中 “ 涂 层 防护 ” (Conformal Coated) ДЕ, M) DIO ^E Von 
台 均 不 符合 要 求 。 请 取消 选中 “ 涂 层 防护 ” (Conformal Coated) „y Redundant 1/0 2 





框 并 单 击 “ 下 一 步 ”(Next) 以 继续 。IAB 会 显示 “模拟 量 1⁄0 а 
选择 ”(ANALOG LO SELECTION) 对 话 框 ， 如 图 26-57 所 示 。 图 26-53 ра 
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Distributed 1/0 - Digital Input Selection 
sum | $ DIGITAL INPUT SELECTION 


T d dua AC Inputs 


zPts Туре Voltage 


120VAC wj 
120vac w| []Conformal Coated 








NETWORK & 
FAMILY PREFS 


Isolated 









Pts Type Voltage 


24VWDC ~| [Diagnostic 


[24 Dpc «| [Diagnostic — [ ]Conformal Coated 


Source 


图 26-54 ”输入 数字 量 输入 


Distributed 1/0 - Digital Output Selection 


SUBSYSTEM * DIGITAL OUTPUT SELECTION 


PREFERENCES 


4 уБ АС Outputs 


NETWORK & b Me 120V AC C] Conformal Coated x 
FAMILY PREFS | 


Type Voltage x 


Non-Isolated 120V AC C] Conformal Coated x 


РРР { 
4 Б = Е / [v] ArmorPoint 


DC Outputs 
DIGITAL INPUT x 
Type Voltage x 





Sink, Protected 24ү []Diagnossc []Fused [О Conformal Coated 


x 


Sink, Non-Protected V [Diagnostic [DFused  [ ]Conformal Coated / ControlLogix 
Source, Protected V [C] Diagnostic []Fused  []Conformal Coated 


x 


Source, Non-Protected | 24/ [C] Diagnostic []Fused [О Conformal Coated š ЎТ 
Z Кехо 


x 
x 
v [M] Point 1/0 


x 


Contact Outputs 
zPts Туре 


0 Normally Open 


rb [pb [rb [b b! b# [nt | |n [nd [nb |n bs 5 


0 Form-C L] Conformal Coated 
FAMILY SELECTION 


dysa 








图 26-55 ”数字 量 输出 选择 
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Distributed 1/0 - Digital Output Selection 


SUBSYSTEM * DIGITAL OUTPUT SELECTION 


PREFERENCES 


| Z duca AC Outputs 


Pts Туре Voltage 
NETWORK & | Isolated [120v AC | [lconformal Coated 


FAMILY PREFS == 
240V АС v [Г] Conformal Coated 


DC Outputs 


DIGITAL INPUT 
Pts Туре Voltage 


vi а "e |o | Sink, Protected 24/DC м) [lbignostc []Fused []conformal Coated 
= ] Sink, Non-Protected [aoc w] []Diagnostic [ ]Fused  [ ]conformal Coated 


DIGITAL OUTPUT 0 | Source, Protected зз рс w| [Diagnostic []Fused []conformal Coated 





| TEN - | Source, Non-Protected | 24v DC Ll Diagnostic [v] Conformal Coated 


ANALOG MO 


Contact Outputs 


Туре 
© t TR ar o | Normally Open 
Te — 


rb E |b [b | |4 |4 Ыыы 


О Conformal Coated 
FAMILY SELECTION 


dysa 





图 26-56 ”数字 量 输出 选择 


bi bi bi bi b3 bi h3 b3 b! bš b: hb! ki b: 





图 26-57 模拟 量 L/O 选择 
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24. 在 “电流 ， 非 隔离 输入 ”( Current，Non-lsolated Inputs) 中 输入 23， 在 “电流 ， 非 隔离 输 
出 ”(Current，Non-lsolated output) 中 输入 25， 如 图 26-58 所 示 。 





Distributed 1/0 - Analog 1/0 Selection 


SUBSYSTEM $ ANALOG LO SELECTION 





PREFERENCES 
vo ёч ч 77 
>= zPts Type 
NETWORK & 0 voltage, Isolated [ ] Conformal Coated 
FAMILY PREFS 
> > > 0 Voltage, Non-Isolated L] Conformal Coated 
T d = Ё 0 Current, Isolated C] Conformal Coated 
25 Current, Non-Isolated [C] Conformal Coated 
DIGITAL INPUT 
0 RTD C] Conformal Coated 
0 Thermocouple C] Conformal Coated 
. HART 
DIGITAL OUTPUT 
Fi Outputs 
5 t Ee ú = Pts Type 
Ü V. 
ANALOG W/O | /oltage, Isolated L] Conformal Coated 
"cmm 0 Voltage, Non-Isolated C] Conformal Coated 
e. 
e 
ш» Tn үй 0 Сиггепї, Isolated [ ]Conformal Coated 
bs Current, Non-Isolated L] Conformal Coated 
FAMILY SELECTION 
0 НАВТ 


图 26-58 ЖЕ 


单 击 “ 下 一 步 ” (Nea) 继续 。IAB 会 显示 “系列 选择 /创建 选项 ” (FAMILY SELECTION/ 
BUILD UP OPTIONS) 页 面 ， 如 图 26-59 所 示 。 

该 页 面 的 外 观 与 ControlLogix 回 导 中 的 “硬件 首选 项 ” (Hardware Preferences) 页 面相 似 ， 

本 上 具有 相同 的 组 织 结构 和 功能 。 它 会 在 项 部 列 出 平台 特定 的 选项 ， 
在 底部 列 出 专用 模块 。 

25. 取消 选中 “使 用 与 处 理 器 之 间 的 机 架 优 化 连接 ” (Use rack optimized connection to the pro- 
cessor) 选项 ， 如 图 26-60 所 示 。 

26. 单 击 向 导 上 方 的 “系列 ”(Family) 下 拉 箭 头 ， 如 图 26-61 所 示 。 

该 下 拉 列表 会 列 出 单 击 “ 下 一 步 ” (Nex) 转 到 此 界面 之 前 所 选中 的 所 有 DIO 平台 。 单 击 
“后 退 ”( Back) 按钮 返回 “模拟 量 L/O 选择 ” (Analog 1/0 Selection) 界面 。 请 注意 ， 应 选中 
“系列 ”( Family) 下 拉 列 表 中 显示 的 四 个 平台 。 取 消 选中 ControlLogix LO 框 ， 如 图 26-62 所 示 。 

单 击 “下 一 步 ”(Next) 返回 “系列 选择 /创建 选项 ” (FAMILY SELECTION/BUILD UP OP- 
TIONS) 界面 。 
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Distributed 1/0 - Family Selection 


gm | 9 FAMILY SELECTION / BUILD UP OPTIONS *. 
м Ба 


[Г] Use rack optimized connection to the processor 


SUBSYSTEM 


Modules Per Adapter | 63 


^ 
|. > 
^ 
Y 


Bank Size | 13 


NETWORK & 


FAMILY PREFS Module Selections: 


Module Type 


Adapter Module 
Adapter Module 


DIGITAL INPUT 


V та seti 


DIGITAL OUTPUT 


V J tue 


ANALOG MO 


а 


FAMILY SELECTION 


Digital Input 
Digital AC Input, Non-Isolated 


Digital DC Input, Sink 
Digital Output 
Digital AC Output, Non-Isolated 
Digital DC Output, Source, Non-Protected 


Analog Input 


Analog Input, Current, Non-Isolated 
Analog Output 


Analog Output, Current, Non-Isolated 
Specialty Modules 


ArmorPoint RS-232 ASCII Module 
ArmorPoint А$485/422 ASCII Interface 


ArmorPoint 5 VDC Encoder / Counter Module 


ArmorPoint Synchronous Serial Interface Absolute 


Catalog Number 


1738-AENT 


1738-1А2М12АСЗ 


1738-IB8M12 


1738-ОА2М12АСЗ 


1738-8CFGM8 


1738-IE4CM12 


1738-OE2CM12 


1738-232ASCM12 
1738-485ASCM12 
1738-1ЈМ23 
1738-SSIM23 


1738-VHSC24M23 


C] Substitute Combo/Self-Configuring Modules where appropriate 
Points Module Information 


Requested 


ArmorPoint Communication Adaptor, EtherNet/IP, M12 
Quick-Disconnect 


ArmorPoint 120 VAC Input Module, 2 points, AC Micro 3-pin 
Connector 

ArmorPoint 24 VDC Sink Input Module, 8 points, M12 
Connectors 


ArmorPoint 120/220 VAC Output Module, 2 points, AC Micro 
3-pin Connector 

ArmorPOINT - 8 Configurable 24VDC Points with M8 
Connectors 


ArmorPoint 4 Analog Current Inputs, M12 Connectors 


ArmorPoint 2 Analog Current Outputs, M12 Connectors 
Quantity 


4 р |< |р [< |р |4 [р |4 ip 


Encoder Module 
W" ArmorPoint 24 VDC Very High Speed Counter 
= Mndii ile 








图 26-59 ”系列 选择 /创建 选项 


Fail Y 


[ ]Use rack optimized connection to the processor 








图 26-60 ”使 用 与 处 理 需 之 间 的 机 架 优 化 连接 


* FAMILY SELECTION / BUILD UP OPTIONS е 





Family | ArmorPoint Modules Per Adapter | © 


ArmorPoint Bank Size 





Cluse ControlLogix е processor 
Flex I/O 
Point IO 


C] substitute Combo/Self-Configuring Modules where appropriate 





图 26-61 系列 选择 





27. 再 次 单 击 “ 系 列 ”(Family) 下 拉 列 表 ， 
图 26-63 所 示 。 

使 用 DIO 向 导 时 ,请 记得 务必 选中 所 感 兴趣 的 平台 。 

目前 ， 选 择 了 ArmorPoint 平台 。 该 表 会 列 出 所 选 的 ArmorPoint 模块 。 单 击 系列 名 称 劳 的 “ 预 
W” (Preview) 按钮 ， 如 图 26-64 所 示 。 


请 注意 ， 不 会 再 显示 ControlLogix ИО 平台 ， 如 
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x 

x 

x Family | ArmorPoint 

i ArmorPoint 
V ArmorPoint | [ ]use Flex m o the processor 
77 ЏО 
其 
x 





图 26-63 系列 选择 图 















H (pb [pb 3 E pb [eb [nb [n [nb [eb bs [ni [d 


x . 

/ нео am a 
x [ ]Use rack optimized connection to the processor 
х 

v Point О 

x 图 26-64 ”预览 选项 





图 26-62 取消 选中 ControlLogix L/O 框 
IAB 会 显示 由 问 导 指定 的 ArmorPoint VO 的 物料 清单 (包括 标价 )， 如 图 26-65 所 示 。 


E М Quick Bill Of Material 


Qty Catalog # Description Unit Price Price 
| 003 1738-8CFGM8 srmorPOINT - 8 Configurable 24vDC Points with МӘ Connectors 208.00 624.00 
| 002  1738-EXTI ArmorPoint Bus Extension Base, 1 Meter 143.00 285.00 
007  17384E4CM12 ArnorPoint 4 &nalog Current Inputs, M12 Connectors 510.00 3570.00 
| 013 1738-0Е2СМ12 ArnorPoint 2 &nalog Current Outputs, M12 Connectors 305.00 3965.00 
| 002  1738-EP24DC ArmorPoint 24 VDC Expansion Power Unit 180.00 360.00 
012 1738-0A2M12AC3  AmorPoint 120/220 VAC Output Module, 2 points, АС Micro 3-pin Connector 180.00 2160.00 
003 1738-IB8M12 ArmoPoint 24 VDC Sink Input Module, 8 points, M12 Connectors 168.00 504.00 
003 1738-4ENT ArnorPoint Communication Adaptor, EtherNet/IP, M12 Quick-Disconnect 540.00 1620.00 
012 1738442M12AC3  AmorPoint 120 МАС Input Module, 2 points, АС Micro 3-pin Connector 170.00 2040.00 
003 1738-FPD ArmorPoint Field Power Distributor 105.00 315.00 





The pricing provided is List Price. Please consult 
your local sales person to get your specific pricing. 


Total price, excluding network 15444. 00 











图 26-65 ”物料 清单 图 


关闭 BOM 窗口 。 
28. 将 所 选 的 “系列 ”(Family) 更 改 为 FLEX L/O, 1 26-66 所 示 。 
IAB 现在 会 显示 FLEX LO 的 模块 选择 ， 如 图 26-67 所 示 。 
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Family | Flex 1/О v | 











图 26-66 EW FLEX 1/0 


C] Substitute Combo/Self-Configuring Modules where appropriate 





| Catalog Number 





Module Selections: 
Í E p M P j 1 Туре 
| Adapter Module E 
| Adapter Module 1794-AENT 
Digital Input 
| Digital AC Input, Non-Isolated 1794-1A 16 
| Digital DC Input, Sink 1794-IB 16 
Digital Output 
| Digital AC Output, Non-Isolated 17340A8 aan 
| Digital DC Output, Source, Non-Protected 1794-088 
Analog Input 
| Analog Input, Current, Non-Isolated 1794-IE8 
Analog Output 
| Analog Output, Current, Non-Isolated 1784-OE4 
Specialty Modules 


| Points 









> 


Module Information Ja 
N/A Ethernet Adapter Module 
24 85-132V AC Input Module, 16 Point 
24 24V DC Sink Input Module, 16 Point 
24 85-132 VAC Output Module, 8 Point 
23 24V DC Source Output Module, 8 Point 
25 Analog Input Module, 8 Point 
25 Analog Output Module, 4 Point 
Quantity 


图 26-67 FLEX 1⁄0 的 模块 选择 


单 击 “ 完 成 ”(Finish) ТАВ 会 癌 系统 视图 添加 DIO 向 导 图 标 ， 并 再 次 显示 ， 如 图 26-68 所 


示 对 话 框 。 


Question 


would you like to add MORE Distributed 1/0 to be controlled 


— Бу the processor that was just created in ControlLogix 1? 


Pp 


y Ií you choose 'Y'es', another Distributed 1/0 Subsystem wizard will 
be automatically launched for you with the processor and 
networks limited to items that were created as part of ControlLagix 1. 


图 26-68 





添加 DIO 向 导 


29. Mi “æ” (Yes), IAB 会 再 次 启动 DIO 向 导 。 浏 览 向 导 ， 以 进行 下 列 选 择 : 
1) 网 络 生 成 : 使 用 现 有 网 络 DeviceNet001， 如 图 26-69 所 示 。 


Network Generation; 











DeviceNet001 


图 26-69 





Controlled by Processor Chassis: 












«not specified» Аё | 





DeviceNet0O1 网 络 
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2) 50 个 非 隔离 、AC 120V 和 50 个 拉 出 型 、DC 24V 数字 量 输入 ， 如 图 26-70 所 示 。 


$ DIGITAL INPUT SELECTION 





AC Inputs 
Pts Туре Voltage 
[o | Isolated [120v AC. ` | 
INL [10у АС [М] [ ] Conformal Coated 
DC Inputs 
Pts Туре Voltage 
0 Sink [aw DC - ` | L] Diagnostic 
[so | Source |2wpc | []Diagnostic ^ [ ]Conformal Coated 





图 26-70 ”数字 量 设置 图 


3) 50 个 非 隔离 、AC 120V 数字 量 输出 ， 如 图 26-71 所 示 。 


í$ DIGITAL OUTPUT SELECTION 


AC Outputs 


Pts Туре voltage 


| Isolated C] Conformal Coated 
Non-Isolated 120vac м! [Conformal Coated 





图 26-71 数字 量 设置 图 


4) 无 模拟 量 /0。 
5) POINT LO 系列 和 使 用 与 处 理 右 之 间 的 机 架 优化 连接 ， 如 图 26-72 所 示 。 
Ai “R” (Finish) 结束 向 导 组 态 。IAB 会 再 次 询问 : 是 否 要 添加 DIO， 如 图 26-73 所 示 。 


Question 


would you like to add MORE Distributed 1/0 to be controlled 
— bythe processor that was just created in ControlLogis 1? 





Family 1908 v | Preview | | X ! А 
у шан (Preview | ЫМ lÍ you choose "Yes', another Distributed 1/0 Subsystem wizard will 


L : be automatically launched for vou with the processor and 
| Use rack optimized connection to the processor networks limited to items that were created as part of ControlLogix 1. 





图 26-72 #526 图 26-73 ”结束 向 导 组 态 
之 间 的 机 架 优化 连接 
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30. Hub "38" (No) 结束 DIO 创建 循环 ， 如 图 26-74 所 示 。 

可 以 根据 需要 多 次 进入 DIO 向 导 ， 以 满足 项 目的 需求 。 

在 系统 视图 中 ，IAB 会 显示 一 个 ControlLogix 子 系统 图 标 以 及 两 个 ОО 子 系统 图 标 ， 以 符合 
所 创建 的 内 容 ， 如 图 26-75 所 示 。 





Question 


Would you like to add MORE Distributed 1/0 to be controlled 
— bythe processor that was just created in ControlLogix 1? 


A lf you choose 'Yes', another Distributed 1/0 Subsystem wizard will 





be automatically launched for you with the processor and 
networks limited to items that were created as part of ControlLogix 1. 





LI ~ 
„кешке. 
一 一 i 


s .. 98 





图 26-74 ”结束 向 导 组 态 图 26-75 系统 视图 


31. 在 系统 视图 中 ， 右 键 单 击 ControlLogix 癌 导 图 标 并 选择 “查看 子 系统 ” (View Subsys- 
tem) ， 如 图 26-76 所 示 。 





Duplicate 
Delete 








ControlLogix Subsystem Wizard... 

ControlLogix Processor Checker... 

Network Advanced Performance... 

Motion Advanced Performance for 1756-L61, Slot=1 


View icon as generated modules 
LJ) e С) em . = 


View Subsystem 


图 26-76 系统 视图 


ТАВ 会 打开 ControlLogix 子 系统 的 网 络 视图 。 可 以 看 到 ControlNet 上 存在 六 个 ControlLogix 机 
架 ， 如 图 26-77 所 示 。 
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ControlNet (Default Processor on Network: ControlLogix 1_CLogix001) 


ControlLodix.. ControlLogix.. ControlLogix.. ControlLodix.. GControlLogix.. ControlLogix .. 


[1] [2] [3] [4] [5] [5] 





图 26-77 ”网络 视图 


"т “RI (System) 选项 卡 返 回 系统 视图 。 右 键 单 击 其 中 一 个 DIO 子 系统 图 标 ， 以 查看 
向 导 创 建 的 内 容 ， 然 后 对 其 他 DIO 子 系统 重复 此 操作 ， 如 图 26-78 所 示 。 








ә”. Band NARRER 
40, 








图 26-78 DIO 子 系统 图 标 


将 看 到 DIO 子 系统 的 网 络 视 图 ， 如 图 26-79 和 图 26-80 所 示 。 

关于 子 系统 向 导 的 部 分 到 此 结束 。 已 使 用 ContrelLogix, DIO 子 系统 向 导 和 工作 流 ， 创建 了 控 
制 器 的 完整 组 态 和 网 络 上 的 分 布 式 0。 

可 以 随时 返回 子 系统 向 导 更 改组 态 ， 且 仅 需 双击 系统 视图 中 的 子 系 统 图 标 即 可 生成 组 态 。 

CompactLogix 子 系统 癌 导 的 工作 流 与 ControlLogix 子 系统 向 导 的 工作 流 非常 相似 ,但 唯一 不 
同 的 是 ， 前 者 是 为 CompactLogix 平台 定制 的 。 有 关 CompactLogix 子 系统 回 导 的 详细 信息 ， 请 参见 
CompactLogix 实验 练习 。 








第 七 部 分 “集成 架构 构建 器 ”| 239 





EtherNetIPO01/Switchü01 (Default Processor on Network: ControlLogix 1. CLogix001) 


I 广 nntrolLogix 1 CLogix001 А Е 
ControlLogix 1.010 88.1 FLX002 [192.0.0.0] ControlLogix 1.DIO 88.1 FControlLogix 1.DIO 885.1. FLX003 


[192.0.0.2] [192.0.0.1] [192.0.0.3] 


ind == 

















图 26-79 DIO 子 系统 的 网 络 视 图 


四 、 硬 件 树 和 机 架 视 图 
本 部 分 将 介绍 如 何 使 用 ТАВ 中 的 硬件 树 来 查看 已 组 态 的 机 架 和 设备 。 还 会 了 解 到 许多 在 机 架 
和 硬件 视图 中 可 用 的 右键 单 击 菜单 选项 。 
І. 单 击 “硬件” (Hardware) 选项 
卡 并 查看 硬件 树 。 硬 件 树 是 包含 该 IAB | Deene 
项 目 中 创建 的 所 有 硬件 的 列表 。 现 在 ， | | 
它 会 显示 ControlLogix 和 进入 的 DIO [n] PS001 а "d о» 


导 所 创建 的 全 部 内 容 ， 如 图 26-81 所 示 。 = — 
列表 中 的 第 一 项 (默认 选择 ) 是 第 | umm 


一 个 ControlLogix 机 架 ， 其 中 包含 处 理 im ü tü t gi 


xk. JH fu Ba h ( ControlNet, DeviceNet, 
EtherNet/IP f] EWEB) 以 及 SERCOS is 


动 控 制 模块 。 还 应 注意 20% 的 空闲 插 图 26-80 DIO 子 系统 的 设备 网 络 
RS 
EJ Fie Action Option View Help 

a = н Denm $ ) 3 23 23 só SS o | Qh Mrara? 

= [5 Workspace ТАВ Basics Lab' 7 





{+ (maj ControlLogix 1_CLogix001 N 
+ [a] ControlLogix TI_CLOOXUU< N 
* [шш] ControlLogix 1_CLogix003 
* [ga] ControlLogix 1_CLogix004 
* [шш] ControlLogix 1_CLogix005 
* [ga] ControlLogix 1_CLogix006 
* [ga] ControlLogix 1.DIO_SS.1_FLX001 
* [шщ] ControlLogix 1.DIO_SS.1_FLX002 
* [æ] ControlLogix 1.DIO_SS.1_FLX003 
+ [шш] ControlLogix 1.DIO_SS.2_POINT001 














AC INPUT POWER SUPPLY 

















[26-81 硬件 树 
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2. ÉRE 6—12 H 55у) = (ControlLogix 1. CLogix001 ) ; ТАВ 会 显示 1756 Lg, 
展开 该 机 架 ， 查 看 其 中 的 模块 。 右 键 单 击 列表 中 的 各 项 以 查看 可 用 选项 ， 如 图 26-82 所 示 。 

3. 单 击 人 硬件 树 中 的 其 他 项 ， 以 查看 所 显示 的 内 容 ， 然 后 返回 第 一 个 机 架 视 图 。 

4. 可 以 通过 拖 放 的 方式 在 机 架 内 移动 模块 。 单 击 机 架 中 的 最 后 一 个 模块 ， 如 图 26-83 所 示 。 
按 住 鼠标 按键 ,将 该 模块 拖 动 到 机 染 中 的 最 后 一 个 插 权 ， 如 图 26-84 所 示 。 


- ira Workspace ТАВ Basics Lab' 
=) [ga] ControlLogix 1, CLogixO01 
= “Ë 1756 Chassis 
Ë [0], 1756-CN2 
s [1], 1756-L61 
3 [2], 1756-EWEB 
2 [3], 1756-ЕМ2Т 
2 [4], 1756-DNB 
P [5], 1756-M165E 
(Fe [6], 1756-IA16 
中 [7], 1756-IA16 
9 [8], Empty slot 
E [3], Empty slot 
+ [za] ControlLogix 1, CLogix002 
* ш ControlLogix 1_CLogix003 













图 26-82 ”机 架 中 的 模块 图 26-83 ”选中 机 架 内 模块 






AB Allen-Bradley 


[ Configure NI 


Add Accessory... 














K| 26-84 di 2 НИ 图 26-85 ЖЛЕ 


5. АВ Е Р НА, КЛЕ Е” (Configure Chassis), ， 如 图 
26-85 所 示 。 

IAB 会 显示 “组 态 机 架 ”( Configure Chassis) 对 话 杠 ， 如 图 26-86 所 示 。 

б. 可 以 通过 “组 态 机 架 ” (Configure Chassis) 对 话 框 为 每 个 机 架 分 别 设 置 选 项 。 在“ Con- 
trolLogix 组 态 机 架 ” ( ControlLogix Configure Chassis) 对 话 框 中 ， 可 以 设置 机 架 大 小 、 接 线 方法 、 
电源 和 一 些 高 级 性 能 数据 (机 架 优 化 连接 、 额 外 内 存 、 任 务 数 )。 在 “组 态 机 架 ” (Configure 
Chassis) 对 话 框 中 进行 的 设置 会 覆盖 在 回 导 中 进行 的 设置 。 

在 该 对 话 框 中 ， 选 择 1756-PAR2 REW, WE 26-87 Bros 

单 击 “ 确 定 ”(OK) ， 并 注意 机 架 视 图 是 如 何 变化 以 反映 和 所 做 的 更 改 的 ， 如 图 26-88 所 
7 о 
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Configure 1756 Chassis 


Number of Slots Wiring Method 


10 $| Slots (С) Screw 


КА Cancel 
— mrV——- Clamp 


Power Supply 


^. 85-265 МАС Power Supply [EV @ 10 Атр] 
1755-PÀ?5 Input Voltage: 120 AC;240V AC 
1756-PB?2 Power 75.00 w 

1756-PB?5 10.00 A on SV 

1756-PC75 2.80 À on 24V 

175&-PH?5 „я 


17EC DAD 


Power Supply Usage: 

57 550.00 mw remaining (17450.00 mw used] 
4430.00 тё, remaining at 5v (5570.00 ma used] 
2767.50 må remaining at 24V (32.50 ma used] 


Advanced Controller Performance Data 
Use Rack optimized connection to the processor 


[This is the default value that will be used in calculations if the remote chassis / 
device are not manually set to a different value.] 


Extra Memory [Kb] for 


Application Specific Needs 50 


Number of tasks 1 


Run Processor Checker... Edit &dvanced Performance... 





K| 26-86 ”组 态 机 架 对 话 框 


Power Supply 
1756-PB72 м 85-256 VAC Redundant Power Supply Assembly 
1756-PB75 Input Voltage: 120V AC:220N AC 
1756-PC75 Power 75.00 w 
— ELLE 19.00 A on BY 
dip опу 
FE mi 





图 26-87 电源 选择 















































图 26-88 ”电源 选择 后 变化 图 
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7. 在 硬件 树 中 ， 单 击 其 他 ControlLogix 机 架 ， 以 查看 其 组 态 是 否 未 发 生变 化 。 还 应 单 击 
FLEX 1/0, 110 26-89 所 示 。 和 POINTL/O 机 架 ， 如 图 26-90 所 示 。 并 查看 其 “组 态 机 架 ” (Con- 
figure Chassis) 对 话 框 ， 可 看 到 这 些 重 要 对 话 框 中 可 用 的 不 同 组 态 选 项 。 


Configure 1794 Chassis L3 Configure 1734 Chassis 
Bank Configuration 


Number of Banks: 


^ 
` 
к= 


ank #1 


tension Bases (Includes Cables) 
lumber of Modules for Bank =2 





13 = 1734-ЕХТ1 (1 Meter) 
x 


22 -> #3: 734-ЕХТ1 {1м ) 
Number of Modules for Bank =3 j Котам 
38 nk =3 -> Bank 24: | 1734-EXT1 (1 Meter) 

umber of Modules for Bank 24 nk 24 -> Bank 25: 


3 


v 


1734-EXT1 (1 Meter) 











Include Power Supply 








Total Used Total Remaini ^ 
475n 


* Does not include any field power requiremen 
Terminal Base Selection 














Q Spring Clamp 


Advanced Controller Performance Data 


Processor Chassis controlling this Remote Chassis: | CLX SS.1 CLogix001 











v'|Use Rack optimized connection to the processor 








图 26-89 FLEX 1/0 机 架 图 26-90 POINT 1/0 BLUE 


8. 在 机 架 视 图 中 ， 右 键 单 击 每 一 个 模块 。 将 看 到 ， 每 个 模块 都 具有 包含 各 种 选项 的 右键 单 击 
菜单 ， 而 这 些 选 项 适用 于 单独 的 模块 。 通 过 右键 单 击 羔 单 ， 可 以 : 


1) 
2) 
3) 
4) 
30) 
6) 
7) 
8) 
2); 
9) 


删除 模块 ; 

打开 关于 模块 的 产品 文档 ; 

将 模块 连接 到 网 络 ， 或 断 开 模块 的 网 络 连接 ; 

打开 连接 到 网 络 的 模块 的 “通道 属性 ”( Channel Properties) 对 话 框 ; 

打开 对 话 框 ， 将 模块 附件 添加 到 物料 清单 ; 

对 于 处 理 副 ， 运 行 处 理 带 检测 程序 ， 以 检查 内 存 和 连接 使 用 情况 ; 

打开 网 络 高 级 性 能 对 话 框 ; 

对 于 运动 控制 模块 ， 打 开 运 动 控制 向 导 ， 对 运动 控制 进行 组 态 (请 参见 运动 控制 实验 练 





对 于 МО 模块 ， 打 开机 劳 布线 向 导 ， 以 组 态 接线 系统 模块 、 分 线 盒 、 机 劳 电 缆 和 终端 设 





4 (请 参见 机 劳 实验 练习 ) ; 

10) 可 以 随意 插入 空 模块 ; 

11) "fL F ETE; 

12) 在 FlexL/O 的 机 架 中 为 每 个 模块 编辑 端子 底座 。 

五 、 网 络 视图 

单 击 “ 网 络 ”( Network) 选项 卡 。IAB 会 显示 网 络 视 图 。 按 照 图 26-91 所 示 展 开 ControlLogix 
1_Cnet ControlNet 网 络 。 请 注意 , 可 以 增 大 左 侧 导 航 窗 口 的 宽度 ， 以 显示 其 中 的 更 多 内 容 。 请 注 
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意 ， 网 络 选 项 卡 显示 的 是 ， 使 用 向 导 创 建 的 ControlNet. EtherNet/IP 和 DeviceNet 三 个 网 络 。 


|x| 

















Workspace ТАВ Basics Lab' ControlNet (Default Processor on Network: ControlLogix 1_CLogix001) 


日 (9 ControlLogix 1_Cnet 
- x Segment 1 
=: A#1, ControlLogix 1_CLogix001, [0], 1756-CN2 
= TE 1756-410 
[1], 1756-L61 
8: [2], 1756-EwEB 
= [3], 1756-EN2T 
国 А#192.0.0.0, ControlLogix 1_CLogix001, Switch001 
= [4], 1756-DNB 
[sg] А#0, ControlLogix 1_CLogix001, DeviceNet001 
P [5], 1756-M165E 
+ [6], 1756-IA16 
« [9], 1756-IA16 
* (JẸ A#2, ControlLogix 1. CLogix002, [0], 1756-CN2 
* (JẸ A#3, ControlLogix 1. CLogix003, [0], 1756-CN2 
+ (J A#4, ControlLogix 1. CLogix004, [0], 1756-CN2 
8 | Jš А#5, ControlLogix 1_CLogix005, [0], 1756-CN2 
* | Jš А#6, ControlLogix 1, CLogixQ06, [0], 1756-CN2 
= [s] EtherNet/IPOO1 
+ (59) DeviceNet001 












ControlLogix.. ControlLogix.. ControlLogix.. ControlLogix.. ControlLogix.. ControlLogix .. 
[1] [2] [3] [4] [5] [6] 





























[ma ја 





| f Archit... | EA Hard. 





Bird's Eye View À Segment_1 
ControlLogix 1 Cnet Á EtherNet/IP001 À DeviceNetO01 


图 26-91 向 导 创 建 的 三 个 网 络 





请 注意 ， 每 个 网 络 的 网 络 视图 中 都 存在 一 个 选项 卡 。 单 击 该 网 络 选项 卡 ， 显 示 每 个 网 络 视 
还 可 以 在 网 络 树 中 单 击 网 络 名 称 。 还 应 注意 ， 对 于 每 个 网 络 来 说 ， 都 存在 一 个 或 多 个 子 选 项 





О 


tM 


六 、 将 通信 模块 连接 到 新 网 络 

请 记 住 , 在 ControlLogix 回 导 中 指定 的 1756-EWEB 模块 并 未 通过 向导 连接 到 任何 网 络 。 现 
ТЕ, 想 要 将 该 模块 连接 到 一 个 EtherNet 卫 网 络 ， 但 并 不 是 其 他 EtherNet/IP 模块 连接 到 的 同一 网 
络 。 

单 击 “硬件 ”(Hardware) 选项 卡 。IAB 会 显示 包含 EWEB 模块 的 ControlLogix 机 架 的 机 架 视 
图 。 右 键 单 击 EWEB 模块 并 选择 “将 通道 “. ”连接 到 新 EtherNet/IP 网 络 > 星 型 ” (Connect 
”to a new EtherNet/IP Network > Star) ， 如 图 26-92 所 示 。 


channel “. 













Ыы 
= TS Workspace 'TAB Basics Lab' 
* [ma] ControlLogix 1_CLogix001 
+ [ma] ControlLogix 1_CLogix002 
+ [ga] ControlLogix 1 CLogix003 
* (æ) ControlLogix 1. CLogix004 
* |æ) ControlLogix 1. CLogix00S 
+ [ma] ControlLogix 1  CLogix006 
+ [ma] ControlLogix 1.DIO 55.1 FLXOO1 
+ (вај ControlLogix 1.DIO. 55.1, FLXü02 
* [ma] ControlLogix 1.DIO. 55.1, FLX003 
* [ma] ControlLogix 1.DIO 55.2 POINTOO1 




















Remove Module 





Documentation 
















Add Accessory... Device Level Linear 








图 26-92 ”连接 到 新 网 络 


ТАВ 会 显示 “新 网 络 ” (New Network) 对 话 框 。 键 和 名称 Supervisory Ethernet， 然 后 单 击 
“确定 ”(OK) ， 如 图 26-93 所 示 。 

IAB 会 要 求 提供 IP 地 址 。 在 此 处 指定 的 地 址 仅 供 参考 。 对 于 本 练习 来 说 ， 仅 需 通 过 单 击 
“确定 ”(OK) 接受 默认 设置 即 可 ， 如 图 26-94 所 示 。 
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New Network 
Enter IP address 


Enter New Network Мате 


3 | Address: EA. 168. 0 . о 








| ok | |{ саты | | 





图 26-93 ” 设 定 新 网 络 名 图 26-94 设置 IP 地址 
ТАВ 会 显示 以 下 消息 ， 该 消息 会 通知 : 已 将 安装 有 EWEB 模块 的 机 染 中 的 处 理 絮 设置 为 该 


网 络 的 默认 处 理 器 。 该 消息 与 性 能 检测 相关 ， 稍 后 会 在 本 试验 中 介绍 该 方面 的 内 容 。 
单 击 “继续 ”( Continue) ， 如 图 26-95 所 示 。 


Message 


x ControlLogis 1_CLogix001 has been set as the default processor for network Supervisory Ethernet/Switch001 


| Continue | 





图 26-05 ”继续 按钮 





ТАВ 会 显示 新 创建 的 网 络 的 网 络 视 图 。 请 注意 网 络 的 新 增 选 项 卡 、 网 络 树 中 的 新 增 条 目 ， 以 
及 连接 到 网 络 交换 机 的 ControlLogix 机 架 ， 如 图 26-96 所 示 。 


x : ; A 

= fS] Workspace ТАВ Basics Lab' Supervisory Ethernet/Switch0ü01 (Default Processor on Network: ControlLogix 1. CLogix001) 
© [sg] ControlLogix 1 Cnet 
89 (89) EtherNet/IPOD1 


由 (29) DeviceNet001 
вы [а] Supervisory Ethernet 






ControlLogix 1_CLogix001 
[192.168.0.0] 





Г switch_oo1 


afa b DK Contrologix 1_cnet EtherNet/IPOO1 DeviceNetO01 | À Supervisory Ethernet 





图 26-96 ”新 建 网 络 的 视图 


七 、 手 动 添加 网 络 和 硬件 
1. 添加 DeviceNet 网 络 : 
1) 单 击 “ 新 网 络 ”( New Network) 按钮 ,如 图 26-97 所 示 。 该 操作 与 执行 时 显示 哪 一 视图 无 关 。 


第 七 部 分 “集成 架构 构建 器 ”| 245 








图 26-97 新 网 络 图 标 


将 弹出 “选择 网 络 …” (Choose a Network---) 对 话 框 ， 如 图 26-98 所 示 。 


Choose a Network... 





| Name Family 
| £x EtherNet/IP Network 
| EES ControlNet Network 
| EES DeviceNet Network 
#ї Data Highway Plus Network 
t2: DH485 Network 
| £s Remote 120 Network 
| £s ProfiBus Network. 
ES nterBus Network 
t1: Generic Network 
| s 3PhasePwr Network 


图 26-98 ”选择 网 络 对 话 杠 

















2) 选择 DeviceNet， 然 后 单 击 “确定 ”(OK) ， 如 图 26-99 所 示 。 


Choose а Network... 
Family 

| xx EtherNet/IP Network 
| £2: DontrolNe Network 
Network 
| Data Highway Plus Network 
| £x: DH485 Network 


| £s Remote 120 Network 
| £x ProfiBus Network. 
| £z |nterBus Network. 
| £s Generic Network 
| Es 3PhasePwr Network 





图 26-99 选择 Device Net 图 


将 会 弹出 “新 网 络 ”( New Network) 框 ， 该 框 包含 系统 为 新 网 络 创 建 的 名 称 以 及 所 选 的 默认 
电源 ， 如 图 26-100 所 示 。 

3) 键入 名 称 My DeviceNet， 然 后 单 击 “确定 ” (OK). 

将 出 现 包含 所 选 默认 电源 的 新 DeviceNet 网 络 〈 见 图 26-101) 。 请 注意 ， 存 在 一 个 用 于 网 络 
的 选项 卡 和 一 个 用 于 干线 的 选项 卡 。 

ARI DeviceNet 添加 分 支 拓扑 ，IAB 将 为 每 个 分 文 添 加 选项 卡 ， 如 图 26-101 所 示 。 

2. 将 ArmorPoint 适配器 添加 到 新 的 DeviceNet 网 络 。 
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Create New DeviceNet Network 


Enter New Network N ame: 


DeviceNet002 


Select Initial Power Supply: 


| Catalog Number 
1806-4LDNET4 
1806:4LDNET8 
1606-х 50 МЕТ4 
1606-х 50 МЕТ 


Descriplion 

DeviceNet Power Supply - 91W, 24V DC, 3.84 
DeviceNet Power Supply - 192W, 24 DC, 8.0 А 
DeviceNet Power Supply - 91W, 24v DC, 3.84 
DeviceNet Power Supply - 132 24 DC, 8.0 А 








图 26-100 ”新 网 络 框图 


= 18 
РУ] Workspace ТАВ Basics Lab' 
H (29) ControlLogix 1. Cnet 
国 EtherNet/IPOO1 
田 (29) DeviceNet001 


由 [a3] Supervisory Ethernet 
ҥ [22] My DeviceNet 






DeviceNet 







Tuan / 


AS 4 


ОемісеМеі001 A Supervisory Ethernet My DeviceNet m 


a T DK Contrologix 1_Cnet А EtherNet/TPO01 
图 26-101 新 Device Net 网 络 图 





ТАВ 窗口 的 底部 存在 “设备 列表 ”( Device List) 区 域 。 该 区 域 会 列 出 可 以 通过 拖 放 方式 添加 
到 网 络 和 机 染 的 设备 ， 如 图 26-102 所 示 。 


This Бох shows a description 
of the currently selected item 
in the device list 


Expandable list of 
items for the 
selected tab 


> 


由 8] AC/DC Drive 

由 5 Adapter 

由 28 Base Block IO 

= 20 Block IO 

由 到 Comm. Interface 

& S Condition Monitoring 


1755-EWEB 


i Ethernet/P Enhanced Web Server Module 


MicroLogix | 252 DistributedlO | f Š View SLC РІС == ЕіһегмейР == ControlNet 2 DeviceNet [== AuxPwr | 25 3 Phase | zs Ctl Pwr | s Other Networks Encompass Partner Pr... 


由 ЭЙ Encoder 
由 а Епсотраѕѕ Partner Products - Моп-Сһаѕѕіѕ 6ased 
8 Ж] Human Machine Interface 
由 Fil Inductive Proximity Sensor 
由 |] Limit Switch 

由 B Motor Controller 

由 ЭЙ Motor Overload 

8 2] Others 





O ControlLogix sa Flex E CompactLogix 


Select the tab for the type of devices you want to 
add. For example the items that can be added to a 
DeviceNet network, select the DeviceNet tab. 





图 26-102 IAB 窗口 的 底部 图 
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1) 单 击 DeviceNet 选项 卡 ， 然 后 展开 设备 列表 中 的 “ 适 配 秀 ”(〈Adapter) 文件 来 ， 如 图 26- 
103 所 示 。 将 出 现 可 以 添加 到 DeviceNet 网 络 的 LO 适 配 表 列表 。 





x| E DeviceNet 
A|" Z = 


1734-ADN 
1734-ADNX 
1734-PDN 
1738-ADN12 
1738-ADN18 
1738-ADN18P 
1738-ADNX 


1769-ADN 
1794-ADN 
1794-ADNK 
198-DN 
198-DNG 





由 s = Back 1/0 

E- Comm. Interface 
89-8 Condition Monitoring 
由 到 Encoder 


188 Fnrnmnass Partner Produrts - Non-Chassis Raser 
ТЇ CcontrolLogix | 8 Flex IWJ CompactLogix z MicroLogix КЕ Distributedlo | ^5 =) View | Til SLC Bill PLC  zEtherNetIP z Сопїго!М М zs DeviceNet [ E 


csi ended rel ripara ne Bid seu, co ЙЕ cared E ee |... e sd 


图 26-103 ас (А: 


2) 左 键 单 击 1738-ADN18 зо, ЯЛЕ ВАСЕ, Yd J $Up]2x Н X3 — 
个 加 号 图 标 ， 以 显示 该 设备 对 于 网 络 合法 ， 如 图 26-104 所 示 。 


— = 














5 Bis Workspace ТАВ Basics Lab' DeviceNet 
= (25) ControlLogix 1, Cnet 
=- (29) EtherNet/IPOD1 
Ha i 
{+} [а] DeviceNet001 PS002 


由 ea Supervisory Ethernet 
由 - 国 My DeviceNet 


图 JJ 1738-ADN18 


3M |> Trunk 
Ld 


1 
9 АД ControlLogix 1 Cnet EtherMet/IPO01 


”一 一 一 一 一 —X — 
QJ AC/DC Drive 
Adapter 
3M 1734-ADN 
3H 1734-ADNX 
Ë 1734-PDN 
3 


] 1738-ADNX 
1) 1769-ADN 
1] 1794-ADN 

] 1794-ADNK 
1 198-DN 

] 198-DNG 


图 26-104 ”选择 1738-ADNIS Ж fi ds 
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释放 鼠标 按键 后 ，ArmorPoint 节点 会 出 现在 网 络 上 。 请 注意 ， 


ТАВ 会 自动 添加 DeviceNet 介 


质 一 一 局 平 干线 电 绕 (默认) 和 关联 的 分 接 霍 和文 线 电线， 如 图 26-105 所 示 。 


以 下 是 在 ТАВ 中 采用 拖 放 方式 添加 设备 的 基本 步 





DE DeviceNet 
在 一 些 视图 中 ， 将 模块 拖 动 到 特定 位 置 以 将 其 成 n 
功 添加 是 非常 重要 的 。 例 如 ， 在 机 架 视 图 中 ， 必 须 将 а "тн 
模块 拖 动 到 特定 的 插 档 。 在 可 能 具有 多 条 分 支 的 电源 B >. 
网 络 视图 中 ， 必 须 将 项 目 拖 动 到 要 将 其 添加 至 的 特定 十 ри 
分 支 。 ü 
3、 单 市 “硬件 ”( Hardware) 选项 卡 。 刚 刚 水 加 的 ЭИ Ú ж 
ArmorPoint 适配器 会 在 列表 底部 显示 为 ARMPT001, % 
击 ARMPT001 项 (还 可 以 通过 双击 网 络 视图 中 的 节点 "pm 


图 标 打开 硬件 视图 ) 。 将 出 现 ArmorPoint r 53 BLA TAL 

图 。1738-ADN18 适 配 融 将 显示 ， 其 中 具有 三 个 空 插 槽 。IAB 会 在 通过 拖 放 方式 将 适 配 硕 添加 到 
网 络 时 ， 上 自动 创建 该 ArmorPoint 2106 ( “128” ), ， 以 及 与 DeviceNet 网 络 之 间 的 连接 ， 如 图 26- 
106 所 示 。 











xl 


















Workspace 'IAB Basics Lab' 
+) [za] ControlLogix 1_CLogix001 
+) (æ) ControlLogix 1. CLogixQü2 
+) [mu] ControlLogix 1, CLogixQ03 
[za] ControlLogix 1_CLogix004 
[za] ControlLogix 1_CLogix005 
[za] ControlLogix 1_CLogix006 
[za] ControlLogix 1.DIO 55.1 FLXO0: 
[za] ControlLogix 1.DIO 55.1 FLXQ0: 
+) [шш] ControlLogix 1.DIO. 55.1, FLXO0: 
: 


Azul ControlLoaix.1,DIO 55.2 POINT 
* [za] ARMPTOO1 


E E E EE 









8 26-106 市 点 的 机 架 视 图 


4. 在 进行 下 一 步 操作 之 前 ， 请 单 击 “保存 ” 
如 图 26-107 所 示 。 

5. 添加 L/O 模块 。 

A “WEIR” (Device List) 窗口 中 的 “分 布 式 I0” (Dis- 
tributed 1/0) 选项 卡 。“ 设 备 列表 ” (Device List) 现在 会 显示 不 同 
的 分 布 式 O 系列 中 的 L/O 模块 (包括 ArmorPoint) ， 如 图 26-108 
ДЕЛЕТ 


(Save) 按钮 以 保存 到 目前 为 止 所 执行 的 操作 ， 


图 RA - Integrated Architectur 
File Action Option View  Helr 


л w(Ri)m g = $5 








K| 26-107 单 击 保存 
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[Є-1 | ArmorBlock High Current 
由 … 8 ArmorBlock 1/0 
[ЫЫ ArmorBlock Махит 


3mpactblock LDX 
ck 


I 
1 
[ 


ES] DeviceLink 

ES] DSA 

Є- Embedded 1/0 

9-88 Flex 

E- Point 1/О 

E- Mf] Redundant 1/0 
[u] User Device 


T ControlLogix | Si Flex | 8 CompactLogix | zs Мїсго оа 强 Distibutedlo [f5 view 


图 26-108 ”分布 式 1⁄O 选项 卡 








单 击 ArmorPoint 文件 夹 旁 边 的 加 号 以 展开 文件 夹 中 的 内 容 。 然 后 ， 展 开 “1O 模块 ” (LO 
Module) 文件 来， 接着 展开 “模拟 量 ”( Analog) 和 “数字 量 ”( Digital) 文件 夹 。 将 列 出 Armor- 
Рош/О 模块 。 

将 以 下 1⁄0 模块 从 分 布 式 1⁄0 设备 列表 拖 放 到 POINTL/O 硬件 视图 中 。 

1) 第 一 个 插 模 : 模拟 量 1/О-1738-1Т21М12; 

2) Ai.: 数字 量 1/0О-1738-1А2М12АС4 。 

确保 将 模块 拖 动 到 空 插 槽 中， 以 便便 件 视 图 能 够 接受 该 模块 。 

请 注意 ， 当 添加 交流 IYO 模块 时 ，IAB 会 自动 安装 1738-FPD 模块 。 以 下 是 ТАВ 是 如 何 通 过 
应 用 规则 来 帮助 确保 创建 在 技术 上 有 效 的 组 态 的 示例 ， 如 图 26-109 所 示 。 

6. 组 态 机 架 。 

在 机 架 视 图 中 ， 右 键 单 击 适 配 各 模块 并 选择 “组 态 机 架 ” (Configure Chassis) ， 如 图 26-110 
所 示 。 

在 出 现 的 对 话 框 中 ,将 “组 数目 ” (Number of Banks) 增 至 2。 在 第 2 组 中 指定 两 个 插 槽 ， 
然后 在 第 1 组 和 第 2 组 之 间 选 择 1738-EXT3 三 米 连 接 电费。 请 注意 ， 还 可 以 在 该 对 话 框 的 底部 
查看 关于 耗 电 量 的 信息 ， 并 为 该 IO 机 架 指 定 控制 锅 。 单 击 “ 确 定 ”(OK) ， 如 图 26-111 所 示 。 

硬件 视图 改 为 显示 第 2 组 以 及 连接 第 1 组 和 第 2 组 的 电缆 。 将 1738-IB4M12 模块 拖 放 到 第 2 
组 的 空 插 槽 中。 将 鼠标 悬 停 在 该 视图 中 各 项 的 上 方 以 查看 其 相关 信息 ， 如 图 26-112 所 示 。 

右键 单 击 空 插 可 并 选择 “删除 空 插 权 ”( Remove empty slot) 。 这 样 便 可 删除 第 1 组 中 的 空 插 
ЖЕ, АП 26-113 所 示 。 

至 此 便 完 成 了 ArmorPoint 组 态 。 接 下 来 , 要 将 PowerFlex AF348048 WS JH I DeviceNet, 

7. 在 继续 进行 操作 之 前 ， 请 单 击 IAB 工具 栏 上 的 “保存 ” (Save) 按钮 以 保存 之 前 的 操作 , 
如 图 26-114 所 示 。 

八 、 将 PowerFlex 变频 器 添加 到 DeviceNet 网 络 (RAISE 配置 器 ) 

接 下 来 , 将 使 用 RAISE 配置 需 来 选择 要 添加 到 DeviceNet 的 PowerFlex 变频 器 。 

Е: 可 以 使 用 此 处 介绍 的 相同 步骤 将 ArmorStart 电动 机 控制 右 添 加 到 DeviceNet 网 络 。 

通过 单 击 “网 络 ”( Network ) 选项 卡 显示 网 络 视 图 ， 然 后 单 击 列表 中 的 “DeviceNet” (My 
DeviceNet) 项 ， 如 图 26-115 所 示 。 
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图 26-109 ”硬件 视图 


[1] 


1738-IT21M12 
Isolated 


















Remove Module 
Documentation 





Channel '.' properties... 

Goto Network My DeviceNet 

Change channel '.' address 

Disconnect/Delete channel '.' from Network 'My DeviceNet 





Connect channel 'Aux' to a new AuxPwr Network 








Insert empty slot after 
Add Accessory... 





图 26-110 ”机 架 视 图 
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Configure 1738 Chassis 
Bank Configuration 
Number of Banks: — 
Number of Modules for Bank #1 


EH > 


Number of Modules for Bank #2 
г @ Bank #1 -> Bank 22: |1738-EXT3 (3 Meter) ` 
vL + 


Bank #2 -> Bank #3: 


Bus Extension Bases (Includes Cables) 





Number of Modules for Bank #3 


T ? [2 _:] Bank =3 -> Bank #4: 


Number of Modules for Bank 24 Bank #4-> Bank #5: 


EH >: 


Number of Modules for Bank #5 


EH >: 


Power Usage Total Remaining 


Bank #1 @ 5V (POINTBus current) 1075 mA 
Bank 22 & 5V (POINTBus current) 1000 mA 
24V/DC power requirements from Adapter and EP24DC* -800 mA 


* Does not include any field power requirements 
Advanced Controller Performance Data 


Add CTM, VTM 
aL unassis curru umng this Remote Chassis: | -No Processor- м 


[C] Use Rack optimized connection to the processor 








Æ| 26-111 硬件 组 态 视 图 











== 
@ @ 
моо 2 
== =æ 
2% 
2 
X 7 
e 
Name: ARMPT001 
vs 
= =. 
Ф 2 








图 26-112 硬件 更 改 
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[2] 


[ШП омга 
12V ac In 


== 
©, 
= — a 


ur ё 


* 


Documentation 





| Configure Chassis 





图 26-113 ”删除 空 插 槽 图 





ЕН ВА - Integrated Architectur 
File Action Option View Нер 


н) ts 


图 26-114 保存 按钮 


DeviceNet 
= Ea ControlLogix 1. Cnet 
= [ss] EtherNet/IPOO1 





а i ARMPTOO1 
* 四 рамане "s P2002 ju 00 
Му DeviceNet = эр > ч 
- | 图 Ld =... 
= . 2 ] А 
J... 








图 26-115 网络 视 图 
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1. 单 击 “DeviceNet” 选 项 卡 ， 然 后 向 下 滚动 设备 列表 ， 直 至 看 到 PowerFlex 400。 展 开 Pow- 
erFlex 400 文件 夹 ， 将 22C * x «р x ж 拖 动 到 DeviceNet 网 络 视图 中 ， 如 图 26-116 所 示 。 















Workspace TAB Basics Lab' DeviceNet 
+} [s3] ControlLagix 1. Cnet 
* [s] EtherNet/IPQO1 
+J [s3] DeviceNetO01 ARMPTAOO1 
Ў PS002 
= [s3] Supervisory Ethernet [0] 
+ [s3] My DeviceNet E] w 
KEET is 
«t К 
‚ү 
шо DN 
fd 
/ 
Т 
/ 
"i 
P 4 





| | N Trunk, 


CorrolLogix 1 Cnet EtherNet/IPOO1 DeviceNetO01 Supervisory Ethernet My DeviceNet 





x| * BH Encoder / 
Jd + 83 Encompass Partner Products - Non-Chassis Based S 
+ | Human Machine Interface f 
+ э] Inductive Proximity Sensor f 
+ | Limit Switch f 


+ 3) PhotoElectric Serisor / , 
* Б PointBlock IO / 

+ В Power ë Energy Managemgfi 

+ яй] Power Supply S 

+ 2] PowerFlex4 / 


r f 


= mj Powerrlex400 ra 
© 
T 可 m мм E 
©] PowerFlex4M 
| PowerFlex70 


+ 


+ 


| 26-116 ”变频 融 配 置 图 


2. 将 PowerFlex 27919 (或 ArmorStart 电动 机 控制 着) 添加 到 网 络 时 ，IAB 会 自动 为 添加 到 
网 络 中 的 项 目 启动 RAISE 配置 硕 。 花 几 分 钟 的 时 间 来 观察 RAISE Bir zs BS, un 26- 
117 Вт, 

3. 单 击 “ 版 本 电压 代码 ”( Version Voltage Code)。 会 在 右 侧面 板 中 显示 输入 电压 选项 列表 ， 
如 图 26-118 所 示 。 

单 击 “480 VAC, 3PH. ”的 单 选 按 钮 。 所 选 的 输入 电压 会 显示 在 “输入 电压 ” (Input Volt- 
age) 项 旁边 ， 如 图 26-119 所 示 。 

请 注意 ， 由 于 已 将 DeviceNet 添加 到 DeviceNet 网 络 ， 因 此 会 自动 为 “网 络 类 型 ” (Network 
Ap 选择 该 变 频 器 ， 如 图 26-120 所 示 。 

行 选择 时 ， 目 录 号 中 的 问号 将 会 用 字母 或 对 应 于 所 选项 的 数字 代替 。 

"BREF" (Accessories) 项 后 ， 请 转 至 步骤 3。 

4. Æ “MHE (Accessories) 部 分 中 ， 单 击 “ 附 件 和 备件 ” (Accessory Kits and Spare Parts) ， 
然后 选择 “软件 套件 ” (Software Kits) 。 将 显示 红色 问号 和 注意 事项 ， 告 知 该 项 目 需 要 附加 组 态 。 
单 击 所 出 现 的 红色 问号 中 的 任 一 个 问号 ， 如 图 26-121 所 示 。 
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lll product Configurator — Powered by RAISE... 





PowerFlex 400, Fan & Pump, Stand Alone Drive Rockwell 
Product Configuration Assistant Automation 
The Acce pt button Enter the order code for the desired PowerFlex 400. Fan & Pump. Stand Alone Drive 
is grayed out until rnos 
you make enough 
selections to Р. OR make the selections for the product that you need using {һе interactive selection chart 
complete a valid 
catalog number. BASE DRIVE INFORMATION 图 Select an attribute to the left to start making 
Version Voltage Code - NO SELECTION selections... 
Current Rating - NO SELECTION 
Human Interface Fixed Keypad 
Module 
Enclosure Style - NO SELECTION The choices for 
Click on an Version RS485 fithout Brake IGBT) ' a selected item 
itemtosee | —— Frame Size — Qro seLecron у, appear here. 
a list of Network Type (This DeviceNet 
: selection will 
choices | determine the correct 


user installed NO SELECTION means 


communications that you must choose a 
adapter. Factory 


installed — value for this item to 
communications are complete a valid 


not allowed in IAB) 


ACCESSORIES catalog number 





26-117 MER 















BASE.DBIUVCINEORMA- TION Version Voltage Code 
С] Version Voltage Code - № SELECTION C 240 (208) VAC, 3 PH 
Шакы: ttti C 480 VAC, 3 PH 
图 26-118 版 本 电压 代码 


BASE DRIVE INFORMATION ^ Version Voltage Code 


Version Voltage Codé 480 VAC, 3 PH C 240 (208) VAC, 3 PH 
Current Rating z * 480 VAC, 3 PH 


图 26-119 版 本 电压 代码 设置 


BASE DRIVE INFORMATION 
Version Voltage Code 480 VAC. 3 PH 
Current Rating 10 Amps 
5 HP 
Human Interface Module Fixed Keypad 
Enclosure Style IP20 (Open; 
Version RS485 (without Brake IGBT) 
Frame Size Frame Size C 


Network Type (This 


selection will determine 
the correct user installed 
communications 
adapter. Factory 
installed 
communications are not 
allowed in IAB) 








[d 26-120 网络 类 型 图 
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ReEnres 


ál Accessory Kits and Spare Parts 






E PowerFlex Accessory Kits and Spare 
Parts 


2) oftware Kits 


NOTE: This selection MUST be configured. 
Click '?* icon or description. 


















communicauons are 
not allowed in IAB) 


ACCESSORIES 


PowerFlex a PowerFlex 40 DeviceNet to DSI communication 
Communications Kits adapter 
a PowerFlex 400 C Frame Front Cover For Comm 
Card Otpion 


Accessory Kits and oftware Kits 
Spare Parts 



















KN MESSAGES 


图 26-121 软件 套件 选择 


将 为 变频 器 软件 显示 另 一 个 配置 需 窗 口 。 
5. 单 击 “ 软 件 ”( Software) 项 。 选 择 列 表 中 的 第 一 个 选项 (Drive Explorer) ， 然 后 单 击 “ 接 
Ж” (Accept) 按钮 ， 如 图 26-122 所 示 。 
Drive Software Rockwell 
Product Configuration Assistant Automation 


Enter the order code for the desired Drive Software 


|9306-4ЕХРО2ЕМЕ 
OR. make the selections for the product that you need using the interactive selection chart 

[ Rede | 
SELECTION ТҮРЕ Software 


Select Group or Indwidual Accessory DriveExplorer (Full) 
Individual à; 


ACCESSORYITEMS i e — xplorer 
DriveExecutive 


F : 
DrivaExplorer ый 
(Software) em) DitviTools SP Suite 


Upgrade to SP Suite 
DriveTools32 Suite 
DriveTools32 Lite 


DriveManager 





图 26-122 软件 设置 图 


6. 原始 PowerFlex 400 配置 器 窗口 会 再 次 出 现 。 请 注意 “附件 和 备件 ” (Accessory Kits апа 
Spare Parts) 项 旁边 的 绿色 复 选 标记 。 此 标记 指示 该 项 目的 选项 已 组 态 。 单 击 “接受 ” (Accept) 
按钮 完成 组 态 ， 如 图 26-123 所 示 。 

在 ТАВ 网 络 视 图 中 ，PowerFlex 变频 器 会 出 现在 DeviceNet 网 络 上 。 

7. 单 击 “ 快 速 BOM” (Quick BOM) 按钮 ， 查 看 DeviceNet 的 BOM (当前 窗口 中 正在 显示 的 
内 容 ) 。 确 认 PowerFlex 项 已 添加 到 BOM。 在 继续 进行 操作 之 前 ， 单 击 “ 关 闭 ” (Close) 以 关闭 
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BOM， 如 图 26-124 所 示 。 





E Product Configurator -- Powered by RAISE... 


PowerFlex 400, Fan & Pump, Stand Alone Drive 
Product Configuration Assistant 
Enter the order code for the desired PowerFlex 400, Fan & Pump, Stand Alone Drive... 


PP2c-D010N103 
ОВ, make the selections for the product that you need using the Interactive selection chart. 
[Есен етае | canei ЈС Reset IC JL нев ] енн 
BASE DRIVE INFORMATION n Accessory Kits and Spare Parts 
Version Voltage Code 480 VAC, 3 PH Т  PowerFlex Accessory Kits and Spare Parts 


Current Rating 10 Amps W (software Kits 
5 HP 


Human Interface Fixed Keypad 
Module 


Enclosure Style IP20 (Open) 
Version RS485 (without Brake IGBT) 


Frame Size Frame Size C 


Network Type (This DeviceNet 
selection will 

determine the correct 

user installed 

communications 

adapter. Factory 

installed 

communications are 

not allowed in IAB) 


ACCESSORIES 


PowerFlex z PowerFlex 40 DeviceNet to DSI communication 
Communications Kits adapter 
* PowerFlex 400 C Frame Front Cover For Comm 
Card Otpion 


Accessory Kits and * (7'5oftware Kits 





图 26-123 MERAS 


{тё 一 J 一 Q xmsu-usommsmi c m j ы |5) Ф LL. A 








Catalog # 

1485С-Р1Е 

22C-CCC 

1606-XLDNETS = 

8714-T55-N1 Female Fei Atachable Mini Quick. Disconnect Connector [for thin m.. 
1738-ADN18 onnector - Drop 
S3ü5-4EXPÜ2ENE D riveE — for NT/2000/<P 

22C-D010N103 PowerFlex400 Drive - DeviceNet 

22-COMM-D PowetFlex 40 DeviceNet to DSI communication adapter 

1485A-T1E4 erminator - ‚Ө A 
1485Т-Р1Н4-В1 KwikLink IDC Unsealed Connector - керт Pigtail Drop [1 m), Bla... 











K] 26-124 BOM 图 





8. ЖОКЕ 28 9 fep DL rS RE AE КЖ E, HEE ИЩ W L Res rp hos BJ 2E Alu J 
目录 号 ， 如 图 26-125 所 示 。 
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DeviceNet 


¿RIIPT001 [1] 
rp 





图 26-125 Ж#Н 35 





在 “网 络 列表 ”(Network List) 中 ， 展 开 “ 的 DeviceNet” (My DeviceNet) 项 ， 并 注意 变频 


器 及 其 目录 号 将 被 列 出 ， 如 图 26-126 所 示 。 

9. 在 继续 进行 操作 之 前 ， 请 单 击 IAB 工具 栏 
上 的 “保存 ” (Save) 按钮 以 保存 之 前 的 操作 ， 如 
图 26-127 所 示 。 

九 、 将 PanelView 添加 到 以 太 网 (新 硬件 ) 

通过 拖 放 的 方式 ， 将 设备 添加 到 特定 网 络 是 一 
种 非常 便捷 的 方法 。 此 外 ， 还 可 以 使 用 新 便 件 功能 
将 设备 添加 到 组 态 中 。 使 用 新 硬件 功能 时 ， 所 选 设 
备 不 会 自动 连接 到 任何 网 络 ; 将 必须 在 添加 该 设备 
后 手动 将 其 连接 到 网 络 。 

1. 单 击 “ 新 硬件 ”( New Hardware) 按钮 。( 还 
可 以 从 “操作 ” (Action) 沫 单 中 选择 “添加 新 硬 
件 ”(Add New Hardware) ) ， 如 图 26-128 所 示 。 


Œ RA - Integrated Architectur 


File Action Option View Нер 


OL 





图 26-127 保存 按钮 





dixi 
Workspace ТАВ Basics Lab' 
(ag) EtherNet/IPO0 1 
(29) DeviceNet001 
(9) Supervisory Ethernet 
(29) My DeviceNet 


图 26-126 2E as Hox = 





图 26-128 ”添加 新 硬件 


将 出 现 “选择 设备 …” (Choose a device…) 对 话 框 ， 如 图 26-129 所 示 。 
2. 单 击 “ 视 图 ” (View) 的 单 选 按钮 ， 然 后 单 击 同一 行 中 的 “选择 ” (Choose) 按钮 ， 如 图 


26-130 所 示 。 





将 出 现 “ 查 看 ”( View) 产品 的 “选择 设备 …”( Select a device…) 对 话 框 ,如 图 26-131 所 示 。 
3. 展开 PanelView Plus 文件 夹 ， 然 后 展开 PVP700 文件 夹 并 选择 目录 号 2711P-B7C4A1。 注 
意 对 话 框 底部 的 所 选 目录 号 的 产品 说 明 。 单 击 “ 确 定 ”(OK) ， 如 图 26-132 所 示 。 
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Choose a device... 


ControlLogix L]XT 


LantrolLagis Chassis Size 


Flex 


: m Fl 
LompactLogi« VN 


LompactL agis 


MicroLogix 
MicroLogis 


ArmorPoint 


Ромб 


ArmorPoint 


Ромо 


SLC Chassis Size 4 (` w sS Chassis Size 


PLC Chassis Size — C РС Chassis Size 
Redundant 1/0 % Redundant 12D 


View Choose | Я Choose 


CompactBlock CompactBlock 


= CompactBlock LDX CompactBlock LOX 


ControlNet A ter Hub 
ControlNet Repeater Hub а GQ d da 


PowerFlex 
PowerFlex 
ArmorStart 


ArmorStart 
3 XM Condition Monitoring 


XM Condition Monitorin 
9 Encompass Partner Products - Non-Chassis 


Cancel | Help 


Encompass Partner Products - Non-Chassis 





图 26-129 ”选择 设备 [9 26-130 ”视图 选择 


Select a device... 


= amm 


+ 到 Comm. Interface 


+ a Industrial Computers & Monitors anels агар 
| а] Inwiew = 22] Panefwiew Plus 
PYF БШ 


- Ww 


E Ej Others s | PVP 400 
* a PaneMiew РЧР 700 
由 £z] Panefwiew Component P-B7C1541 


+ Z| PanelView Plus 2711P-B7C15A2 
+ 22] PanelView Plus 6 EJ 2711Р-87С1501 
| Z| PanelView Plus CE EZ Р.Р p 
由 Z| PanelView-e o 
由 m РС PE 
EJ 2711P-B7C4D1 
EJ 2711P-B7C4D2 
EJ 2711P-B7C641 
F3 2711P-R7CRA2 
2711P-B7C44A1 - PanelView Plus 700, 6.5" TFT Display, Standard 
Communications (EtherNet & RS-232), AC Input, 64MB Flash/64MB 
RAM 








图 26-131 选择 设备 图 26-132 ”选择 目录 
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将 在 ТАВ 中 打开 所 选 设备 的 硬件 视图 ， 并 且 设 备 会 添加 到 硬件 列表 中 ,如 图 26-133 所 
不 。 





3 Bi workspace ТАВ Basics Lab' 

[za] ControlLogix 1. CLogixOO1 

[za] ControlLogix 1_CLogix002 

| [ga] ControlLogix 1_CLogix003 

| [ga] ControlLogix 1_CLogix004 

ша] ControlLogix 1_CLogix005 

[za] ControlLogix 1_CLogix006 

[zz] ControlLogix 1.DIO 55.1 FLXOO1 
加 ControlLogix 1.DIO _SS.1_FLx002 
а] ControlLogix 1.DIO 55.1 FLXxOO3 
(ка] ControlLogix 1.DIO. 55.2. POINTOO1 
(=a) ARF4PT001 


+ [ша] ОМЕТОО1 
= [za] Device001 
| 7 2711P-B7C4A1 


[ 26-133 ”硬件 视图 


+ 


+ 
+ 
+ 
+ 
E5] 
i 
+ 
+ 
[x3 
+ 
+ 








单 击 “网 络 ”( Networks) 选项 卡 ， 然 后 选择 所 有 网 络 视图 ， 以 验证 PanelView Plus 未 连接 到 
任何 网 络 。 

4. 单 击 “ 人 硬件 ”( Hardware) 选项 卡 ， 然 后 右键 单 击 Device001 项 并 选择 “ 重 命 名 设备 ” ( Re- 
name Device) ， 如 图 26-134 所 示 。 刍 入 名 称 PanelViewPlus ， 然 后 点 击 “ 回 车 ”(Enter) ， 如 图 26- 
135 тях о 


8 (55 CLX SS. 1.DIO_SS.3_POINT001 
由 - 回 ARMPTOO1 
由 - 固 DNET001 

由 [шш] Device001 










Rename Device 


Duplicate Device 





Change folders order... 


图 26-134 重 命 名 设备 图 26-135” 回 车 确认 


5. 单 击 “ 硬件 ”( Hardware) 选项 卡 ， 然 后 单 击 PanelViewPlus 项 ， 以 再 次 打开 PanelView-Plus 
终端 的 硬件 视图 ， 如 图 26-136 所 示 。 

б. 右键 单 击 PanelView Plus 图 像 并 选择 “将 通道 “. ”连接 到 网 络 2; “Supervisory Ethernet" " 
(Connect channel *. ”To Network 2:” Supervisory Ethernet”)， 然 后 将 光标 移动 到 右 侧 并 选择 
Switch001 ， 如 图 26-137 所 示 。 

7. 再 次 打开 “网 络 视 图 ”( Network View) ( 单 击 “ 网 络 ”( Network) 选项 卡 并 选择 Supervi- 
sory Ethernet) ， 并 看 到 PanelView Plus 已 连接 ， 如 图 26-138 所 示 。 
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=) Rx Workspace TAB Basics Lab' 

+) [ga] ControlLogix 1. CLogixQ01 

+) [mu] ControlLogix 1. CLogix002 

+) [ga] ControlLogix 1. CLogix003 

+) [ma] ControlLogix 1, CLogix004 

+) [ma] ControlLogix 1_CLogix005 

+) [ga] ControlLogix 1. CLogixOO6 

* [ка] ControlLogix 1,DIO 55.1 FLXOO1 
* [mu] ControlLogix 1.DIO 55.1 FLxü02 
由 [ma] ControlLogix 1.DIO 55.1 FLXO03 
由 (ga] ControlLogix 1.DIO. 55.2, POINTOD1 

+ аі АЕМРТО01 





图 26-136 ”硬件 视图 










Documentation 
Nety work Interface Configuration 


м a new PISONI Netw еж 





Connect channel '. 


Connect channel '.' to Network 2:'Supervisory Ethernet » 


Switch001 






图 26-137 通道 设置 图 


8. 在 继续 进行 操作 之 前 ， 请 单 击 IAB 工具 栏 上 的 “保存 ” (Save) 按钮 以 保存 之 前 的 操作 ， 
如 图 26-139 所 示 。 

十 、 组 态 网 络 

目标 

将 设备 添加 到 DeviceNet, 、ControlNet 或 EtherNet/IP 网 络 时 ，IAB 会 根据 指定 的 默认 值 自动 选 
择 所 需 的 电 绕 、 分 接 硕 和 支线 电 统 。 本 练习 会 介绍 如 何 使 用 DeviceNet [n] p SF DeviceNet 组 态 
的 默认 值 。 

ТЕ ТАВ 中 ， 存 在 ControlNet 和 DeviceNet 的 网 络 向 导 。 不 存在 受 ТАВ 文 持 的 其 他 网 络 的 癌 导 。 
对 于 以 大 网 网 络 ， 可 以 通过 交换 机 属性 对 话 框 (右键 单 击 交 换 机 并 选择 “组 态 接线 ” ( Configure 
Cabling) ) 指定 物理 介质 。 
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Supervisory Ethernet/Switch001 (Default Processor on Network: ControlLogix 1_CLogix001) 


5 gy Workspace ТАВ Basics Lab' 
由 - 国 ControlLogix 1 Cnet 
由 ea EtherMet/IPOD1 


DeviceNekün 
| m (sg ]supervisory Ethernet a 
Му Device 






PanelViewPlus 


ControlLogix 1. CLogix001 [192.0.0.4] 


[192.158.0.0] 





+ [as] My DeviceNe 





"I witch 001 
ControlLogix 1. Cnet EtherNet/IPOD1 DeviceMet001 А Supervisory Ethernet A My DeviceNet 





图 26-138 ”网络 视图 


SE 


1. 单 击 “网 络 ” ( Network ) 选项 卡 以 显示 网 络 视 图 ， 然后 E Fille Action Option "View Help 
单 击 “的 DeviceNet” (My DeviceNet) 选项 卡 以 打开 DeviceNet 网 Е =н) men $5 
络 视图 ， 如 图 26-140 所 示 。 所 出 现 的 视图 会 显示 将 设备 添加 到 
网 络 时 选择 的 默认 介质 。 图 26-139 ”保存 按钮 

2. 要 选择 其 他 网 络 介 质 ， 并 设置 将 其 他 设备 添加 到 网 络 中 
时 会 使 用 的 默认 值 ， 请 单 击 DeviceNet 状态 栏 中 的 “运行 辐 导 ”( Run Wizard) 按钮 ， 如 图 26-141 
БТК о 


3 5] Workspace ТАВ Basics Lab' DeviceNet 
= [s3] ControlLogix 1 Cnet 
由 ea EtherNet/IP001 
| [s] DeviceNet001 


PS002 ш m 


EE` | My DeviceNet He 





|N Trunk 
ControlLogix 1 Cnet EtherNet/IPOO01 DeviceNetO01 Supervisory Ethernet My DeviceNet 2 





图 26-140 ”设备 网 网 络 图 





H-E “DeviceNet pj” (DeviceNet Wizard) 对 话 框 。 可 通过 该 向 导 选 择 DeviceNet 物理 介 
质 的 特性 ， 如 图 26-142 所 示 。 
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DeviceNet 


DNET001 


1 
PS002 ARMPT001 [1] 


DeviceNet status - My DeviceNet 





图 26-141 选择 运行 回 导 


DeviceNet Wizard - Му DeviceNet 


Properties | Default Trunk Cable | Default Drop Cable | 


Network Name: | ааыа 





Trunk Media Туре: KwikLink Cable Class 


To select Open-style/Daisy-chain connections change the Tap on PLEASE NOTE: 
the Drop Cable tab to be an Open-style Tap. Power Supplies and Splice Kits are no longer automatically 
selected and added to DeviceNet networks by the software. 


Drag in Power and Splice components directly from the device list at the bottom of 


the screen, and then drag them to any location on the network. The new approach 


Minimum Baud Rate E 
allows for far more flexibility and accuracy in power solutions. 


[50 kbit/s - š | Keep User Settings Note also that the current version of the software does not yet support 
= = the placement of Power Supplies or Splice kits on branches 


Default Catalog Numbers Selected 


Catalog Number Description 
| 1485Т-Р1Н4-В1 KwikLink IDC Unsealed Connector - Conductor Pigtail Drop (1 ... 
| 1485C-P1E Kwik Link cable - Class 1 (1.00m read) 





图 26-142 ”设备 网 网 络 癌 导 


请 注意 ，DeviceNet 回 导 有 三 个 选项 卡 : 

1) 属性 (Properties): 允许 指定 网 络 名 称 、 干 线 电 缆 类 型 的 默认 值 和 最 大 波 特 率 ， 并 显示 在 
“24° (Trunk) 和 “ 文 线 电 缆 ”(Drop Cable) 选项 卡 中 当前 选 定 的 项 目 。 

2) 默认 干线 电缆 (Default Trunk Cable) : 允许 指定 电缆 组 态 〈 跳 线 、 连 接线 或 散装 电缆 ) ， 
并 选择 特定 的 电缆 和 连接 器 。 

3) BA XXI. (Default Drop Cable) : MYFI AE SATA 21 Pede Tl k H1 i o 

现在 单 击 这 三 个 选项 卡 ， 以 查看 每 个 选项 卡 中 有 哪些 可 用 选项 。 在 本 基础 知识 实验 练习 中 ， 
不 会 详细 介绍 如 何 使 用 这 些 设置 。 要 了 人 解 有 关 如 何 使 用 该 向 导 的 更 多 信息 ， 请 完成 DeviceNet 组 
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3. Mul; "JB" (Properties) 选项 卡 。 在 “干线 介质 类 型 ”(Trunk Media Туре) 下 拉 列 表 中 
选择 “ 细 电 缆 ” (Thin Cable) 作为 干 
线 介 质 类 型 ， 然 后 单 击 “确定 ” 
(OK), ， 如 图 26-143 所 示 。 

该 向 导 会 将 网 络 重新 组 态 为 使 用 
细 人 介质， 并 会 验证 网 络 组 态 。 网 络 视 
图 会 显示 组 态 结果 。 将 光标 移 至 网 络 
元 素 之 上 ， 以 显示 有 关 该 元 素 的 信息 ， 
如 图 26-144 所 示 。 

如 有 可 能 ，DeviceNet [n] Z Лу FH 
向 导 中 指定 的 默认 值 ( 见 图 7-133 ) 。 
如 果 特 殊 的 网 络 节点 无 法 使 用 所 选 电 Е 26-143 属性 选项 卡 
Ай, ТАВ 将 应 用 与 向 导 中 指定 的 组 态 尽 可 能 接近 的 有 效 选 项 。 








DeviceNet Wizard - My DeviceNet 


Network Name: |My DeviceNet 








pefault Trunk Cable || Default Drop Cable | 
























Kwik Link Cable Class 1 





Trunk Media Type: 





DeviceNet 
DNET001 
ARIMPTOO!1 [1] 
PS002 [0] 
B °. 1i Ra 


7. — I5 
- C I0 CSIR 
J| К 
Catalog=: 1485P-RDR5 
Description: Device Drop Т-Рогї Tap - Micro Trunk, Micro Female Drop, 4 А, NEMA 


6P/12/13, IP67 
Position: 2.00 m 


图 26-144 ”网 络 视图 显示 组 态 结 


4. Hub DeviceNet 状态 栏 上 的 >> 按钮 ， 以 显示 有 关 DeviceNet 网 络 的 详细 信息 ， 如 图 26- 
145, 26-146 所 示 。 


DeviceNet Status - My DeviceNet 


图 26-145 ”设备 网 状态 栏 








可 以 选 中 不 [ri] 的 TE 以 显 Ду 关 F 网 络 视 图 DeviceNet Status 
的 附加 信息 。 单 击 “ 干 线 长 度 "(Trunk Length) — | К  nswsa|saawe] нь [<] 


Display... 


和 位 置 ” ( Position ) 复 选 框 , 并 查看 信息 的 Г woltage Droplnio — | Trunk Length [ Position 

显示 方式 。 同 时 ， 尝 试 对 其 他 复 选 框 进行 相 [Г omenon T озот 

биз - = Maximum Data rate: 500k bit/s Total Drop Length: 2 

[н] 的 操作 , 如 图 20-147 所 7N o Trunk Length: 2 m — Trunk Туре: Thin 
5. 右 键 单 ih PowerFlex AF 频 Же T 点 图 标 Max. Current Load: 3.000 А Max Voltage Drop: 4.55V 


CDNET001 )， 然 后 选择 “通道 “. ”属性 ” 











图 26-146 ”状态 栏 详细 信息 
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(Channel *. ”Properties) ， 如 图 26-148 所 示 。 





DeviceNet s н 
DNET001 DeviceNet Status - My DeviceNet 


ARMPT001 [1] OK... Run Wizard [Switch view] Нер) < 
^ Эш. (Ree знамен) re Le 
PS002 А Е | Display... 
E s Jl cd [ ]Voltage Drop Info. | Trunk Length Position s 


. 8 tP i А C] Current Draw | | Drop Length 
г] m ' = _. 3 Maximum Data rate: 500k bit/s Total Drop Length: 2.0 
ЕЕ ZE —q E 一 一 一 E ID Trunk Length: 2 m — Trunk Type: Thin 


Max. Current Load: 3.000 À Max Voltage Drop: 4.65 








图 26-147 “干线 长 度 ” 和 “位 置 ” 复 选 框 


DeviceNet 
ОМЕТОО1 
АБМРТО01 [1] 
PS002 [0] 
2197р рл 





се яя Goto Оемісе 
Duplicate Device 


m z š 
" к». D н J 
z | `" mü; шл Documentation 


0.00m Configure... 





Disconnect/Delete channel '.' from Network 'My DeviceNet 


| | | | Trunk у Add Accessory... 
ен ах 55.1 Cnet À EtherNet/IP001 À peveene 





图 26-148 ”变频 器 的 通道 属性 


将 出 现 DeviceNet 通道 属性 对 话 框 。 该 对 话 框 与 DeviceNet 向 导 对 话 框 相 似 ， 只 是 选择 的 内 
容 只 能 应 用 于 特定 的 网 络 节 点 。 在 “通道 属性 ” (Channel Properties) 中 进行 的 设置 将 覆盖 “De- 
viceNet |а] 6” (DeviceNet Wizard) 中 的 默认 设置 。 请 注意 ， 该 对 话 框 的 布局 中 也 存在 多 个 选项 
卡 ， 如 图 26-149 所 示 。 

1) 设备 属性 (Device Properties): 允许 指定 设备 名 称 和 地 址 ， 并 显示 了 网络 上 的 设备 位 置 (从 
网 络 起 始 处 开始 测量 ) ， 以 及 在 其 他 选项 卡 中 选择 的 干线 和 文 线 电线 部 件 的 相关 信息 。 

2) DevicePort/DeviceBox: 人 允许 将 节点 连接 到 新 建 或 现 有 DevicePort 或 DeviceBox。 

3) 分 接 句 和文 线 电缆 (Tap and Drop Cable) : 允许 指定 该 节点 所 使 用 的 分 接 郝 和 文 线 电 





Ай 
4) 362 (Trunk Cable) : 允许 指定 将 该 节点 连接 到 上 一 市 点 的 支线 电缆 段 的 组 态 (包括 
长 度 ) ° 


单 击 各 选项 卡 以 查看 其 中 包含 的 信息 。 

请 注意 通道 属性 对 话 框 中 显示 的 节点 的 图 形 ， 如 图 26-150 所 示 。 

在 IAB 中 ， 该 图 形 会 突出 显示 DeviceNet 组 态 的 重要 方面 。 该 图 形 会 显示 组 成 网 络 节 点 的 元 
Ж: 
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Properties - Меї:Му DeviceNet 


Device Properties | DevicePort/DeviceBox | Tap and Drop Cable || Trunk Cable 


Power Drain 


Device Name: | аЙ 
C] Force 


Position: 2.00 meterls) Address: |1 


Network Connection 


Catalog #: 22C-D010N103 


Description: PowerFlex400 Drive - DeviceNet 


Current Associated Catalog 





Catalog Number Description 

1485G-P1R5-D5 Thin Cable - Micro Straight Male to Micro Straight Female, Grey ... 
1485P-RDR5 Device Drop T-Port Tap - Micro Trunk, Micro Female Drop. 4 A... 
1485R-P1F5C Thin Cable - Micro Right Angle Male to Conductor, Yellow CPE.... 





|8 26-149 ”通道 属性 详细 信息 


1) 设备 ; 
2) 支线 电缆 ; 
3) Ла; 
4) 将 该 节点 连接 到 上 一 节点 的 电缆 段 。 
如 果 移 动 某 一 节点 ， 所 有 元 素 都 会 被 移动 (包括 干线 电缆 段 ) 。 
在 IAB 8 及 更 高 版 本 中 ， 如 果 要 更 改 DeviceNet 节点 
的 位 置 ， 应 将 该 节点 移动 到 新 位 置 并 更 改 干线 电缆 段 的 Е | 





长 度 。 其 他 节点 的 位 置 也 会 根据 将 已 移动 节点 置 于 的 位 
置 及 其 各 自 的 干线 电缆 段 的 长 度 而 发 生变 化 。 可 通过 显 
示 位 置 数据 来 查看 节点 位 置 ， 如 步 又 1 所 示 。 a 
6. 单 击 “ 确 定 ” (OK) 接受 该 节点 的 通道 属性 默认 M m 
值 。 要 了 解 有 关 如 何 使 用 DeviceNet 通道 属性 的 更 多 信 | | 
息 ， 请 完成 DeviceNet 组 态 实 验 练习 。 
7. Æ DeviceNet 视图 中 ， 将 光标 移 至 PowerFlex 变频 
f& (ОМЕТ 001) 上 方 ， 按 下 左 光 标 键 ， 然 后 将 该 节点 向 左 图 26-150 ”变频 天 下 点 图 形 
拖 动 ， 直 到 指示 副 位 于 电源 和 ArmorPoint 节点 之 间 ， 释 放 鼠 标 按键 ， 将 变频 器 置 于 其 新 位 置 ， 如 
图 26-151, [ 26-152 所 示 。 
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DeviceNet DeviceNet 


DNET001 DNET001 


инет | 0 aRIRToo1 
| [0] 





—— 





图 26-151 Ja AS E 图 26-152 ”变频 器 新 位 置 


十 一 、EtherNet/IP 组 态 特 性 
1. 转 至 “网 络 视 图 ”(Network View) 并 单 击 EtherNet/IP001 选项 卡 ， 如 图 26-153 所 示 。 


RA - Integrated Architecture Builder - IAB Basics Lab - [Network View - EtherNet/IP001] 
File Action Option View Help 
aw H mig $-——J Шары % ушШ M ce m 3 Em e 


Jx] 
EtherNet/lPQ01/Switch0ü01 (Default Processor on Network: ControlLogix 1. CLogix001) 


5 Res] Workspace ТАВ Basics Lab' 
= [a3] ControlLogix 1 Cnet 
+ [sg EtherNet/IPOO1 | 
{+} [a] DeviceNet O01 
由 -加 Supervisory Ethernet 
田 [a3] My DeviceNet 


|. CnntrolLogix 1 _CLogix001 н | 
ontrolLogix 1.DIO_SS.1_FLX002 [192.0.0.0] ControlLogix 1.DIO_SS.1_FControlLogix 1.DIO_SS.1_FLX003 


[192.0.0.2] [192.0.0.1] [192.0.0.3] 








[+]! fh Switchoo1 


ControlLogix 1_Cnet DeviceNet001 


图 26-153 ”网 络 视 图 





Supervisory Ethernet My DeviceNet 


2. 右键 单 击 交 换 机 ， 然 后 选择 “交换 机 属性 ”(Switeh Properties) ， 如 图 26-154 所 示 。 
IAB 会 显示 “交换 机 属性 ”( Switch Properties) 对 话 杠 ， 如 图 26-155 所 示 。 

在 该 对 话 框 中 , 可 以 进行 以 下 操作 : 

1) 指定 交换 机 名 称 ; 

2) 选择 要 使 用 的 特定 交换 机 ; 

3) 将 SEP 光纤 端口 添加 到 交换 机 上 ( 如 采 交 换 机 允许 使 用 ); 

4) 选择 扩展 模块 (如果 交换 机 允许 使 用 )。 
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EtherNetiIP001/Switch001 (Default Processor on Network: ControlLogix 1_CLogix001) 


, (`nntrolLogix 1_CLogix001 A , 
2>ontrolLogix 1.010 88.1. FLX002 [192.0.0.0] ControlLogix 1.DIO 88.1 FControlLogix 1.DIO 88.1 FLX003 


[192.0.0.2] [192.0.0.1] [192.0.0.3] 


w 







мол Alla Erster; ` 
LS 3 > 
28 He 上 4 
Ы: 
EN 


K 








Configure Cabling 
Add Accessory... 


图 26-154 ”选择 交换 机 属性 


Ethernet Switch Properties 


Name Switchbob0l Description 
"m ' Stratix 8000 Switch, Managed, 6-port Base Switch 


Catalog # 1783-М506Т 8 | 
SFP Ports Expansion Modules 


First port: None 


© None 
CO [1] - 8 part copper 


C) [2] - 8 part copper (15 ports total) 


No SFF Module Selected 


5 d port: None 
econd por © [1] - 8 port fiber (1008 азе-Еҳ) 


No SFP Module Selected Р 
CO [1] - 8 port copper and [1] - 8 port fiber 





26-155 “交换 机 属性 ”对 话 框 


3. 在 “目录 号 ”(Catalog #) 下 拉 列 表 中 ， 选 择 1783-ЕМ508Т 并 单 击 “确定 ”( OK)。 交 换 
机 会 更 改 为 所 选 目录 号 ， 如 图 26-156 所 示 。 

4. 右键 单 击 交换 机 ， 然 后 选择 “组 态 接线 ”(Configure Cabling) ， 如 图 26-157 所 示 。 

ТАВ 会 显示 “以 太 网 接线 向 导 ” (Ethernet Cabling Wizard), ， 如 图 26-158 所 示 。 
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f:nntralLogix 1 CLogix001 - > 
zontrolLogix 1.D10_55.1_FLx002 [192.0.0.0] ControlLogix 1.DIO_SS.1_FControlLogix 1.DIO 88.1. FLX003 


[192.0.0.2] 


[192.0.0.1] [192.0.0.3] 






图 26-156 ”更 改 目录 号 


CantrolLogix1_CLogix001 | Р 
ontrolLogix 1.DIO_SS.1_FLA002 [192.0.0.0] ControlLogix 1.DIO 88.1. FControlLogix 1.DIO. 85.1. FLX003 


[192.0.0.2] [192.0.0.1] [192.0.0.3] 












"三 -二 一 > 三 -二 一 > “三 -= 


Rename 


Switch Properties 
Connect to Other Switch 


Add Ассе<50гу... 


图 26-157 选择 “组 态 接线 ” 
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Ethernet Cabling Wizard - EtherNet/IP001/Switch001 


Default | Port 5 | Port 6 || Pot 7 | Pot 8 | 


Cable Configuration: IPP ~ 


Apply Default to ALL Ports 
Щн ° CE 18 
Please Note: It is possible that the selected default 
cable will not be campatible for a given port. For any 
such case, a recommended cable will be applied. 
Switch Connector Info Node Connector Info 


I Field Installed Connector Selection 
Туре: |RJ45 Type: [RJ45 i N 


Catalog Number Description 
Cable Filters for Patchcord 


Jacket Material: Robotic TPE м Уйге Gauge: 24 
Number of 


Jacket Color: Teal [| Pod: 


Catalog Number Description 
Cable Shielding: -Any- v 


Predefined Length (m): [2 w| Custom Length (m): j 


4 tems meet the above filter requirements: 


Catalog Number Jacket Mate... Jacket Color Wire Gauge Conductors Shielding Length Description 

1585J-M4TBJM-2 Robotic TPE Teal 4 Unshielded 2 Patchcord: RJ45 Male / RJ45 Male, 4-Condu... 
1585J-M8TBJM-2 Robotic ТРЕ Teal 8 Unshielded 2 Patchcord: RJ45 Male / RJ45 Male, 8-Condu... 
1585BX-M8TBB... Robotic ТРЕ Teal 24 8 Unshielded 2 Patchcord: Ovemould Metal RJ45 Male / Ov... 
1585BT-M8TBB... Robotic TPE Teal 2 8 Unshielded 2 Patchcord: Ovemould Themo-plastic RJ45 M... 








图 26-158 ”以 太 网 接线 向 导 


该 对 话 框 允许 指定 默认 接线 组 态 和 端口 特定 的 接线 组 态 。 可 以 选择 : 

1) 电缆 组 态 : 跳 线 、 带 连接 器 的 连接 线 、 散 装 电 绕 和 连接 器 等 。 

2) 连接 器 类 型 : 用 于 电缆 两 端 。 

3) 电缆 选 型 过 滤器 : 护 套 材 料 、 颜 色 、 屏 项、 长 度 等 。 对 话 框 底部 的 列表 会 显示 与 所 选 过 
滤器 匹配 的 电缆 。 

4) 现场 安装 连接 器 : 如 果 需 要 单 击 “ 确 定 ”(OK) 或 “取消 ”(Cancel) 关闭 对 话 框 。 

5. 从 EtherNet/IP 设备 列表 中 ， 将 Stratix 6000 1783-EMS08T 交换 机 拖 动 到 网 络 视图 中 (ILE 
26-159) 。 该 交换 机 将 被 添加 到 网 络 中 ， 并 会 自动 连接 到 Switch001 。 该 交换 机 的 一 个 新 选项 卡 将 
被 添加 到 网 络 视图 中 。 下 面 介绍 了 如 何 将 新 交换 机 添加 到 EtherNetIP 网 络 。 

6. 单 击 Switch002 的 选项 卡 。 从 以 太 网 设备 列表 中 ， 将 1769-L32E 处 理 需 拖 动 到 网 络 视图 
中 , 如 图 26-160 所 示 。 

ТАВ 会 询问 : 是 否 要 将 这 一 新 处 理 器 设置 为 网 络 的 默认 人 处理 器 。 单 击 “ 是 ” (Yes), Anl 
26-161 所 示 。 

这 些 步骤 仅仅 显示 了 可 用 的 以 太 网 组 态 特性 。 要 了 人 解 详细 信息 和 实践 内 容 ， 请 参见 以 太 网 实 
验 练习 。 

7. 在 继续 进行 操作 之 前 ， 请 单 击 ТАВ 工具 栏 上 的 “保存 ” (Save) 按钮 以 保存 之 前 的 操作 ， 
如 图 26-162 所 示 。 
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|x 
ee трат í CantrolLogix 1_CLogix001 3 : T : | И i 
qug Tap En psl ab PontrolLogix 1.DIO_SS.1_FLX002 — 192000] ControlLogix 1.DIO_SS.1_FControlLogix 1.DIO_88.1_FLX003 
(шй ControlLogix 1_Cnet [182.0.0.2] [182.0.0.1] [192.0.0.3] 
(23) EtherNet/IP001 З 
э] DeviceNet001 == -ia 一 一 | 
aa) Supervisory Ethernet 一 一 一 — === = 
到 My DeviceNet B 9 =” 
2.0m | | | | üm 
| “4 | 
E ab т 
2.0m ab | 
ab 
| 
[ * —] 
|: | 
|as 
e | 





| 
| Switch002 








小 Switchoo1 Á Switcho02 
\ ControlLogix 1_ Cnet À EtherNet/IPO01 A DeviceMeton1 





« Supervisory Ethernet y My DeviceNet 





+ W) Servers / 
+ 0] Specialty Module 
J = mj Switch ; "w 
| EJ 1783-ETAP / | 
| EJ 1783-ETAPIF / | 
| Er] 1783-ETAP2F / 
到 3-Рог Fiber ETap Bundle / 
38] HELP ME CHOOSE AN ETHERNET SWITCH 

+ Ez] Generic / 

* E Stratix 2000 / 

= 38] Stratix 6000 / 
sl 1783-EMSO4I / 








+ Em] Stratix 8000 ^ 
+ J Topology 
[U] User Device 









"HcontrolLogix 88 Flex @ CompactLogix Bs MicroLogix 255 DistributedlO fJ View 了 到 SLC illl PLC == EtherNet/lP 





z ControlNet 





Fs DeviceNet 25 AuxPwr 3 


图 26-159 ”添加 新 交换 机 


十 二 、 检 查 组 态 

在 本 练习 中 ,将 了 解 IAB 提供 的 用 于 检查 组 态 的 几 种 功能 : 

1) 为 处 理 器 分 配 LO 机 架 和 设备 : 可 以 将 网 络 上 的 L/O 机 架 和 设备 与 任何 同样 位 于 该 网 络 
的 处 理 器 机 架 相 关联 。 这 样 ， 就 可 以 对 处 理 器 /LO 进行 组 态 ， 从 而 评估 处 理 器 连接 、 存 储 器 以 
及 网 络 性 能 。 

2) 处 理 右 检查 : 对 于 每 个 处 理 器 机 架 ， 可 以 检查 连接 和 所 使 用 的 存储 器 。 

3) EtherNet/IP 容量 检查 : 可 以 检查 每 个 EtherNetIP 的 СІР 和 ТСР 连接， 以 及 “每 秒 信息 
BŽ 1А. 

4) 常规 检查 : 可 以 对 组 态 进行 总 体检 查 并 查看 警告 和 错误 消息 。 

1. 首先 ， 采 用 一 些 设置 来 帮助 演示 ТАВ 的 检查 功能 。 转 至 系统 视图 ， 右 键 单 击 ControlLogix 
І 子 系统 图 标 ， 然 后 选择 “复制 ”(Duplicate) ， 如 图 26-163 所 示 。 
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=) Ке Workspace ТАВ Basics Lab 
E- G CLX 55.1 Cnet 
| (gi EtherNet/IP001 
] (zi DeviceNet00 1 
| (89) Supervisory Ethernet 
(89) My DeviceNet 


+ + + + 


CompactLogixüü 1 
+ [192.0.0.5] 








№ 
© 
1 
| 
| 
e 
1 





Switch001 A SwitchQ 
CLX SS.1 Cnet erNet/IP001 DeviceNet00 1 Supervisory Ethernet My DeviceNet 








由 -到 PowerFlex40P 

由 | PowsrFlsx3M 

由 .到 PowerFlex70 

由 图 PowerFlex700 

8 2] PowerFlex700H 

由 .一 PowerFlex700L 

由 -到 PowerFlex7005 

8 | PowerFlex7005/DriveLogix 
由 @| PowerFlex753 È 
+) - | PowerFlex755 

-加 | Processor 

174741551 

1747-1552 

17474553 
1769-L23E-QB 1g 


w 


+ 
' 


1769-L35E 
1785-L20E 
17854 40Е 
17854 80Е 
' er tOUSTU Entrollers 

+ 到 5саппег 

由 W) Servers 

由 -再 Specialty Module 


T ControlLogix 8 Flex #8) CompactLogix | zfz MicroLogix =52 DistributedlO ёе view 2251с  Р1© = EtherNetiP | ControlNet s DeviceNet тёш 
图 26-160 ”添加 新 处 理 器 








Question 


С The current default processor for network EtherNet/IPOUT/5witehü02 is: ControlLoais 1_CLogix001 


` 
Do you wish to make CompactLogi«001 the new default proccessor for this network? 





[26-161 ”确认 按钮 


E RA - Integrated Architectur« 
File Action Option View Нер 


E mme $3 
图 26-162 保存 按钮 
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ControlLogix Subsystem Wizard... 

ControlLogix Processor Checker... 

Network Advanced Performance... 

Motion Advanced Performance for 1756-L61, 510ї=1 


View icon as generated modules 
Restore generic icon 
View Subsystem 








图 26-163 系统 视图 


IAB 将 用 1min 的 时 间 来 处 理 该 请 求 ， 然 后 将 新 的 子 系统 图 标 添加 到 视图 中 。 将 该 图 标 拖 动 
到 视图 中 方便 的 位 置 ， 如 图 26-164 所 示 。 


u c ору of Control огїх JE 





图 26-164 复制 子 系统 





2. 转 至 “网 络 ” (Network) 视图 。IAB 已 通过 复制 原始 ControlLogix 1 向 导 中 指定 的 三 个 网 
络 创 建 了 三 个 新 网 络 。 检 查 每 个 新 网 络 的 视图 。Copy of ControlLogix 1. Cnet 看 起 来 与 ControLogix 
1_Cnet 相似 。EtherNet/IP002 和 DeviceNet002 是 空 的 。IAB 复制 了 原始 ControlLogix 1 向 导 中 指定 
的 所 有 内 容 (包括 两 个 用 于 分 布 式 LO 的 附加 网 络 ) ， 但 并 未 将 任何 分 布 式 1⁄O 添加 到 新 的 附加 
网 络 ， 如 图 26-165 所 示 。 

3. 625 “ВЕ” (Hardware) 树 ， 然 后 选择 Сору of ControlLogix 1_CLogix001。 它 是 复制 版 的 
ControlLogix 子 系统 中 的 处 理 需 机 架 。 右 键 单 击 1756-EWEB 模块 ， 然 后 选择 “将 通道 “. ”连接 
到 网 络 1]: “EtherNet/IP001” > 交换 机 1” (Connect channel *. ”To Network 1:” EtherNet/IP001 ' 
> Switch 1) ， 如 图 26-166 所 示 。 
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ControlNet 





Workspace TAB Basics Lab' 
(s3] ControlLogix 1_Cnet 
国 EtherNet/IP001 

(89 DeviceNet001 

[ug] Supervisory Ethernet 
[эз] My DeviceNet 


Copy of Contr.. Copy of Contr. Copy of Contr. Copy of Contr. Copy of Contr. Copy of Contr. 
[1] [2] [3] [4] [5] 16] 





[ug] Copy of ControlLogix 1 Cnet 
国 Etheret/TP002 
189) DeviceNet002 


нна наа F: 














\ Bird's Eye View À Segment_1 { 
I I I n ControlLogix 1 Cnet À EtherNet/iPo01 À DeviceNet001 À Supervisory Ethernet My DeviceNet А Copy of ControlLogix 1 Cnet Á EtherNet/IP002 À DeviceNet002 






图 26-165 网络 视图 





х] 



























Workspace ТАВ Basics Lab' 
+ [zs] ControlLogix 1_CLogix001 

由 [ma] ControlLogix 1_CLogix002 

+ [ma] ControlLogix 1, CLogix003 

* [ma] ControlLogix 1 CLoaix004 

* [ms] ControlLogix 1, CLogix005 

+ [zs] ControlLogix 1, CLogix006 

* [ga] ControlLogix 1,DIO 55.1 FLXüO1 
+ (Œ ControlLogix 1,DIO SS.1 FLX002 
* 
x 

* 

* 
* 

* 
* 








(Œ ControlLogix 1.DIO. 55.1 FLX003 
(æ) ControlLogix 1.DIO 55.2 POINTOO1 
[za] ARMPTOO1 

[za] DNETOO1 

аа] PanelViewPlus 

CompactLogixgg1 

+ (æ) Copy of ControlLogix 1_CLogix002 [ 

+ [ma] Copy of ControlLogix 1_CLogix003 

* [mu] Copy of ControlLogix 1. CLogix004 Switchül 
* = а UJ 

* 








Remove Madule 
Documentation 





回 Copy of ControlLogix 1. CLogixü05 
(ша] Copy of ControlLogix 1. CLogixü06 
Add Accessory... 





图 26-166 ”硬件 视图 


IAB 会 询问 : 是否 要 将 该 处 理 器 机 架 (Copy of ControlLogix 1) 设置 为 EtherNetIP/001 的 默认 
АР, Hal "AE" (Yes), ， 如 图 26-167 тл 


Question 


2) The current default processor for network EtherNet/IP001/Switch001 is: CompactLogisDU1 


Do you wish to make Copy of ControlLogis 1. CLoaisD01 the new default proccessor for this network? 





图 26-167 ”确认 按钮 





FLE, EtherNet/IPOO1 的 网 络 视图 会 显示 两 个 已 连接 的 ControlLogix 机 架 ， 如 图 26-168 所 
Ia 
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ЖЕТ Workspace ТАВ Basics Lab' EtherNetilP001/Switchü01 (Default Processor on Network: Copy of ControlLogix 1 _CLogix001) 


(s3] ControlLogix 1, Cnet 

a EtherNet/IPOD1 

国 DeviceNet001 

a Supervisory Ethernet 

国 My DeviceNet 

国 Copy of ControlLogix 1 Cnet 
(s3] EtherNet/IP002 ra 
国 DeviceNet002 







AnntrolLogix 1. CLogix001 
002 02000] 


ontrolLogix 1.DIO S8.1 
[192.0.0.2] 


ControlLogix 1.DIO SS.1 FControlLogix 1.DIO 85.1. FLX003 
[192.0.0.1] [192.0.0.3] 


"em 











由 
由 
由 
由 
由 
由 
由 
由 





Copy of ControlLogix 1_CLogix001 
[192.0.0.7] 






Switch002 


Nm {зек Л у — — — — 


| 1 IO contrologix 1_Cnet N EtherNet/IP001 À DeviceNet001 Supervisory Ethernet My DeviceNet Copy of ControlLogix 1 





图 26-168 EtherNet/IP001 网 络 视图 


4. 打开 EtherNet/IPOO2. 的 网 络 视图 ， 将 1794-AENT 适 配 带 从 设备 列表 拖 动 到 网 络 中 ， 如 图 
26-169 所 示 。 





日 EE] Workspace TAB Basics Lab' EtherNet/IP002/Switch001 (Default Processor on Network: Copy of ControlLogix 1_CLogix001) 


由 - 国 ControlLogix 1 Cnet 
由 - 国 EtherNet/IP001 

由 (89 DeviceNet001 

由 G3 Supervisory Ethernet 
由 -加 My DeviceNet 

i33 Copy of ControlLogix 1 Cnet 





Copy of ControlLogix 1. С одіх001 


[192.0.0.6] 








"Tu cn ГЮ: 
dE 








9 [g ds | = | Switchoa 
-一 一 - - | б.осіх i Cnet A EtherNet/IPO01 À DeviceNet001 À Supervisory Ethernet My DeviceNet Copy of ControlLogix 1 





arfer Product -- ProSoft Technology 


& 28 Block 1/0 
E- Comm. Interface 





图 26-169 EtherNet/IP002 网 络 视图 
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5. 在 EtherNet/IPOO2 视图 中 双击 Flex001 市 点 。IAB 会 打开 机 架 视 图 。 右 键 单 击 机 架 ， 然 后 
选择 “组 态 机 架 ” (Configure Chassis) ， 如 图 26-170 所 示 。 





Р ч 4 
"mem | [EEE 


i 
Са ғ гг 





[26-170  BLAR?H S 


б. 在 “组 态 机 架 ” (Configure Chassis) XEF, Mü De 8, Ж Pads “ЙЕ” 
(OK), 1 26-171 Brzs ТАВ 会 将 揪 槽 添加 到 机 架 中 ， 如 几 26-172 所 示 。 


Configure 1794 Chassis 


Local Chassis 





C] Split Modules into two sections 


2р It (e pot [p šJ 
his | anna 1r 
апе епп r 





图 26-171 机 架 组 态 





图 26-172 JV TS 


7. 将 八 个 1794-21 专用 模块 拖 动 到 机 染 中 ， 如 图 26-173 所 示 。 

十 三 、 为 处 理 器 机 架 分 配 LO 和 设备 

1. 单 击 ТАВ 工具 栏 上 的 “分 配 处 理 絮 连接 ” (Assign Processor Connections) 按钮 。IAB Z W 
示 “ 为 处 理 器 分 配 远 程 机 架 / 设 备 ”( Assign Remote Chassis/ Device to Processor) 对 话 框 ， 如 图 26- 
174 所 示 。 
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& a Conrousga 1.Aopgn00 


а @йС>т®хух 1.CLo0n00 
* ami Crog 1 CLogaQQ 
* Nj Cot og» 1, 0:09» 
* gË Сотой њр» 1 C ops 
š ШВ Corto eg» 1 








图 26-173” 拖 动 模块 


эше SS о ан i [m > à 1%) © 





Assign Remote Chassis / Device to Processor 











Remote Chassis / Device Assignment: 


E Shon Devices on: ~ 





Remote Chassis / Devices on Network Description Processor Chassis currently assigned to Processor Chassis previou 





| > 





< 


Select All Devices Processor Chassis: У | | Assign selected Devices to Processor Chassis 


Clear Device Selections 
= Please note: You can multiple select items in the list 


above by holding the control key while making selections. 








图 26-174 ”远程 机 架 / 设 备 分 配 视图 





2. 单 击 “显示 位 于 以 下 位 置 的 设备 :” (Show Devices on:) 下 拉 列 表 。 该 下 拉 列 表 会 显示 ， 
已 在 组 态 中 创建 的 网 络 。 选 择 ControlLogix 1_Cnet， 如 图 26-175 所 示 。 


Assign Remote Chassis / Device to Processor 


Show Devices on: f e М 


I - 
Remote Chassis M ix 1 Cnet 


.. |EtherNet/IP001 
Remote Chassis |E erNet/IP002 
Supervisory Ethernet 





图 26-175 设备 显示 视图 
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ТАВ 会 列 出 已 连接 到 所 选 网 络 的 所 有 设备 和 远程 O 机 架 。 在 该 例 中 ， 将 列 出 ControlLogix 
子 系统 的 五 个 远程 机 染 〈 处 理 硕 机 架 未 被 列 出 ) WE 26-176 所 示 。 





Assign Remote Chassis / Device to Processor 





Show Devices on: | ControlLogix 1 Cnet 





Remote Chassis / Device Assignment: 





Remote Chassis / Devices on Network | Description Processor Chassis currently assigned to { Processor Chassis previou 
ControlLogix 1 CLogix002 1756 Chassis 10 slots ControlLogix 1 CLogixOO 1 
ControlLogix 1 CLogix003 1756 Chassis 10 slots ControlLogix 1 CLogixOO 1 
ControlLogix 1 CLogix004 1756 Chassis 10 slots ControlLogix 1 CLogixOO 1 
ControlLogix 1 Сі одіх005 1756 Chassis 10 slots ControlLogix 1 CLogixOO 1 
ControlLogix 1 CLogixOO6 1756 Chassis 10 slots ControlLogix 1 CLogixOO 1 











图 26-176 HLA 





第 三 列 显示 的 是 目前 分 配给 每 个 远程 VO БАЈКА EAA, BUE DUST 0 А ЭЛ7 
配给 由 向 导 创 建 的 处 理 需 。 

3. 在 “显示 位 于 以 下 位 置 的 设备 :”(Show Devices on:) 下 拉 列 表 中 选择 EtherNet/IP001, 4l 
图 26-177 所 示 。 现 在 ， 将 列 出 先前 通过 DIO 向 导 创 建 的 三 个 FLEX LO 机 架 。 请 注意 ， 已 分 配 的 
处 理 器 当前 是 ControlLogix 1 子 系统 中 的 处 理 器 。 这 也 是 在 使 用 DIO 向 导 创 建 WO 时 设 定 的 。 












Assign Remote Chassis / Device to Processor 


Show Devices of: |EtherNet/P001 


Remote Chassis / Device Assignment: 











Remote Chassis / Devices on Network Description Processor Chassis currently assigned to rocessor Chassis previou 
ControlLogix 1.DIO SS.1 FLX001 Flex I/O Chassis ControlLogix 1 CLogix00 1 
ControlLogix 1.DIO SS.1 FLX002 Flex I/O Chassis ControlLogix 1 CLogix00 1 
ControlLogix 1.DIO. SS. 1 FLX003 Flex I/O Chassis ControlLogix 1 CLogixO0 1 


图 26-177 设备 显示 视图 


4. 假设 要 使 这 两 个 FLEX L/O 机 架 与 Сору of ControlLogix 子 系统 中 的 ControlLogix 人 处理 器 相关 
联 。 在 设备 列表 中 ， 单 击 ControlLogix 1. DIO SS. 1_FLX001 ， 然 后 按 住 Ctrl 键 并 单 击 ControlLogix 
1. DIO SS. 1_FLX003。 现 在 ， 两 台 设备 已 被 选 定 ， 如 图 26-178 所 示 。 


| Remote Chassis / Devices on Network Description Processor Chassis currently assigned to Processor Chassis previou 

ControlLogix 1.DIO 55.1 FLX001 Flex I/O Chassis ControlLogix 1 CLogix001 | 
| ControlLogix 1.010 SS.1 FLX002 Flex I/O Chassis ControlLogix 1 CLogix0O 1 | 
ControlLogix 1.DIO SS.1 FLX003 Flex I/O Chassis ControlLogix 1 CLogix001 








图 26-178 ”设备 列表 图 





在 “处 理 器 机 架 :” (Processor Chassis:) 下 拉 列 表 中 ， 请 注意 ， 由 于 ControlLogix 1 和 Copy of 
ControlLogix 1 这 两 个 处 理 器 都 连接 到 EthetNet/IPOO1, ， 因 此 会 将 其 列 出 。 选 择 Copy of ControlLogix 
1_CLogix001 ， 然 后 单 击 “ 为 处 理 需 机 架 分 配 所 选 设 备 ” (Assign selected Devices to Processor Chas- 
sis) 按钮 ， 如 图 26-179 所 示 。 
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Processor Chassis: 





Copy of ControlLogix 1 CLogixO( e | | Assign selected Devices to Processor Chassis Í 


ControlLogix 1 CLogix001 
Copy of ControlLogix 1 CLogix00 1 









15 in the list 
«ng selections. 





图 26-179 处理 器 机 架 视 图 


机 架 和 设备 列表 现在 将 显示 已 分 配给 Copy of ControlLogix 1 处 理 各 的 两 个 所 选 机 架 ， 如 图 26- 
180 rz; 


Remote Chassis / Device Assignment: 





Remote Chassis / Devices on Network Description Processor Chassis currently assigned to { Processor Chassis previou 
ControlLogix 1.DIO. SS.1 FLX001 Flex I/O Chassis Copy of ControlLogix 1 CLogix00 1 ControlLogix 1 CLogix001 


ControlLogix 1.DIO SS.1 FLX002 Flex I/O Chassis ControlLogix 1 CLogix0O 1 
ControlLogix 1.DIO SS.1 FLX003 Flex I/O Chassis Copy of ControlLogix 1 CLogix00 1 ControlLogix 1 Сіодіх001 





图 26-180 ”处 理 器 机 架 分 配 视 图 


单 击 “ 确 定 ”(OK) 保存 更 改 ， 然 后 关闭 对 话 框 。 

不 仅 可 以 为 处 理 器 分 配 VO 机 架 ， 还 可 以 为 其 分 配 其 他 设备 ， 如 变频 顺和 HMI。 需 要 牢记 的 
一 条 准则 是 ， 只 能 将 机 架 和 设备 分 配给 处 于 同一 网 络 上 的 处 理 器 。 例 如 ， 如 果 在 ТАВ 中 创建 两 
个 EtherNet/IP 网 络 ， 则 即使 将 网 络 交 换 机 互相 连接 ， 也 无 法 将 处 于 其 中 一 个 网 络 上 的 处 理 絮 分 
配给 另 一 个 网 络 上 的 设备 。 通 常 ， 创 建 一 个 具有 多 台 交 换 机 的 EtherNevIP 网 络 比 为 每 台 交 换 机 
创建 单独 的 网 络 要 好 。 

5. 转 至 Supervisory Ethernet 网 络 视图 ， 右 键 单 击 PanelView Plus 终端， 然后 选择 “通道 “. ° 
属性 ” (Channel“. ' Properties) 。 将 出 现 “ 通 道 属性 ” (Channel Properties) 对 话 框 ， 如 图 26-181 
БТК о 









PanelViewPlus 
[192 0.0.4] 
ш. Goto Device 


Еа1/2 





Duplicate Device 


Documentation 












20т 





Disconnect/Delete chann 
Add Accessory... 





el ',' from Network 'Supervisory Ethernet/Switch001' 





图 26-181 以 太 网 管理 网 络 视 图 


请 注意 ， 可 以 从 “通道 属性 ” (Channel Properties) 对 话 框 中 设置 关联 的 处 理 需 机 架 ， 并 且 
“通道 属性 ”( Channel Properties) 对 话 框 可 能 包含 其 他 与 性 能 相关 的 设置 ， 例 如 HMI 属性 。 单 击 
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两 个 对 话 框 中 的 “取消 ”( Cancel) 以 继续 ， 如 图 26-182 所 示 。 





ControlLogix 1_CLogix001 | 
[192.168.0.0] oerte BRN 


Fa1/1 Fa1/2 


2.0m w Miama g C 20m 
мк @ sese L) р 
INI: 
а 
£ 
" 













|PaneViewPlus 











192 4 UL „Ор. 








Edit HMI Paramaters 


Сол Number of Standard Tags: 


HMI Parameters ЕЗ 









Switch: | Supervisory E themet/Switch001 м Number of String Tags: 





Port Number: | Fal/2 (Copper, RJ45, 10/100 МЫ) м) | scan Rate (ms): 


Catalog#: “2711P-B7C481 












Description: 2711P-B7C4A1 


ix 1 Cnet EtherNet/IP001 ОеуісеМеї001 А Supervi et/IP002 DeviceNet002 


Ск) [ue] 





图 26-182 面板 的 通道 属性 


十 四 、 运 行 处 理 器 检测 器 
转 至 ControlLogix 1_CLogix001 的 机 架 视 图 ， 右 键 单 击 处 理 器 模块 ， 然 后 选择 “运行 处 理 器 检 
Mj” (Run Processor Checker---) ， 如 图 26-183 所 示 。 


























Bey оскерасе TAB Вг ab. 
CT Ce 
+J (gs] ControlLogix 1 CLogix003 
由 - 回 ControlLogix 1 CLogix004 
由 -加 ControlLogix 1_CLogix005 
由 -图 ControlLogix 1_CLogix006 
由 -图 ControlLogix 1.DIO_SS. 1_FLX001 
+J - m] ControlLogix 1.DIO_SS,1_FLX002 
+) [gs] ControlLogix 1.DIO, SS.1 FLX003 
+J (ш) ControlLogix 1.DIO_SS.2_POINT001 
iz (88 ARMPTOO1 

=- (&) DNETOO1 

由 - 回 PanelviewPlus 

由 - 回 Copy of ControlLogix 1_CLogix001 
+ 回 Copy of ControlLogix 1_CLogix002 
由 -加 Copy of ControlLogix 1_CLogix003 
由 -图 Copy of ControlLogix 1_CLogix004 
由 -图 Сору of ControlLogix 1_CLogix005 
十 回 Сору of ControlLogix 1_CLogix006 
由 回 Flex001 








Iu 














































Documentation 
Motion Advanced Performance... 


Add Accessory... 


图 26-183 ”机 染 视 图 


将 出 现 子 系统 检测 需 显示 界面 ， 如 图 26-184 所 示 。 
АК. ЮЙ, pA WRAP: 
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Processor Chassis Checker 


General | 








Controlling Processor Chassis Мате: |ControlLogix 1. CLogix001 








[IMPORTANT NOTE: 

The Processor Chassis Checkers check the processor and any associated 1/0 and devices. The checker examines power consumption of all 
chassis, estimates memory requirements for the processor(s), and counts connections for the Processor and any local communication modules 
necessary to handle the network bandwidth. Any device that is "owned" by this processor will be accounted for when performing the check. 











1480.8 Kbytes free. 
[567.2 Kbytes used out of 2048.0. 
|(0.0 Kbytes are reserved forthe applications.) 


|211 connections available. 
|39 connections used out of 250. 
|(ncluding Ü produced tags Ü reserved connections.) 


| 














Remote Chassis / Device Name | Optimized? | Connections used | Memory used | Power Status | Power Error Message 
ControlLogix 1 CLogix001 Yes 1 OK 

DeviceNet001 

ControlLogix 1 Cnet 
ControlLogix 1 CLogix002 
ControlLogix 1 CLogix003 
ControlLogix 1 CLogix004 
ControlLogix 1 CLogix005 
ControlLogix 1 CLogix006 
EtherNet /IP001 

ControlLogix 1.010 SS.1 FLX002 





N 
© 


b h ~ co с› — — (А) 


OK 
OK 
OK 
OK 
OK 


OK 




















| 








图 26-1684 子 系 统 检测 器 显示 图 





1) 内 存 (Memory): 所 需 的 和 可 用 的 处 理 器 内 存 (根据 经 验 法 则 ) 。 

2) 连接 (Connections): 所 需 的 和 可 用 的 总 控制 絮 连 接 。 

3) 连接 信息 (Connection information): 用 于 列 出 与 处 理 器 关联 的 每 个 网 络 和 设备 /机 架 、 连 
接 是 直接 连接 还 是 机 染 优 化 连接 、 连 接 和 所 用 内 存 ， 以 及 电源 状态 (对 于 远程 VO 机 架 为 背 板 
电源 ; 不 会 提供 任何 现场 电源 计算 ) 。 

4) 和 警告 和 错误 (Warnings and Errors) : 警告 是 可 能 想 要 考虑 更 改 的 项 目 ， 但 不 是 有 效 组 态 
所 必需 的 项 目 。 错 误 是 为 了 使 组 态 有 效 而 必须 修正 的 项 目 。 

对 于 该 处 理 器 来 说 ， 所 有 组 态 看 起 来 都 非常 正常 。 单 击 “ 确 定 ”(OK) 关闭 对 话 框 。 

十 五 、 检 查 以 太 网 容量 

转 至 EtherNet/IP001 的 网 络 视 图 ， 然 后 单 击 “ 星 型 以 太 网 拓扑 ” (Star Ethernet Topology) 对 
话 框 中 的 “容量 ”( Capacity) 按钮 ， 如 图 26-185 所 示 。 

IAB 会 显示 “EtherNet/IP 容量 ”( EtherNet/IP Capacity) 对 话 框 ， 如 图 26-186 所 示 。 

请 注意 ， 该 对 话 框 包含 用 于 已 连接 到 网 络 的 每 个 处 理 需 的 选项 卡 。 对 于 每 个 处 理 器 ， 对 话 框 
会 显示 : 
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EtherNetllP001/Switchü01 (Default Processor on Network: Copy of ControlLogix 1. CLogix001) 










5 88У Workspace ТАВ Basics Lab' 
9 (28) ControlLogix 1 Cnet 
8 加 EtherNet/IPOO1 

由 (29 DeviceNet001 

由 (29) Supervisory Ethernet 
由 (29 My DeviceNet 

由 (29 Copy of ControlLogix 1 Cnet 
由 (29) EtherNet/IPO02 

由 (29 DeviceNet002 









E f:nntrolLogix 1. CLogix001 š - 
ontrolLogix 1.DIO 88.1 FLX002 [192.0.0.0] ControlLogix 1.DIO 88.1 FControlLogix 1.DIO 88.1. FLX003 


[192.0.0.2] [192.0.0.1] [192.0.0.3] 














Copy of ControlLogix 1_CLogix001 







а L switchoor 


















DeviceNet0D1 А Supervisory Ethernet My DeviceNet Copy of ControlLogix 1. Cnet 





图 26-185  EtherNet/IPOO1 网 络 视图 


EtherNet Capacity for Processor Chassis on EtherNet/IP001 


4 ControlLogix 1_CLogix001 CompactLogix001 | Сору of ControlLogix 1_CLogix001 


Important Information: 
The information оп this dialog refers to the Pracessor(s), Communication Module(s), and 
controlled I/O For the given Procesor Chassis on this EtherNet network only, This is not an 
overall EtherNet network capacity tool, It is limited to checking a single Processor Chassis 
and its capacity only. 


Chassis Information 


Processor(s): Communication Modules: 
(1) 1756-L61 























* For specific information about * Refers to Communication Modules in 
Processor loading, please review the this chassis that are connected to this 
information in the Processor Checker EtherMet network. 

dialog 


Launch Processor Checker Edit Advanced Performance... 
Communication Module Capacity Information 


Type Total Available Used Remaining 
CIP Connections 255 9 246 

TCP Connections 128 1 127 

ЏО Packets per second (PPS) 20000 260 19740 
HMI Packets per second (PPS) 3158 ü 3158 

















图 26-186 “EtherNet/IP RE” 对话 框 
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1) 机 架 信息 (Chassis Information): 已 连接 到 该 网 络 的 处 理 器 和 通信 模块 。 

2) 通信 模块 容量 信息 (Communication Module Capacity Information): 可 用 、 已 用 和 剩余 的 
СІР 连接 、TCP 连接 、 每 秒 VO 数据 包 数 和 每 秒 HMI 数据 包 数 。 

还 要 注意 的 是 ， 可 以 从 “以 太 网 容量 ”(Ethernet Capacity) 对 话 框 访问 “处 理 硕 检测 项 和 高 
级 网 络 性 能 ” (Processor Checker and Advanced Network Performance) 对 话 框 。 请 参见 性 能 检测 实验 
练习 ， 以 了 解 关于 IAB 中 的 以 上 各 项 和 性 能 检测 的 更 多 信息 。 

单 击 “确定 ”(OK) 关闭 “以 太 网 容量 ”( Ethernet Capacity) 对 话 框 。 

十 六 、 进 行 常规 检查 

1. 单 击 IAB 工具 栏 中 的 “常规 检查 ”( General Check) 按钮 。IAB 会 显示 该 项 目的 “常规 检 
fr" (General Check) 对 话 框 ， 如 图 26-187 所 示 。 











ilt Processor on Network: Copy of ControlLogix 1_CLogix001) 


Log lll General Check Е BR) 


192. 
| 1 Results 


| = ж Systems ^ Details 
习 P1 New System 
x É ControlLogi« 1 CLogixD01 
= A Copy of ControlLogix 1. CLogist Error Out of Power: 1840mA used on 24V backplane (1300mA тах) 
ET ControlLogix 1.DIO, 55.1 F 





I = 1.DIO SS.1 F 


人 Ea 
E Xy Net 


Э ControlLogis 1_Cnet 

Э EtherNet#IPD01 

3 DeviceNet001 

Э Supervisory Ethernet 

3 My DeviceNet 
" Э Copy of ControlLogix 1. Cnet 
| Э EtherNet/IPO02 

> DeviceNet002 

= зн Other Hardware 


gc f ControlLogix 1.DIO. 55.2. POINTOL se 
> 








À EtherNet/IP001 Á DeviceNet001 Supervisory Ethernet My DeviceNet Copy of ControlLogix 1_Cnet EtherNet/IP002 Devid 





图 26-187 “常规 检查 ”对 话 框 


“常规 检查 ”( General Check) 对 话 框 会 列 出 ТАВ 组 态 中 的 系统 和 子 系统 、 网 络 及 其 他 硬件 。 
绿色 指示 灯 表 明 检 查 结果 正常 ， 红 色 三 角形 表明 存在 错误 或 敬告 。 错 误 和 沉 告 消息 会 显示 在 对 话 
框 的 右 侧 。 在 该 项 目 中 ， 存 在 一 个 与 ЕГЕХ VO 机 架 相 关 的 错误 。 错 误 消 息 指示 机 架 “ 断 电 ”。 
这 表示 该 机 架 中 的 电源 无 法 为 机 架 中 的 模块 提供 足够 大 的 背 板 电流 。 

2. 要 修正 该 错误 ， 请 转 至 “硬件 ”(Hardware) 选项 卡 并 选择 Flex001 项 ， 以 显示 机 哥 视 图 ， 
如 图 26-188 所 示 。 
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Ñ D0055; 1 A003 
грэ 1.000,55.2, POP 001 





图 26-188 “硬件 ”选项 卡 


3. 右键 单 击 适 配 需 或 电源 ， 然 后 选择 “组 态 机 架 ”( Configure Chassis) ， 如 图 26-189 所 示 。 


[T] 12] [5] 





претечу Chassi 








Channel '.' properties... 

Goto Network 'EtherNet/IPO0 2/SwitchO0 1' 

Change channel '.' address 

Disconnect/Delete channel '.' from Network 'EtherNet/IPO02/SwitchO0 1 
Add Accessory... 


[26-189 选择 “组 态 机 架 ” 


“组 态 机 架 ”( Configure Chassis) 对 койады 
话 框 也 会 显示 该 错误 ， 如 图 26-190 所 640.00 mA remaining at 5V (0.00 mA used) 
x. чурк pan peer 

4. 在 “电源 ” (Power Supply) [X 
域 中 ， 选 择 1794-PS3 电源 。 错 误 指 示 
便 会 消失 。 所 选 电 源 可 以 满足 该 机 架 
中 模块 的 背 板 要 求 ， 如 图 26-191 所 示 。 Power Supply 

单 击 “确定 ”(OK) 。 C] Do not use a power supply 

5. E A Л "OM MUS DUC z 85-254 VAC To 24 VDC ЗА Power Supply 
( General Checker) 。 仍 存在 两 个 红色 三 (54 Aon SV via fist modde «© 
角形 。 这 两 个 红色 三 角形 均 显 示警 告 ЭСК" 
消息 ， 指 示 可 能 需要 在 完成 组 态 前 考 
虑 的 内 容 ， 但 并 不 是 必需 的 。 在 本 例 vie 5V (0.00 mA used) 
中 ， 两 条 警告 消息 均 指 示 组 态 中 的 项 
目 尚 未 连接 到 辅助 电源 网 络 。IAB 允许 
将 设备 连接 到 辅助 电源 “网 络 ” 并 选 





图 26-190 显示 电源 错误 























图 26-191 选择 电源 模块 
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择 配 电 物 理 介 质 ， 但 这 并 不 是 针对 任何 组 态 的 要 求 。 忽 略 这 些 警 告 ， 然 后 单 击 “关闭 ” (Close), 
如 图 26-192 所 示 。 

















ШП General Check 


Results 


9 Ж Systems [ — — Deal ^ V. 
3 Жн Networks 


Э ControlLogix 1. Cnet Type Message 
) EtherNet/IPDOT Warning Not all Adapter modules have been connected to an Auxiliary Power Network to provide : 















Э DeviceNetüD1 
Э Supervisory Ethernet 

Э My DeviceNet 

Э Copy of ControlLogis 1. Cnet 
Ð EtherNet/IP002 Warning Not all Field Power Distributors have been connected to an Auxiliary Power Network to pr 
002 


Warning Not all Expansion Power Units have been connected to an Auxiliary Power Network to prc 


Darnwa 








Warming! 


C 0) se J 


图 26-192 “Ји” ATHE 


6. 至 此 ， 本 实验 的 组 态 检查 部 分 结束 。 单 击 “保存 ”(Save) 按钮 保存 操作 (ILEI 26-193). 
接 下 来 , 将 了 解 架构 视图 。 

十 七 、 使 用 架构 视图 

组 态 设备 和 网 络 时 ，IAB 会 自动 构建 所 有 已 创建 内 容 
的 架构 视图 。 可 以 使 用 架构 视图 来 获取 已 创建 架构 的 总 体 no Cac Iw 
视图 ， 并且 可 以 看 到 网 络 互 连 的 情况 。 本 练习 将 介绍 如 何 ， aR) [g = $3 
使 用 架构 视图 。 

1. 要 显示 架构 视图 ， 请 单 击 “架构 ” (Architecture) 图 26-193 “保存 ”按钮 
选项 卡 。 使 用 缩放 滑 块 ， 使 整个 架构 视图 显示 在 窗口 中 ， 
如 图 26-194 所 示 。 

架构 视图 会 显示 所 有 网 络 和 已 连接 到 网 络 的 所 有 设备 。 已 创建 但 并 未 连接 到 网 络 的 设备 也 会 
显示 在 视图 上 方 。 

2. 按 下 Cul 键 和 Shift 键 ， 然 后 在 架构 视图 中 右键 单 击 ， 以 重 画 视图 ， 如 图 26-195 所 示 。 

使 用 Ctrl-Shift > 右键 单 击 操作 时 要 格外 小 心 ， 因 为 这 将 撤销 之 前 进行 的 任何 重新 排列 视图 的 
操作 。 如 果 是 第 一 次 查看 架构 视图 ， 这 是 一 个 很 好 的 方法 ， 可 以 确保 显示 所 有 连接 。 

3. 使 用 缩放 滑 块 以 放大 视图 并 显示 更 多 详细 信息 。 请 注意 设备 和 网 络 名 称 的 显示 方式 ， 如 
图 26-196 所 示 。 


Œ RA - Integrated Architectur 
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图 26-194 М 


4. 在 “全 局 视图 ”( World View) 框 中 ， 将 该 视图 框 四 处 拖 动 ， 以 显示 该 视图 的 不 同 部 分 ， 
如 图 26-197 所 示 。 

5. 在 架构 视图 中 ， 可 以 四 处 移动 设备 ， 以 符合 演示 的 要 求 。 假 设 , 希望 PanelView Plus 终端 
直接 出 现在 视图 上 方 线路 上 。 将 光标 移 至 终端 FE， 按 住 鼠标 左 键 ， 将 变频 器 拖 动 到 新 位 置 。 拖 动 
时 ， 要 注意 ， 变 频 器 图 像 有 时 会 显示 为 较 浅 颜色 或 “ 灰 显 ”， 有 了 时 会 显示 为 较 深 颜色 。 只 能 将 设 
备 放 在 图 像 显示 为 深 颜色 且 未 灰 显 的 位 置 。 直 接 将 变频 器 拖 动 到 上 方 线路 中 最 后 一 个 Control- 
Logix 机 架 的 右 侧 ， 然 后 释放 鼠标 按键 ， 如 图 26-198 所 示 。 

ТАВ 现在 会 显示 位 于 新 位 置 的 终端 ， 还 会 重 画 网 络 连接 ， 如 图 26-199 所 示 。 

6. 也 可 拖 动 设备 组 。 拖 动 选 中 的 整个 第 二 行 的 ControlLogix 机 架 ， 如 图 26-200 所 示 。 

将 光标 置 于 选择 框 内 ， 按 下 鼠标 左 键 。 所 选 设备 将 出 现在 用 交叉 的 平行 线 画 出 阴影 的 红 框 
中 ， 如 图 26-201 所 示 。 

按 住 鼠 标 左 键 ， 并 将 这 些 设备 拖 动 到 PanelView Plus 终端 过 去 所 在 的 行 。 设 备 处 于 可 以 放置 
所 有 设备 的 位 置 之 后 ， 该 框 会 从 红色 的 交叉 平行 线 变 为 绿色 ， 并 会 打开 ， 如 图 26-202 所 示 。 

释放 鼠标 按键 。IAB 会 重 画 设备 位 于 新 位 置 的 架构 视图 ， 如 图 26-203 所 示 。 
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图 26-195 架构 视图 





















ControlLogix ControlLogix ControlLogix 
1_CLogix002 1_CLogix003 1_CLogix004 


SE їй ji 


ControlLogix 
1_CLogix001 





ControlLocix 1 Cnet! 


Copy of ControlLogix 
1. CLogix001 





Copy of ControlLogix 
1. CLogix002 


图 26-196 ”架构 视图 





Copy of ControlLogix 
1_CLogix003 


dl 


Copy of ControlLogix 
1 CLogix004 


Й. 
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图 26-197 架构 视图 
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图 26-198 ”架构 视图 中 移动 设备 
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架构 视图 中 移动 设备 


图 26-199 


Tana acu 


Lage 
Lage ies 


š 
Р 
Не 
as 





lacina 
ge 


B= 





架构 视图 中 拖 动 设备 


图 26-200 
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图 26-201 
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图 26-202 架构 视图 中 拖 动 设备 组 





图 26-203 ”架构 视图 中 拖 动 设备 组 
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7. 也 可 “重新 规划 ”或 重 画 染 构 视图 中 的 网 络 线路 。 在 左 侧 的 树 列表 中 ， 石 键 单 击 Supervi- 
sory Ethernet 项 ， 然 后 选择 “重新 规 
划 网 络 ” ( Repath Network), ， 如 图 26- 








204 所 示 。 $E состана 

视图 现在 显示 的 是 间隔 均匀 的 灰 35 Devceteto? 
色 框 。 可 以 在 视图 中 的 任何 白色 空间 жата ед 
中 重新 规划 网 络 ， 但 不 能 在 灰色 空间 sc EUR 


中 重新 规划 网 络 (灰色 框 是 可 以 放置 
机 架 和 设备 的 位 置 )。 将 光标 (现在 
显示 为 十 字形 ) 置 于 视图 上 方 线路 下 
面 的 白色 空 间 中 ， 按 住 鼠 标 左 键 ， — 
Жэ]? веја — T pA WJ 44), Ж 
后 释放 鼠标 按键 ， 如 图 26-205 





图 26-204 网络 列表 





图 26-205 “重新 规划 网 络 ” 视 图 


ТАВ 会 重 画 网 络 线路 和 连接 ， 如 图 26-206 所 示 。 





图 26-206“ 重 新 规划 网 络 ” 视 图 


8. 可 使 用 “封装 和 区 域 杠 ”( Enclosure and Area Бох) 光标 将 封装 和 区 域 框 在 架构 视图 中 的 
项 目 附 近 拖 动 。 可 以 使 用 “文本 ” (Тех) 按钮 在 架构 视图 中 创建 文本 标签 。 在 “架构 视图 ” 
( Architecture View) 工具 栏 中 单 击 这 些 按钮 ， 然 后 尝试 拖 动 一 些 框 并 在 视图 中 添加 一 些 文本 ， 如 
图 26-207 所 示 。 
还 可 以 尝试 “调整 网 络 ”功能 ， 以 缩短 延伸 到 其 最 后 一 个 节点 之 外 的 网 络 的 长 度 。 
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在 架构 视图 的 白色 空间 中 右键 单 击 。 可 以 选择 “打印 架构 视图 ” (Print Architecture View), 
视图 将 打印 在 多 张 表单 上 。 

十 八 、 查 看 BOM 

IAB 中 有 两 种 BOM: 

1) 快速 BOM: 只 显示 活动 窗 
口 的 BOM 。 

2) 项 目 BOM: 显示 整个 工作 
区 的 BOM。 在 本 练习 中 , 将 学 会 如 
何 查看 这 两 种 BOM, 

1. 单 击 “ 便 件 ”( Hardware ) 选项 卡 ， 在 人 硬件 列表 中 选择 ControlLogix 1_CLogix001 ， 以 显示 
该 机 架 的 硬件 视图 。 单 击 “ 快 速 BOM” (Quick BOM) 按钮 ， 如 图 26-208 所 示 。 


EB) Fie Acton Option View Help 


au RH mim E: J 33238) SS |ы & cem J m m ? 











Text Label í | | Агеа & Enclosure Boxes 


图 26-207 “架构 视图 ”工具 栏 (部 分 ) 








Logx 1_CLOQIXUU, 
回 ControlLogix 1_CLogix00: 
加 ControlLogix 1_CLogix00: 
gs] ControlLogix 1_CLogix00! 
[zs] ControlLogix 1_CLogix00t 
(Б ControlLogix 1.DIO_SS. 1 
(gs) ControlLogix 1.DIO_SS. 1, 
回 ControlLogix 1.DIO SS.1 








图 ControlLogix 1.DIO_SS. 2, 
回 ARMPTOO1 

Œ DNETOO 1 

加 PanelviewPlus 

(Б Copy of ControlLogix 1 C 
(88 Copy of ControlLogix 1 C 
回 Copy of ControlLogix 1 C 
(mi) Copy of ControlLogix 1 C 
加 Copy of ControlLogix 1 Cz 
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图 26-208 ”硬件 列表 


会 出 现 该 机 架 的 “快速 BOM”( Quick BOM), “I BOM” (Quick BOM) 只 会 显示 当前 活 
动 窗口 中 的 项 目 ， 并 且 不 会 显示 定价 ， 如 图 26-209 所 示 。 





Ш Bill of Material for Hardware : ControlLogix 1 CLogix00 1 


ty Catalog tt Description 


-08 Includes 1756-CPR2: Redundant power supply cables (Length = 0.3... 
-D8 Includes 1756-PSCA2: Redundant power supply chassis adapter mo... 
001 1756-EN2T EtherNet 10-100M Bridge Module 

001 1756-EWEB CLX Ethemet/IP Enhanced web Server Module 

001 1756-CN2 ControlNet Interface Module 


001 156-61 Logis5561 Processor with 2Mbvtes Memory 

001 1756-M165E Servo Module, 16 &xis SERCOS 

001 17ББ-РАН2 85-255 VAC Redundant Power Supply Assembly 
001 156-510 1755 Chassis 10 slots 

001 1756-DNB DeviceNet Bridge/ Scanner Module 

002 1756-TBNH 20 Position Nemå Screw Clamp Block 

002 1756-1416 79-132 VAC Input 16 Pts (20 Pin] 





图 26-209 快速 BOM 
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SE "EHI" (Close), 关闭 “快速 BOM” (Quick ВОМ) 窗口 。 

2. 关闭 “快速 BOM” (Quick BOM) 窗口 并 单 击 “ 项 目 BOM” (Project BOM) 按钮 ， 如 图 
26-210 所 示 。 

系统 可 能 会 询问 : 是 否 要 保存 对 项 目的 更 改 。 如 来 要 保存 ， 请 单 击 “是 ”( Yes)， 如 图 26- 
211 所 示 。 


| 国 RA - Integrated Architecture Builder - IAB 
€ File Action Option View 















Help 


' \ Save changes to ТАВ Basics Lab.iab? 
е 


Үеѕ No | Cancel | 








图 26-210 项 目 BOM 按钮 图 26-211 保存 项 目的 更 改 


将 出 现 该 项 目 完 整 的 “项 目 BOM” (Project BOM) 。 项 目 中 的 所 有 部 分 以 及 定价 信息 将 会 列 
出 (请 完成 价格 文件 实验 练习 ， 以 了 解 TAB 如 何 处 理 定价 ) ， 如 图 26-212 所 示 。 


(Ë Project Bill Of Material 





Oty Catalog # Description Unit Price 
System : New System 


Subsystem of New System : ControlLogix 1 
1756-410 1756 Chassis 10 slots 585.00 3510.00 
1756-CN2 ControlNet Interface Module 2030.00 12180.00 
1755-DNB DeviceNet Bridge/Scanner Module 1120.00 1120.00 
175Б-ЕМ2Т EtherNet 10-100M Bridge Module 2730.00 2730.00 
1756-EWEB CLX Ethernet#IP Enhanced web Server Module 2620.00 2620.00 
1756-HSC 2 Channel / 4 Output High Speed Counter [36 Pin] 1020.00 1020.00 
1756-1416 79-132 VAC Input 16 Pts (20 Pin] 441.00 3969.00 
17554F15 Analog Input - Current^/oltage 16 Pts (36 Pin] 1480.00 7400.00 
1756-L61 Logix5561 Processor with 2Mbytes Memory 5420.00 5420.00 
1755-M1BSE Servo Module, 16 &xis SERCOS 3740.00 3740.00 
1756-0416 74-265 VAC Output 16 Pts (20 Pin) 622.00 5598.00 
1756-DFBWwI Isolated analogDutput - Voltage Б Pts (20 Pin] 2390.00 28680.00 
1756-PA72 85-265 VAC Power Supply [BV @ 10 Amp) 867.00 4335.00 
1755-PAR2 85-256 VAC Redundant Power Supply &ssembly 2640.00 2640.00 

Includes 1756-PSCA2: Redundant power supply chassis adapter module. Oty - 1. 

Includes 1756-CPR2: Redundant power supply cables (Length = 0.91m [3ft]]. Oty - 2 
1756-TBCH 36 Pin Screw Clamp Black with Standard Housing 79.30 475.80 
1756-TBNH 20 Position Nem Screw Clamp Block 53.30 1817.00 

Subtotal 87354.80 


Network of ControlLogix 1 : ControlLogix 1. Cnet 
1785-XT ControlNet BNC Terminator 9.27 18.54 
1786-TPS ControlNet Straight T-Tap 113.00 578.00 
1785-RG5 RG-6 Quad Shield Coax Cable [5.0m read.] 528.00 
Subtotal: 535.54 


Subsystem of New System : ControlLogix 1.DIO  SS.1 

003 1794-АЕМТ Ethernet Adapter Module 702.00 2106.00 
002 1794-1416 85-132 АС Input Module, 16 Point 381.00 762.00 
002 1794-4816 24V DC Sink Input Module, 16 Point 301.00 602.00 
004 17944E8 Analog Input Module, 8 Point 352.00 3808.00 
003 1794-0688 24V DC Source Output Module, 8 Point 175.00 525.00 
007 1794-0Е4 Analog Пири Module, 4 Point 862 00 6034.00 
003 1794-0M8 159-264 VAC Output Module, 8 Point 331.00 993.00 
003 1734-TB2 2-wire screw terminal base (16 1/0; 18 common; 2 «V | 105.00 315.00 
015 1794-TB3 3-wire screw terminal base [16 1/0; 18 common; 18 +w ] 190.00 2850.00 
003 1794-TBNF Fused МЕМА terminal base (16 140; 2 common; 2 +v | 195.00 585.00 

Subtotal: 18580.00 





System Status : 
„д То be checked! 








Save to XLS Save to ML Print 
图 26-212 ”项目 中 的 所 有 部 分 以 及 定价 信息 





请 注意 ， 可 以 通过 ВОМ 窗口 底部 的 按钮 打印 ВОМ 或 将 其 导出 为 Excel 或 XML 格式 。 单 击 
IAB 工具 栏 上 的 “保存 ”(Save) 按钮 ， 关 闭 BOM 窗口 并 保存 之 前 的 操作 。 

十 九 、 生 成 报表 

1. 单 击 IAB 工具 栏 中 的 “报表 选项 ”( Report Options) 按钮 (或 者 在 菜单 栏 中 选择 “选项 > 
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报表 选项 ”( Option > Report Options) ) ， 如 图 26-213 所 示 。 









[区 H | ПТ IAB Options... { I =з z1 i 


H RA - Integratcd-^rchitecture-Euitder - IAB Basics Lab - [Architecture View] 









à 85 


图 26-213 ”报表 选项 





会 出 现 报 表 选 项 对 话 框 ， 如 图 26-214 所 示 。 


在 “报表 选项 ” (Report Options) 对 话 框 
中 , 可 以 设置 以 下 内 容 : 

1) 模板 文件 (Template Files) : ТАВ 提供 
多 个 模板 文件 ， 这 些 模 板 文件 会 为 其 生成 的 报 
表 数 据 提 供 结 构 。 和 常规 ТАВ 项 目 〈 非 过 程 ) 
和 过 程 项 目 都 有 单独 的 模板 文件 ， 并 且 必 须 指 
定 这 两 种 项 目的 模板 文件 。 根 据 项 目 中 主 控制 
系统 的 不 同 ， 常 规 项 目 模 板 文件 包含 样板 文件 
文本 ， 并 且 会 以 多 种 语言 表示 。 模 板 文 件 在 
С: \ Program Files \ RA_IAB\ Input-Files 中 提 
供 。 

单 击 浏览 文件 夹 以 查找 模板 文件 。 

单 击 红 色 X 清空 模板 区 域 。 

2) iH (Language): 指定 标准 报表 部 分 
以 哪 种 语言 表示 。 例 如 ， 每 张 报 表 都 包含 名 为 
“总 览 ”的 部 分 ， 并 且 报 表 的 每 部 分 都 包含 一 
些 标准 文本 项 。 这 些 是 受 “ 语 言 ”选项 影响 
的 部 分 。 该 设备 不 会 选择 模板 文件 中 使 用 的 语 
言 。 必 须 分 别 选择 模板 文件 和 语言 。 

3) 仅 BOM (ВОМ): 选中 该 框 可 仅 输 出 
物料 清单 。 不 会 输出 其 他 报表 元 素 ， 其 他 元 素 
的 选择 框 会 灰 显 。 如 果 选 中 “导出 XLS ” 
(Export XLS) 框 ， 则 会 以 Excel 格式 输出 
BOM; 如 果 选 中 “导出 XML" (Export XML) 








Report Options 











Ci\Program Files\PST\RA_IAB\Input-Files\Template-Process (ау Ж 


сс 


Language: 
English 

[C] Bill of Materials (BOM) Only. No report generated 
O Without SubQuote (9) With SubQuote 


Export XML 
Report Content: 
Include Graphics 
Include Bill Of Materials (BOM) 
Include Systems 
C] Include Systems Performance Data 
Include Networks 
Include Hardware Platforms 
C] Include On-Machine Cable Reports 
Appendix: 
Include Motion Book Output files 


Keywords 


Keyword String 


Department 





图 26-214 ”报表 选项 对 话 框 


ЛМЕ, ДД XML 格式 输出 BOM。 带 “ 子 报价 ”表示 将 包 会 每 个 BOM 部 分 的 价格 小 计 。 不 寓 子 
报价 表示 不 会 包含 任何 小 计 。 即 , 将 得 到 一 张 已 合并 的 BOM， 且 每 个 目录 号 占 一 行 。 
4) 包含 图 像 (Include Graphics): 报表 将 包含 项 目 中 的 系统 视图 、 网 络 视图 和 人 硬件 视图 。 
5) 包含 物料 清单 (Include Bill of Materials): 报表 将 包含 BOM。 如 果 选 中 该 框 ， 则 “导出 
XLS” (Export XLS) 框 会 被 选中 并 灰 显 ， 这 样 便 无 法 对 其 进行 更 改 。IAB 将 生成 Excel 版 本 的 


BOM， 并 将 其 包含 在 Word 输出 中 。 








6) 包含 系统 (Include Systems): 报表 将 包含 列 出 系统 组 件 的 LAB 项 目 中 每 个 系统 的 子 部 分 。 


还 将 包含 内 存 、 连 接 和 耗 电 量 数据 。 
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7) 包含 子 系统 性 能 数据 (Include Subsystem Performance Data) : 除了 其 他 系统 数据 之 外 ， 报 
表 还 将 包含 每 个 子 系统 的 向 导 推 荐 网 络 值 。 

8) 包含 网 络 (Include Networks) : 报表 将 包含 列 出 了 项 目 中 的 所 有 网 络 及 其 节点 的 列表 。 

9) 包含 硬件 平台 (Include Hardware Platforms): 报表 将 包含 列 出 了 项 目 中 所 有 硬件 的 列表 。 
包括 项 目 中 的 每 个 机 架 及 其 模块 、 每 个 IO 组 件 以 及 每 台 设 备 。 

10) 包含 机 劳 电 缆 报 表 (Include On-Machine Cable Reports): 对 于 每 个 机 劳 布 线 解 决 方案 ， 
报表 将 包含 列 出 电缆 、 连 接 硕 、 分 线 盒 等 内 容 的 列表 。 

11) 包含 运动 控制 书籍 输出 文件 (Include Motion Book Output Files) : 使 用 Motion Analyzer 和 
Motion Selector 进行 运动 控制 组 态 时 ， 运 m 
动 榨 制 技术 参数 文档 会 回 到 IAB 中 。 an Ж еы I | 
果 选 中 该 框 ， 则 会 将 ТАВ 项 目 中 的 运动 wana 
控制 技术 参数 文档 添加 到 报表 中 。 Due Wonka hael) | 

12) 关键 字 (Keywords); 这 些 项 目 | Department | 
将 出 现在 报表 的 封面 页 上 。 请 参见 下 文 - 一 
以 了 解 如 何 编辑 这 些 字段 。 

2. 在 “关键 字 ”( Keywords) 区 域 中 ， 
选择 “作者 ”( Author) 字段 ， 然 后 单 击 图 26-215 输入 作者 名 字 
“编辑 字段 ”(Edit Field) 。 在 指示 的 位 置 键入 名 字 ， 然 后 单 击 “ 确 定 ” (OK) ， 如 图 26-215 所 
7o 

3. 单 击 “报表 ” (Report) 按钮 。 还 可 以 选择 “操作 ” (Action) жїз EB "Gd 
(Create Report) ， 如 图 26-216 所 示 。 

















mme somnus 





图 26-216 ”报表 按钮 





4. 系统 可 能 会 询问 : 是 否 要 保存 对 项 目的 更 改 。 单 击 “ 是 ”( Yes) 1 26-217 т^. 
5. 系统 可 能 会 告知 :“ 笛 规 检测 硕 ” 中 的 警告。 这 是 为 了 提醒 ， 注 意 可 能 存在 需要 更 正 的 内 
2s HAT, 请 单 击 E d (Yes), 如 图 26-218 所 示 。 





9 The Project General Checker has found a warning. 
Do you want to continue ? 





26-217 ”保存 按钮 


图 20-218 警告 言 息 


б. ТАВ 将 询问 : 要 将 报表 保存 在 哪个 位 置 。 上 默认 情况 下 ，IAB 会 选择 包含 ТАВ 文件 的 项 目 
文件 来。 此 时 , 可 以 指定 任意 目录 。 单 击 “ 保 存 ” (Save) 以 使 用 项 目 文件 来 ， 如 图 26-219 所 
IRo 
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: | O IAB Basics Lab 


My Recent 
Documents 


Desktop 


My Documents 
J 
s 
My Computer 


“Q File name: | | 5ауе 
- — 
My Network Save as type: Doc File 





图 26-219 ”保存 按钮 


可 能 会 看 到 一 条 消息 ， 提 示 ТАВ 正在 使 用 的 价格 文件 中 未 找到 某 些 项 目 。 单 击 “确定 ” 


Bë = 


B 接受 该 消息 ， 如 图 26-220 所 示 。 





The following items were not found, or have an incorrect 
Lass in Lus price list: 














8. 将 出 现 声明 。 单 击 “ 确 定 ”(OK) ， 如 图 26-221 所 示 。 

9. ТАВ 会 处 理 报表 ， 并 询问 : 要 打开 哪 种 报表 。 选 择 “使 用 Word 应 用 程序 的 完整 报表 ?” 
(Тһе full report using your Word application?) ， 然 后 单 击 “是 ”(Yes) HHE 26-222 所 示 。 

会 在 Microsoft Word 中 打开 报表 。 检 查封 面 页 ， 并 查看 的 名 字 是 否 显示 为 作者 。 检 查 报告 的 


其 他 内 容 。 
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Warning 


IMPORTANT NOTE: 

The Processor Chassis Checkers check the processor and any associated 1/0 and devices, The checker examines power consumption of all chassis, estimates memory requirements for the processor(s), 
and counts connections for the Processor and any local communication modules necessary to handle the network bandwidth. Any device that is "owned" by this processor will be accounted for when 
performing the check. 

The Distributed I/O subsystem checker examines the power consumption of the 

platforms that were created by the DIO wizard. 


The DeviceNet Media Wizard checks the device connections and network 
cabling (trunk, taps and drops). It also verifies correct network 
sizing (power consumption, maximum length and Baud rate). 


The ControlNet Media Wizard checks the ControlNet cabling component 
and the propagation delay. When in expert mode, the user assumes 
responsibility for the validity of the topology created. 


Integrated Architecture Builder software is a tool designed to assist you 

in defining an automation configuration. While Integrated Architecture Builder 
Software has been designed and tested for accuracy and Bill of Material 
completeness, the underlying variables and assumptions of the tool may cause 
actual results to vary from expected results. Users of Integrated Architecture 
Builder software must independently determine to their own satisfaction the 
applicability of the resulting configuration and must assume responsibility for 
the use of the resulting configuration and bill of material. 


Integrated Architecture Builder software provides informational data on expected 
performance results. Rockwell Automation is not liable for the correctness of this data. 





图 26-221 确定 声明 信息 


Open with ... 


The report has been succesfully generated. 
Do you want to open: 





图 26-222 ”选择 处 理 报表 
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